OZET
IKINCIL KENETLERI OLAN TAM YERLESME
EMNIYET KAPAGINA SAHIP AKISKAN RAKORU
Mevcut tertibat akiskan rakorlarina iliskin elup, bunlar akigkani tasiyan borumsu bir eleman

icerirler, bu akiskani kullanan bir tertibata bagl olan bir baglanti gévdesine baghdir. Bir
otomotiv uygulamasinda, akiskan tasiyan bilesenler bir ucta otomatik bir sanzimana ve
diger ucta arag¢ radyatérunin iginde bulunan bir sogutucuya baglidirlar. Akiskan rakorlar
kullanilan diger otomotiv uygulamalar turbo bagdlantilar icerirler.
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1)

[STEMLER

Akiskan rakoru tertibati olup sunlar igerir:

borumsu bir eleman {424); bu, radyal olarak yer alan bir omuz kismini (436) tammlayan
birinci bir yerlestirme ucundan (422) aralikli bir ug bigime sahiptir;

bir rakor gdvdesi (426); bu, borumsu elemanin (424) girecedi acik bir ucu clan bir delik
(440) icerir;

bir tutma klipsi (460}; bu, rakor gévdesinin (426) Gzerinde tasinir ve borumsu elemanin
(424) birinci yerlestirme ucu (422) rakor gdvdesindeki (426) delige tamamen
yerlestiginde borumsu elemanin (424) omuz kismini (436) kavrayarak borumsu elemani
(424) rakor gbvdesine (426) kilittemek izere deligin (440) igine kismen uzanir;

bir emniyet kapagi (500); bu, borumsu elemana (424) gire kayabilecek sekilde monte
edilmistir; emniyet kapad u¢ ¢ikintilan {530) olan birgok birincil kenet parmagina (520)
sahip dairesel bir gdvdeyi tanimlar, ug ¢ikintilar yalmizca borumsu eleman (424) rakor
gdvdesine tamamen yerlestiginde rakor gdvdesi (zerindeki emniyet kapagini (500)
kenetlemek Uzere rakor gbvdesindeki (426), rakor gdvdesinin bir ucundan aralikl
girintili bir yive (476} kenetlenen yapidadirlar; ve

ikincil bir kenet (508, 522); bu emniyet kapad gdvdesi (zerinde tasinir, yalnizca
borumsu eleman rakor gdvdesindeki (426} delife tamamen yerlestiinde, emniyet
kapadini borumsu elemana ikincil clarak kenetlemek (zere tutma klipsi (460) ve
borumsu elemandan (424) birini kavrar.

Istem 1'e uygun rakor tertibati olup, 6zelligi birincil kenet parmaklarinin (520), emniyet
kapagdl gOvdesinin birinci bir ucundan uzanan, cevresel olarak aralikh birgok birincil

kenet parmad icermeleridir.

Istem 1'e uygun rakor tertibati olup, 6zelligi birincil kenet parmaklarinin (520) sunlari
icermesidir;

radyal olarak ige dogru bir gikinti; bu, birincil kenet parmaklannin esnek bir ucu
(zerinde olusturulmustur; ve

radyal olarak disa dogru agilan bir yiv; bu, rakorda olusturulmus olup, rakor gévdesinin
bir ucundan aralikhdir; yalnizca borumsu eleman rakor gévdesindeki delie tamamen
yerlestiginde, birincil kenet parmaklan Gzerindeki yiv ve ¢ikintilar emniyet kapagini
rakor gdvdesine birincil olarak kenetlemek Uzere ig ice gecebilirler.

istem 1'e uygun rakor tertibati olup, 6zelligi ayrica sunlardir:
ikincil kenet bir i¢ destek halkasi (504) icerir; bu, birincil kenet parmaklarinin radyal
olarak i¢ tarafinda emniyet kapag! gdvdesine sabitlenmistir;

i¢ destek halkas), icinden borumsu elemanin uzandigi bir gecis delidi {510) igerir; ve
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10)

ic destek halkasi borumsu elemanin (424) (zerindeki bir ylzeyi (438) kavrayacak
sekilde konumlanmis bir i¢ uca (508) sahiptir, bdylece borumsu eleman rakor
gbvdesindeki delije tamamen yerlestiginde emniyet kapadi gévdesi ile borumsu
eleman arasinda ikincil bir kenet sagdlar.

Istem 4'e uygun rakor tertibati olup, dzelligi borumsu eleman lizerindeki ylzeyin (438),
u¢ bicimden eksenel olarak aralikli olmasi ve borumsu eleman Gzerinde ylkseltiimis bir

ylzeyi tanimlamasidir.

istem 1'e uygun rakor tertibati olup, 6zelligi sunlardir:

ikincil kenet bircok kademeli parmak (522) icerir; bunlar, birincil kenet parmaklar (520)
arasinda cevresel olarak aralikhdirlar; ve

kademeli parmaklarn her biri, emniyet kapad hizh rakor gdvdesine ve borumsu
elemana kenetlendiginde tutma klipsinin (460} radyal olarak distaki kisminin Gzerinde
uzanan yapida en az bir kademeli bir i¢ ylizeye sahiptir, béylece tutma klipsinin radyal

olarak disa dogru genislemesine karsi koyar.

istem 6'ya uygun rakor tertibati olup dzelligi sunlardir:

birincil kenet parmaklari (520) ayrica, emniyet kapadl gdvdesinin birinci bir ucundan
uzanan, cevresel olarak aralikli birgok birincil kenet parmag igerir; ve

en az bir birincil kenet parmadinin arasinda gevresel olarak kademeli bir parmak (522)
bulunu.

istem 7'ye uygun rakor tertibati olup 6zelligi ayrica sunlarn igermesidir:
birgok birincil kenet parmad (520); bunlar, yan yana yer alan komsu birincil kenet
parmaklarindan olusan gevresel olarak aralikh ¢iftler halinde yer alirlar; ve

kademeli bir parmak; bu, birincil kenet parmaklarinin her bir ¢ifti arasinda bulunur.

istem 1'e uygun rakor tertibati olup 6zelligi sunlardir:
rakor govdesinin (426) yikseltiimis kismi, disa dodru uzanan konik bir kisim (472)
igerir; bu konik kisim, rakor gdvdesinin dis gapindan itibaren rakor gévdesi (zerindeki

ylkseltiimis kismin dis ylizeyine (466) uzanir.

istem 1'e uygun rakor tertibati olup dzelligi ayrica sunlari icermesidir:

yUkseltilmig bir kisim; bu, rakor gévdesinin (426} alma ucu (izerinde olusturulmus olup,
rakor gdvdesinin alma ucundan uzanir ve dis ¢api, rakor gévdesinin alma ucunun dig
¢capina esas itibariyle esittir;

dairesel bir girinti (476); bu, emniyet kapaginin rakor gévdesi (zerine Kenetlenme
konumunda emniyet kapaginin kenet parmaklannin girmesi icin yikseltiimis kisma

komsu konumlanr,
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11) Istem 1'e uygun rakor tertibati olup dzelligi sunlardir:

emniyet kapadl gdvdesi, borumsu elemanin (424) etrafindaki kesintisiz bir dairesel
gbvdeye Kilitlenebilen, dénugsel olarak badlantih birinci ve ikinci bélamlere sahiptir; ve

emniyet kapagdl goévdesinin birinci ve ikinci bélimleri, birinci ve ikinci bdlimlerin
ddnlssel olarak baglantill ucuna gbre ddnlssel olarak hareket edebilirler, bdylece

emniyet kapagi gévdesinin borumsu eleman etrafina monte edilmesi saglanir.

12) istem 1'e uygun rakor tertibati olup, 6zelligi ikincil kenetin sunlar icermesidir:

bir i¢ destek halkasi {504); bu, birincil kenet parmaklarinin (520) radyal olarak ig
tarafinda emniyet kapag gévdesine sabitlenmistir;

i¢ destek halkasi, iginden borumsu elemanin uzandidi bir gegis deligi (510) icerir;

ic destek halkasi borumsu elemanin Uzerindeki bir yizeyi {438) kavrayacak sekilde
konumlanmis bir i¢ uca (508) sahiptir, bdylece borumsu eleman rakor gévdesindeki
delige tamamen yerlestiginde emniyet kapag) gbvdesi ile borumsu eleman arasinda
ikincil bir kenet saglar;

borumsu eleman (zerindeki ylzey uc bigcimden eksenel olarak aralikhdir ve berumsu
eleman GOzerinde yUkseltiimis bir ylizeyi tanimlar;

birgok kademeli parmak (522); bunlar, birincil kenet parmaklan arasinda gevresel olarak
aralikhdirlar; ve

kademeli parmaklarin her biri, emniyet kapadl hizh rakor gdvdesine ve borumsu
elemana kenetlendiginde tutma klipsinin radyal olarak distaki kisminin lizerinde uzanan
yapida kademeli bir i¢ ylizeye sahiptir, bdylece tutma klipsinin radyal olarak disa dogru
genislemesine karsi koyar.

13) Istem 12'ye uygun rakor tertibati olup dzelligi sunlardir:

birincil kenet parmaklari (520) ayrica, emniyet kapad gdvdesinin birinci bir ucundan
uzanan, ¢evresel olarak aralikli birgok birincil kenet parmagi; ve

en az bir birincil kenet parmaginin arasinda kademeli bir parmak (522) igerirler.

14) Istem 13'e uygun rakor tertibati olup 8zelligi ayrica sunlan icermesidir:

birgok birincil kenet parmag (520); bunlar, yan yana yer alan komsu birincil kenet
parmaklarindan olugsan ¢evresel olarak aralikl ciftler halinde yer alirlar; ve
kademeli bir parmak (522); bu, birincil kenet parmaklarinin her bir gifti arasinda bulunur.
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P5595
IKINCIL KENETLERI OLAN TAM YERLESME

EMNIYET KAPAGINA SAHIP AKISKAN RAKORU

ARKA PLAN

Mevcut tertibat akiskan rakoerlarina iligkin elup, bunlar akigkani tagiyan bir borumsu eleman
icerirler {bkz. 6rnedin US-A-5.749.606 belgesi). Borumsu eleman akigkani kullanan bir
tertibata badl olan bir badlanti gbvdesine badhdir. Bir otomotiv uygulamasinda, akiskan
tasiyan bilesenler bir ugta ctomatik bir sanzimana ve dider ugta arac radyatdriinin iginde
bulunan bir sogutucuya baghidirlar. Akiskan rakorlar kullanilan diger otomotiv uygulamalar
turbo bagdlantilar icerirler.

Bu tdr hizl rakorlar, tipik olarak, baglanti gévdesi Uzerinde tasinan esnek bir klips icerirler;
esnek klips, borumsu elemani yerine kilitlemek Uzere borumsu eleman baglantr gdvdesine
tamamen yerlestiginde borumsu eleman Uzerindeki bir ug bigimin ylkseltiimis omuz
kisminin arkasina gecerek kilitlenmeye uygundur.

Emniyet kapaklari, borumsu elemanin gévdeye tam yerlesmesini emniyet altina almak igin
kullanilabilir. Emniyet kapagi, borumsu eleman tarafindan tasinir ve gévdenin borumsu
eleman yerlestirme ucunun Gzerine kayar ve esnek klipsin dig kenarlarinin Gizerine gegerek
kilitlenir. Borumsu eleman gdvdeye tamamen yerlegsmez, bdylelikle esnek klips borumsu
elemanin yikseltiimis omuz kisminin arkasina oturmazsa, esnek Kklipsin yilkseltilmis
kisimlari ayrica, govdeden digsa dogru radyal olarak uzanirlar ve emniyet kapaginin
tamamen takilmis konumuna tam hareketini dnlerler, béylece ustaya borumsu elemanin
gbvdeye tamamen kenetlenmis olmadidina iliskin bir gbsterge sadlarlar.

OZET

Borumsu bir elemanin bir rakor gévdesine tam yerlesmesini ve kenetlenmesini emniyet
altina alma amagh bir emniyet kapagd: clan bir akigkan baglantisi, radyal olarak yer alan bir
omuz kismini tanimlayan birinci bir yverlestirme ucundan aralikl bir u¢ bigime sahiptir. Bir
rakor gdvdesi, borumsu elemanin girecedi agik bir ucu olan bir delik icerir. Bir tutma klipsi,
rakor gdvdesinde tasinir ve borumsu elemanin yerlestirme ucu badlanti gévdesindeki
delige tam yerlestiginde borumsu elemanin omuz kismini kavrayarak borumsu elemani
rakor gdvdesine kilitltemek Uzere deligin icine kismen uzanir. Bir emniyet kapagi, borumsu
elemana gbdre kayabilecek sekilde monte edilmigtir. Emniyet kapag ug¢ c¢ikintilan olan
birgok birincil kenet parmagina sahip dairesel bir gdvdeyi tanimlar. U¢ gikintilan, yalnizca
borumsu eleman rakor gévdesine tam yerlestiginde rakor gbvdesi lzerindeki emniyet
kapadin kenetlemek (zere raker govdesindeki, gdvdenin bir ucundan aralikh girintili bir yive
kenetlenen yapidadirlar. Ikincil bir kenet, yalnizca borumsu eleman rakor gévdesindeki delige
tam yerlestiginde, emniyet kapagini borumsu elemana ikincil olarak kenetlemek i¢in tutma klipsi

ve borumsu elemandan birine baglanmak Gzere emniyet kapag! govdesi (zerinde tasinir.
1
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Birincil kenet parmaklari, emniyet kapad gévdesinin birinci bir ucundan uzanan, cevresel

olarak aralikh birgok birincil kenet parmadi igerebilirler.

Bir ybnde, birincil kenet parmaklari, birincil kenet parmaginin esnek bir ucunda
olusturulmug radyal olarak ige dogru bir ¢ikinti ve rakor gévdesinde olusturulmus, radyal
olarak diga dodru acilan rakor gdvdesinin agik bir ucundan aralikl bir yiv igerirler. Yalnizca
borumsu eleman rakor g@odvdesindeki delige tamamen vyerlestiginde, birincil kenet
parmaklari Uzerindeki yiv ve cikintilar emniyet kapadini rakor gdvdesine hirincil olarak

kenetlemek Gzere i¢ ice gecebilirler.

ikincil kenet, birincil kenet parmaklarinin radyal olarak i¢ tarafinda emniyet kapad
gévdesine sabitlenmis bir i¢ destek halkasi icerebilir. ic destek halkasi, icinden borumsu
elemanin uzandidi bir gecis deligi icerir. i¢ destek halkasi borumsu elemanin Gzerindeki bir
yuzeyi kavrayacak sekilde konumlanmis bir i¢ uca sahiptir, bdylece borumsu eleman rakor
govdesindeki delife tamamen vyerlestiinde emniyet kapagdl gbvdesi ile borumsu eleman

arasinda ikincil bir kenet saglar.

Borumsu eleman (zerindeki ylizey, ug bigimden eksenel olarak araliklidir ve borumsu
eleman lzerinde ylkseltilmis bir ylizeyi tanimlar.

ikincil kenet, birincil kenet parmagi arasinda cevresel olarak aralikli birgok kademeli
parmak icerebilir. Kademeli parmaklarin her biri, emniyet kapad hizl rakor gdvdesine ve
borumsu elemana kenetlendiginde tutma klipsinin radyal olarak distaki kisminin {izerinde
uzanan yapida kademeli bir i¢ ylUzeye sahiptir, béylece tutma klipsinin radyal olarak disa
dogru genislemesine karsi koyar.

Birincil kenet parmaklari, emniyet kapag gévdesinin birinci bir ucundan uzanan, cevresel
olarak aralikl birgok birincil kenet parmagdi igerebilir ve en az bir birincil kenet parmaginin

arasinda kademeli bir parmak bulunur.

Bircok birincil kenet parmadi, yan yana yer alan komsu birincil kenet parmaklarindan
olusan cevresel olarak aralikh giftler halinde yer alabilir ve birincil kenet parmaklarinin her

bir cifti arasinda kademeli bir parmak bulunur.

Rakor gdvdesinin yiksellimis kismi, disa dodru uzanan konik bir kisim i¢erebilir; bu konik
kisim, rakor gdvdesinin dis ¢apindan itibaren rakor gévdesi Gzerindeki yikseltiimis kismin

dis ylizeyine uzanir.

Baglanti gdvdesinin alma ucu (zerinde olugturulan, baglanti gdvdesinin alma ucundan
uzanan yukseltiimis kismin dig capi, baglanti gévdesinin alma ucunun dis ¢apina esas
itibariyle esittir. Yiikseltimis kisma komsu konumlanan dairesel bir girinti, emniyet
kapadinin bagdlanti gdvdesi (zerine kenetlenme konumunda emniyet kapaginin kenet

parmaklari girer
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Rakor tertibati, borumsu elemanin etrafindaki kesintisiz bir dairesel gévdeye kilitlenebilen
dénissel olarak baglantili birinci ve ikinci bdlimlere sahip emniyet kapag! gdvdesini igerir
ve emniyet kapagi gévdesinin birinci ve ikinci bolimleri, dénlssel olarak bagdlantili uca gére
dénissel olarak hareket edebilirler, bdylece emniyet kapad gdvdesinin borumsu elemanin

etrafina monte edilmesi saglanir.

Rakor tertibati sunlan iceren ikincil keneti icerir: ebir ic destek halkasi; bu, birincil kenet
parmaklarinin radyal olarak i¢ tarafinda emniyet kapag gévdesine sabitlenmistir; i¢c destek
halkasi, i¢inden borumsu elemanin uzandigi bir gecis deligi icerir; i¢ destek halkasi
borumsu elemanin Ozerindeki bir ylzeyi kavrayacak gekilde konumlanmis bir i¢ uca
sahiptir, bdylece borumsu eleman rakor gévdesindeki delige tamamen vyerlestiinde
emniyet kapag gbvdesi ile borumsu eleman arasinda ikincil bir kenet saglar; borumsu
eleman izerindeki ylzey, u¢ bicimden eksenel olarak aralikhidir ve borumsu eleman
Ozerinde ylkseltiimis bir yOzeyi tanimlar; ebircck kademeli parmak; bunlar, birincil kenet
parmaklar arasinda cevresel olarak aralikhidirlar; ve kademeli parmaklarin her biri, emniyet
kapad hizll rakor gévdesine ve borumsu elemana kenetlendiginde tutma klipsinin radyal
olarak disa dogru kisminin (izerinde uzanan yapida kademeli bir i¢ ylizeye sahiptir, bdylece
tutma klipsinin radyal olarak disa dogru genislemesine karg! koyar.

Rakor tertibati birincil kenet parmaklarini igerir; birincil kenet parmaklari ayrica, emniyet
kapag! gévdesinin birinci bir ucundan uzanan, ¢evresel olarak aralikl birgok birincil kenet
parmag! ve en az bir birincil kenat parmaginin arasinda kademeli bir parmak icerirler.

Rakor tertibati, yan yana yer alan kemsu birincil kenet parmaklarindan olusan cevresel
olarak aralkl ciftler halinde yer alan hirgok birincil kenet parmagi igerir ve birincil kenet

parmaklarinin her bir gifti arasinda kademeli bir parmak bulunur.

CIZIMLERIN KISA ACIKLAMASI

ikincil kenetleri olan tam yerlesme emniyet kapagina sahip mevcut akiskan rakorunun

cesitli nitelikleri, avantajlar ve diger kullanimlari, asagidaki ag¢iklama ve cizimlere atif

yapiimasliyla daha acik hale gelecektir; bu gizimlerde:

Sekil 1 emniyet kapagina sahip dnceki teknikteki bir hizli akiskan rakorunun kesilmis
perspektif gérinimaddr;

Sekil 2 burada aciklanan birlestiriimis bir hizli rakor ve emniyet kapadinin perspektif
gbranimaddr;

Sekil 3A, Sekil 2'deki 3A-3A hatti boyunca alinmis genel boylamasina kesit gérinimdur;

Sekil 3B, Sekil 2'deki 3B-3B hatti boyunca alinmig genel boylamasina kesit gorinimdir;

Sekil 4, Sekil 2'de gésterilen emniyet kapadinin sag ucunun perspektif gérinimidur;

Sekil 5, Sekil 4'te gbsterilen emniyet kapaginin karsit ucundan perspektif gdrunimdr;
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Sekil 8, Sekil 4'te gbsterilen emniyet kapaginin ug gérindmuiddr;

Sekil 7, Sekil 6°daki 7-7 hatti beyunca alinmis genel kesit géranimdr;

Sekil 8 borumsu eleman hizli rakor gbvdesine tamamen yerlesmediginde emniyet kapagdi
ve hizl rakor gévdesinin konumunu gdsteren boylamasina kesit gérinimdiir;

Sekil 9 bir emniyet kapadinin baska bir yonayle, bir hizh rakor gdvdesinin kesilmis kismi
perspektif gérinimaddr;

Sekil 10, Sekil 9°da gdsterilen emniyet kapagdinin bir ucunun perspektif gérintmuador;

Sekil 11, Sekil 10'da gdsterilen emniyet kapagdinin kesilmis kismi yandan dik gérinimadar;

Sekil 12, Sekil 10°da gbsterilen emniyet kapadinin karsit ucunun géranimadtir;

Sekil 13, Sekil 10 ila Sekil 12'de gdsterilen emniyet kapaginin karsit ucunun perspektif
gdranimaddr;

Sekil 14, Sekil 9 ila Sekil 13'teki emniyet kapaginin hizli rakor gévdesinin (izerine tamamen
kenetlenmis konumunu gdsteren boylamasina kesit gériindmddir;

Sekil 15A bir huzl rakor gdvdesinin igine yerlestirilebilen bir akigkan borusunun yandan dik
gdrunOmaddr;

Sekil 15B, Sekil 15C ve Sekil 15D emniyet kapaginin borumsu elemanin {zerine &n
montajl icin Sekil 3 ila Sekil 13'teki emniyet kapagdinda gésterilen borumsu elemanin
montajini gdsteren perspektif gériinimlerdir;

Sekil 16A emniyet kapadinin bagka bir ydnadur;

Sekil 16B, Sekil 16A'da gosterilen emniyet kapaginin kismen agik, perspektif gérinimuadr;

Sekil 16C, Sekil 16A ve Sekil 16B'de gbsterilen emniyet kapadinin boylamasina kesilmis
perspektif gdrinimidir, emniyet kapadi bir hizh rakor gdvdesi Ozerine tamamen
yerlesmis montaj konumundaki bir borumsu elemana monte edilmistir;

Sekil 17A emniyet kapadinin baska bir ydoninin perspektif gdrinimiaddr;

Sekil 17B Sekil 17A'da gosterilen emniyet kapaginin kesit gérinimaddr;

Sekil 18A emniyet kapadinin baska bir ydninin perspektif gdrinimiddr;

Sekil 18B, Sekil 18A'da gosterilen emniyet kapagdinin kesit gdrinimidr;

Sekil 19A bir hizli rakor gdvdesinin baska bir yéniinln yandan dik gérinimadur;

Sekil 19B, Sekil 19A'da gbésterilen bir hizli rakor gdvdesinin bir kisminin bOyGtdimas,
yandan dik kismi gériinimidiir;

Sekil 20A bir hizli rakor gdvdesinin baska bir yéniinin yandan dik gérinimidir;

Sekil 20B, Sekil 20A'da godsterilen bir hizli rakor gdvdesinin bir kisminin blyUtalmis,
yandan dik kismi gérinimadur;

Sekil 21A bir hizli rakor gévdesi Gzerinde monte edilmis konumda gésterilen bir emniyet
kapaginin baska bir yéninin perspektit gérinimadar; ve

Sekil 21B, Sekil 21A'da gésterilen emniyet kapadi ve hizli rakor gévdesinin boylamasina

kesit gdranimuadar.



10

15

20

25

30

35

AYRINTILI AGIKLAMA
Simdi Sekil 1'e atfen, teknigin bilinen durumundaki bir akiskan rakoru tertibati 20 gdsterilir.

Bu tertibat borumsu bir elemanin 24 birinci bir ucunu 22, kendisi de bir agdiza érnegin
gdvdenin 26 bir ucundaki harici dislerin 28 agizdaki dahili disler ile ige ige gecmesi yoluyla
sdkdlebilir sekilde monte edilebilen bir raker veya badlanti gbvdesine 26 Kilitler.

Borumsu eleman 24 genellikle metalk malzemelerden mamuldir, ancak rijit plastik
malzeme de kullanilabilir. Borumsu eleman 24, birinci ugtan 22 uzanan genellikle sabit bir

¢apa sahiptir.

Bir kafa bdlimuQ 30, birinci bir gcapa sahip bir kisimdaki 32 birinci ugtan 22 disa dogru
uzanan bir u¢ bigime uzamr; bu u¢ bigim, biyldk ¢apli bir ugta sonlanan konik bir

yUkseltiimis yuzeye 34 ve radyal olarak uzanan bir omuz kismina 36 sahiptir.

Rakor gdvdesi 26 tek bir metalik veya plastik malzeme pargasindan yekpare imal edilmis
olahilir ancak bundan imal edilmis olmasi zorunlu degildir. Gévde 26, birinci bir ugtan 42
itibaren karsit ikinci bir uca 44 uzanan bir gegis deligi 40 igerir. Deligin 40 birinci ile ikinci
uclar 42 ve 44 arasinda sabit bir ¢capinin olmasi zorunlu degildir. Govdede 26 birinci ile
ikinci uglar 42 ve 44 arasinda dairesel bir d&hili yiv 46 bulunur ve bu, borumsu elemani 24
gbvdeye 26 sizdirmaz bigimde baglamak ve bunlar arasindaki akiskan sizintisim énlemek
i¢in bir O-halka gibi bir sizdirmazhk elemanini 48 alir.

Yukarida aciklandi gibi, gbvde 26, birinci ugtan 42 araliklh olan harici digli bir ug kisma 28
sahiptir. Bazi uygulamalarda, gésteriimeyen bir contanin girmesi i¢in disli ug kismin 28 bir
ucunun ve dairesel bir bilezigin 52 bitisiginde radyal olarak ige dogru uzanan girintili bir yiv
50 olusturulabiliv. Dairesel bilezigin 52 bitisiginde altigen bir kisim 54 olusturulmustur.
Genellikle sabit bir capa sahip kii¢iik ¢aph bir alma kismi 56, altigen kismin 54 bir ucundan
gbvdenin 26 ikinci ucuna 44 uzanir. Alma kisminda 56 girintili, disa dogru agilan, dairesel
bir yiv 58 olusturulmustur. Yiv 58, cevresel olarak aralikli bir veya birkag yuvanin kesintiye
ugrattigi, gdvdedeki 26 delige 40 bakan sabit bir kapal i¢ uca sahiptir.

Yive 58 bir tutma klipsi 60 mante edilmistir. Tutma Klipsi 60 bir yay telinden olusabilir ancak
bundan olusmasi zcrunlu degildir. Tutma klipsi 60 ice dogru uzanan cikintilar ile
olusturulabilir; bu ¢ikintilar, tutma klipsinin 60 borumsu elemanin 24 (zerinde omuz
kismimin 36 arkasindaki serbest durumunda, borumsu elemani 24 rakor gdvdesine 26
kilittemek Uzere yivdeki 58 yuvalarin icinden gikint yaparlar.

Borumsu elemanin 24 birinci ucu 22 gévdenin 26 alma ucuna 56 girdiginde, borumsu

elemanin 24 birinci ucu 22 ve kafa b3lim( 30, alma kisminin 56 icinden gdvdenin 26 birinci

ucuna 42 dodru kayar. Yive 58 oturan tutma Kklipsinin 60 (zerinde ice dogru uzanan

¢ikintilar, borumsu eleman 24 (zerinde ug¢ bicim konik ylzeyi 34 boyunca kayarlar; ve
5
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bdylece borumsu elemanin 24 omuz kismi 36 kayarak tutma klipsinin 60 bir ucunu
gecinceye kadar tutma klipsinin 60 radyal olarak diga dogru genislemesine, tutma klipsinin
60 uzerindeki ¢ikintilarin deligin 40 disina hareket etmelerine neden clurlar. Bu noktada,
tutma klipsinin 60 {zerindeki ¢ikintilar, radyal olarak ice dogru, omuz kisminin 36
arkasindaki deligin 40 igine gecerek Kkilitlenirler ve borumsu elemani 24 gévdeye 26
kilitlerler. Aynica, bu noktada yerlestirme islemi sirasinda, tutma klipsinin 60 en distaki

kistmlari, gbvdenin 26 alma ucunun 56 dig yizeyinin Gzerinde yalnizca biraz uzanirlar.

Sekil 1'de gdsterilen, borumsu elemanin 24 Gzerinde tasinan teknigin bilinen durumundaki
bir emniyet kapagl 62 ardindan gdvdenin 26 alma kisminin 56 Uzerine kaydinlabilir.
Emniyet kapadi 62 ige dodru agilan bir girinti 64 igerir; bu girinti, tutma klipsi 60 borumsu
elemanin 24 omuz kisminin 36 arkasindaki yive 58 tamamen oturmus konumdayken tutma
klipsinin 60 gdvdeden 26 disa dogru uzanan dis kisimlarnm sinirlamak lzere emniyet
kapagdinin 62 uglan arasinda konumlanir. Bu, ustaya, borumsu elemanin 24 akiskan
sizdirmaz bir konumda gdvdeye 26 tamamen yerlesip oturduguna iliskin gorsel bir gésterge

saglar.

Borumsu elemanin 24 gdvdeye 26 tam verlesmis olmadigi, bdylece Sekil 1'de gdsterilen
konumda olmadigl durumda, klips 60 borumsu elemanin 24 u¢ bigim konik ylzeyi 34
boyunca hareket ettiginden klipsin 60 dis kisimlar radyal olarak disa dodru, radyal olarak
genislemis duruma itilmis olacaktir. Tutma klipsinin 60 dis kisimlarinin dis uglari, bu
durumda daha fazla disa dogru, gdvdenin 26 alma kisminin 56 dis ylzeyinin &tesine,
emniyet kapaginin 62 kayma hareketini engelleme konumuna uzanirlar. Bu engelleme,
emniyet kapaginin 62 tamamen ileri dogru kaymasini dnler, bdylece girinti 64 klipsin 60
Ozerine gegerek kilittenemez. Bu nedenle emniyet kapadi 62 tamamen ileri dogru bir
konumda olmadi§ igin, usta, borumsu elemanin 24 gdvdeye 26 tamamen yerlesmis

olmadiina iliskin gdrsel bir géstergeye sahiptir.

Sekil 2 ila Sekil 8, bir akiskan rakoru tertibatinin 420 (izerine monte edilmis minavebeli bir
emniyet kapagini 500 gésterir. Akiskan rakoru tertibati 420, bir akiskan akigl borumsu
elemaninin veya borunun 424 (buradan sonra éncelikli olarak "porumsu eleman 424") bir
ucunu bir rakor gdvdesine 426 kilitler. Rakor gdvdesinin kendisi de, drnegdin gdvdenin 426
bir ucundaki harici dislerin 428, rakor, mahfaza vb. gibi harici bir tertibatin agzindaki dahili

disler ile ice ice gecmesi yoluyla bir adiza stkOlebilir sekilde monte edilebilir.

Borumsu eleman 424, birinci ugtan 422 itibaren uzanan genellikle sabit bir gapa sahiptir. Bir
kafa bolimo 430, birinci bir captaki 432 birinci ugtan 422 itibaren disa dogru uzanan bir ug
bicime uzanir; bu ug bigim, biylk bir ¢capa sahip bir ugta sonlanan, radyal olarak disa

dogru uzanan kanik bir rampa ylzeyine 434 ve radyal olarak uzanan bir omuz kismina 436
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sahiptir. Borumsu elemanin 424 dis ylzeyi (zerinde yiikseltilmis bir kugsak veya bilezik 437
olusturulmustur ve bu, omuz kismindan 436 itibaren eksenel olarak kisa bir mesafe
boyunca bir ug veya omuz kismina 438 uzanir, bu ug tim borumsu elemanin 424 sabit

birinci gapina déndsiir.

Rakor gbvdesi 426, birinci bir ugtan 442 karsit ikinci bir uca 444 uzanan bir gecis delidi 440
icerir. Deligin 440 capi birinci ve ikinci uglar 442 ve 444 arasinda sabit olabilir veya
olmayabilir. Rakor gdvdesinde 426 birinci ile ikinci uglar 442 ve 444 arasinda dairesel bir
dahili viv 446 olusturulmustur ve bu, borumsu eleman 424 ile rakor gbvdesi 426 arasinda
sizdirmazlk sadlamak ve bunlar arasindaki akigkan sizintisini dnlemek icin bir O-halka 448

gibi bir sizdirmazlik elemanini alir.

Rakor gdvdesi 426, birinci ugtan 442 aralikh harici digli bir ug kisma 428 sahiptir. Rakor
gbvdesi 426 ile harici bilegen arasinda sizdirmazlk saglamak igin O-halka gibi harici bir
sizdirmazlk elemaninin 451 girmesi icin disli u¢ kismin 428 bir ucunun bitisiginde radyal
olarak ige dodru uzanan bir yiv 450 olusturulabilir. Girintinin 450 bitisiginde altigen bir kisim
454 olusturulmustur.

Birinci bir ¢apa sahip dairesel bir girinti veya yiv 476, altigen kismin 454 bir kenarindan
itibaren eksenel olarak uzanir. Girinti 476, dairesel bir halkanin 470 bir ucunda radyal
olarak disa dogru uzanan bir omuz kisminda sonlanir. Dairesel halka 470 radyal olarak ige
dodru uzanan rampa ylzeyine veya konik yuzeye 472 dénlslr, bu da girintinin 476 ig
¢apindan daha biyik bir dis ¢apa sahip olan, eksenel olarak uzanan bir ylizeye 466
dondsir. Eksenel ylzey 476 bir girintiye veya yive 468 dénlsdr. Yiv 468 cevresel olarak
aralikl birgok agikhk 469 igerir ve (¢ gikintili bir tutma klipsi 460 igin &rnegdin ¢ agiklk
kullanilir. Girinti 468, gévdenin 426 ikinci ucuna 444 uzanan daha blylik gaph bir i¢ dairesel
halkaya 464 déndsdr.

Yive 468 monte edilmis esnek bir tutma Kklipsi 460 ("klips 460") tek bir yay teli parcasindan
olusabilir ancak bundan olusmasi zorunlu degildir. Klips 460, radyal olarak ice dogru
uzanan bircok cikinti ile olusturulabilir; bu c¢ikintilar, Klipsin 460 borumsu elemanin 424
Uzerinde omuz kisminin 436 arkasindaki serbest durumunda, borumsu eleman 424 rakor
gbvdesine 426 Kkilitlemek (zere yivdeki 468 yuvalarin veya ac¢ikliklarin iginden c¢ikinti
yaparlar. Ayn zamanda, klips 460, borumsu elemanin 424 rakor gdvdesinin 426 ikinci agik

yerlestirme ucuna 44 yerlestiriimesinden 6nce serbest durumda olabilir.

Borumsu elemanin 424 birinci ucu 422 rakor gdvdesinin 426 ikinci acik ucuna 444
yerlestirildiginde, borumsu elemanin 424 birinci ucu 422 ve kafa bolimi 430, rakor
gbvdesinin 426 ikinci ucundaki 442 delikteki 440 acikhdin icinden rakor gdvdesinin 426

birinci ucuna 442 dogru kayar. Klipsin 460 Uzerindeki ice dodru uzanan ¢ikintilar, borumsu
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eleman 424 (zerindeki konik u¢ bicim rampa ylzeyi 434 boyunca kayarlar. Bdylece
borumsu elemanin 424 disa dogru konik ug bigim rampa kisminin 434 ucu Uzerindeki omuz
kismi 436 kayarak klipsin 460 bir ucunu gecinceye kadar Klipsin 460 radyal clarak disa
dogru genisleyerek esnek klips 460 (zerindeki cikintilar yivin 468 disina hareket
ettirmesine neden olurlar. Bu noktada, klipsin 460 Gzerindeki ¢ikintilar radyal olarak ige
dogru, rakor gdvdesinde 426 omuz kisminin 436 arkasindaki delidin 426 igine gegerek
kilitlenirler, bdylece borumsu elemani 24 rakor gévdesine 426 Kilitlerler.

Sekil 2 ila Sekil 8'de gdsterildidi gibi, emniyet kapadi 500, plastik, metal (aliiminyum gibi) ve
benzerinden kaliplanabilen, makinede islenebilen veya baska bir sekilde clusturulabilen
yekpare bir gbvde bigimindedir.

Emniyet kapa@ 500, birinci bir ugta 503 birinci bir dis dairesel halka 502 ile
olusturulmustur. Genellikle silindir bigiminde dairesel bir eleman bigimindeki bir i¢ destek
halkasinda 504, birinci dairesel dis halkanin 502 birinci ucu 503 ile genellikle es dizlemli
yer alan birinci bir ug 506 ve i¢ destek halkasimin 504 birinci ucundan 5086 itibaren i¢ destek
halkasinin 504 borumsu cidarina bir mesafeyle aralikli olan ikinci bir kargit ug 508 vardir. ig
destek halkasi 504, birinci ve ikinci uglar 506 ve 508 arasinda uzanan bir gecis deligini 510
tanimlayan bos bir i¢ kKisma sahiptir.

Radyal olarak uzanan birgok nervir 512, ic destek halkasi 504 ile birinci dis dairesel halka
502 arasinda radyal olarak disa dogru uzanan kollar olusturur. Nerviirler 512, birinci dis
dairesel halkanin 502 birinci ucu etrafinda ¢evresel olarak aralikli yer alirlar ve $ekil 5 ile
Sekil 7'de gdsterildigi gibi, birinci dig dairesel halkanin 502 kirinci ucundan 503 ve i¢ destek
halkasinin 504 birinci ucundan 506 itibaren, i¢ destek halkasinin 504 uzunlugundan daha

az olan énceden belirlenen bir mesafe boyunca uzanan toplam uzunluga sahiptirler.

Emniyet kapaginin 500 gbvdesi Ozerinde birgok birincil kenet parmagi 520 ve birgok
kademeli parmak 522 olusturulmustur ve bunlar, emniyet kapadinin 500 birinci ucundaki
503 birinci dairesel halkadan 502 itibaren emniyet kapadinin 500 boylamasina eksenine
paralel uzanan dairesel, gevresel olarak aralikl bir diizenlemede yer alirlar.

Birincil kenet parmaklan 520 ve kademeli parmaklar 522, emniyet kapaginin 500 birinci
ucunun 503 cevresi etrafinda genellikle manavebeli bir dizenlemede yer alirlar. Sekil 4 ila
Sekil 7'de gésterildigi gibi yalnizca drnek yoluyla kademeli iki parmagin arasinda yer alan
bir birincil kenet parmaginin 520 ¢evresel olarak aralikl, yan yana bir dizenlemesinde,
birincil kenet parmaklarn 520 ve kademeli parmaklar 522 minavebeli olarak yer alabilseler
de, kademeli tekil parmaklar 522 arasinda aralikli, yan yana bir ¢ift halinde iki birincil kenet
parmag! 520 yer alir. iki birincil kenet parmaginin 520 aralikli, kademeli iki parmak 522
arasindaki bu dizenlemesi, emniyet kapadi 500 gévdesinin ¢evresi etrafinda gevresel ve

ardisik bir tarzda devam eder.
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Birincil kenet parmaklan 520, genellikle dizlemsel, biraz kavisli bir ayadt 524 bulunan,
eksenel olarak uzanan bir elemandan olusurlar. Ayaklar birinci dis dairesel halkanin 502
dis cevresinin altinda kisa bir mesafe kadar girintilidir. Ayagin 524 (zerinde yekpare olarak
uzatilmis bir nervlr veya yapisal destek 526 yer alir ve dairesel halkanin 502 dis gevresel
kenarindan eksenel olarak ¢ikinti yapar. Nervir 526, birincil kenet parmaklarinin 520 ayagi
524 icin yapisal destek saglar, ancak buradan sonra agiklandigi gibi hala birincil kenet

parmaklarinin 520 esnemelerine izin verir.

Her bir birincil kenet parmagdinin 520 ayad 524 bir dis ugta 528 sonlanir. Birincil kenet
parmaklarinin 520 dis ucu 528 (zerinde bir ¢ikinti 530 olusturulmustur ve bu, bir birincil
kenet parmagdinin 520 i¢ ylizeyinden 532 radyal olarak i¢e dogru gikinti yapar ve béylece
birincil kenet parmaginin 520 dis ucundan 528 radyal olarak i¢e dodgru uzanan bir omuz
kismi 534 olusturur.

Kademeli parmaklar 522, her bir birincil kenet parmaginin 520 dis ucuna 528 komsu bir dig
ucta 541 sonlanan birinci bir en dis kademe 540 igerirler. ikinci bir kademe 542, birinci
kademeye 540 eksenel olarak komsu yer alir ve birinci kademenin 540 i¢ ylzeyinin radyal
olarak icine dogru yer alan bir i¢ yiizeye sahiptir. Uclincil bir kademe 544, ikinci kademeye
542 eksenel olarak kemsu yer alir ve ikinci kademenin 542 i¢ ylzeyinin radyal olarak igine
dogru yer alan bir i¢ ylizeye sahiptir.

Birincil kenet parmaklarn 520 ve kademeli parmaklar 522, sirasiyla birincil kenet
parmaklarinin 520 ve kademeli parmaklarin 522 birinci uglarinda 528 ve 541 agilan
yuvalarla 550 cevresel olarak araliklidirlar. Eksenel olarak, yuvalar 500 ile nervirler 512
genellikle hizahdirlar. Yuvalar 550, kirincil kenet parmaklarina 520 ve kademeli parmaklara

522 bir derece esneklik sadlarlar.

Sekil 3B ve Sekil 8'e atfen, borumsu elemanin 424 birinci ucuna 422 kemsu ug bigimin 434
olusturulmasindan énce ilk olarak, emniyet kapadi 500 borumsu elemanin 424 uglarindan
birinden borumsu elemanin 424 (izerine monte edilir. Ug bigim 434, emniyet kapagini 500

borumsu elemanin 524 (izerinde kayabilir sekilde tutar.

Alternatif olarak, borumsu elemanin 424 karsit ucunun baska bir bilesene baglanmasindan
once, emniyet kapad! 500 borumsu elemanin 424 birinci uca 422 kargit ucundan borumsu
elemanin 424 {izerine yerlestirilebilir. Bu alternatif montajda, emniyet kapaginin 5C0
borumsu elemanin 424 karsit ucundan monte edilmesinden dnce, ug bigcim 434 borumsu

elemanin 424 (zerinde énceden olusturulabilir.

Borumsu eleman 424 hizh rakor gdvdesine 426 baglanacagl zaman, borumsu elemanin
424 birinci ucu 422, rakor gévdesinin 426 acgik birinci ucundan 444 yerlestirilir. Borumsu

elemanin 424 ug biciminin 434 rampa yUzeyi, klips 460 Ozerindeki radyal olarak ice dogru
9
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uzanan ¢ikinttyl kavrar ve borumsu elemanin 424 birinci ucu 422 rakor gévdesindeki 426
delige 440 tamamen yerlesip, klipsin 460 (zerindeki c¢ikintilar radyal olarak ice dodru,
borumsu elemanin 424 Gzerinde ug bicimde 434 omuz kKisminin 436 arkasindaki serbest

normal durumlarina gegerek kilitleninceye kadar t0m klipsi 460 radyal olarak diga dodru zorlar.

Borumsu elemanin 424 klips 460 vasitasiyla rakor gdvdesing 426 Kkiliti durumunda
kullanici, emniyet kapaginmt 500 hizli rakor gdvdesinin 426 altigen kismina 454 dogru
kaydirabilir. Birincil kenet parmaklarinin 520 dis uglarn 528 Gzerindeki gikintilar 530, rakor
gOvdesi 426 Gzerindeki rampa ylizeyini 472 kavrayarak birincil kenet parmaklarinin 520
uclarimi radyal olarak disa dodru zorlarlar. Emniyet kapad:r 500 tamamen ileri dogru
konumdayken, ¢ikintilar 530, rakor gévdesi 426 (zerindeki girintiye veya yive 476 gegerek
kilitlenirler, bbylece emniyet kapadini 500 hizli rakor gbvdesine 426 kenetlerler. Ayni
zamanda, Sekil 3B'de gosterildigi gibi, her bir kademeli parmagin 522 ikinci kademesi 542,
cevresel olarak klipsin 460 dis ylzeyinin lzerinde yer alir. Bu diizenleme, klipsi 460
genislememis normal durumunda tutar ve rakor gdvdesi 426 ve/veya boerumsu eleman 424
Uzerinde uygulanan, rakor gdvdesi 426 ve borumsu elemani 424 serbest birakmaya veya
ayirmaya meyleden her turld eksenel ayirma kuvvetinden kaynaklanan klips 460
genislemesini dnler. Kademeli parmaklar 522 bdylece emniyet kapagi 500 igin yardimci bir

kenet islevi gorirler.

Emniyet kapaginin 500 cevresi etrafinda bir ¢ift birincil kenet parmag 520, kademeli bir
parmak 522, bir ¢ift birincil kenet parmagdi 520 ve devamindan olusan diizenleme, emniyet
kapaginin 500 hizhh rakor gdvdesine 426 gdre tim dairesel konumlarinda kademeli
parmaklardan 522 biri veya ikisinin klips 560 ile temas halinde olmasinit sadlar.

Birincil kenet parmaklar 520 Uzerindeki gikintilarin 530 hizli rakor gévdesi 426 (zerindeki
yivde 476 tamamen kenetlenmis konumlarinda, ic destek halkasinin 504 ic ucu 508,
borumsu eleman 422 (zerindeki yUkseltiimis kusak veya flans 437 Gzerindeki omuz kismi
438 ile badlant) halindedir. Bu, borumsu elemanin 424, birincil kenet parmaklarinin 520 yivi
476 kavrayan gikintilari 530 ile borumsu eleman 422 (zerindeki flansi 437 kavrayan ic
destek halkasinin 504 i¢ ucu 508 arasinda rakor govdesinin 426 icine tam yerlesmis
kenumunda, emniyet kapagini 500 rakor gévdesine 426 ve borumsu elemana 424
sabitleyen ikincil bir kenet islevi gorr.

Kisaca Sekil 8'e atfen, emniyet kapaginin 500 birincil islevi, borumsu elemanin 424 hizli
rakor gévdesine 426 tamamen yerlesmesini saglamaktir, bdylece borumsu eleman 424
klips 460 vasitasiyla yerine kenetlenebilir. Borumsu elemanin 424 hizli rakor gdvdesindeki
426 delige 440 vyerlestiriimesi esnasinda, usta, drnedin borumsu elemanin 424 birinci ucu
422 hizli rakor govdesinin 426 igindeki O-halkaya 448 temas etliginde borumsu elemanin

10



10

15

20

25

30

35

424 delidin 440 icine ileri dogdru yerlesme hareketine karsi direng hissedebilir. Bu, ustaya
yanlis bir tam yerlesme goéstergesi sadlayabilir. Ancak, emniyet kapadinin 500 yapisi,
borumsu elemanin 424 hizli rakor gbvdesine 426 gbre tam yerlesmemis oldugu herhangi
bir konumda, birincil kenet parmaklarimin 520 uglan 528 izerindeki ¢ikintilar 530 rakor
govdesindeki 426 girinti veya yive 476 tamamen kenetlenmeyecek; bunun yerine, Sekil
8'de gbésterildigi gibi rakor gdvdesi Gzerindeki radyal dis ylzey 470 lzerindeki rampa ylizeyi
472 ile baglanti halinde olacak sekildedir. Bu, birincil kenet parmaklarinin 520 hizli rakor
gbvdesine 426 kenetlenmesini &nler. Gdvdenin 426 sabitlenmemis konumu veya ustanin
emniyet kapadi 500 Gzerinde uyguladifi, emniyet kapagini 500 gévdeden 426 uzaklastiran
hafif bir diga cekme hareketi, emniyet kapadinin 500 hizh rakor gdvdesine 426
kenetlenmedigine iliskin bir gdsterge saglar.

Ayni zamanda, emniyet kapagi 500, birincil kenet parmaklarinin 520 nerv(r destek yapisi
ve emniyet kapadinin 500 Gzerindeki bu tir birincil kenet parmaklarinin 520 sayisi ve
birincil kenet parmaklarinin 520 gikintilarimin 530 hizli rakor gdvdesindeki 426 yive 476
birincil olarak kenetlenmesi ve i¢ destek halkasinin 504 i¢ ucunun 508 borumsu eleman
424 Gzerindeki flans veya kugsak 436 Gzerindeki omuz kismini 438 kavramas sayesinde,
hizli rakor govdesi ve borumsu eleman 424 (zerinde etki eden her tarl0 eksenel ayirma
kuvvetine ragmen borumsu elemanin 424 hizli rakor gdvdesinden 426 eksenel olarak
ayrilmasini dnlemek igin yeterli bir direng kuvveti saglar.

Sekil 9, borumsu elemani 24 gbévdeye 26 sizdirmaz bicimde kilittemek igin kullanilan Sekil
1'deki akiskan rakoru tertibatini 20 gésterir. Ancak, Sekil 9'daki akigkan rakoru tertibati 20
yeni bir emniyet kapagi 70 icerir. Bu emniyet kapagi, borumsu elemanin 24 gbvdeye 26
tam yerlesiminin emniyet aliina alinmasini saglar ve ayni zamanda, emniyet kapagin 70
gbvde 26 (zerinde tutmak Uzere ve borumsu elemanin 24 gévdeden 26 ayrilmasina karsi

ek bir kenetleme kKuvveti saglamak lzere ikincil kenetleri saglar.

Sekil 9'da monte edilmis konumda ve Sekil 10 ila Sekil 14 ve Sekil 15A ila Sekil 15D'de
ayrintih gériinmler halinde gdsterilen emniyet kapad! 70, yiksek mukavemetli plastik veya

paslanmaz ¢elik, aliminyum vb. gibi uygun mukavemetteki bir malzemeden mamul olabilir.

Bu bagdlamda, emniyet kapad 70, birinci bir ucu 74, karsit ikinci bir ucu 76 ve birinci ile
ikinci uglar 74 ve 76 arasinda uzanan bir ara yan cidari 78 olan dairesel bir gévde 72
bicimindedir. Yan cidan 78 bircok parmak olarak {Sekil 10 ila Sekil 14'te drnek olarak (¢
parmak 82, 84 ve 86 gdsterilir) ayirmak igin birinci ucun 74 ve yan cidann 78 bir kismi
icinde en az bir veya birgok yuva 80 (6rnek olarak ¢ yuva 80 gdsterilir) olusturulmustur.
Yuvalar 80 ve araya giren parmaklar 82, 84 ve 86, emniyet kapad: 70 i¢cin esneklik

saglayarak, buradan sonra agiklandidi gibi emniyet kapad 70 tamamen ileri dogru hareket
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konumuna ulagincaya kadar emniyet kapadinin 70 birinci ucunun 74, gévdenin 26 alma

kisminin 56 dis yiizeyinin (zerinde radyal olarak disa dogru esnemesini saglarlar.

Parmaklarin 82, 84 ve 86 her birinin birinci ucu 74, radyal olarak ice dogru uzanan ve bir
omuz kismi 94 olusturan bir kenarda 92 sonlanan yuvarlatilmig bir u¢ kisma 90 sahiptir.
Omuz kismi 94, gbévdede 26 gévdenin 26 altigen kismi 54 ile alma kismi 56 arasinda yer
alan agik uglu bir dairesel yivin 98 bir tarafi boyunca olusturulan eslesen bir omuz kismina
96 gecerek kilitlenen ve bunu kavrayan yapidadir. Emniyet kapaginin 70 esas itibariyle tim
gevresi boyunca uzanan (¢ parmadin 82, 84 ve 86 her birl (zerindeki omuz kisimlar 94,
emniyet kapagini 70 gdvdenin 26 (zerinde sabitlemek (Ozere glvenli bir ¢evresel ikincil
kenetleme kuvveti saglamanin yani sira, borumsu elemanin 24 gévdeden 26 ayriimasina

karsi koymak (izere ek kenetleme kuvveti sadlarlar.

Emniyet kapaginin 7G ikinci ucu 76 kismen kapali, dizensiz bigimli bir u¢ cidara 100
sahiptir; bu ug cidar, kiiclk bir ¢gapa veya genislie sahip birinci bir ug kismi 104 ve daha
blylk hir ¢apa sahip ikinci bir ug kismi 106 olan, anahtar delidi bigciminde bir agikik 102
icerir. Birinci ug kisim 104 ile ikinci ug kismi 106 olusturan cidarlar, buradan sonra
aciklandig) ve Sekil 15A ila Sekil 15D'de gdsterildigi gibi emniyet kapaginin 70 borumsu

elemanin 24 birinci ucu 22 (zerine monte edilmesini sadlamak lizere genellikle kavislidirler.

Emniyet kapaginin 70 ikinci ucu 76 (izerinde ug cidarda 100 genellikle merkezi olarak, gap
yoninde karsit yer alan, ige dodru uzanan bir ¢ift parmak 110 ve 112 bulunur. Parmaklar
110 ve 112 (Sekil 10'da yalnizca parmak 112 gdsterilir), bir i¢ kenar cidarinda 116 sonlanan
ice dogru kivrimli bir cidara 114 sahiptir. Sekil 9'da gdsterildigi gibi, cidar 114, emniyet
kapagimin 70 ara yan cidarina 78 genellikle paraleldir ve i¢ kenar cidari 116 esnek klipse 60
bakar ancak bundan arahkhdir.

Kenar cidarlari 114 borumsu elemanin 24 gdvdeye 26 tamamen yerlesmis konumunda
omuz kismindan 36 uzanarak borumsu eleman 24 (zerindeki ylkseltimis bir kusak 115
Gzerine otururlar, boylece emniyet kapagim 70 gévde 26 (zerinde, omuz kisimlarn 94

arasinda, parmaklar 82, 84 ve 86 ile parmaklar 110 ve 112 izerinde kenetlerler.

Emniyet kapaginin 70 Sekil 9'da gdsterilen tamamen ileri dogru, kenetlenmis konumunda,
parmaklar 110 ve 112, emniyet kapagl 70 icin gévde 20 (zerinde ek bir kavrama veya
kenetleme islevi saglarlar.

Sekil 15A ila Sekil 15D, emniyet kapaginin 70 borumsu elemanin 24 birinci ucu 22 ve konik
ylzey 34 (zerine monte edilmesi icin borumsu elemanin 24 ve emniyet kapadinin 70
yonlni gdsterir. Montaj esnasinda, emniyet kapaginin 70 yoénelimi, Sekil 15B'de
gosterildigi gibidir ve bunun boylamasina ekseni 120, $ekil 15A'daki borumsu elemanin 24

eksen hatti 122 boyunca bir agiyla ydnlendirilen anahtar delidi biciminde agikliigin 102
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icinden uzanir. Bbylece anahtar delidi bigiminde acikligin 102 daha genis capa veya
geniglie sahip ikinci u¢ kismini 106 borumsu elemanin 24 konik u¢ bicim ylzeyinin 34

bOyUk ¢apa sahip ucunun 37 Ozerine getirir.

Emniyet kapagimin 70 dider ucu, bu durumda S$ekil 15C'deki ok 124 ydninde
doéndurdlebilir. Béylece emniyet kapadinin 70 birinci ucu 74 borumsu elemanin 24 ug bigim
konik yiizeyinin 34 biyik ¢apa sahip ucundan 37 aynlincaya kadar, anahtar delidi
biciminde agikhidin 102 tamami, borumsu elemanin 24 ug bicim konik yOzeyinin 34 blyuk
¢apa sahip ucu 37 Gzerinde hareket ettirilir.

Borumsu elemanin 24 ug¢ bigim konik ylzeyinin 36 blylk capa sahip ucu 37 zorlanarak
emniyet kapagindaki 70 anahtar deligi biciminde acgikligin 102 biiyik ¢apa sahip ug
kismimin 106 i¢c kenarlarindan gegirildikten sonra, emniyet kapadr 70, Sekil 15C'de
gbsterildigi gibi, borumsu elemanin 24 boylamasina eksenine gére dikey bir yéne dogru
yukar! edilebilir ve anahtar deligi biciminde acikhidin 102 ic kenarlar borumsu elemanin 24
konik ylizeyinin 34 biiylk ¢capa sahip ucunu 37 tamamen geginceye kadar borumsu eleman
24 boyunca boylamasina hareket ettirilebilir. Emniyet kapagl 70 ardindan, Sekil 15D'de
gOsterildigi gibi emniyet kapagini 70 borumsu elemana 24 gdre merkezlemek Ozere
anahtar deligi bigimindeki agikligin 102 daha kiglk ¢apa sahip birinci ug kisminin 104 igine
zorlanabilir veya kaydirilabilir.

Simdi Sekil 16A, Sekil 16B ve Sekil 16C'ye atfen, yukarnida agiklanan ve Sekil @ ila Sekil
15D'de gdsterilen emniyet kapag 70 ile aym tarzda calisan bir emniyet kapaginin 130
bagka bir ydonl aciklanir. Emniyet kapagi 130 boylamasina uzanan, aralikh birgok parmak
132 igerir; bunlann her biri bir omuz kisminda 136 scnlanan, radyal olarak ige dogru
uzanan bir kenara 134 sahiptir. Emniyet kapagini 130 borumsu eleman 24 ve gdvdeye 26
gbre en ileri hareket konumunda yerine sabitlemek zere, omuz kismi gévdedeki 20 yivin
98 kenarini 96 kenetlenebilir sekilde kavrayan yapidadir. Daha uzun g¢evresel uzunluga
sahip O¢ parmak 82, 84 ve 86 yerine, emniyet kapagindaki 130 parmaklarin 132 uzunluk
bakimindan daha kisa ve sayica daha fazla olduklari not edilmelidir. Bdylece daha ylksek
bir esneklik derecesi saglanarak emniyet kapagdinin 130 gdvdenin 26 alma kisminin 56

yUkseltilmis ucu Ozerinde kolayca kaydiriimasi saglanir.

Emniyet kapagl 130, birinci bir goévde bolim0i 142 ile ikinci bir gdvde bdlimind 144
birbirine baglayan bir mafsal 140 iceren bir gbvdeye sahiptir. Birinci ve ikinci gbvde
bélomleri 142 ve 144, Sekil 16B'de gbsterildigi gibi ikinci gdvde bdI0ma 144 (zerindeki bir
kenet parmadi 146 karsit birinci gévde bdlimiindeki 142 bir kenet girintisine 148 geginceye
kadar, Sekil 16B'de gosterilen, emniyet kapadinin 130 borumsu eleman 24 (zerine monte

edilmesini saglayan agik bir konumdan, birinci ve ikinci gdvde bdlimlerinin 142 ve 144
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mafsal 140 etrafinda birbirine dogru dénls hareketiyle borumsu elemanin 24 etrafinda
kesintisiz bir gévde olusturan kapall bir konuma mafsal 140 etrafinda birbirine gore
donlssel olarak hareket ettirilebilirler. Kenet parmaginin 146 kenet girintisine 148 gecmesi,
emniyet kapaginin 130 birinci ve ikinci gdvde boélamlerini 142 ve 144, borumsu eleman 24
cevreleyen kesintisiz bir gdvde olarak kilitler.

Ayrica, emniyet kapaginin 130 ikinci ucunun radyal olarak ice dogru uzanan bir etek
icerdigi, bunun emniyet kapaginin 130 birinci gévde b&lOmG 142 Gzerindeki birinci bir etek
kismi 152 ile emniyet kapagimn 130 ikinci gévde bdlimi 144 (zerindeki ikinci bir etek
kismindan 154 olustugu not edilmelidir. Sirasiyla birinci ve ikinci etek kisimlari 152 ve 154
Uzerindeki kavisli i¢ kenarlar 156 ve 158 kesintisiz bir dairesel kenar olugtururlar. Bunlar
Sekil 16C'de gbsterildidi gibi emniyet kapadi 130 borumsu elemanin 24 (zerine en ileri
kenumuna kaydirilip gdvdeye 26 kenetlendiginde, borumsu elemanin 24 dis ylzeyine
baglanan veya bundan biraz aralikli olan yapidadirlar. Birinci ve ikinci etek kisimlan 152 ve
154 ayrica, emniyet kapaginin 130 ileri dogru kayma hareketi esnasinda emniyet kapagini

130 borumsu elemanin 24 etrafinda merkezleme islevi gérurler.

Emniyet kapaginin 130 dis ylzeyi (zerinde, birinci ve ikinci ucglar arasinda yukseltilmis bir
dairesel nervir 160 olusturulmustur. Bu, emniyet kapadinin 130 borumsu eleman 24
etrafinda hareketsiz bir konumdan Sekil 16C'de godsterilen ileri dogru kenumuna hareketini
kolaylastirmak lizere bir kavrama ylizeyi iglevi gérar.

Yukarida aciklanan ve $ekil 16A ila Sekil 16B'de gdsterilen iki parcal, mafsall kapak,
burada aciklanan diger emniyet kapaklarinin herhangi birine uygulanabilir. Bilhassa,
yukarida aciklanan ve $ekil 2 ila Sekil 8'de gdsterilen emniyet kapag 500, yuvalardan 550
biri, emniyet kapadinin 500 birinci ucundaki 503 dairesel halka ve i¢ destek halkasi 504
boyunca bir kesikle, mafsalli iki gévde b&limud halinde ayrilabilir. Emniyet kapadi 500 icin
bu mafsalli dizenleme, borumsu eleman 424 Gzerinde ug bigcim 434 olusturulduktan sonra

emniyet kapaginin 500 borumsu elemanin 424 etrafina gegerek kilitlenmesini saglar.

Sekil 17A ve Sekil 17B, emniyet kapadindaki 170 bagka bir degisiklidi gbsterirler. Bu
baglamda emniyet kapag 170 yekpare, bdlinmez, kapall daire bigimde, yekpare silindir
biciminde bir gévdeye 172 sahiptir. Gévdenin 172 birinci ucunda, boylamasina uzanan
yuvalarla 176 birbirinden ayrilan birgok parmak 174 bulunur. Radyal olarak i¢e dogru
uzanan omuz kisminda 180 sonlanan, ice dodru uzanan kenarlar 178 parmaklarin 174 her
birinin bir ucundan uzanirlar, bdylece gévdedeki 26 yivin 98 kenarimi 96 kavrarlar ve
bdylece borumsu elemanin 24 gbvdeye 26 tamamen yerlestigini gésteren en ileri hareket

konumunda emniyet kapadini 170 gévdeye 26 kenetlerler.
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Gdvdenin 172 birinci ucu ile karsit ikinci ucu arasinda, emniyet kapadinin 170 hareketini
kclaylastirmak (zere bir kavrama yiizeyi islevi gdrecek, radyal olarak disa dodru uzanan

dairesel bir halka 182 olusturulmustur.

Goévdenin 172 ikinci ucu 184, kesintisiz bir dairesel dis halka 186 ve dis halkadan 186 bir i¢
kenara 190 uzanan, radyal olarak ice dodru, koni bigciminde bir etek kismi 188 icerir. Etek
kisminda 188 radyal olarak uzanan birgok yuva 192 olusturulmustur ve bunlar, ic kenardan
190 itibaren Kismen etek kisminin 188 radyal uzantisinin iginden uzanirlar. Yuvalar 192,
etek kismini 188 radyal olarak ige dogru, konik bigimde daralan birgok parmaga 194 ayrr.
Yuvalar 192, emniyet kapaginin 170 borumsu eleman 24 uUzerindeki konik ylizeyin 34
blylk ¢apa sahip ug kismi 37 lizerine gi¢ kullanarak zerlanmasini saglamak ve bdylece
emniyet kapagini 170 borumsu elemanin 24 (zerine, borumsu elemanin 24 gdvdenin 26
icine yerlestiriimesinden dnce monte etmek lizere parmaklar 194 i¢in esneklik saglarlar.

Sekil 18A ve Sekil 18B, emniyet kapaginin 200 yuvalarla 204 aralikli birinci bir ugta birgok
parmak 202 iceren kesintisiz yekpare bir gévdeden 201 olusmasi bakimindan emniyet
kapagina 170 esas itibariyle benzer olan bir emniyet kapaginin 200 baska bir yonini
gbsterir. Parmaklar 202 bir i omuz kismina 208 sahip, i¢e dodru uzanan bir kenarda 206
sonlanirlar, bdylece emniyet kapagl 200 borumsu elemanin 24 gdévdeye 26 tamamen
yerlestigini gdsteren gbvdeye 26 gdre ileri konumuna hareket ettirildiginde gévdedeki 26
yivin 98 kenarini 96 kavrarlar.

Govdede 201 birinci ile ikinci uglar arasinda radyal olarak diga dogru uzanan bir nervir 210
olusturulmustur. Gévdenin 201 ikinci ucu 212 dairesel bir halka 214 olarak olusturulmustur;
keni bigiminde, radyal olarak ige dogru uzanan bir etek kismi 216, dairesel halkadan,
borumsu elemanin 24 sabit capa sahip kisminin dig ¢ap! ile ayni boyutta veya bundan

biraz daha biy0k bir acikhid! tamimlayan bir i¢ kenara 218 uzanir.

Emniyet kapadinin 200 bu yéninde, etek kismi 216 higbir yuva igermez. Bu y&n, rampa
veya ug bigim olugturuimadan énce borumsu elemanin 24 lizerine monte edilmis emniyet
kapadini 200 icetir.

Simdi Sekil 19A ve Sekil 19B'ye atfen, Sekil 9'da gdsterilen gévdenin 26 varyasyonlarini
iceren, bir gbvdenin 230 baska bir yonli acgiklanir. Cogu gbvde 230 gdvde 26 ile ayn
sekilde yapildidi icin, yalnizca gbvde 230 ile gdvde 26 arasindaki varyasyonlar ayrintili
olarak agiklanacaktir.

Sekil 9'da gdsterilen gbvdede 26 gbsterildigi gibi, badlanti gdvdesinin 26 ucundan 57
uzanan alma kisminin dis ¢api sabittir. Bu, emniyet kapaginin 70 birinci ucu 74 Uzerindeki
parmaklarin 80, 82 ve 84 radyal olarak ice dodru bakan kenarlarinin 92 gbvdedeki 26

girintili yive 98 gecerek Kilitlenmelerini saglar.
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Sekil 19A ve Sekil 19B'de gdsterilen gbvdede 230, gdvdenin 230 birinci bir ucundan 232
uzanan alma kismi, esnek klipsin 6C girecedi yivin 238 karsit taraflarinda bulunan birinci bir
capa sahip ug kisim 234 ve ikinci, daha kiiciik bir capa sahip bir u¢ kisim 236 icerir. ikinci
u¢ kismin 236 bitisiginde ylkseltiimis bir ara dairesel halka 240 olusturulmustur ve bu,
ikinci uc kisimdan 236 uzanan, radyal olarak disa dodru, koni biciminde uzanan, konik bir
ug cidar 242 igerir. Halkanin 240 dis ¢api, gévdenin 230 alma kisminin birinci ve ikinci ug
kisimlarinin 234 ve 236 ¢aplarindan daha biyGktir,

Dairesel halka 240 ile gdvdenin 230 altigen bigimli kismi 54 arasinda girintili bir yiv 244
olusturulmustur. Yivin 244 i¢ ylzeyinin 246 capl, gévdeye 26 gdre tam yerlesmis konumda
emniyet kapaginin parmaklarinin kenet kisimlarinin girecegi bir girintiyi tanimlamak (zere

gbvdenin 230 yerlestirme kisminmin ikinci ug kisminin 236 ¢apindan daha kigktor.

Yukarida agiklanan emniyet kapaklarinin herhangi birinin bu tdr ileri dogru kayma hareketi
esnasinda, emniyet kapaginin radyal olarak ice dogru bakan parmaklan, emniyet kapagi
icin ikincil kenet iglevini sadlamak 0(zere, kenetli kavrama igin yive 244 gecerek
kilittenmeden énce konik ug cidarin 242 (zerinde ve ardindan halkanin 240 dis ylizeyi
boyunca disa dogru esneyebilifler.

Sekil 20A ve Sekil 20B'de gdsterilen bir gbévdenin 260 baska bir varyasyonunda, yine gdvde
260, govde 26 ile esas itibariyle aynidir ve yalnizca aralarindaki varyasyonlar ayrintil

olarak agiklanacaktr.

Sekil 19A ve Sekil 19B'de gbsterilen gdvde 230 gibi, gbvdenin 260, alma kisminin birinci bir
gaptaki birinci bir u¢ kisminin 264 uzandi§ birinci bir ucu 262 vardir. Alma kismi, eshek
klips 80 i¢in bir girintiyi 268 tanimlamak igin yine ayni ¢apta ikinci bit ug kisim 2686 igetir.

Govde 260 ayrica, birinci ve ikinci ug kisimlarin 264 ve 266 birinci gaplarindan daha biyik
bir dig capa sahip ylkseltiimis bir dairesel halka 270 icerir. Radyal olarak disa dodru, konik
bigimli daralan bir yizey 272, ikinci u¢ kisimdan 266 yiikseltiimis dairesel halkaya 270
uzanir. Yukseltiimis dairesel halka 270 ile gévdenin 260 altigen bicimli kismi arasinda bir
girinti veya yiv 274 olusturulmustur. Yivin 274 ic ylizeyi 276, gbvdenin 260 alma kisminin
birinci ve ikinci ug kisimlarinin 264 ve 266 ayni birinci gapinda aralikhidir.

Bu baglamda, dairesel halka 270, gdvdenin 26C¢ alma kisminin en digtaki y(kseltilmig
kismini olusturur. Dairesel halkanin 270 dis ¢apr ille komsu yivin 274 i¢ yiizeyi 276
arasindaki fark, emniyet kapagdinin (zerindeki parmaklarin, dairesel halkanin 270 dis kenari
Ozerinden vivin 274 icine gecerek Kilitlenmeden énce dairesel halkanin 270 ylkseltiimis dis
kenarinin Gzerinde diga dogru esnetilebilmelerini gerektirir.
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Simdi Sekil 21A ve Sekil 21B'yve atfen, emniyet kapadinin 300 yapisindaki bagka bir
varyasyon gdsterilir. Bu baglamda, emniyet kapad 300, emniyet kapadinin 300 bir ara
dairesel kisimdan 306 uzanan iki kOgUk kenet parmagdl 302 ve 304 icermesi haricinde
yukarida agiklanan ve Sekil 2 ila Sekil 8D'de gdsterilen emniyet kapagina 70 benzerdir. iki,
Oc veya daha fazla parmak gibi herhangi bir sayida sadlanabilen parmaklar 302 ve 304,
emniyet kapagi 70 Uzerinde gok daha uzun bir gevresel boyuta sahip olan yakin aralkl

parmaklar 82, 84 ve 86 yerine bagimsiz kenet parmaklar olarak yapilandiridmstir.

Kenet parmaklan 302 ve 304, emniyet kapagindaki 70 kenst parmaklarina 82, 84 ve 86
benzer yapidadirlar ve borumsu eleman 24 gdvdenin 26 icine tamamen yerlestirildiginde

gbvdedeki 26 yivin 98 igine gecerek kilitlenecek ve kenetlenecek bigimde tasarlanmistir.

Parmaklar 302 ve 304, borumsu eleman 24 gdvdeye 26 tamamen yerlesmemisken yivden
98 gdvdenin 26 yerlestirme kisminin 56 (st uzantisinin dtesine uzanacak esnek klipsin
yikseltilmis kisimlariyla kesismek (zere tasarlanan agisal bir ydnde emniyet kapaginin 300
cevresi etrafinda araliklidir. Bdylece, drnedin, Sekil 21A ve 3Jekil 21B'de gdsterilen iki
parmakli bir yapida, iki parmak 302 ve 304, emniyet kapaginin 300 bir tarafindan 180°'den
daha az araliklidir ve emniyet kapadinin 300 diger tarafindan 180°den daha fazla
araliklidir.

Sekil 21B'de gbsterildigi gibi, parmaklar 302 ve 304 gevresel olarak aralikhidir, bdylece
parmaklarin 302 veya 304 en azindan biri, tutma klipsinin 60 gévdedeki 26 yivin 68 disina
uzanan yukseltiimis bir kismina carparak emniyet kapaginin 300 tamamen ileri dogru
kenetlenmis konuma tam hareketini dnlemek 0Ozere tutma klipsini 60 engelleme
konumundadir. Bu, emniyet kapadinin 300, yivdeki 58 tutma klipsinin 60 gikintilarina ve dis

kisimlarina gdére agisal yéninden badimsiz olarak planlanan sekilde ¢caligmasin sadlar.
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