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(57)摘要

本发明公开了张力腿水下工作站系统，包括

对接舱和耐压载人舱，所述耐压载人舱环绕对接

舱均匀设置，并与对接舱连通，所述对接舱分为

三层，底层为空心双层底，内部为压载水仓，中间

层内设有高压气舱和水舱，顶层为实验舱，耐压

载人舱分为三层，底层为空心双层底，内部为载

人仓压载水仓，中间层包括防倾舱，顶层为互相

连通的实验舱和生活舱，并在顶部设有二氧化碳

与废弃处理装置，氧气处理装置，同时在顶部设

有与实验舱连通的运输器对接舱，在互相对称的

两个耐压载人舱的实验舱内设有可伸出舱外的

机械臂和采样栏，其优点在于，能够实现工作人

员在海底的长期工作生活，提高了安全性，降低

了海底科研工作的风险性和成本。
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1.一种张力腿水下工作站系统，其特征在于：包括对接舱（1）和耐压载人舱（2），所述耐

压载人舱（2）环绕对接舱（1）均匀设置，并与对接舱（1）连通，所述对接舱（1）分为三层，底层

为空心双层底，内部为压载水仓，中间层内设有高压气舱和水舱，顶层为实验舱，耐压载人

舱（2）分为三层，底层为空心双层底，内部为载人仓压载水仓（21），中间层包括防倾舱（22），

顶层为互相连通的实验舱（23）和生活舱（24），并在顶部设有二氧化碳与废弃处理装置

（25），氧气处理装置（26），同时在顶部设有与实验舱连通的运输器对接舱，在互相对称的两

个耐压载人舱的实验舱内设有可伸出舱外的机械臂（27）和采样栏（28）。

2.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述对接舱（1）顶层还

包括样本储备仓（11），废物收集舱（12），紧急避难仓（13），物质储备舱（14）和电力转换装置

（15）。

3.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述对接舱底部设有固

体压载块（16），所述耐压载人舱底部设有着陆架（29）。

4.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述防倾舱内设有液压

泵（216）和防倾装置（215）。

5.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述耐压载人舱顶部设

有照明设备（210），所述对接舱底部还设有声波测距仪（211）和测绘传感器（212）。

6.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述耐压载人舱靠近机

械臂一侧设有观察窗（213）。

7.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述对接舱为球形。

8.根据权利要求1所述的张力腿水下工作站系统，其特征在于：所述耐压载人舱的生活

舱分为互相连通的起居舱和数据处理舱。
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一种张力腿水下工作站系统

[0001]

技术领域

[0002] 本发明涉及一种水下工作站的物资、人员的工作装置，具体为一种张力腿水下工

作站系统。

背景技术

[0003] 目前，尽管水下工作站的工作深度随着科技的发展变得越来越深，但是无论是哪

一代的水下工作站，其载员人数都不超过三人，水下工作时长不超过二十小时，除了工作站

本身的建造规模较小以及作业本身的需求之外，还有一个关键的因素，就是工作站水下生

命支持系统是有限的。

发明内容

[0004] 发明目的：本发明目的在于提供一种能够使潜水员长期在海底生活工作的张力腿

水下工作站系统。

[0005] 技术方案：为实现上述目的，本发明的张力腿水下工作站系统，包括对接舱和耐压

载人舱，所述耐压载人舱环绕对接舱均匀设置，并与对接舱连通，所述对接舱分为三层，底

层为空心双层底，内部为压载水仓，中间层内设有高压气舱和水舱，顶层为实验舱，耐压载

人舱分为三层，底层为底层为空心双层底，内部为压载水仓，中间层包括防倾舱，顶层为互

相连通的实验舱和生活舱，并在顶部设有二氧化碳与废弃处理装置，氧气处理装置，同时在

顶部设有与实验舱连通的运输器对接舱，在互相对称的两个耐压载人舱的实验舱内设有可

伸出舱外的机械臂和采样栏，对接舱顶层还包括样本储备仓，废物收集舱，紧急避难仓，物

质储备舱和电力转换装置。耐压载人舱顶部设有照明设备，所述对接舱底部还设有声波测

距仪和测绘传感器。

[0006] 为了实现在海底着陆，所述对接舱底部设有固体压载块，所述耐压载人舱底部设

有着陆架。

[0007] 为了保证系统在海底的平衡稳定，所述防倾舱内设有液压泵和防倾装置。

[0008] 所述耐压载人舱顶部设有照明设备，所述对接舱底部还设有声波测距仪和测绘传

感器。

[0009] 为了观察机械臂和采样栏的工作状态，耐压载人舱靠近机械臂一侧设有观察窗。

[0010] 为了提高壳体的耐压性和稳定性，所述对接舱为球形。

[0011] 进一步地，所述耐压载人舱的生活舱分为互相连通的起居舱和数据处理舱。

[0012] 有益效果：能够实现工作人员在海底的长期工作生活，提高了安全性，降低了海底

科研工作的风险性和成本。
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附图说明

[0013] 图1是本发明的结构示意图。

[0014] 图2是耐压载人舱的结构示意图。

[0015] 图3是耐压载人舱的机械臂一侧结构示意图。

具体实施方式

[0016] 本发明的张力腿水下工作站系统，与水面支持平台和水下工作站之间通过零浮力

光电混合缆连接，并将电力等必须资源输送到水下工作站。水下工作站系统主要由对接舱1

和耐压载人舱2组成，对接舱1为球形，耐压载人舱2为四个，对称分布在对接舱1的四周，并

通过对接机构与对接舱1连通，紧急情况下，四个耐压载人舱2可抛弃，所有人员到对接舱1

进行避难。

[0017] 对接舱1的底部外挂有固体压载块16，在遇到紧急情况是可以将固体压载块16抛

弃，获得足够的浮力使整个水下工作站系统上浮，对接舱1分为三层，底层为双层底，内部空

心作为压载水层，提高整体的稳定性，同时在底层分布一定数量的传感器，主要为声波测距

仪211和测绘传感器212。中间层为应急电力系统，高压气仓和水舱，为水下工作站系统提供

足够的淡水资源和正常的压力平衡，顶层为实验舱，样本储备仓11，废物收集舱12，紧急避

难仓13，物质储备舱14以及电力转换装置15等，用于完成一些简单的检测实验工作，为整个

水下工作站提供能源与物质保障。

[0018] 耐压载人舱2同样分为三层，舱体外顶部设有探测器和照明灯210，底部设有着陆

架29。底层为空心双层底，空心内部作为载人仓压载水仓21，中间层包括防倾舱22和储备电

力系统，防倾舱22内设有防倾装置215和液压泵216，保证整个水下工作站系统的平衡稳定。

顶层为互相连通的实验舱23和生活舱24，生活舱24分为互相连通的起居舱和数据处理舱。

并在顶部设有二氧化碳与废弃处理装置25和氧气处理装置26。

[0019] 同时，耐压载人舱2分为互相对称的两组，其中一组的顶部设有与实验舱连通的运

输器对接舱217，并与水面补给平台的零浮力光电混合缆连接，水面补给平台通过物资运输

器将必须的生活物资与实验物资（包括必要的氧气，水，食物）以源源不断的送到水下工作

站，同时将水下工作站产生的生活废物，水底采集的试验样品等回收到水面补给平台，同时

人员运输器可以将工作人员运输到水下工作站，进行正常工作，同时将水下非必要人员或

者不适的工作人员运输回水面补给站。

[0020] 另一组，在互相对称的两个耐压载人舱的实验舱内设有可伸出舱外的机械臂27和

采样栏28，并在耐压载人舱2靠近机械臂27一侧设有观察窗213，实验舱内的人员通过舱外

的机械臂27和采样栏28对海底的实验物资进行采集，并进行研究分析。

[0021] 本发明在实际使用过程中，水下工作站系统下沉到海底后，将着陆架29固定，在水

下工作，零浮力光缆将水面补给平台中发电机组产生的电力不断的运输到水下工作站。工

作站的电力转换装置在对接舱1内，通过一定的处理再从对接舱1直接供应到四个耐压载人

舱2进行使用。零浮力光缆同时兼具信息传递功能，实现水上水下实时互通。运输器将液氧

直接运输到水下工作站，以电力为动力的氧气处理装置将液氧转换到人体生活工作的正常

范围，同时人体产生的二氧化碳和废弃将被二氧化碳与废弃处理装置收集起来，到达一定

程度再被统一运输回水面补给平台进行处理，同时设计了舒适的起居舱维持水下工作人员
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正常的休息。所有的物资补给都由运输器完成，人员运输器可以定期组织人员的交换。

说　明　书 3/3 页

5

CN 110104143 A

5



图1

图2
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图3
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