soanmoa| POPIS VYNALEZ U 206 66

REPUBLIKA (11)(8 1

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

61
..(..)_.. (51) Int. Cl,3 @ 0% B 17/02

(23) Vystavna priorita '
(22) Prihlisen¢ 02 10 98
1) PV 6349-78

(18)

URAD PRO VYNALEZY |  (40) Zverejnene 15 09 80

(45) Vydané 15 12 83
A OBIEVY
(75) .
Autor vynilezu KAPOLKA JOZEF inmg., EAVKA JAROSLAV ing,, MACH ANTONEN ing., a BLASKOVAN PAVOL,
ErLava

(54) Stavebnicové sariadenie ne modelovamie a riadenie technologiockého procesu s tyri&torovfr‘m
logickfm eystdmen

Vynblez sa tfka stavebnicového zax_-ﬁ.adon:la na modelovanie a riadenie techmologického
precesu s tyrdstorovim logickjm systémom, Stavebmicové sariadenie na modslovanis a riade«
nie technologickéhe procesu s tyristorovim loglokjm systémom ume¥iiuje nielem névrh, testoo
vanie a optimalizboiu Jsdnotlivfoh riadiacich obvedov, als aj skGSobné riadenie kondtruks.
afch prototypov pre teohnoiogické PTOCesy.

V sGlasnej dobe sd zndme zariadenia ne modelovanie wiadiscich ebvodov, kioré poufiva-
J& ako riadimci syztém rdzne typy loglokfoh systémov. Tieto stavebmioové zariadenia o4
viak gostavend tak, #eo sldé¥ia preo nmévrh riadiacich obvedov, na simumlovanie riadenia teckumo-
logickfoh procesov predovietkim ako uSebné poiboky,’ dalej ako mariadenis ma optimalizdolin
riadiacich obvodov, Zariademie, které by mime optimalizbéole riadiscich oWov, testevania
a medelovania umoZovale aj akﬁobno riadsnie konifrnkénfeh prototypov pre technologiocké
procesy v previdzke nie jo ném mnéme.
Tioto mo¥mostli spliiuje stavebnicevéd mariademie ma modelovanie a riadenie techmologiokéhe
procesu s tyristorevim loglokim systémom pedla vyrdlezu, ktoréd je zmlof¥end z rudmého simu~
lbtora snimaSov polohy, ‘-utoutiokého simuldtora snimalov polohy, svorkovmice na pripoje~
nie snimadov polohy riadendho teohmelegickéhe procesu, stavebmiece tyristorovéhe legickéhe
systémm pomestdwvaidos z pawme rozmiestnenfoh vstupnfoh a vistupmfoh legickfoh fumkoii
a mdhoioh logiokfoh fumkoif Mubovoiného typu a smofstva, svetelndho panelu m svorkevmi-
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ee ma pripojenie akinyoh Slenov riadeného teohnologického procesu., V¥stup svorkovnioce

na pripojemie snimaSov polohy riadeného teohnologického proocesu je pripojenfy na prvf
vastup pomoonfoh obvodov a zékladnfch loglck§ch obvodov, véstup ruiného simulétora anime -
Sov polohy je pripojeny na druh§ vstup pomocnych obvodov & zékladn$oh logiokfoh obvedov,
v§stup automatického simulédtora snimaSov polohy Je pripojeny na treti vatup pomoonfych obw
vodov a zékladnyoh logiokfoh obvodov, Vfstup pomocnych obvodov a zékladnyoh loglockjch ob-
vodov je pripojeny na vstup jednotiek vytvérajhoich Xxombinasné a sekvendné obvedy, pri-
Som ich vistup Je pripojeny na vstup v{konov§oh jednotiek. VHstup vikonovych J.ohnot:l.ok

je pripojeny na vstup svetelného pemelu a vatup svorkovnice na pripojenie elektrickfch,
pneuma tick§ch a hydraulick§ch akdn$ch Slenov. Pomooné ebvody a zékladné logické obvody,
kombinainé a sekvendné obvody, vikonové jednotky tvoria stavebmnicu tyristorovéhe logic-
kého systéuu.

Tyristorovy logiock§ eystém tvori stavebnicu jednotiek a Jje Jednym z technickyoch
prostriedkov pre realizfoiu riadiacich automatov logiokého typu. Pomooné obvody sliZia
na pripojenie bezdotykovioh snimalov polahy, vnétornd signalizéoiu a tak dalej. Zékladw
né loglcké obvody mé obvody loglokéhe sédia logického aésinu a negéoia. Kombina¥né a sek~-
vendné obvody dostaneme vhodnym vzhjounym prepojenim zékladnyoh logickfoch obvodov a vy«
tvorenfmi sphtnfmi vizbami, V pripade poﬁroby Jje moZno pomocou Sasovfch Slenov a zhklad-
nfoh logickjoh obvedov vytvorit' Sasové spozdovacie logické obvody. Vfkonové jednotky ob-
sahuji vikonové spinade striedavého a jednssmerného pridu.

Podla vopred zadaného technologického precesu sa navaé jorrsprepoja jedmotky tyristo-
rového logického systému phjkovanim, alebo ovijenim pre kaZdd aplikiciu riadenia techno-~
logického procesu., Takto navrhnuty spbsod riadenia mb¥eme technologicky proces riadit’
tak, %e na svorkowalocu pripojimc snimale polohy skutodného techmologiokého procesu a ma
svorkovmio:u. za vikenovymi Jednotkami pripojime akiné Sleny elektrioké, napriklad stykad,
motor, ¢iojka, brzda, pueuma tické /pneumatiocky rozvhdzal elektricky ovliddany/ a hydrau-
1ické /hydraulicky rozvidzad elektricky ovlddan§/. Takéto zapojenie ndm umo¥iiuje riadit
rehdlny technologick§ prooces. Tento spbscd sa pouiiva predovietkim ma riademie rézmych
prototypov u ktoryoh sa skéla navrhnuty techmologicky proces. Palsie vyuiitie stavebmi-
cového zariadenia podlwm vynhla-m Je modelovanile technologického procesu tek, %e mieato
skutosnfoh snimaSov polohy si rripojime pb¥kové prepinale, ktorfoh réznou kombindciou
nzapauty®, "vypnutf" simulujeme skutoinfy stav snimadov polohy a vistup 2 vikonovfch jed-
notiek je pripojend na svetelny penel na ktoxrom rozsvietenim ¥iaroviek mo¥no sledovet'
simloveny chod skinfoh Slemov. Polohu u sni{madov polohy ngapnuty®, wyypauty" moine na-
hradit’ automatickym simulitorom snimadov polohy a to tak, ¥e si pripojime programovacie
relé jedno a viac podla potreby. OtéSanim hriadele programovacieho relé ném valky s rdz-
mym uhlom natoSenia spinejd mikrospinade. Stavebnicové zariadenie na modelovanies a ria-
denie techmologiokého procesu umoeiiinje daley jednoduchi¥ie testovanie riadiacioch ebvodov
a je Yahko premiestiiovateliné na miesto ské¥aného prototypu, taktieZ umoZiluje rychlu =ume-
nu riadiscich obvedov. Jednotky tyristorového logického systému sd umjestnené vo veni '



so zasfvatelmfmi Mt.

Na priloZenom obraze je blokovA schéma stavebmicovéhe mariadenis na modelovanie a ria-
denie technologického procesu s tyristorovim logickfm systémem, Jedmotlivé bloky predsta-
vujéi rudn§ simuldtor smimadov polohy, automaticky simmlétor smimadov polohy, svorkowvnica
na pripojenie snimalov polohy riadoného.tochnologiokého procesu, svetelny penel, svorkove
_ nica na pripojenie akimfch Slenov riademého techmologického procesu a stavebnica tyristo-
rového logického systému, priSom tieto jednotlivé bloky st vzdjomme vhodne prepojend.

Stavebmicové zariadenie na modelovanie a riadenie technologiockého procesu s tyristo-
rovim logickym systémom podla prilofeného obrazu zostavendho z rudného simuldtora snima-
3ov polohy, avorkovmice nma pripojenie smnimaSov polohy riademého technolegického procesu,
automatického simuldtora snimadov polohy, stavebnice tyristorového loglockého aystému, sve~
telného panelu m svorkovnice na pripojenie akénfch Slenov riasdeného technologickéhe pro-
cesu sl zapojené tak, Ze vistup svorkevnice na pripojenie snfmadov polohy riadeného tech
nelogického procesu 1 je pripojenf ma prvy vstup pomoonych obvodov a zékladnjoh legiok$sh
obvodov 4. V{stup rudného simulétore snimaSov polohy 2 je pripojemy na druhf vstup pomoo~
n¥och obvodov a mékladnyoh logickfoh obvodov 4, Vistup autommtického simuldtora snimadov ‘
polohy 3 je pripojeny ma tretf vstup pomoonfch obvodov a zék.‘l.a‘dnfoh logickfch obvedov &,
V§stup pomaocnfoh obvodov a sbkladnfch loglokfch obvodov 4 je pripojeny na vwstup jednotiek
vytvhra jioioh kombinadné a sekvenimé obvedy 7, priSom ich vistup je pripojeny ma vetup
vikonovich jednotiek §, V§stup vikonovfch jednotiek § je pripojenf na vstup svetelného
panelu 8 u vstup sverkovmice ma pripojenie elektriokfch, pmeumatiockfohr a hydraulickfoh
akdnjoh Slenov 9. Pomocné obvedy a zékladmé logioké ebvody 4, xombinadné a sekvendné ob-
vody 7 a vikonové jednotky § tveria stavebniou fyr:latorov‘ho loglckého systéum 5.
Stavebnicové zariadenie na -odelov-nio_ a riadenie technologického procesu s tyristorovim
logickfm systémom pouXivame prevaine na riadenie rézmych piototypov refineho techmologic-
kého procesu a v tom pripade snimmSe poleby skutodnéhe technologického procesu pripojime
na svorkovaicu 1 a vfstup mo svorkevaice 1 pripojime na prvf' vstup pomoomfch obvodov
a zékladnfoh logickfoh obvodov 4. Viatup pomocnfch obvodov ai zékladnyoh logiockfch obvodov
k jo pripojeny na vstup jedmotiek vytvérajhecich kombinadné a sekvendné oﬁvody 7 a ioh v§-
stup feo pripojeny na vatup vikonovich jedmotiek §. V§atup vikonovfch jedmotiek 6 je pri-
pojend na akiné Sleny 9 redlmeho prototypu. Wmdtorné prepojenie medzi jednotlivimi jed-
notkami je urobené péjkoveanim, alebo ovijanfmi spojmi podPa skutednej potreby. V pripade
vyuZitia zariadenim pedl'a vynflezu pre modelovanie chodu prototypov a pre overemie riadia~
oich ebvodov sa zapoji rulaf simuldtor snimadev polohy 2, alebo pre dlhodobé overovanie
napriklad niekolke drnfi zapoji sa automatiock§ simuldtor snimaSov polohy 3. Vistup rudnéhe
simulétora snimalev polohy 2 je pripojen¥ na drubf vstup pomocnfoch obvodov a zékladmfoh
’ logick¥ch obvodov 4 a vistup automatiokého simulétora smimadov polohy 3 Je pripojen¥ na
tret{i vstup pomoonfeh obvodov a zékladnfoh logickfch obvedov 4. V¥stup = pomoonych obvo-
dov a zékladn$ch logickych obvedov _*g, Je pripojeny na vstup jednotiek vytvérajlcioch kombi-
madné a sekvendné obvedy 7 a ich vfstup je pripojeny na vstup vfkonovych jednotiek §.




V§stup vikonovich jednotiek 6 Je pripojeny na vstup svetelného panelu 8, v ktorom sd
uniestnenéd signdlne Ziarovky, ktoré sigmalizuji svojim rozavietenim urditd Sinnost’ tech-
nologického zariadonia, ktort by malo dané zariadenle vykonhvat',

Zariadenle podla vynédlezu je md2n> efte pouiit’ pre rézne merania napit{ a pradov
vzhladom na Iahk§ pristup ku vietkim svorkdm So u¥ neumofiiujé robit' niektoré merania v
pripade uniestnenia jednotiek logickéhyu systemu v elektrickom rozvidzadi. V popise funke=
cie st uvedené dve najsastejiie spdsoby pou¥itia zariadenia podla vynalezu, Dané zariade-
nie mo¥mno vyuZit' pre optimalizéhoiu riadiacioch obvodov, névrh riadiscich obvodov z hladis-

kxa dimgmostiky portch a éGdriby.

PREDMET VYNALEZU

Stavebnicové zariadenie na modelovanie a ri.denie technologického procesu s tyristo=
rovim logickym systémom zostavené z ruiného simuldtors snimadov polohy, automatického si-
mulédtora snimadov polohy, svorkovanice na pripojenie sniaadov polohy riadeného technologice
kého procesu, stavebnice tyristorového logického systému, svetelného panelu a svorkovanice
na pripojenie ak¥nfoh Slenov riadeného techmologiockého procesu vyznadujbce sa tym, %e
v¥stup svorkovnice na pripojenie snimadov polohy riadendho technologického procesu /1/
je pripojen{¥ na prv{ vstup pomocnfch obvodov a zékladnfch logickfch obvodov /u/, vistup
rudného simulétora snimaSov polohy /2/ je pripojeny na druhy vstup pomocnfch obvodov
a zékladnfoh loglckych obvodov /4/, vistup automatického simulédtora snimadov polohy /3/
je pripojeny na tret{ vstup pomoonfch obfodov a zéxladnfch loglokfch obvodov /4/ a vistup
pomoo'nfroh obvodov a zékladnfch logickfoh obvodov /4/ Je pripojeny pa vetup jednotiek vy«
tvhrajicich kombinadné a selkvendné obvody /7/, pridom ich v§stup je pripojeny na vatup
vjkonov§ch jednotiek /6/, v§stup vikonovich jednotiek /6/ je pripojeny na vstup svetelné-
ho panelu /8/ a vstup svorkovnice na pripojenie elektrickych, pueuma tickfch a hydraulio-
kfoh akinych Slenov /9/ prisom pomocné obvody a zékladnd logické obvody /4/, kombinadné a
sokvendné obvody /7/ a vikonové jednotky /6/ tvoria stavebnicu tyristorového logického
systému /5/.

1 vykres



"




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

