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Vynalez se tykd hydraulického obvodu pro
dosaZeni synchronnfho pohybu nejméng
dvou hydromotordi, pracujicich p¥i rozdil-
ném zatiZeni.

V soufasné dob& je zndmo nékolik hyd-
raulickgch obvodd pro synchronizaci pohy-
bu hydromotori.

Jedna skupina hydraulickych obvodd je
charakterizovdna sériovym spojenim elek-
trohydraulického regulaéniho prvku s hyd-
romotorem. Elektrohydraulickym prvkem je
zde oznafovan elektricky ovladany hydrau-
licky prvek, napfrikiad elektricky ovlddany
hydrogenerator, elektricky ovlddany $krtici
ventil nebo elektricky ovlddany servoventil.
Nevyhodou sériového zapojeni je to, Ze re-
gulaéni prvek musi byt dimenzovdn na plny
pritok kapaliny.

Druhéd skupina hydraulick§ch obvodi je
charakterizovdna paralelnim pFipojenim
elektrohydraulického regula&niho prvku k
hydromotoru. Regulatni prvek potom ¥idi
bud pfipousténi kapaliny do p¥ivodniho po-
trubi hydromotoru, pohybujictho se poma-
leji, nebo Fidi odpousténi kapaliny z pfivod-
niho potrubi hydromotoru, pohybujiciho se
rychleji. Odpousténou kapalinu je tieba vést
zvladtnim potrubfm zpét do nédrZe.

Uvedené nedostatky se odstrani hydrau-
lickym obvodem, podle vyndlezu sestivaji-
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cim napfiklad nejméné& ze dvou hydraulic-
kych védlci, zapojenych na hydrogenerétory.
Podstata vynédlezu spocivd v tom, Ze piivod-
ni a odvodni potrubi kapaliny kaZdého hyd-
raulického véalce jsou navzdjem propojeny
servoventilem, ktery je pfipojen k piivod-
nimu a odvodnimu potrubi kapaliny skrze
zZpétné ventily v mistkovém zapojeni.

Vyhodou hydraulického obvodu podle vy-
nalezu je to, Ze zajiStuje synchronni chod
hydromotorti pro oba sméry pohybu, na-
priklad pistnic hydraulickych valc@ti, nebo
oba sméry otdceni vystupnich hiidelt ro-
tacnich hydromotorii, aniZ je zapotiebi dal-
Siho potrubi.

Hydraulicky obvod podle vyndlezu je ja-
ko priklad zndzornén na piiloZeném vykre-
su.

Hydromotory, v daném piipad® hydrau-
lické vélce 1, 1° vykonavaji synchronni po-
hyb jak ve sméru rychlosti v, tak ve smd-
ru rychlosti v'. Mezi p¥ivodni vétve potrubi
k hydraulickym vélcim 1, 1' jsou zapojeny
servoventily 2, 2‘ pies ¢tyfi zpstné ventily
3 v mistkovém zapojeni. Pfed servoventily
2, 2° jsou pfipojeny jemné filtry 4, 4°. Ser-
voventily 2, 2° jsou ovladany elektrickym
proudem z elektronickych zesilovaéii 5, 5'.
Do elektronickych zesilovadt 5, 5° vstupu-
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je elektricky signal z diferenéniho a logic-
kého ¢lenu 6. v diferenénim a logickém
¢lenu 6 jsou porovndvéany elektrické signa-
ly ze snima& 7, 7' polohy pistnic hydrau-
lickych valcti 1, 1. Rozdil jejich polohy, to
je regulaéni odchylka, vstupuje do logické-
ho a diferenéniho élenu 6, odkud je podle
své polarity vedena do elektronického zesi-
lovade 5 nebo 5°.

Hydraulicky obvod podle vynédlezu pracuje
nasledovné. Kapalina od hydrogeneréatort
proudi k hydraulickym valctm 1, 1‘. Pistni-
ce hydraulickych valcii 1, 1' se pohybuji pfi-
bliZn& synchronné&. Poloha jejich pistnic je
sniména snimaéi 7, 7° polohy. Pokud jedna
pistnice nékterého z hydraulickych valci 1,
1' zaéne predbihat druhou pistnici, vyda
diferenctni a logicky clen 6 elektricky sig-
nél, ktery je podle své polarity pfiveden na
elektronicky zesilovaé 5, % toho servoven-
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tilu 2, 2, ktery je zapojen v obvod& hyd-
raulického vélce 1, 1°, jehoZ pistnice pfed-

. bihéa pistnici druhého hydraulického vélce

1, 1°. Servoventil 2, 2‘ se otevfe a pFepousti
kapalinu z pFivodniho potrubi hydraulickeé-
ho vélce 1, 1‘ do odvodniho potrubi. Rych-
lost pohybu pistnice se sniZi, coZ se proje-
vi sniZenim elektrického signdlu vystupuji-
ctho z diferentniho a logického ¢&lenu 6.
Jakmile se vzdjemnd poloha obou pistnic
hydraulickych vélci 1, 1° vyrovné4, sniZi se
elektricky signal vystupujici z diferenéniho
a logického ¢lenu 6 na nulu a servoventil 2,
2‘ se opst uzavfe.

Hydraulického obvodu podle vynélezu lze
pouZit pro synchronizaci pohybu, napfiklad
hydraulickych valcii 1, 1° u strojit a zafizeni
v hutich pro ovldddni posunovacich pravi-
tek, tlacek, manipuldtortt a v jinych stroji-
renskych oborech.

PREDMET VYNALEZU

Hydraulicky obvod pro synchronizaci po-
hybu hydromotord, sestdvajicich napfiklad
nejméné ze dvou hydraulickych véalct, napo-
jenych na hydrogeneratory, vyznadeny tim,
Ze pfivodni a odvodni potrubi kapaliny kaZ-

dého hydraulického vélce (1, 1‘) jsou na-
vzdjem propojeny servoventilem (2, 2‘), kte-
ry je pFipojen k pfivodnimu a odvodnimu
potrubi kapaliny skrze zp&tné ventily (3)
v miistkovém zapojeni.
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