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Urzgdzenie do pakowania ryb

1

(Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pa-
kowania ryb catych w puszki, zwlaszcza szprot,
matych $ledzi, sardynek, itp.

Znane =z norweskiego opisu patentowego nr
107 896 urzadzenie do pakowania ryb zawiera, ze-
sp6l transportowy majacy przenodnik lancuchowy
lub tasmowy z uchwytami dla kazdej pojedynczej
ryby, zespét elementéw podawczych przenoszacych
ryby, znajdujacy sie w jednakowym polozeniu 2z
odpowiednimi zespotlami doprowadzajacymi umie-
szczonymi po obu ostronach przenosnika, ktére
wprowadzaja ryby w uchwyty tak, . ze kolejna
ryba jest ulozona ogonem w jedng stroneg, a na-
stepna w strone przeciwng, a takie zespél prze-
noszenia, ktéry jest dostosowany do transportu
uprzednjo ustalonej liczby ryb z kofica czlonu
transportowego na drugi koniec czlonu do po-
jemnika pakowarki.

Z opisu patentowego RFIN nr 2420123 znane
jest urzadzenie, w ktébrym transport pakowanych
ryb odbywa sie przy uzyciu elementéw prowadza-
cych kazda pojedyncza rybe. Te elementy prowa-
dzace s3 umieszczone nad plaszczyzng transpor-
tera ryb przed przejSciem na przenoénik przerzu-

towy, ktéry podaje ryby do miejsca, w kibrym sg

one juz ostatecznie zapakowane.

Jednym z probleméw wystepujacych w pracy
tych znanych urzadzei do pakowania ryb jest
latwosé, z jaka ryby ulegajg uszkodzeniu. Urzadze-
nia te dzialajg na zasadzie mechanicznego zaeis-
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ku kazdej pojedynczej ryby za pomoca mechanicz-

‘nych elementéw. Jest to powodem ich uszkodzen,

Innga niedogodnoscia tych znanych urzadzen jest
koniecznosé stosowania szeregu mechanicznych
elementéw dla uzyskania mechanicznego zacisku
kagdej ryby. Te mechaniczne elementy zaciskajace
kazda rybe zuzywaja sie i wymagaja czestej
wymiany, a ponadto powoduja w pracy urzadzenia
bardzo silny hatas. Poza tym, koniecznoéé mecha-
nicznego zaciskanja kazdej kolejnej ryby powo-
duje, ze mie osiaga sie pozadanej wydajnoécl
Znane urzadzenia sa bardzo kosztowne i skompli-
kowane.

Celem niniejszego wynalazku jest opracowanie
konstrukeji urzadzenia do pakowania ryb po7ba-
wionego wyzej oméwionych wad i niedogodno$c

Cel ten zostal osiggniety dzieki temu, Ze urza-
dzenie wedbug wynalazku zawiera przenoénik,
Zozony z pewnej liczby lahcuchéw lub tasm réw-
nolegle rozstawionych na rolkach, ktérego czeét
wylotowg w stosunku do kierunku przemieszczanie
sie ryb, wraz z jego uchwytami skierowana jest
ku dolowi w plaszezyznie ponizej plaszczyzny
przemieszczania si¢ ryb. Pomiedzy laficuchami luk
taSmami przeno$nika znajduja sie linki umie.
szczone na tych samych rolkach co tasmy prze-
noénika i poruszajace sie z takg samg predkoscis,
z ktébra przemieszczaja si¢ te tasmy dla umocli-
wienia swobodnego poloZenia ryb na.tych linkach.
Urzadzenie zawiera réwniez przerzutowy. sznuro-



wy przeno$nik, ktéry zachodzi na wymienjony
taSmowy przenodnik -'i porusza sie z predkoscia
linjowq ni#sza od predko$ci tego przeno$nika
tasmowego. Na wymienionym sznurowym prze-
noéniku przerzutowym sg umieszczone popycha-
jace ryby elementy. Do wytwarzania odstepéw
pomiedzy grupami ryb o okre$lonej ilo§ci sztuk,
urzgdzenie zawiera uklad elementéw umozliwia-
jacych dzialania popychaczy w tych odstepach.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczhiony w '

przykladzie ‘jego” wykonania na rysunku, na kto-

rym fig. 1 przedstawia urzadzenie do;pakowanis -

ryb w widoku z boku, fig. 2 — przenos$nik urza-
"dzenia w widoku z boku, fig. 3 — przenosnik w
widoku z géry.

Zesp&t podawczy pakowark1 zawiera woézek lub

suwak 1, ktéry ma szereg kieszeni2.Kaxda z. kie-
szeni ma dwie pochylone klapy 3 i 4, przy czym co
"najmniej jedna klapa 3 jest osadzona przegubowo
na osi 3. Ryby ustawione cze$cig brzuszng do gbéry
sa rozmieszczone na przeciwleglych stronach
wozka, przy czym ryby po obu stronach sa usta-
wione glowami w kierunku $rodkowej czesci
wézka i sa,'nastepnie podawane przemiennie, pier-

wsza z jednej. strony, a nastepna .z drugiej de. .

kieszeni 2 tak, ze glowa co drugiej ryby jest
zwrbécona w jednym kierunku, za$§ glowa ryby
kazdej nastepnej jest zwrécona w kierunku prze-
ciwnym.

‘Suwak 1 porusza si¢ w kierunku oz;n'aczonym__“

strzatka 5 z predkoécia zsynchronizowana z pred-
koécig gbrnej czesSci przeno$nika 6, ktéry porusza
sie w kierunku oznaczonym strzatkg 7. Przenos-
nik 6 zawiera cztery wsp6lzaleznie rozstawione,
réwnolegle taémy lub lancuchy, do ktérych przy-

mocowane ‘s3 uchwyty 8 ‘dla przejmowania ryb’

z woOzka lub suwaka.1l tak, ze ryby 9 s3 przesu-
wane -w - kierunku oznaczonym strzatka 7 za pot
moca przenoénika 6. Po obu stronach. przenosnika
s3 ustawione noze 10 odcinajace glowy i.ogony
j ewentualnie zespél do:mycia ryb, nie uwidocz-
niony "na. Tysunku. Po- przejéciu - przez noze 10
ryby 9 dalej przesuwaja sie wzdhiz przenosnika 6.
W . poblizu ~wylotowego kofica .przenoénika- 6.z
jego uchwytami 8 jest ustawiony-linowy .przenos-
nik, 20, ktéry naklada sie na cze$¢ wylotowa. prze-
nodnika, 6, przy czym wchodzi on pomigdzy tasmy
przenoénika 6 W swej.cze$ci wylotowej przenos-
nik 6 jest sprowadzany ku dolowi ponizej poziomu
transportu .ryb i przechodzi po koficowej napedo-
wej. rolce. 21, ktéra: jest umieszczoha niZej nit. po-
z0stale rolki przenoénika:. To odchylenie ku dotow:
mode by¢. uzyskane za pomoca zakrzywwne; plyty
23 lub w- infy . znany sposbb. .
iPoxmedmy odchylong czeeiq’ prmnoémka 6, a ‘po-
czatkiem sznurowego przeméni'ka 20 (:tlg 2) po~
wstaje luka. Ta luka jest wypelmona przez liny
11, ktbre’ sie przesuwaja ‘laczmie’ z laficuchamj
rzenoémika 6 i pomiedzy nimi, ale ktére'sa  pro-
wadzone za pomocg ko6t palsawych ‘majacych tg
samy ‘Srednice i obracadacych sie " dookola : téj 'sa«
,mej o8 co Kkoto” pakovwe 24, 'a’ nastqpnie dookala
koﬁoowej napedowe'j ro"lki 21. : %
“Smurowy przenoémk 20 prﬁchodﬁ panad. ko—
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lem pasowym 24, kit6re jest umieszczone w poblizu.

konicowej napedowej rolki 21 przeno$nika 6. Sznu-
ry przeno$nika 20 przebiegaja pomie¢dzy linami 41.
.Liny 20’ sznurowego . przenoénika 20 s3 na wy-
lotowym jego koficu napedzane poprzez napedows
rolke 25, Krotsze liny 20” réwniez sg prowadzone
przez nafpedowa rolke 25, majac zadanie wy'pelrme-
nia przestrzeni pomiedzy linami 20’, Liny 20° i 20"
poruszaja si¢ z ta samg predkoécia. Liny 20”7 sa

- prowadzone przez rolke 26, ktéra jest umieszczona
w poblizu wylotowej czelci prz.enroémka 6. Nape-

dowa rolka 25 ma mechanizm wolnego kota i moze
byé prrzemleszczana w dowolnym kierunku za po-
mocg sitownika 27, ktéry oddzialywuje na. rolke

‘poprZez ramie 28 umieszczone w koficu trzonu

tloka sitownika. Ponad’ przeménnklem 20 Jest
umieszczony popychacz 29 posidddjacy zdolnodé
przemieszczania si¢ z tylnej pozycji pokazamej
ciagtymi liniami na fig. 2 do pozycji przedniej po-
kazanej liniami -przerywanymi. Popychacz 29 jest
przesuwany w kierunku do tylu i do przodu za
pomoca sitownika 30, jak to pokazano strzalkam;

.. .Silownik - 32 natomiast przesuwa popychacz
i Jego cylinder 30 w gbre i w dbl, jak to pokazano

‘strzalkami 33. Popychacz 29 przepycha ryby ponad

pr’owa-dzac‘&;‘r stalg plyta 34 i dwiema ruchomym;
plytama 35 i 36, ktére 3 umieszczone ponad pa-
kujacym pojemnikiem 14. Ruchome piyty 35 i 36
maja zdolnoéé przesuwania si¢ poprzecznie w kie-
runkach wskazanych przez strzatki 37 j 38.

Sitownik 27 otrzymuje impuls ruchu poprzez
rolke 22 z licznika 39, za pofrednictwem czujnika
40 odliczajagcego z gbéry ustalong liczbe ryb, na
przyklad jedenascie, jak “pokazano na fig. 2.

. Urzadzenie- wedlug wynalazku dziala w._ naste-
pu]acy spos6b. Ryby. sa wciggane do kieszeni 2
korzystnie przez elementy przenoénika, kt(n'e
chwytaja glowy ryb. Ryby sa dostarczane przez
elementy podawcze umieszczone po obu stronach
przenoénika, ktére rypy te wustawiaja glowami
zwrbéconymi w kierunku -osi przenoénika i brzu-
chami do géry. Wozek albo suwak 1 porusza sig
z predkoscia zsynchronizowang z ruchem prze-
noénika 6 w kierunku strzatki 7 tak, Ze Lkles.zeme
2. s3° umjejscowione ponad uchwytami 8 przenoé-
nika, W tej pozycii k.larpy 3 i 4 otwieraja su:
i. ryby,  jak pokazano na fig. 1, ze$lizguja sie w
odpowiednie uchwyty 8 na przeno§niku 6. Ryby
nastepnie, leza na boku na dnie uchwytéw, a ich
glowy i ogany sg odcinane przez noze 10 znaj-
dujgce sie. pa obu stronach przen,oémka, dodatkowo
moga byé nastepnie umyte. Kiedy ryby doc1era1a
do .odchylonej ku dolowi wylotowej cze$oi prze-
noénika 6, uchwyty zostaja sprowadzone w a6k
ponicej -plaszczyzny przemieszczania ryb, a ryby
lezy swobodnie na. linach 41 | sa przesuwane przez
te .liny ®a  przenoénik 20. Sznurowy ‘przenoénjk 20
nie przesuwa . sie tak szybko' jak linki 41. Kiedy
ustalona ‘uprzednio liczba ryb. wejdzie na prze-
noénik 20, silownik 27 otrzymuje impuls z licz-
nika 39, a.ramie 28 porusza sig.szybko powodujac
dzialanie rolki -25. ‘Uprzednio. ustalona liczba ryk
le¢acych na przenoéniku 20 jest nastepnie gwal.
townie: - przesuwana - ku przndowi.. co powoduje
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utworzenie odstepu rozdzielajgcego nomiedzy ta
grupa ryb, a cigglym szeregiem ryb docierajgcyck
z przeno$nikowych lin 41. Popychacz 29 opuszcze
si¢ i nastepnie przesuwa sie szybko w kierunkwy
pokazanym strzalka 43, az do osiagniecia kohco-
wej pozycji pokazanej przerywanymi liniami ns
fig. 2. Teraz wszystkie ryby tej grupy leza §cis-
ni¢te pomdiedzy popychaczem 29, a stala pionowa
plyta 44. Kiedy grupa ryb osiaggnie te pozycje,
ruchome plyty 35 i 36 sg szybko odciggane w ich
odpowiednich kierunkach i ryby spadaja w doét de
pakujacego pojemnika 14, Popychacz 29 ze swym
cylindrem 30 jest nastepnie unoszony do géry za
pomocy sitownika 32 i wraca do pozych poczatko-
wej, gdzie jest poruszany ku dolowi- w miejsce
poza nowa grupa ryb i caly proces jest powtarza-
ny od nowa.

W rozwiazaniu tym nie jest koniecznym uchwy-
cenie kazdej pojedynczej ryby, poniewaz wszy-
stkie pfzemieszczenia ryb maja miejsce w sytuacji
kiedy ryby luZno spoczywaja w uchwytach prze-
no$nika 6 lub tez, kiedy leza swobodnie na lino-

wym przenoéniku 20. Ryby sa przesuwane, lgcznie .

w obu przypadkach za pomocg przeno$nikéw lino-

wych, kt6ére poruszajg sie z predkodciamij Zrézni.

cowanymi i dzieki popychaczowi 29, kiedy lezg

swobodnie na przenoéniku 20 i plytach 34, 351 36,
Dzigki temu istnieje bardzo mate ryzyko uszko-

dzenia ryb. Urzadzenie wedlug wynalazku umo-
zliwia duzg niezawodnoéé jego dzialania, poniewaz
zawiera zaledwie kilka mechanicznych elementéw
ulegajacych stopniowemu zuzyciu. W dodatku
urzgdzenie pracuje stosunkowo cicho, malo bo-
wiem zawiera elementéw takich jak ramiona
nawzajem sie przesuwajace i powodujgce halas.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pakowania ryb calych w pusz-
ki', zwiaszcza szprot, matych $ledzi, sardynek i tym
podobnych, wyposazone w lancuchowy lub tasmo-
wy przenoénik ryb z uchwytami dla kazdej po-
jedynczej ryby, w zesp6t podawczy przemieszcza-
jacy ryby tak, ze znajduja sie one w jednakowym
potozeniu w poszczegblnych jego elementach umie-
szczonych po obu stronach przenoénika, ktéry to
zesp6l podawczy wprowadza ryby do uchwytéw
przenod$nika tak, Ze ogony kolejnych ryb znaj-
duja sie w przeciwnych kierunkach, oraz w prze-
no$nik linowy do przemieszczania okreslonej ilosci
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ryb z kcfica tasmowego przenoénika z uchwytami
do pojemnika, znamienme tym, ze przeno$nik (6)
sklada sie¢ z pewnej liczby laficuchéw lub tasm
réwnolegle rozstawionych na rolkach, a jego cze$é
wylotowa, w stosunku do kierunku przemieszczania
si¢ ryb wraz z uchwytami (8) skierowana jest ku do-
lowi w plaszczyZnie poniZej ptaszczyzny jprzemiesz-
czania- sig ryb, za$ pcmigdzy tahcuchami badz tasma-
mi przenoénika (6) znajdujg sie dinki (41) umieszczo-
ne na tychsamych rolkach co taémy przenoénika (6)
poruszajac si€¢ 2 takq sama predkoscia, z ktéra
przemieszczajy si€ te taémy dla umozliwienia swo-
bodnego polozenia ryb na linkach (41), przy czym
przerzutowy sznurowy przenoénik (20) zachodzi na
taémowy przeno$nik (6) i porusza sie z predkoscig
linjowa nizsza od predko$ci przeno$nika (6), a na
przeno$niku (20) sa umieszczone popychacze (29) °
ryb, za$§ do wytwarzania odstep6w pomiedzy gru-
pami ryb o okreSlonej iloéci sztuk stuzy uklad
(25, 27, 28, 39, 40) umoiliwiajgcy dzialanie popy-
chaczy (29) w tych odstepach.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
%e koniec wylotowy sznurowego przenoénika (20)

“przerzutowego biegnacy ponad napedowa rolka (25)

z mechanizmem wolnego kola, ma do tej rolki
dotaczone ramie (28) poruszane za pomoca silow-
nika (27), przy czym silownik (27) otrzymuje im-
puls pobudzenia z licznika (39), gdy ustalona licz-
ba ryb przechodz. przez lieznik, tworzac odstep
rozdzielajacy miedzy grupami ryb o wuprzednio
ustalonej liczbie.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze nad sznurowym przeno$nikiem (20) przerzuto-
wym jest umieszczony popychacz (29), korzystnie
dwa popychacze, osadzone przesuwnie w goére
i w dol ku tylowi i do przodu, przy czym popy-
chacze te s3 dostosowane do przesuwania z gory
ustalonej liczby ryb lezgcych swobodnie na prze-
no$niku (20), zas predko$¢ posuwu tych popycha-
czy jest wieksza od predkosci liniowej przerzuto-
wego przenodnika (20).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze lahcuchowy lub taS§mowy przenoénik (6) zawiera
podawczy woézek lub suwak (1) wyposazony w
kieszenie (2), przy czym te kieszenie (2) majg dwie
klapy (3, 4) o mozliwoéci otwierania od dolu tak,
Ze ryby (9) maja mozliwoéé zeélizgiwania sie ku
dolowi do uchwytéw (8) przenoénika (6), za§ wo-
zek lub suwak (1) jest dostosowany do ruchu
z predkoscig ‘zsynchronizowany z predkoécig prze-
noénika (6) podczas przemieszczania sie ryb.
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