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(57)摘要

本发明公开了一种电气断路器(2)，其包括

断路器分块(4)，该断路器分块包括至少电导体

(43、49)，该电导体配备有第一固定触垫(44)。所

述断路器分块也包括配备有至少第二触垫(48)

的桥接件(46)、用于控制活动桥接件的单元(50)

以及控制单元的致动器(52)。这个致动器能够在

它触发控制单元的装备构型和它不触发控制单

元的休止构型之间切换。断路器分块也包括第一

电耦接模块(58)。电气断路器也包括脱扣器分块

(6)，该脱扣器分块包括电子脱扣器电路和用于

与断路器分块的第一耦接模块电耦接的第二模

块(64)。这个断路器设置有致动器装备锁定件

(68)。
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1.一种电气断路器(2)，包括：

断路器分块(4)，该断路器分块包括：

配备有第一固定触垫(44)的至少一个电导体(43、49)；

桥接件(46)，该桥接件配备有至少一个第二触垫(48)并且可在第一位置和第二位置之

间移动，在所述第一位置，第二触垫与所述第一固定触垫接触，而在第二位置，所述第二触

垫与所述第一固定触垫分离；

用于活动桥接件的控制单元(50)，

控制单元的致动器(52)，该致动器能够在装备构型和休止构型之间切换，在装备构型，

它触发控制单元，而在休止构型，它不触发控制单元，和

第一电耦接模块(58)；以及

脱扣器分块(6)，该脱扣器分块包括：

电子触发器电路；

第二电耦接模块(64)，该第二电耦接模块与断路器分块的第一耦接模块耦接；

其特征在于，所述脱扣器分块(6)设置有用于装备致动器(52)的锁定件(68)，该锁定

件：

被弹性加载到第一位置，在该第一位置，致动器处于休止构型，且

适于当第一和第二电耦接模块(58、64)电连接时被推回到第二位置，在该第二位置，它

将致动器切换到装备构型。

2.如权利要求1所述的断路器，其特征在于，所述装备锁定件(68)在其第一位置和其第

二位置之间围绕旋转轴线(X70)枢转，所述旋转轴线平行于第一和第二耦接模块(58、64)之

间的连接轨迹(T)。

3.如权利要求1所述的断路器，其特征在于，所述装备锁定件(68)在其第一位置和其第

二位置之间可平移移动。

4.如权利要求1所述的断路器，其特征在于，所述脱扣器分块(6)设置有凹槽(66)，用于

接收致动器(52)，且当所述装备锁定件(68)处于其第一位置时，所述凹槽接收所述致动器。

5.如权利要求4所述的断路器，其特征在于，所述装备锁定件(68)在其处于它的第二位

置时阻挡所述接收凹槽(66)并且防止所述致动器(52)容纳在该凹槽中。

6.如权利要求4所述的断路器，其特征在于，所述装备锁定件(68)设置有凸片(72)，当

所述锁定件处于其第一位置时该凸片处于所述第一和第二耦接模块(58、64)之间的连接轨

迹(T)上。

7.如权利要求6所述的断路器，其特征在于，当所述锁定件(68)处于其第二位置时，所

述凸片(72)承靠在所述脱扣器分块(6)的抵靠部(74)上。

8.如权利要求1至7中任一项所述的断路器，其特征在于，在第一和第二耦接模块(58、

64)之间电连接时，所述锁定件(68)被手动移动到其第二位置。

9.如权利要求1至7中任一项所述的断路器，其特征在于，所述脱扣器分块(6)设置有弹

簧(70)，用于弹性加载所述装备锁定件(68)。

10.如权利要求1至7中任一项所述的断路器，其特征在于，所述断路器分块(4)的耦接

模块(58)以可移动方式由所述断路器分块承载。
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包括脱扣器分块的电气断路器

技术领域

[0001] 本发明涉及包括脱扣器分块的电气断路器。

背景技术

[0002] 在电气断路器的领域，作为例如来自EP  A0  843  332中的已知实践，在断路器中提

供两个或多个独立的分块。在这个文献中，电气断路器配备有断路器分块，该断路器分块包

括固定和移动触垫(land)以及用于控制移动触垫的位置的单元，并配备有脱扣器分块。有

可能使用具有不同类型脱扣器分块的断路器，例如，热、磁、差动或电子脱扣器分块。电子脱

扣器分块借助于对所进行的测量结果的电子处理而能够执行热脱扣器分块的功能以及磁

脱扣器分块的功能。这种电子脱扣器分块具有比断路器分块短的寿命。因此，它通常是可拆

卸的，并且仅在安装时安装到断路器中。电气断路器仅在脱扣器分块正确连接到断路器分

块的情况下才可以实现它的保护功能。但是，这个方法在没有脱扣器分块或者脱扣器分块

没有被正确安装时并不能防止断路器分块的闭合。

发明内容

[0003] 这正是本发明期望通过提出一种更安全的电气断路器来更具体补救的缺点。

[0004] 在考虑到这个目的的同时，本发明涉及一种电气断路器，该电气断路器配备有断

路器分块，该断路器分块包括至少一个电导体，该电导体配备有第一固定触垫。该断路器分

块也包括桥接件，其配备有至少一个第二触垫，所述桥接件在第一位置和第二位置之间移

动，在所述第一位置，所述第二触垫与所述第一触垫接触，而在所述第二位置，所述第二触

垫与所述第一触垫分离开。所述断路器分块还包括用于活动桥接件的控制单元和控制单元

的致动器。这个致动器能够在其中它触发控制单元的装备构型(armed  configuration)和

它不触发控制单元的休止构型(disarmed  configuration)之间切换。此外，断路器分块包

括第一电耦接模块。电气断路器也包括脱扣器分块，所述分块包括电子触发器电路以及第

二电耦接模块，所述第二电耦接模块与所述断路器分块的第一耦接模块耦接。根据本发明，

脱扣器分块设置有用于装备致动器的锁定件。此外，这个锁定件弹性装载到第一位置，在该

第一位置，致动器处于休止构型，并且在第一和第二耦接模块电连接时，该锁定件适于被推

回到第二位置，在该第二位置，致动器处于装备构型。

[0005] 借助于本发明，研发了可靠和简单的机械系统，以保证货物和人的保护。所形成的

机械系统是简单的，这是由于实现本发明的元件，也就是说，锁定件这样的元件是众所周知

的，容易使用且廉价。这个系统也是可靠的，这是因为触垫闭合的控制仅在两个控制机构，

也就是说，锁定件和致动器同时处于用于致动器的装备构型以及用于锁定件的装备位置才

能发生。由此防止了在没有断路器分块的分析的情况下断路器分块的闭合。

[0006] 根据本发明的有利但非强制的方面，这种电气断路器包括一个或多个如下特征，

这些特征可以按照任何技术上可接受的组合来采取：

[0007] 装备锁定件在其第一位置和第二位置之间围绕平行于第一和第二耦接模块的连
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接的轨迹的旋转轴线枢转；

[0008] 装备锁定件在其第一位置和其第二位置之间平移地活动；

[0009] 脱扣器分块设置有用于接收致动器的凹槽，当装备的锁定件处于其第一位置时，

所述凹槽接收所述致动器；

[0010] 所述装备锁定件当其处于其第二位置时阻止所述接收凹槽，并防止致动器被容纳

在该凹槽中；

[0011] 所述装备锁定件设置有凸片，当所述锁定件处于其第一位置时，该凸片处于连接

轨迹上；

[0012] 当所述锁定件处于其装备位置时，所述凸片抵靠所述脱扣器分块的抵靠部；

[0013] 在第一和第二耦接模块电连接时，所述锁定件被手动偏移到其第二位置；

[0014] 所述脱扣器分块设置有扭转弹簧，用于弹性加载所述装备锁定件；

[0015] 所述断路器分块的耦接模块以可移动的方式由断路器分块承载。

附图说明

[0016] 鉴于纯作为非限定性示例给出并参照附图的下面的描述，本发明将被更好地理解

并且本发明的其他优点将变得更清楚显现，图中：

[0017] 图1是根据本发明的电气断路器的示意图示，且脱扣器分块与断路器分块分离开；

[0018] 图2是图1的断路器的示意图示，脱扣器分块安装在断路器分块上但是没有与其连

接；

[0019] 图3是结合了根据图2中的箭头III的在脱扣器分块的视角的局部视图以及断路器

分块的耦接模块的透视图的视图；

[0020] 图4是图1的断路器的示意图示，其中脱扣器分块安装在断路器分块上并与断路器

分块连接；以及

[0021] 图5是在根据图4中的箭头V的视角处的局部视图。

具体实施方式

[0022] 在图1至5中，电气断路器2被示出，包括断路器分块4和脱扣器分块6。

[0023] 断路器分块4包括表面40、进入电流凸耳41和离开电流凸耳42。断路器分块4也包

括固定触垫44，该固定触垫通过电导体43与离开电流凸耳42电连接。断路器分块4也包括桥

接件46，该桥接件配备有第二触垫48。桥接件46在第一位置和第二位置之间活动，在第一位

置，第二触垫48与所述第一触垫44接触，而在第二位置，第二触垫48与第一触垫44分离开。

第二触垫48通过电导体49与进入电流凸耳41电连接。

[0024] 断路器分块4也包括控制单元50，该控制单元被构造成控制桥接件46的位移。尤其

是，控制单元50适于将桥接件46从其第一位置偏移到其第二位置，且反之亦然。

[0025] 连接装置56在致动器52和控制单元50之间产生机械连接。在此处考虑的示例中，

致动器52是致动杠杆。X52用于标识与图1的平面成直角的轴线。所述致动杠杆52围绕所述

轴线X52可旋转地运动，并适于在所谓的装备构型(armed  configuration)和所谓的休止构

型(disarmed  configuration)之间切换，该装备构型如图4和5所示，其中杠杆52采用机械

方式触发所述控制单元50，该休止构型在图2和3中示出，其中杠杆52不触发控制单元50。弹
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簧54，尤其是压缩弹簧，固定到断路器分块4的表面40上，将杠杆52采用机械方式加载到其

休止构型。由此，弹簧54施加负载E54，该负载区域将杠杆52偏移到其休止构型。

[0026] 断路器分块4也配备有电耦接模块58，所述模块58通过柔性电导体59连接到分块

4。换言之，导体59可以将模块58电连接到断路器分块4，同时保持模块58相对于其的活动

性。

[0027] 断路器分块4最终在其表面40上包括螺纹孔45。

[0028] 脱扣器分块6设置有表面60以及形成在其表面60上的平滑的孔61。

[0029] 脱扣器分块6配备有电子触发器电路，为了提高附图的清晰度，所述电路从图1至5

中省略。如本身已知的，电子触发器电路的功能是测量在断路器2的进入电流凸耳41和离开

电流凸耳42之间的电流并将该电流与限定的值比较。这个电路被构造成由于上述比较的结

果，控制触垫44和48打开或不打开。

[0030] 脱扣器分块6也配备有电耦接模块64，这个模块64与触发器电路电连接。此外，模

块64意在电连接到断路器分块4的耦接模块58。T用于标识耦接模块58和64的连接轨迹。

[0031] 脱扣器分块6也配备有凹槽66，该凹槽66形成在分块6的表面60上。

[0032] 装备锁定件(arming  lock)68安装到脱扣器分块6的表面60上。680用于标识锁定

件68的主体，其限定在与所述轨迹T成直角的两个表面68A和68B之间。P68用于标识与轨迹T

成直角并且穿过主体680的中间的平面。锁定件68的主体680在平面P68内具有大体矩形截

面。装备锁定件68设置有凸片72，该凸片与主体680成直角突出并平行于平面P68。

[0033] 在主体680的一个端部处，锁定件68固定于弹簧70，如扭转弹簧，该扭转弹簧自身

固定到脱扣器分块6的表面60上。X70用于标识弹簧70的扭转轴线。轴线X70与锁定件68的主

体680的平面P68成直角。装备锁定件68围绕轴线X70在第一位置和第二位置之间枢转，第一

位置在图2和3中示出，且在第一位置致动杠杆52处于休止构型，而第二位置在图4和5中示

出，且在第二位置杠杆52处于装备构型。第一位置被称为杠杆52休止位置：在锁定件68的这

个位置，凸片72布置在轨迹T上。第二位置称为杠杆52装备位置：凸片在轨迹T的外侧。扭转

弹簧70将装备锁定件68朝向其第一位置弹性加载。由此，扭转弹簧70施加负载E70，该负载

E70趋于将锁定件68朝向其休止位置推动，由此将凸片72设置于连接轨迹T上。

[0034] 为了安全，抵靠部74形成在脱扣件分块6的表面60上，与这个表面成直角突出。当

锁定件68处于其第二位置时，凸片72承接在抵靠部74上。换言之，抵靠部74被构造成在锁定

件68的旋转行程中停止该锁定件，并例如避免损坏弹簧70。

[0035] 脱扣件分块6被构造成安装到断路器分块4上，使得脱扣器分块6的表面60承靠在

断路器分块4的表面40上。此外，在安装构型下，断路器分块4的螺纹孔45与脱扣器分块6的

平滑孔61对齐。然后，螺钉22被设置成固定(block)分块4和分块6之间的组件。

[0036] 在图2中所示的安装构型下，致动杠杆52处于它的休止位置并且容纳在脱扣器分

块6的凹槽66中。断路器分块4的耦接模块58未电连接到脱扣器分块6的耦接模块64。此外，

扭转弹簧70将装备锁定件68保持在其休止位置。由于锁定件68处于其休止位置，凸片72处

于耦接模块58和64的连接轨迹T上。于是，锁定件68的凸片72防止耦接模块58和64之间的电

连接。

[0037] 由于致动杠杆52处于其休止位置，控制单元50将桥接件46保持在第二位置，在该

第二位置，活动触垫48与固定触垫44分离开。因此，在进入电流凸耳41和离开电流凸耳42之
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间没有电流穿过。由此电气断路器2处于其打开构型。

[0038] 为了从电气断路器2的打开构型切换到其闭合构型，操作者必须通过按压凸片72

手动将锁定件68偏移到其第二位置，并且将断路器分块4的耦接模块58连接到脱扣器分块6

的耦接模块64上。通过柔性导体59，模块58可以相对于断路器分块4偏移并由此能够连接到

模块64上。被操作者驱动直到它承靠在抵靠部74上的凸片72驱动锁定件68的剩余部分，其

围绕轴线X70枢转。一旦耦接到模块64上，模块58用负载E58克服弹簧70的负载E70，该负载

E70将锁定件68保持在其装备位置。在其装备位置，装备锁定件68的主体680阻挡脱扣器分

块6的凹槽66，使得致动杠杆52被主体680的表面68B朝向其装备位置推动。锁定件68的主体

680利用负载E68克服弹簧54的负载E54并将杠杆52保持在其装备位置。

[0039] 致动杠杆52在其装备位置通过连接装置56采用机械方式作用在控制单元50上。控

制单元50然后能够将桥接件46朝向其第一位置偏移，在该第一位置，活动触垫48与固定触

垫44接触。因此，电流能够在进入电流凸耳41和离开电流凸耳42之间穿过。电气断路器2由

此处于其闭合构型。

[0040] 在电气断路器分块4和脱扣器分块6之间的连接上发生故障的情况下，断路器2被

构造成将桥接件46朝向其第二位置偏移，在该第二位置，触垫44和48分离。从而，断路器中

断凸耳41和42之间的任何电流通过。尤其是，当耦接模块58和64上发生未察觉的断开时，锁

定件68被朝向其第一位置偏移，且杠杆52切换到休止位置并机械作用在控制单元50上，使

得它通过切断凸耳41和42之间的电流通过而立即偏移桥接件46。

[0041] 而且，在用户忘记连接模块58和64的情况下，断路器2处于其打开构型，控制单元

50保持桥接件46处于其第二位置。

[0042] 最终，在锁定件68的一部分故障的情况下，脱扣器分块6的功能也被确保。既在凸

片72断裂的情况下又在主体680断裂的情况下，模块58和64的连接不会导致杠杆52被锁定

件68的表面68B朝向其装备位置偏移。因此，控制单元50将断路器2保持在其打开构型。

[0043] 电气断路器2的各种布置和变型此外可以被构想到。作为示例：

[0044] 其他实施方式可以用于致动杠杆52，作为控制单元50的致动器；

[0045] 弹簧70是牵引或压缩弹簧；

[0046] 弹簧54是牵引弹簧；

[0047] 根据图中未示出的变型，装备锁定件68在其第一位置和其第二位置之间可平移移

动。

[0048] 上面构想的实施方式和变型可以彼此结合以产生新的实施方式。
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