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It'invention fournit un appareil pour l'obtention ou
préparation de fonds d'artichauts.

L'obtention de fonds d'artichauts est lide & certains
problémes dfls, en particulier, aux caractéristiques spéciales
de ce fruit, surtout lorsqu'il s'agit d'artichauts arrivéé )
maturité, dont le fond est trés large et de hauteur réduite.

Pour que le fond obtenu soit le plus gros poésible pour

un artichaut donné, il est nécessaire de réaliser une série

d'opérations qui, suivant la manipulation normale, conduisent
4 un temps de travail trés long par rapport & la valeur du
produit obtenu ; c'est pourquoi les industriels producteurs
sont trés vivement désireux de réduire le temps de travail,
afin de réduire les prix. ‘

Dans ce but, l'invention propose de sdumeftre 1l'arti-
chaut & une série d'opérations en cycle continu dans un méme
appareil mécanique, On atteint ainéi l'objectif visé, avec
des résultats surprenants, car on obtient la mise & profit
maximale du fond d'artichaut, avec un poids de produit iné- -
galé, méme avec un travail réalisé & la main, en méme temps
que l'on obtient une amélioration de la présentation,

Pour l'essentiel, l'appareil comporte une série de
réceptacles destinés a recevoir et & transporter individuelle-
ment les artichauts la queue tournée vers le haut, c'est-a-
dire avece le pédoncule orienté vers le haut, ces réceptacles
comportant, & l'intérieur de leur cavité qui regoit l'arti-
chaut, une série de stries radiales qui emp&chent la rotation
du fruit pendant les différentes phases du travail. Les récep-
tacles sont montés sur une cheine sans fin de transport qui
leur transmet un mouvement d'avancement temporisé intermit-
tent, De cette fagon, les fruits se situent respectivement
sous chacun des dispositifs qui agissent dans chaque phase
pour découper et extraire les fonds. Les réceptacles se dépla-
cent verticalement & chague opération, pour obligei les arti-
chauts & entrer en contact avec des butées réglables qui indi-
guent le point optimum d'élévation, en fonction de la dimen—
sion des artichauts.

Le premier dispositif de traitement comporte, comme
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butée d'élévation, un élément formé par deux secteurs de cou-
ronne circulaire plane, séparés par un espace diamétral des-
tiné & laisser passer la queue des artichauts, et un couteau
circulaire, dont l'axe est vertical, qui se déplace le long
d'un trajet en forme d'arc de cercle pour attaguer la queue
de 1l'artichaut et la couper.

Le second dispositif comporte une butée circulaire de
diamdtre approprié au type de l'artichaut, au centre de la-
quelle agissent deux couteaux, dont l'avancement est prédéter-
miné, c'est-a-dire un couteau de coupe .verticale, de longueur

- réduite et qui suit un trajet cireculaire, et un couteau en

forme d'arc, notablement aplati et horizontal, dont le point
de départ est situé au centre géométrique de l'artichaut,
c'est-a~dire l'axe de rotation des couteaux, qui réalise une
découpe de la couche extérieure de l'artichaut paralldlement
& la forme réelle de son fond, dont la limite périphérique est
indiguée par le couteau de coupe verticale, les deux couteaux'
travaillant de fagcon compensée,

Le troisiéeme dispositif est similaire au précédent avec
la différence qui consiste en ce que le rayon d'action des
couteaux est celui du fond qui doit &tre obtenu finalement.

Ie quatridme dispositif comporté trois couteaux : un
coutean vertical qui signale le contour périphérique définitif '
du fond ; un second couteau qui effectue wme découpe horizon-
tale et agit de l'extérieur vers l'intérieur en éliminant, &
la hauteur de la profondeur de la coupe verticale, le reste
des feuilles et la couche dure du fond, tandis que le troisieé-
me couteau, qui effectue une coupe inclinée, péndtre dans
1'angle formé par les deux coupes précédentes en le biseautant.
Les trois couteaux sont réglables en ce qui concerne leur dig-
tance radiale par rapport au support tournant sur lequel ils
sont montés, en position compensée, de fagcon qu'il soit possi-
ble de les régler en fonction des différents diamdtres des
fonds d'artichauts, selon les dimensions du fruit. ,

Le cinquiéme dispositif, qﬁi comporte un tambour & fa-
cettes, tournant, dont chacune des facettes comporte un récep-
tacle de fond flexible, dont la cavité a les dimensions du
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fond obtenu, qui est situé sur le passage du réceptacle por-
teur de 1l'artichaut soumis au traitement, et & 1l'intérieur de
la cavité duquel est'logé le fond en question de fagon ajus—
tée. Une nervure périphérigque, dont le récipient est doté
intérieurement prés du bord, contribue & maintenir le fond
d'artichaut et un autre couteau tournapt 4 axe vertical, qui
se déplace le long d'un arc de cercle, agit pour séparer le
fond du corps de 1'artichaut qui est transporté individuelle-
ment par la rotation du tambour. _ '

Le sixiéme dispositif comporte un couteau en forﬁe d'arc
de cercle, qui agit comme une cuilldre qui attaque intérieu-
rement le fond d'artichaut situé dans le réceptacle dﬁ tam~-
bour qui, lorsque celui-ci est situé dans une position appro-
priée, attague le fond et élimine par découpe et raclage la
fleur etrles graines, Cecil termine la préparation du fond qui,
dans une autre position de rotation du tambour, est expulsé
par déformation du réceptacle flexible qui le supporte.

D'autres'caractéristiques et avantages de 1'invention
seront mieux compris & la lecture de la description qui va
suivre d'un exemple de réalisation et en se référant aux
dessins annexés, dans lesquels 3

- la figure 1 représente une vue en élévation générale
de 1l'ensemble de l'appareil avec chacun de ses dispositifs
A, B, C, D, Eet F;

- la figure 2 représente
déchelle, du dispositif A de la

- la figure 3 représente
échelle, du dispositif B de la

- la figure 4 représente
échelle, du dispositif C ;

un détail,
figure 1 ;
un détail,
figure 1 ;
un détail,

34 plus grande
4 plus grande
a4 plus grande
- la figure 5 représente

un détail, 3 plus grande

échelle, du dispositif D ;

-~ la figure 6 représente
dont le fond découpé est relié
tambour tournant & facettes ;

- la figure 7 représente
gui supporte le fond.,

de facon détaillée la facon
4 1l'alvéole correspondant du

une position & 90° de l1l'alvéole
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La figure { représente une vue en élévation générale de
1l'ensemble de l'appareil avec chacun de ses dispositifs A, B,
¢, D, E et F. A partir d'une structure de base 1, on peut
voir un transporteur & chaine sans fin 2 sur lequel sont mon-
tés des supports 3 pour l'axe 4 des récipients 5, dahs chacun
desquels est logé un fruit. Les dispositifs que comporte 1'ap-
pareil et qui servent 4'élément de confdrmatioh, découpe et
séparation des fonds d'artichauts, sont signalés dans ce plan
par les lettres A, B, C, D, E et F, qui sont décrits dans
les figures suivantes., Indépendamment de cette description,
on peut voir ici que dans le dispositif A, le couteau qui
assure la découpe du pédoncule est monté sur un dispositif
vertical 6, qui veut tourner en arc de cercle sur l'axe de
transmission d'une poulie 7 qui, 4 son tour, met en mouvement
1'élément B,'et est relié & d'autres poulies 8 et 9 qui, res-
pectivement, font fonctionner les dispositifs C et D. D'éutre
part, le coutean tournaht'que comporte le dispositif E, en
combinaison avec le tambour tournant & facettes 10, réalise
également un mouvement en arc de cercle produit par la trans-
mission 11. Dans cette mé&me figure, on peut voir le support
inférieur 12 qui est doté des cames 13 actionnées mécanique-
ment, sur chacune desquelles repose l'axe porte-réceptacles 4.
Le moteur 14 est 1l'un des éléments moteurs utilisés pour cer-
tains mouvements. Dans ce cas concret, il est destind & action-
ner le dispositif F. '

Ia figure 2 représente un détail, & plus grande échelle,
du dispositif A de la figure 1. Il comporte la butée 15 for-
mée par deux secteurs de couronne circulaire, plane, qui in-
dique le point d'élévation optimum de l'artichaut 16 supporté
par le réceptacle 5., Les secteurs de couromne circulaire pré-
sentent un passage diamétral pour la queue de 1l'artichaut,
quirest coupé au cours du mouvement en arc de cercle du cou~
teau 17 dont c'est la seule mission,

Ia figure 3 représente un détail,'é plus grande échelle,
du dispositif B de la figure 1, lequel comporte une butée

circulaire 18 de diamdétre apvroprié pour limiter 1'élévation
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de l'artichaut 16 supporté par le réceptacle correspondant 5,
et au centre de cette butée agit le couteau 19 et 20 avec un
mouvement d'avancement prédéterminé, le premier couteau effec-
tuant une découpe verticale de longueur réduite le long d'un
trajet circulaire, tandis que le second couteau en forme
d'arc de cercle notablement aplati & partir du centre géomé-
trique de l'artichaut, lequel cofincide avec la position de
1'axe d'entratnement 21, réalise la découpe de la couche
externe ou couche dure de 1l'artichaut, parallélement au con-
tour réel du fond & obtenir, la limite périphérique de décou-
page étant indiquée par le couteau qui agit verticalement,
les deux couteaux travaillant de fagon compensée.

Te figure 4 représente un détail, & plus grande'échelle,
du dispositif C. Ses caractéristiques sont identiques & celles
du dispositif B, et elles different seulement par les dimen-
sions du rayon d'action des couteaux 22 et 23.

Ia figure 5 représente un détail, a plus grande échelle,
du dispositif D. Concentriquement par rapport & l'axe 24
d'entratnement des couteaux de découpe 25, 26 et 27, il existe
une butde 28 qui limite 1'élévation de l'artichaut 16 supporté
par le réceptacle 5. Le couteau 25 est vertical et il marque
le contour circulaire périphérique définitif du fond ; le
couteaun 26 effectue une découpe horizontale 29 et il ¢limine,
3 la hauteur de la profondeur de la coupe verticale, le reste
des feuilles 30, D'autre part, le couteau 27 réalise une dé-
coupe inclinée 28' pour biseauter l'angle de coIncidence des
deux coupes précédentes, ce qui permet d'obtenir ainsi le
fond 31.

Ta figure 6 représente de fagon détaillée la facon
dont le fond découpé est relié & l'alvéole correspondant 32
du tambour & facettes 10. L'alvéole comporte un fond flexible
et, & 1'intérieur, prés de son bord, une nervure périphérique
33 destinde & retenir le fond 31 lorsqu'il a été séparé du
corps de l'artichaut 16, qui est coupé par le couteau tour-
nant 34 dont le support se déplace en arc de cercle pour.
attaquer le fond en question dans la position représentée sur
la figure, L'organe 35, qui est relié au fond de 1l'alvéole
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flexible, correspond au dispositif qui permet 4'extraire le
fond, aprés les opérations de finissage, par déplacement
axial et déformation de 1l'alvéole.

Finalement, la figure 7 représente une position & 90°
de 1'alvéole 32 qui supporte le fond. Dens cette position, le
fond est attaqué par un couteau 36 qui agit en arc de cercle
comme une cuilldére, réglable, et actionnée par un axe 37 dont
le mouvement axial est temporisé. Sa mission consiste & atta-
quer la face interne du fond de l'artichaut, en éliminant par
découpe et raclage la fleur et les graines, apres quoi le
fond est prét & &tre utilisé et peut &tre extrait de 1l'alvéole
dans une position de rotation du tambour, par déplacement de
1torgane d'extraction 35.

Aprés cette description de la constitution et du fone-
tionnement de 1l'appareil et des différents dispositifs qui le
constituent, il suffit d'indiquer que tous ges éléments fonc-
tionnent de fagon coordonnée grice & des moyens temporisés
automatiques dont les intervalles sont établis pour obtenir
un fonectionnement automatique et une production importante,
avec un fini inégalé des fonds d'artichauts, parfaitement
prépards pour leur mise en boite et leur conservation.
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REVENDICATION
Appareil pour'l'obtention de fonds d'artichauts, carac-—

térisé en ce qu'il comporte une série de réceptacles destinés
& recevoir et & transporter individuellement des artichauts
la queue tournée vers le haut, ces réceptacles étant dotés sur
leur face interne d'une cavité pourvue d'une série de stries
qui emp8chent la rotation de l'artichaut pendant les diffé-
rentes phases de l'opération, ces réceptacles, qui se dépla—~
cent avec un mouvement d'avancememt intermittent temporisé,
placant les artichauts au dessous des dispositifs qui agissent
dans chaqﬁe phase, tandis que ces récipients sont déplacés
verticalement pour obliger les artichauts & entrer en contact
avec des butées réglables qui indiquent le point d'é1évation
optimum, selon la taille de l'artichaut ; et-en ce qu'il com-
porte un premier dispositif de traitement constitué par la
butée coriespondante, formée par deux secteurs de couronne

LY

circulaire plane, séparés par un espace diamétral destiné &
donner passage & la queue de l'artichaut, et par un couteau
circulaire, & axe vertical, qui se déplace le long d'un tra-
jet en forme d'arc de cercle qui attaque et qui coupe la queue
de ltartichaut supporté par le réceptacle correspondant ; un
second dispositif qui comporte une butée circulaire au centre
de laquelle agissent deux couteaux, dont 1l'avancement est pré-
établi, c'est-d-dire un couteau qui agit verticalement,'de
longueur réduite, qui suit un trajet circulaire, et un autre
couteau en forme d'arc notablement'horizontal, 34 partir du
centre géométrique de l'artichaut, qui effectue une coupe de
la couche extérieure de l'artichaut parallélement & la forme
réelle de son fond, la limite périphérique de la coupe étant
indiquée par le couteau, verticalement, les deux coubeaux
trévaillant de fagon compensée ; un troisiéme dispositif
similaire au précédent, avec la différence qui consiste en ce
que le rayon d'action du couteau vertical coincide avec le
contour du fond & obtenir, sa profondeur de coﬁpe é¢tant plus
importante, tandis que le couteau en forme d'arc de cercle
présente un diamétre égal & celui du fond d'artichaut limité
par lesrcoupes du couteau vertical : un quatriéme dispositify
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dans lequel, l'artichaut étant appuyé var la surface extéri-
eure du fond conformée par les éléments précédents, sur une
butée centrale de base flexible, est effectuée simultanément
la rectification de son contour pér trois couteaux : un cou-
teau vertical qui signale le contour périphéricue définitif
du fond, un second couteau qui effectue une découpe en sens
horizontal oui agit de 1'extérieur vers 1l'intérieur, en éli-
minant & la hauteur de la profondeur de la coupe verticale

 les feuilles gui restent, et un troisisme couteau & coupe

inclinée qui pénétre dans 1l'angle formé par les deux découpes
précédentes en le biseautant, les trois couteaux étant régla-—
bles en ce qui concerne leur-distance radiale par rapport au
support tournant gui les comporte, pour qu'ils puissent &tre
adaptés aux différents diamdtres de fonds d'artichauts ; un
cinquidme dispositif, qui comporte un tambour & facettes
tournant, dont chacune des facettes comporte un réceptacle
flexible dont la cavité a des dimensions qui corréspondent a
celles du fond conformé dans l'artichaut situé dans le récep-
tacle de support, de fagon & ce que le fond puisse &tre logé
dans cette cavﬁté sans jeu, avec la collaboration d'une ner-
vure périphérique dont est doté intérieurement ce réceptacle
flexible, aprés quoi wn autre couteau & axe vertical, qui se
déplace le long d'un trajet en arc de cercle, agit pour sépa-
rer le fond préparé dans le corps de l'artichaut, aprées quoi
ce fond est transporté par rotation du tambour, tandis que

‘le corps inutilisable de l'artichaut reste & 1'intériéur du

récevtacle de transport pour &tre éliminé par la suite ; un
sixiéme dispbsitif, gui est constitué par un couteau en
forme d'arc de cercle, en forme de cuillére, qui attaque la
face interne du fond d'artichaut logé dens le réceptacle
flexible, en un point de sa périphérie sur le tambour tour—
nant, en éliminant par découpe et raclage la fleur et les
graines, ce qui constitue la dernigre opération ; aprés quoi,
dans une autre position de rotation du tambour, le fond est .

extrait automaticuement et est déposé dans un récipient.
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