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~ (54) Vyklipacie manipulacné zariadenie paliet

Vynilez sa tyka vykldpaciecho manipula¢ného
zariadenia paliet pomocou manipula¢ného pro-
striedku, ako napr. vysokozdviZzného vozika, Zeria-

vu a pod.

Vynadlez rie§i vyuZitie samovysypného principu
nadoby vykldpajicou sa zmenou taZiska plnej
a prazdnej nadoby a to u typizovanych paliet, ktoré
doteraz na tento ucel neboli pouZivané a pouZivali

; sa len $pecidlne nddoby — zvIaSt upravené.

' Podstatu vyndlezu tvori nosny ram, do ktorého je
kyvne uloZend manipulaénd koliska a je opatrend
Capmi a nardzkami, priom na hornej Casti ma
prevedeny lem a fixovaci element. Manipulacna
koliska je opatrena nosnymi vidlicami, medzi
ktorymi je na ¢ape v loZisku uloZeny kotviaci
mechanizmus s nardzkou a zaistovaci palec. Do
takto upravenej kolisky sa automaticky upne

palete a tiez vyklopi.

Vykldpacie manipulaéné zariadenie paliet je
zvlast vyhodné pre odvoz a vykldpanie drobného
odpadu od obrabacich strojov, lisov a pod.
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Vynalez riesi vyklapacie manipulac¢né zariadenie

typizovanych paliet so sypkym, drobnym kusovym,

i cestovitym obsahom pomocou vysokozdvizného

- vozika, Zeriavu, ale aj iného pojazdného — mobil-
"ného manipulaéného prostriedku.

. Doteraz pouZivané manipulané zariadenia so
'samovysypnou nddobou — paletou vyklapajicou
*sa na principe zmeny taZiska plnej a prazdnej

nadoby st navrhované zvicSa jednoudlelove tj.

samovysypné nadoby -- palety musia byt upravené

! tak, aby prdzdna a plnd nddoba mala taZisko
Vi konkretnych bodoch a naviac musia byt opatrené

capm1 a kotviacim prviom.

i v Uvedeny nedostatok odstranuje vyklapac1e ma- |
mpulacne zariadenie paliet pozostavajice z pevnej

,.zévesnej cas_tl s upeviiovacim mechanizmom a lo-

' Ziskami.pre krabicovii manipulaénd kolisku, pri-

~gom tato krabicova manipula¢na koliska je z hor- -

nej.a jednej bocnej strany otvorend a na oboch

-fixovacim elementom. Krabicova manipula¢na ko-
liska je zboku a zospodu opatrend nosnymi vidlica-

vaci palec.
_ Vytvorenim krabicovej manipulagnej kohsky je
“odstranena nutnost pouZivania Specidlne uprave-

 bo¢nych protilahlych stendch, ktoré si opatrené
¢apmi a nardZkami mé prevedeny lem a je opatrend '

mi medzi ktorymi je na &ape v loZisku “iloZeny '
‘kotviaci mechanizmus palety s nardzkou 4 zaisto- -

nych samovysypnych nadob — paliet, pricom této :

krabicov4d manipula¢ni koliska preberd fixovacie
prvky a ostatné vlastnosti spec1alnych paliet a je
konstrukéne jednoduchd. Zaruduje samodinné

uloZenie a ukotvenie typizovanych paliet ako aj ich .

vyprazdnenie bez ndroku na energiu.

Na pripojenych vykresoch je .na obr. 1la ar'

¢ znazornend krabicova manipulacéna koliska vy-
kldpacieho manipulacného zariadenia paliet

;v troch pohladoch. Obr. ¢ 2 zobrazuje detail

kotvenia palety. Obr. ¢. 3 znézofﬁuje vyklapacie

" manipulacné zariadenie paliet na ‘'vysokozdviznom

voziku.

: stava z pevnej zavesnej Casti 100 a krabicovej

Vyklapacie manipula¢né zariadenie paliet pozo- ;

- manipulaénej kolisky 200, ktord pozostava zdvoch \

boénych stien 2, na ktorych si upevnené Capy
§ anarazky 7. Nabocné steny 2 s lemom 3 navizuje
zadnd stena 1 s fixovacim elementom 6. Zadni
stena 1 je spevnend nosnymi vidlicami 4, ktoré
vyustuji do predu krabicovej manipulaénej kolis-

vidlice 4 je otoéne upevneny kotviaci mechanizmus
s nardzkami 11 pomocou lpZisk 10 a capu 8.
- Kotviaci mechanizmus tvoria hky 9, na ktorych st
pripevnené naraZky 11 a palce 13 uloZené v &apoch
12 na nosnych vidliciach 4.

Krabicova manipulaéna koliska 200 Je uloZend
¢apmi § v pevnej zdvesnej Casti 100, ktord je

ky 200 a vytvaraju jej deleny’spodok. Medzi nosné -
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ukotvend napr. na vidliciach vysokozdvizného.
vozika, alebo hdku Zeriavu, alebo na inom mobil-’i
nom manipulacnom zariadeni. Vyklopné manipu-
la¢né zariadenie paliet sa pri manipulécii oprie
hikom 9 s taZiskom v bode T, o podlahu vyrobnej
dielne a hdk 9 sa v Case 8 vytoci tak, Ze jeho horny |
bod sa dostane pod uroveni hornej hrany nosnych |
vidlic 4 krabicovej manipulacnej- kolisky 200.
V tejto polohe zasunieme nosné vidlice 4 pod
paletu tak, az hdk 9 sa zubom dostane za zadnii
stenu palety. Vplyvom hmotnosti haku 9 v bode T,
pri zdvihnuti vyklapaciecho manipulaéného zaria-
denia paliet n4m hék 9 zubom zaisti paletu. S takto , -

. uloZenou paletou vo vykldpacom manipulaénom

' zariadeni paliet je moZné bezpe¢éne manipulovat.

Vyprazdnenie obsahu palety sa prevadza tak, Ze

- sa uvolni fixovaci element 6 krabicovej manipulag- |

nej kolisky 200, ¢im vplyvom hmotnosti kolisky

a palety s obsahom s taZiskom v bode T, sa oto&i :
- okolo osi &apov 5. S pootodenim kolisky s paletou
| sa pootoci: aj palec 13 s taZiskom v T, v ape 12
: a zapadne do spodného zubu haku 9 a tak fixuje
' paletu. Pri pootoceni krabicovej manipulaénej

kolisky 200 s paletou sa obsah dostane mimo
paletu; &m postupne prechddza taZisko z bodu T,
do T;. Vyklopenie vymedzuje narazka 7, ktora sa
oprie o pevni zdvesni Cast 100 vykldpacieho

: manipula¢ného zariadenia paliet. Lem 3 bo&nych

stien 2 brani vypadnutiu palety pri vyprazdfiovani,

~ktord sa o tento lem oprie, ale vyprazdneniu

-

obsahu nezabrafiuje. Po naraze otdcajicej sa

, manipula¢nej kolisky nardZkami 7 o pevnd zdvesni ¢
" ¢ast 100 vyklapacieho manipulaéného zariadenia

: paliet reakcia udeli krabicovej manipulaénej kolis-

ke opalny smer otidfania a k nej sa priradi aj
hmotnost prazdnej palety a krabicovej manipulaé-
nej kolisky pdsobiaci v T;. Tak sa otdda naspiit do

¢ ——— A

- vyichodzej. polohy, kde sa fixovacim elementom

6 fixuje v pevnej zavesnej Casti 100 vyklépacieho

 manipulaéného zariadenia paliet, prlcom palce 13

uvolnia hak'9.
Odlozenie palety sa prevadza tak, Ze akondhle

. poloZime paletu na zem hak 9 pooto&enim okolo

“Capu 8 v loZiskdch 10 sa o fiu oprie a uvolni zubom

' paletu.

Zarazka 11 na haku 9 sluzi k vymedzemu jeho

. polohy.

Vyklépacie manipulaéné zariadenie pahet je
vyrobne nendrotné a jednoduché, ¢im je dany

- predpoklad, Ze bude vyZadovat minimalnu tidrzbu

a vykazovat minimélnu poruchovost. Vykldpacie
manipulaéné zariadenie paliet zvySuje univerzal-
nost paliet a vysokozdviZznych vozikov, ako aj
Zeriavov a jpych manipula¢nych prostriedkov. Je

: zv14st vyhodné pre odvoz a vyklipanie drobného
odpadu od obrébacich strojov, lisov ap. i

PREDMET VYNALEZU

Vyklapacie manipulac¢né zariadenie paliet pozo-
stavajice z pevnej zavesnej Casti s upeviiovacim

zarlademm a 1021skam1 vyznacene tym, Ze v loZis-
kach je otofne upevnena krabicovd manipulacna.
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“koliska (200), ktord je z hornej a jednej botnej pri¢om je zospodu opatrend nosnymi vidlicami (4) |
steny otvorend a na dvoch stenach (2), ktoré si medzi ktorymi je na ape (8) v loZisku (10) hak (9) |
opatrené ¢apmi (5) a nardZkami (7) md prevedeny s narazkami (11) a zaistovaci palec (13). \

lem (3) a na zbyvajiicej m4 fixaény element (6),

3 vykresy
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