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1

Przdmiotem wynalazku jest mechanizm do elek-
trohydraulicznego sterowania obydwoma ramio-
nami narzucarki za pomocg elektrycznego urucha-
miania zaworéw hydraulicznych kierunkowych i
predko$ciowych, stanowigcych ulepszenie mecha-
nizmu sterujgcego narzucarki formierskiej wedlug
patentu gléwnego nr 44175. Ulepszenie polega na
tym, ze zamiast dlawiké6w mechanicznych urucha-
mianych przekladniami zebatymi zastosowano dta-
wikowe zawory elektrohydrauliczne umieszczone
poza skrzynkg sterowniczg, co powoduje znaczne
jej uproszczenie konstrukcyjne i pozwala na do-
wolne umieszczenie stanowiska operatora. NowoS$-
cig tego ulepszenia jest urzgdzenie powrotne wy-
chylonej dzwigni sterowniczej do potozenia piono-
wego przez zastosowanie do tego celu jednej spre-
zyny i dwéch diwigni pomocniczych.

Znane dotychczas mechanizmy sterujgce narzu-
carek posiadajg jedng lub dwie diwignie otwiera-
jace lub zamykajgce zawory sterujace kierunkiem
ruchu i predkoSciami ruchu obu ramion narzucar-
ki, co ma t¢ niedogodno$é, ze do stanowiska ope-
ratora muszg byé doprowadzone opr6cz przewodow
elekirycznych co najmniej trzy przewody hydra-
uliczne. | 3

Powyiszg wade usuwa mechanizm do elektro-
hydraulicznego sterowania narzucarkg wedlug wy-
nalazku, poniewaz posiada uklad sze§ciu zaworéw
elektrohydraulicznych zdalnie sterowanych elek-
trycznie, z ktérych dwa sterujg kierunkami ra-
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mion, a pozostale cztery zawory sterujg predko-
§ciami ramion, przy czym wszystkie zawory uru-
chamione sg jedng dZwignig. Mechanizm ten umo-
zliwia réwnoczesne i niezaleine sterowanie obyd-
woma ramionami narzucarki oraz nadawanie im
réznych predkoSci roboczych bez konieczno$ci 1g-
czenia narzucarki i stanowiska operatora przewo-
dami hydraulicznymi. i

Mechanizm do elektrohydraulicznego sterowania
narzucarka wedlug wynalazku jest uwidoczniony
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia prze-
kréj podluzny mechanizmu, fig. 2 — jego przekr6j
poprzeczny, fig. 3 — widok z boku, a fig. 4 —
przekr6j wzdluz linii A-A na fig. 2. !

Mechanizm wedlug wynalazku sklada sie z na-
stepujgcych zespoléw: dwéch zaworéw elektrohy-
draulicznych, sterujgcych kierunkami ramion, 2z
czterech zaworéw elektrohydraulicznych sterujg-
cych predkoSciami roboczymi ramion, dzwigni
sterujacej kierunkami przeplywu cieczy w oby=-
dwoéch zespolach zawor6éw za pomoca stykéw elek=
trycznych oraz urzgdzenia do samoczynnego usta=
wiania diZwigni w polozeniu zerowym.

Nieuwidocznione na rysunku, znane Zawory
elektrohydrauliczne zaopatrzone sg w dwa elektro-
magnesy, umozliwiajgce zmiane kierunku prze-
plywu cieczy przez zawoér. Zesp6t dzwigni steru=
jacej sklada sle z diwigni 1, zaopafrzonej w pier=
Scien la z wystepem 1b i osadzonej obrotowo na
osi 2, z obejmy 3, zakoniczonej po obydwu stro-



) 3 .
nach poélosiami 3a i 8b, ulozyskowanymi w kor-
pusie 10 oraz kablgka 4 z p6losiami 4a i 4b pros-
topadtymi do pélosi 3a i 3b i réwniez utozyskowa-
nych w korpusie 10.

Po6toski 3a i 3b, obejma 8 oraz pb6loSki 4a i 4b
kablgka 4 sg zaopatrzone w pierScienie izolacyjne5
z segmentami 5a zawierajgcego styki elektryczne 11
polaczone z elektromagnesami zespotu zar6wno elek-
tro-hydraulicznych sterujgcych kierunkiem oby-
dwé6ch ramion. Styki elektryczne 1la, 11b i 1lc
polgczone sg z elekiromagnesami zaworéw elek-
trohydraulicznych sterujacych predkoSciami robo-
czymi obydwéch ramion. Styk 11d doprowadza
prad elektryczny z sieci zasilajgcej do segmentu
zawierajacego 5a.

Jedne z poélosiek 3a i 4a, obejmy 3 i kablaka 4,
sg potgczone za poSrednictwem diwigni 3¢ z urza-
dzeniem do samoczynnego ustawienia diwigni 1 w
polozeniu zerowym. Urzadzenie to pokazuje fig. 4,
na ktérej diwignia 3¢ swojg powierzchnig §lizgo-
wg 3d dotyka powierzchni §lizgowej 12a, dzwigni
katowej 12, ktéra jest utozyskowana obrotowo na
sworzniu 12b osadzonym w korpusie 10. '

Drugie ramie 12¢ diwigni 12 dociskane jest
przez sprezyne 13 do Sruby regulacyjnej 14. Dzia-
tanie mechanizmu elektrohydraulicznego sterowa-
nia narzucarka wedlug wynalazku opisano ponizej.
Wychylenie diwigni 1 w kierunku I (fig. 1) powo-
duje obré6t pélosiek 4a, 4b i zwarcie przez segment
5a stykéw 11 i 11d, a przez to wilgczenie jednego
z elektromagnes6w zaworu — niewidocznego. na
rysunku — i jego otwarcie.

Przeplywajaca przez zawér ciecz powoduje ruch
jednego z ramion narzucarki w okre§lonym kie-
runky. Dalszy ruch diwigni 1 w kierunku I po-
woduje kolejne zwieranie stykéw 1la, 11b, 1llc ze
stykiem 11d, a przez to kolejne wlaczanie elektro-
magneséw zaworéw — niewidocznych na rysunku
— kierujgcych ciecz napedzajgcg ramie narzucar-
ki do diawiké6w — nieuwidocznionych na rysunku
— o0 coraz to wigkszym przekroju. Tym samym
nastepuje zwiekszenie natezenia przeptywu cieczy
i predko$ci ruchu napedzanego ramienia narzu-
carki proporcjonalnie do wielkoSci wychylenia
dzwigni 1.

: Po zwolnieniu dzwigni 1, sprezyna powrotna 13,
dzialajaca przez dzwignie katowg 12 i diwignie 3c
na poélofke 4b, powoduje powrdt diwigni 1 do po-
lozenia zerowego oraz kolejne wylgczenie stykéw
1ic, 11b, 1l1a, 11 i wylgczenie elektromagneséw za-
woréw elektrohydraulicznych kierujgcych ciecz do
dlawikéw. Wychylenie diwigni 1 w kierunku II
(fig. 1) przeciwnym do kierunku I, powoduje
obrét polosiek 4a, 4b i zwarcie za pomocg innego
segmentu 5a stykéw 11, wilaczajacych drugi elek-
tromagnes tego samego zaworu elektrohydraulicz-
nego, wskutek czego nastepuje przeplyw cieczy i
ruch sterowanego ramienia narzucarki w kierunku
przeciwnym niz poprzednio. Dalszy ruch dzwigni 1
w kierunku II powoduje kolejne zwieranie stykéw
11a, 11b, 1lle ze stykiem 11d, a przez to kolejne
wlaczenie‘ elektromagnes6w zaworéw nieuwidocz-
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nionych na rysunku kierujgcych ciecz napedzajaca
ramie narzucarki do diawiké6w — nieuwidocznio-

nych na rysunku — o coraz to wiekszym przekro-
ju. Tym samym nastepuje zwiekszenie natezenia
przeptywu cieczy i predko$ci ruchu napedzanego
ramienia narzucarki proporcjonalnie do wielko$ci
wychylenia dZwigni 1.

Wychylenie diwigni 1 w kierunku III (fig. 2)
prostopadtym do Kkierunkébw I | II powoduje
obr6t poétosiek 3a, 3b i zwarcie przez inny seg-
ment 5a stykéw 11 i 11d, a przez to wiaczenie
jednego z elektromagnes6éw zaworu nieuwidocznio-
nego na rysunku — i jego otwarcie.

Przeplywajgca przez zawbér ciecz powoduje ruch
jednego z ramion narzucarki w okre§lonym kie-
runku. Dalszy ruch diwigni 1 w kierunku III po-
woduje kolejne zwieranie styk6éw 1la, 11b, 1lc ze
stykiem 11d, a przez to kolejne wilgczanie elektro-
magneséw zaworéw — nieuwidocznionych na ry-
sunku — Kkierujgcych ciecz napedzajgcg ramie na-
rzucarki do dlawikéw nieuwidocznionych na ry-
sunku — o coraz to wiekszym przekroju. Tym sa-
mym nastepuje zwiekszenie natezenia przeplywu
cieczy i predkoéci ruchu napedzanego ramienia
narzucarki, proporcjonalnie do wielko$ci wychyle-
nia diwigni 1.

Po zwolnieniu dZwigni
urzgdzenie  samoczynnego  dziatania, ustawia
dzwignie 1 w polozeniu zerowym. Wpychylenie
diwigni 1 w kierunku IV (fig.2), przeciwnym do
kierunku III, powoduje obrét poétosiek 3a, 3b i
zwarcie przez inny segment 5a stykéw 11 i 11d, a
przez to wlgczenie drugiego z elektromagneséw
zaworu — nieuwidocznionego na rysunku — i jego
otwarcie. Przeplywajgca przez zawdér ciecz powo-
duje ruch jednego z ramion narzucarki w okre$lo-
nym kierunku. Dalszy ruch diwigni 1 w kierunku
IV powoduje kolejne zwieranie stykéw 1la, 11b,
1le, ze stykiem 11d, a przez to kolejne wlgczenie
elekiromagnes6w zawor6w — nieuwidocznionych
na rysunku — kierujgcych ciecz napedzajacg ra-
mie narzucarki do dlawik6w — nieuwidocznio-
nych na rysunku —o coraz to wiekszym przekroju.
Tym samym nastepuje zwiekszenie natezenia
przeplywu cieczy i predko$ci ruchu napedzanego
ramienia narzucarki proporcjonalnie do wielkoS$ci
wychylenia dZwigni 1. Po zwolnieniu dzwigni 1,
urzadzenie samoczynnego dzialania, pokazane na
fig. 4, wylacza zwarcie styk6w i ustawia dZwignie
1 w polozeniu zerowym.

1 opisane poprzednio

Zastrzezenie patentowe

" Mechanizm do elektrohydraulicznego sterowania
narzucarkg formierskg, wediug patentu nr 44175
znamienny tym, ze jest wyposazony W sprezyne
(13) polgczong z diwignia katowg (12), ktéra sty-
ka sie z dzwignig (3¢) nadajgca czeSciowy obrét
p6ioskom (32) i- (3b) obejmy (3) oraz poéloSkom
(4z) i (4b) kablaka (4), dzieki czemu polaczona z
nimi wychylona dzwignia (1) powraca samoczynnie
do polozenia zerowego.
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