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(564) Zapojeni elektronického obvodu fotoelektrické nitové zarazky

-

Vyndlez se tyké elektronického obvodu fotoelektrické nitové zardiky textilnich strojd
s alespoh jednou programovatelnou p¥edvolbou pamdfové wrovnd.

V soudasné dobd& jsou znémé vyhodnocovaci obvody u triboelektrickych a piezoelektric-
kych nifovych zarsd¥ek. U triboelektrickych nifovych zardZek se vyhodnocuje prom¥nny elek-
trostaticky ndboj, vznikly t¥enim nité o snima¥. U piezoelektrické zardifky se vyhodnocuje
proménny elektricky néboj, ktery vznikd rozechvdnim vybrusu krystalu pohybujic{ se niti.
Vzhledem k tomu, %e tyto typy zard¥ek pracuji s proménnymi velilinami, jsou jejich vyhod-
nocovaci obvody sloZité, vy%aduji p¥esné laboratorni{ nastaven{ a pravidelnou kontrolu pra-
covnfch bodd elektrickych obvodd. P¥i zm&n¥ charakteristickych vlastnost{ nit&, p¥{padn&
zmén& jejiho nap&ti, je rovn¥% nutno nastavit jejich pracovnf body. Nevyhodou t&chto zard-
¥ek je, %e neposkytuji informace o délce odtaZen{ nit& a zaneseni nap¥iklad do pro&lupu
tkaciho stroje. '

Tento nedostatek nemaji vyhodnocovaci obvbdy stdvajicich fotoelektrickych &idel s elek-
trickym obvodem, obsshujici alesponi jednu programovatelnou volbu pam&fové drovan¥ podle vy-
nédlezu.

Uxolem vyndlezu je odstranit v co nejvit3f mife vy3e uvedené nedostatky vyhodnocova-
cich obvodd zard¥ek, zejména fotoelektrickfch zard¥ek, kontrolujicich nit odvijenou z t&-
lesa, napiiklad odm&rovale tkacich strojd.

U zapojeni elektrického obvodu fotoelektrické nitové zard¥ky textilmich stroji s ale-
spoit jednou programovatelnou predvolbou drovn¥ se toho doséhne podle vynélezu, jeho% pod-
stata spo&ivd zejména v tom, %e na jeden vstup alespon jednoho vyhodnocovaciho obvodu foto-
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elektrické ni¥ové zardéZky je pfipojen vistup zdroje vyhodnocovacich impulsd na druhy vstup
vyhodnocovaciho obvodu je pripojen vystup z pamdti, pfifem%f na jeden vstup pamdti Jje p¥ipo-
jen zdroj nulovacich impulsd a na druhy vstup je p¥ipojen vystup slespon jednoho tvarovaciho
obvodu, k jeho¥ vstupu je pfipojen vystup p¥ijima¥e snima¥e & vystup vyhodnocovac{ho obvodu
je pfipojen na zastavovaci obvod stroje.

Je vyhodné, kdy? impulsy ziskané preruSovénim paprsku stahovanou niti jsou shroméZdény
v pam&ti za¥izeni, k ndmu¥ je p¥ipojen vyhodnocovaci obvod, ktery v daném &asovém oksmZiku
provede porovnén{ po¥&tu uchovévanych impulsl s piedvolenou hodnotou, nastavenou v progra-
movatelné predvolbd, p¥ipojené na vyhodnocovaci obvod.

Je-1i podet impulsd v pam&ti roven nebo v&it3i neZ je nastavend predvolba, je stav pe-
mdti vyhodnocovacim obvodem klasifikovén jako sprédvny. Je-li polet impulsd v paméti mensi
ne? nastavend predvolba, pek vyhodnocovaci zafizeni vyZle signdl o porude odvijeni nitd.

Po ka%dém vyhodnocen{ ndsleduje vynulovéni paméti do pivodniho stavu. Vyhoda zapojeni je ve
zpracovdni logickych stavi: paprsek neni pFeruZen nebo paprsek je prerulen.

Vjhoda zapojeni spo¥ivd ddle v tom, %e kaZdému impulsu, ktery je uchovdvany v paméti
zaréiky odpovidé délke nitd. Vyhodnocovaci obvod provddi nep¥imo kontrolu odvinuté délky
nitd z rota¥niho tdlesa. P¥i bezchybném zandfeni nité napriklad do proslupu tkaciho sk¥ip-
cového stroje je odvinutd délka nit¥ z tdlesa totoiné se zanesenou délkou nit& do prodlupu.
Protofe okamfik vyhodnocovéni délky nit® je odvozen od pracovaich mechanismd stroje nebo od
tasového intervalu, kontroluje zarséika dynsmicky pribZh stahovéni nitd z t&lesa.

Kontrola dynemického stahovéni nitd z t&lesa predeviim u tryskovych tkacich strojﬁ -
v pribdhu jednoho prohozu umo¥iuje v pr¥ipadd odchylky od sprévného pribdhu stahovdni nité
z télesa vyslat signdl k zastaveni stroje d¥ive, neZ u doposud pou¥ivanych doletovych za-
ré%ek. Tato vyhods se uplatiuje zvl4Xtd u rychlobdifnych tkacich strojd, Vhodnym rozloZenim
vyhodnocovacich impulsd bdhem pracovniho cyklu tkaciho stroje kontroluje zerdtks dynamicky
prib¥h odvijen{ a zandSeni nit¥ napfiklad na poddtku prohozu, b&hem prohozu a pred ukon&e~
nim prohozu. Po provedené kontrole zand¥eni utku ndasleduje nulovéni psmdti.

Vyhoda zapojeni je ddle zvyrazndna uZitim integrovenych obvodd, kde ne malé ploXe lze
uchovat velké mno¥stvi informsci. Dsl3i vyhodou uvedeného zapojeni je snednd kontrola
funkce jednoduchym testovacim zafizenim v provoznich podminkéch. Zapojeni mé piedpoklad
vyusiti i u vyssich stahovacich rychlosti nit{ ne¥ u doposud znédmych rychlosti.

Na piipojeném vykresu je zndzorndn priklad zapojeni podle vyndlezu, p¥iéemZ na obr. 1
a 2 jsou blokovéna schémata zapojeni s jednim a ndkolika fotoelektrickymi ¥idly e jednim
a ndkolika vyhodnocovacimi obvody & ne obr. 3 je zndzorn¥na jedna z mo¥nych variant zapo-
Jjeni. )

V 2ékladnim provedeni podle obr. 1 je zapojeuni s jednim fotoelektrickym snimalem, zae
hraujici vysile& 1 svitelného paprsku 2 a p¥ijime¥ 3 sv&telného ﬁaprsku 2. Prijimal 3 je
pFipojen na tvarovaci obvod 4, jeho% vystup je p¥ipojen na jeden vstup pamdti 5, tvotrené
nap¥{klad integrovanymi obvody stiedni integrace - MSI, vysoké integrace - LSI 1 nebo posuv-
nym registrem opat¥enym sériovym vstupem a paralelnimi vystupy. Na druhy vstup pam&ti 5 Jje
p¥ipojen zdroj 8 nulovacich impulsi. V¥stup pam¥ti 5 Jje zapojen na jeden vstup vyhodnocove-
c¢iho obvodu 6, k ndmuZ je piipojen zastavovaci obvod 14 stroje.

Na vyhodnocovaci obvod 6 je ddle p¥ipojena programovatelns predvolba 7 a na jeho dal-
%im vstupu vystup zdroje 9 vyhodnocovacich impulsd.

Svételny paprsek 2 vysilany vysiladem | sv&telného paprsku 2 Jje vyhodnocovén piijima-
gem 3 svételného paprsku 2. Impulsy ziskané pféruéovénim paprsku 2 stahovanou nezndzorn&nou
nit{ jsou tvarovény tvarovacim obvodem 4 s uklddény do pemdti 5 zardiky. V deny &asovy
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okamZik s pfichodem vyhodnocovaciho impulsu ze zdroje 3 vyhodnocovacich impulsd je porovns-
na Yroven stavu pamdti 5 s hodnotou ulofenou v programovatelné p¥edvolbd 7. V p¥ipadd, Ze
droven stavu pam¥ti 5 je rovna nebo vy33i neZ hodnota v programovatelné predvolbd 1, Je vy-
hodnocovacim obvodem 6 stav pem&ti 5 klasifikovén jako bezchybny, tzn., %e nit je stdéhnuta
v daném ¥asovém okamZfiku v poZadované délce. V piipadd, ¥e je vroven stavu pamdti 5 ni%si,
ne% piedﬁolené hodnota v programovatelné predvolb& 7, je vyhodnocovacim obvodem & vyslén
signdl o poruSe stahovdni nité& do zastavovaciho obvodu 14 stroje, ktery stroj zastavi e
signalizuje poruchu. '

Na obr. 2 Je ukdzéna moZnost pripojeni vice fotoelektrickyjch &idel k pam¥ti 5, pomoci
logického &lenu 10, zapojeného mezi pamdt 5 a tvarovaci obvody 4. Stahovéni jednotlivych
niti a kontrola stahovén{ niti se neprovédd{ soulasn&, nybr# postupné. K peamdti 5 lze p¥ipo-
Jit vice vyhodnocovacich obvodd & se semostatnymi predvolbami 7 a semostatnymi zdroji 9
vyhodnocovacich impulsl, jejichZ impulsy jsou privédény postupn& do vyhodnocovacich obvodd
§ tak, Ze lze kontrolovat postupn& odvijeni nit&., Signdl o poru3e odvijeni nité Je
ze v3ech vyhodnocovacich obvodl & slouden na n¥ pripojenym logickym lenem 11, na ktery
je pak v tomto pripadd zepojen zastavovaci ¥len 14 stroje. Pam&t 5, vyhodnocovaci obvod 6
a pfedvolbu ] tvo#i prvky mikroprocesového systému.

Na obr. 3 je provedeni zardiky s vyhodnocovédnim menZiho po&tu paprskovych impulsd,
zv148t& vhodné pro tkaci stroje jako dtkovd odvijeci zardZfka. Paprskové impulsy upravené
tvarovacim obvodem 4 jsou privédény na hodinovy vstup pamé&ti 5, sklddajici se z paméfovych
bundk 12 usporddanych tak, %e s pFichodem prvaniho impulsu se zm&ni stav prvni pam&fové
bunky & s pfichodem dalsich impulsd se postupn® mén{ stav druhé, t¥eti a¥ n-té buniky, na
JejiZ vystup je pripojen vyhodnocovaci obvod 6 prepinafem, kterj tvori v tomto p¥ipadd pro-
gramovatelnou predvolbu 7.

U tohoto provedeni je vyhodné poufit jako pamd% 5 posuvny registr se sériovym vstupem
a paralelnimi vystupy. Na sériovy vstup posuvného registru je pfes odpor 13 p¥iveden kladny
potencidl a ns ndktery z paralelnich vystupﬁ Jje pripojen vyhodnocovaci obvod 6, pfifem% na
hodinovy vstup posuvného registru jsou pFivéddény upravené impulsy od pierudovédni svételného
paprsku 2. Pro vytvoreni v&t&iho podtu pam&¥ovych bundk 12 Jje zarazeno vice posuvnych re-
gistrd za sebou.

S pfichodem vyhodnocovaciho impulsu ze zdroje 9 vyhodnocovacich impulat v dsny Zasovy
okam¥ik je zjisfovén stav pam&ti a s p¥{chodem nuloveciho impulsu ze zdroje 8 nulovacich
impulsd nulovéni pam&ti 5 zplsobem shodnym s popisem u obr. 1.

Zarizeni Je vhodné vZude tam, kde v asovém intervalu kontrolujeme po¥et impulsd,
zvl45t8 pak viude tam, kde je pouZito fotoelektrické nilfové zardfky. U provedeni se dvims
fotoelektrickymi ¥idly s paralelnim pfipojenim zdroje 3 vyhodnocovacich impulsd a zdrojem 8-
nulovacich impulsd na samostatné pamdti 5 je zardika vhodnéd ke kontrole spole¥ného zandSeni
dvou dtkd na tkacich strojich.

PREDMET VINLALEZU .

1. Zapojen{ elektronického obvodu fotoelektrické nifové zardiky textilnich stroji,
s alespol jednou programovatelnou p¥edvolbou pam&fové urovnd, vyzna¥ujici se tim, Ze na
jeden vstup alespon jednoho vyhodnocovaciho obvodu (6) fotoelektrické nilové zardiky je
pripojen vystup zdroje (9) vyhodnocovacfch impulsd a na druhy vstup vyhodnocovaciho obvodu
(6) Jje pripojen vystup pamdti (5), pri¥em# na jeden vstup peamdti (5) je pFipojen zdroj (8)
nulovecich impulst & na druhy vstup je p¥ipojen vystup alespon jednoho tvarovaciho ocbvodu
(4), k jeho% vstupu' je piipojen vystup p¥ijima¥e (3) snimede a vystup vyhodnocovaciho ob-
vodu (6) je pfipojen na zastavovac{ obvod (14) stroje.
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2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pam&i (5) tvo¥{ integrované obvody
stfedni a vysoké integrace.

3. Zapojeni podle bodd 1 a 2, vyznedujici se tim, %e pam¥¥ (5) tvo¥{ posuvany registr.

4. Zapojeni podle bodu 3, vyznadujici se tim, %e posuvny registr mé sériovy vstup a
paralelni vystupy.

5. Zapojeni podle bodd 1, 2, vyznadujici se tim, %e pamdt (5), vyhodnocovaci obvod
(6) a predvolbu (7) tvoF{ prvky mikroprocesového systému.

2 vykresy
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