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Vynédlez ©e$i manipulacni zafizeni pro
ukldadani drticich a pomocnych prvkil vy-
loZe kulového mlyna s rotatnim plasiém,
majicim alespoil jeden osovy . vstupni otvor.

Ukladani drticich a pomocnych prvkh
vyloZe kulovych mlynli se dosud provadi
ruénd. Manipulace s témito prvky je znac-
né namahavd a nebezpetnd, nebol pracov-
nici se uvnitf mlyna pohybuji po nerovné
podloZce. Jednotlivé dily vyloZe jsou do °
mlyna vkladany kruhovym otvorem a ukla-
dédny na vnitfnim obvodu rotaéniho plasté
kulového mlyna ru¢né se znalnym nebez-
pe€im vzniku tdrazu. :

Uvedené nedostatky do zna&né miry od-
strafiuje manipulatni zafizeni podle vyné-
lezu. Jeho podstata spocliva v tom, Ze sesté-
vd z manipulaéniho voziku suvné uloZené-
ho na vodici ty€i, kterd je svym jednim
koncem zachycena vySkové piestavitelném
elementu, umisténém vné kulového mlyna.
Jeji druhy konec je kloubovE uloZen na
vnitini strané dela rotalniho plasté kulo-
vého mlyna. Manipulatni vozik je opatfen
spoudtécim mechanismem. Spoudtéci me-
chanismus sestdvd z hydraulického vélce,
jehoZ pistni ty€¢ je napojena na jedno ra-
meno dvouramenné paky, jejiz druhé ra-
meno je pripevnéno na nosné rameno, opa-
tfené zavésnym okem, pri¢emZ hydraulic-
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ky valec je svym tlakovym prostorem pres
Fizeny . tlakovy rozdélovad spojen s tlako-
vym akumulédtorem.

Manipulacni zafizeni podle vyndiezu u-
moZiiuje bezpednou -a-rychlou montaZ vSech
drticich a pomocnych prvk vyloZe kulo-
vého mlyna, pfiCemZ podstatné odstraiiuje
pfedeviim namdhavou lidskou praci. Zari-
zeni je jednoduché konstrukce a plné vy-
hovuje poZadavkim bezpeCnosti préce.

Na pfiloZeném vykrese je v podélném Fe-
zu kulovym mlynem schematicky  znézor-
néno prikladné usporfddani manipulacniho
zafizeni podle vyndlezu.

Manipulatni zalizeni sestdvda z manipu-
laéniho voziku 10, suvné uloZeného na vo-
dici tyc¢i 20. Vodici ty¢ 20 je svym jednim
koncem zachycena na vySkové prestavitel-
ném elementu 38, s vyhodou silovém valci,
umisténém mimo rota¢ni plast 61 kulového
mlyna 68. Opafny konec vodici tyCe 20 je
kloubove spojen s rozpérnou vidlici 21, u-
loZenou docasn& na vnitfni strané fela ro-
tacniho piasté 61 kulového mlyna 60. Ma-
nipulacni vozik 18 je opatfen spousStécim
mechanismem, ktery sestdvd z hydraulic-
kého vélce 11, spojeného s dvouramennou
pédkou 12. Na volny konec dvouramenné
pdky 12 je pripevnéno nosné rameno 13,
opattfené zdvésnym okem 14. Tiakovy pros-
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tor hydraulického vélce 11 je pres Fizeny
tlakovy rozdélovat 15 spojen s tlakovym
akumuldtorem 16.

Na vnitfni stran& cela kulového mlyna
60 se prostfednictvim rozp&rné vidlice 21
kloubové upevni jeden konec vodici tyce
20. Druhy konec vodici ty€e 20 je vné ku-
lového mlyna 60 zavé3en na vySkové pfe-
stavitelném elementu 30, s vyhodou na pist-
nici silového vdalce. Na vodici ty¢i 20 je
suvné uloZen manipulaéni vozik 10. Pod
manipulaéni vozik 10, umist&ny mimo ku-
lovy mlyn 60 na vodici ty¢i 20, ustavené
ve vodorovné poloze, jsou drtici a pomaoc-
né prvky 40 vyloZe kulového mlyna 60 do-
praveny pomoci manipulaéniho stolu 30.
Po upnuti prvku 40 na nosné rameno 13
manipulaéniho voziku 10, se prostfednic-
tvim vySkové prestavitelného elementu 30
zvedne konec vodici ty€e 20, umistény vné
kulového mlyna 60. Rizeny tlakovy rozds-
lova¢ 15 napojeny mezi hydraulickym val-
cem 11 a tlakovym akumuldtorem 16 je
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uzavifen. Manipulaéni vozik 10 se posouvéd
po vodici ty€i 20 do prostoru kulového mly-
na 60. SpuSténim vodici. tyfe 20 vySkov&
pfestavitelnym elementem 30 do vodorov-
né polohy je manipulacni vozik 10 zasta-
ven -v poZadovaném misté. Otevienim tla-
kového rozdélovace 15 je nosné rameno 13
spuSténo a prvek 40 vyloZe ustaven na
misto montdZe. Tlakovd kapalina je pfitom
pFepousténa z hydraulického vélce 11 pies
tlakovy rozdélovad 15 do tlakového akumu-
latoru 16. Energie akumulovand pf¥i spou$-
téni nosného ramene 13 je vyuZita pro
zvednuti nosného ramene zpé&t do pFeprav-
ni polohy. Manipula&ni vozik 10 suvn& ulo-
Zeny na vodici ty¢i 20 je moZno kolem osy
vodici tyfe 20 natdCet. To umoZiluje ulo-
Zit drtici a pomocné prvky 40 vyloZe ku-
lového milyna 60 presné& na misto urdeni.

Manipulaéni zafizeni podle vyndlezu je
urfeno pro ukldddni prvkd vyloZe kulo-
vych mlyni.

PREDMET VYNALEZU

1. Manipulaéni zafizeni, zejména pro ukl4-
déni drticich a pomocnych prvkil vyloZe
kulovych mlynfi s rotadnim plastém, ma-
jicim alespoii jeden osovy- vstupni otvor,
vyznafené tim, Ze sestdva z manipulacniho
voziku (10), suvn& uloZeného na vodici
tydi (20), kterd je svym jednim koncem
zachycena na vySkové prestavitelném ele-
mentu (30), umist&éném vné kulového miy-
na (60}, zatimco jeji druhy konec je klou-
bové uloZen na vnitini strané &ela rotaé-
nfho plasté (61) kulového mlyna (60), pfi-
¢emZ manipulaéni vozik {10) je opatFen
spoustécim mechanismem.

2. Manipulaéni zaFizeni podle bodu 1 vy-
znatené tim, Ze spoustdci mechanismus
sestdvd z hydraulického vélce (11), jehoZ
pistni ty& je spojena s jednim ramenem
dvouramenné péky (12), jejiZz druhé rame-
no je pfipevné&no k nosnému rameni (13},
opatfenému zdv&snym okem (14).

3. Manipula&ni zaFizeni podle bodu 2; vy-
znadené tim, Ze hydraulicky védlec (11) je
svym tlakovym prostorem pfes Fizeny tla-
kovy rozd&lovad (15) spojen s tlakovym
akumul4torem (16).

1 list vykresi

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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