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Urzadzenie do transportu elementéw plytowych, zwlaszcza plyt :
pras filtracyjnych

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do po-
ziomego tramsportu elementéw piytowych, zwlasz-
cza piyt pras filtracyjnych.

Znane s3 urzgdzenia do mechanicznego transportu
elementéw plytowych w tym i piyt pras filtracyj-
nych. Urzadzenia te mozna podzieli¢é na grupy w
zaleznos$ci od ksztaltu elementu zabierajgcego,
ruchu wykonywanego przez ten element, oraz spo-
sobu zabudowania zabieraka na ruchomym ele-
mencie dodatkowym takim jak tancuch, listwa lub
wozek trasportujacy.

Do znanych urzgdzen malezy urzadzenie, w kto-
rym transport plyt odbywa sie przy pomeocy zabie-
rakéw mocowanych na lancuchach. W rozwigzaniu
tym zabieraki osadzone obrotowo ma lancuchu, wy-
konuja ruch obrotowy wok6t osi prostopadiej do
gléwnej osi prasy, lancuchy z zabierakami napigte
réwnolegle do osi prasy sa ulozone ma kotach lan-
cuchowych i wykonujg ruch réwnolegly do tej osi.
W rozwigzaniu tym zabieraki sg sterowane przez
czopy umocowane na plytach poprzedzajacych piyty
zabierane i przez czopy poprzednio przesunigtych
przy wyzgbiamiu zabierakow.

Warunkiem prawidlowej pracy wurzadzenia jest
utrzymanie identycznego wzajemnego polozenia za-
bierakéw po obu stronach prasy filtracyjnej. Ist-
niejg réwniez rozwigzania ze sztywno zamocowany-
mi na lancuchu elementami zabierajacymi, ktére
zaczepiajy O przesuwane czopy po obu stromach
transportowanej piyty, przy czym polozenie ru-
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chomych czopéw jest sterowane przez zespoly
umieszczone na poprzedzajgcej piycie.

W innym znanym urzadzeniu zabieraki do tran-
sportu plyt sa umieszczone ma lahcuchu przebiega-
jacym ponad zestawem plyt {filtracyjmnych, przy
czym zazebienie z elementem znajdujagcym sie na
piycie nastepuje podczas ebrotu zabieraka w doél
wzgledem osi prostopadiej do giéwmej osi prasy.
W tym przypadku lancuch jest zabudowany w
srodku pomiedzy dwiema belkami nodnymi na kté-
rych -jest podwieszony zestaw ptyt filtracyjnych.
Do tej samej grupy rozwigzan zaliczy¢é mozna roz-
wigzanie, w ktérym =zabieraki s zabudowane w
ruchomych kasetach poruszajacych sie na prowad-
nicach umieszczonych po obu stronach prasy fil-
tracyjnej, przy czym elementem wymuszajgcym
ruch posuwisto zwrotny zabieraka jest laficuch na-
pedzany silnikiem elektrycznym.

Osobng grupg znanych urzadzeh do tramsportu
elementéw plytowych sg wozki prowadzone na szy-
nach jezdnych, przy czym wozki transportujace sg
wyposazone we wilasny naped. Woézek transportu-
jacy plyty i ramy filtracyjne porusza sie¢ ponad
zespotem piyt i ram po dwodch biezniach, natomiast
ruch transportu piyt jest uzyskiwany od dwoéch
paséw napedzajacych, znajdujacych sie¢ na woézku.
W czasie transportu plyta jest podwieszana na

‘dwéch prowadnicach.

Cecha znamienng znanych urzadzen do transportu
elementéw plytowych jest fakt, ze element zabies.
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rajacy wykonuje ruch obrotowy wzgledem osi réw-
noleglej lub prostopadiej do gléwnej osi prasy.

Wada znanych urzgdzen do transportu elemen-
téw plytowych wyposazonych w lancuchy jest fakt
niéréwnomiernego wydbuzania sie poszczegblnych
ogniw powodujgcy nieréwnomierne zabieranie piyt
a zatem ich skosne ustawienie w wyniku czego
wypadniecie ‘ ptyty z prowadnic. W urzadzeniach,
w ktérych elementy zabierajgce sg umieszczone na
prowadnicach i kasetach, wystepuja duze sily w
ruchu -pesuwisto-zwrotnym prowadnic, zwigzame
z ich duza masa jak i sposobem przeniesienia ruchu
w wyniku czego s3 potrzebne duze moce napedowe.
W urzgdzeniach wyposazonych w wézki trapsportu-
jace pracuja pasy napedzare, ktére przy wyko-
rzystaniu sily tarcia przesuwajj elementy plytowe:
Tego typu urzadzenia sg bardzo zawodne w dzia-
taniu ze wzgledu na czeste zabrudzenie powierzchni
paséw zmniejszajace sily tarcia, co powoduje po-
.$§lizg pomiedzy pasem a przesuwang piyts.

W celu usuniecia wad znanych urzdzen, zapew-
nienia prawidlowej i bezawaryjnej praey urzadze-
nia oraz zmniejszenia poboru mocy opracowano
urzadzenie do transportu elementéw piytowych,
ktérego istota polega na tym, ze zaczepy do pod-
noszenia elementéw plytowych ustawione prosto-
padle -do osi ptyty sa ruchome, wykonujg ruch po-
suwisto-zwrotny, prostopadly do osi prasy. Suwaki
amortyzator6w polgczone nierozdzielnie z zacze-
pami wykonuja ruch réwnolegly do osi prasy.
Zespoly zabierajagce w skiad ktérych wchodzg za-
czepy i amortyzatory sa osadzone na wysiggnikach
polaczonych z ramg woézka jezdnego.

Kola napedzajgce woézka jezdnego s3 docigzone

przez sily transportu, co otrzymuje si¢ w wyniku
odpowiednio dobranych proporcji wymiarowych
pomiedzy rozstawem ko6t jezdnych wzbka, usytu-
owaniem ramienia wysiegnika, potozeniem zaczepu
v stosunku do osi plaszczyzny woézka oraz zastoso-
waniem rolki podporowej do przenoszenia sity od-
-rywajacej kola mapedzane.
.~ Urzadzenie do poziomego transportu elementéw
plytowych wedlug wynalazku w przykiladzie wy-
konania jest przedstawione na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku bocznym,
fig. 2 — urzadzenie w widoku z przodu a fig. 3 —
przekr6j poziomy zespolu zabierajcego.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z naste-
pujacych zespolow: dwboch zespotéw zabierajgcych 1
i zespolu mapedowego umieszc-onego na wozku
jezdnym 2. Zesp6l zabierajacy sklada si¢ z kom-
pletnego zaczepu w skilad ktérego wchodzy: zaczep
zabierajacy 3 osadzony w korpusie 4 wewnatrz kt6-
rego znajduje sie sprezyma £. Korpus 4 jest poia,
czony nierozdzielnie z korpusem suwaka 6 wew-
natrz ktbérego znajduje si¢ sprezyna amortyzujaca 7,
ktérej naciag roboczy jest regulowany $rubg regu-
lacyjng 8. Zespoly zabierajace 1 sg zabudowane na
wysiegnikach 9 w ten sposéb, ze poruszaja sig
réwnolegle do osi prasy filtracyjnej, przy czym
zaczepy 3 zespoléw zabierajacych 1 s3 zwrbcone w
‘kierunku plyt i ram filtracyjnych oraz znajduja
sie na wysokosci konicowek uszu elementqw piyto-
wych. Wysiegniki 9 sq polgczone z rama wozka
jezdnego 2, na ktérej jest réwniez zamocowany
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zesp01 napedowy 10. Wozek jezdny 2 w czasie pracy
porusza sig¢ ruchem posuwisto-zwrotnym po szy-
nach jezdnych 11 zabudowanych ponad zestawem
plyt, réwnolegle do osi gléwnej prasy filtracyjnej,

Zesp6t napedowy 10 przenosi ruch obrotowy sil-
nika. elektrycznego poprzez motoreduktor i prze-
kiadnig¢ na 0§ napedzana kola jezdnego 12. Zespél
nzpedowy 10 umozliwia zmiane kierunku jazdy
woézka 2 w zalezno$ci od polozenia elementéw
zespoléw zabierajacych 1. '

Cechg charakterystyczng tego ukladu jest fakt,
ze mapedzane kota jezdne 12 wozka 2 w czasie
ruchu roboczego sa docigzane czyli dociskane do
szyn jezdnych 11 skladows reakcji od sil wystepu-
jacych przy transporcie elementu plytowego. Do-
cigzenie napedzanych két jezdnych 12 woézka 2 o3
sil transportu jest wynikiem odpowiednio dobra-
nych rro;orcji pomiedzy rozstawem két jezdnych
12, usytuowaniem ramion wysiegnika 9, polozeniem
zaczepu zabierajacego 3 w stosunku do plaszczyzny
woézka 2 oraz zastosowaniem rolki podporowej 13
do przeniesienia sily odrywajacej mnienapedzane
kola jezdne 12.

Najkorzystniej dobrane warunki zapewniajgce
prawidlowe docigzenie k6 jezdnych 12 otrzymuje si¢
przy zatozemiu, ze ma kazdy 1 kG sily oporu prze-
suwu piyty przylozonej na zaczep 3 otrzymany
0,5 do 2,5 kG macitku na o§ napedzang kola 12.
Oznaczajac rozstaw osi ko6t 12 literg a, odleglosé
osi zaczepu 3 od osi k6t 12 — literg b i odleglosd
pomiedzy osig kola napedzanego 12 i miejscem
przyloienia sily docigzajacej litera ¢ majkorzyst-
niejsze zaleznosci wymiarowe ukladu gwarantujjce
prawidtowy docisk otrzymuje sie wtedy gdy c=9
do 0,2a oraz b=9,5 do 2a. '

W urzadzeniu wedlug wynalazku zaczep zabiera-
jacy 3 wykonuje ruch posuwisto-zwrotny w Kkie-
Tunku prostopadlym do gléwnej osi prasy filtra-
cyjnej. W potozeniu swobodnym zaczep 3 jest wy-
suniety, a jego polozenie jest wymuszone naciskiem
sprezyny 5. Ruch poziomy réwnoleglej do osi gtéw-
nej prasy filtracyjnej zaczep 3 wykonuje dzieki
polaczeniu korpusu 4 z korpusem suwaka 6. Poto-
zenie korpusu suwaka 6 jest ustalone spreinyg 7,
przy czym spreiyna 7 przenosi polowe obcigzenia
wynikajgcego z sil transportu elementéw piyto-.
wych. Nacigg roboczy sprezyny 7 jest regulowany
$rubg 8. Podczas wykonywania ruchu jalowego po
piyte, zaczep 3 ugina sie pckonujac opér sprezyny 5,
pod wplywem nacisku wywieranego przez uchwyt
elementu plytowego, nastepnie po przejsciu za-
czepu 3 poza uchwyt plyty, wysuwa sie do polo-
zenia swobodnego.

Ugiecie zaczepu 3 zostaje przekazane na uklad
sterujgcy pracg zespolu napedowego 10 i powoduje
zmiane kierunku jazdy woézka 2. Zaczep 3 opierajac
sie swoja -plaska, réwnolegla do plaszczyzny
uchwytu strcng 3a o uchwyty elementu ptytowego,
powoduje ma skutek jazdy woézka, przesunigcie
plyty w zadanym kierunku do momentu, w kt6-
rym przesuwana plyta filtracyjna oprze sie o plyte
ruchomj skrajng 1:b o plyte juz wczeéniej przesu-
nieta. Dalsza jazda wozka 2 powoduje ugigcie spre-
zyny 7, zapewnia to dosuniecie przesuwanej piyty
do oporu. W momencie ugigcia sprezyn 7 o uprzed-
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nio ustalong warto$é mastepuje przekazamie sygna-
16w do ukladu napedowego powodujac zmiane kie-
runkn jazdy woézka 2.

W tym momencie nastapi stopniowe zwolnienie
sprezyn 7, a nastepnie przemieszczenie catego wéz-
ka 2 wraz z zaczepami 3 ustalonymi w pozycji wy-
surigtej w kierunku plyt jeszcze mie przesunietych,
o kolejnym ugieciu zaczepébw 3 nastapi zmiana
kierunku ruchu na przeciwny az do momentu kiedy
zostanie p.rzesunieta ostatnia ptyta.

W tym momencie wézek 2 wykona jeszcze jeden
ruch jalowy i w koncowej fazie ruchu zostanie
podany sygnal z elementu nieuwidocznionego na
rysunku znajdujacego \sie na szynie 11, ktéry za-
trzyma woézek 2. Ruch w kierunku powrotnym do
polozenia poczatkowego nastgpi po schowaniu za-
cze 6w 3 co moze nastapié na drodze recznego wy-
cofania obu zaczepéw 3 diwigniami 14 lub na dro-
dze mechanicznej poprzez zastosowanie do pod-
wieszenia zaczepré6w 3 odpowiedniego urzadzenia.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do poziomego transportu elemen-
téw plytowych zwlaszcza plyt pras filtracyjnych
skladajace sie z wézka jezdnego, szyn, k6l jezdnych
i rolek podporowych, znamienne tym, ze posiada
dwa zespoly zabierajace (1) ustawione prostopadle
do osi prasy skladajgce sie z zaczepu zawierajg-
cego (3) o kisztalcie walca ze splaszczeniem (3a) osa-
dzonym ruchomo w korpusie (4) i sprezynie (5) przy
czym korpus (4) jest polgczony nierozdzielnie
z réwnolegle ustawionym do osi prasy korpusem
suwaka (6) wewnatrz ktérego, pod korpusem (4
znajduje sie sprezyna (7) regulowana nakretkg (8)
oraz zespoly (1) sa osadzone ma wysiegnikach (9)
polaczonych z ramg wobézka jezdnego (2).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze odleglo$é (b) osi zaczepu (3) od osi poziomej koél
jezdnych (12) wynosi od 0,5 do 2 wielkosci (a)
bedacej rozstawem osi k61 (12) a odlegto$é (¢) po-

20
Urzadzenie wedlug wymnalazku umozliwia prze- miedzy miejscem = przylozenia sily docigzajace]j
transportowanie dowolnej liczby elementéw ply- a osig kola mapedzanego (12) wynosi od 0 do 0,3
towych, bez zmian w ukladzie wozka 2 i na odcinku odlegloéci (a), przy czym miejsce przylozenia sily
wyznaczonym diugoScia konstrukcji jezdnej zalez- docigzajacej moze byé zarbwno z prawej jak
nej od diugoséci prasy filtracyjnej. 55 1 lewej strony osi kola (12).
o
q ' .
b
/i

Fig.1
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