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gt apparat li! udtagning af foderblokke med paralieliepipedisk
form fra en silo omfatter drivorganer for at drive en arm (6), der
barer en skaremekanisme (7). Disse drivorganer omfatter tandhjul
(27,28 og 29), der er anbragt pS aksler (14,15 og 30), sbledes at
hvert tandhjul er styret i to lejer (31 og 32, 33 op 34, 35 og 36),
der er anbragt p3 hver side af det tilsvarende tandhjul, idet et of
lejerne er anbragt i retning mod armen (6), medens det andet er

anbragt i retning mod apparatets ramme 1).

Det sliedes tilvejebragl apparat gsr det muligt at forbedre
holdekraften for organerne, der forskyder skaremekanismen (7),
sHiedes st biokke med stort volumen kan udskicres af tmipakkede

siloer.

fortsettes
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Den foreliggende opfindelse angdr et apparat til udtagning af foder-
blokke fra en vandret silo, og som omfatter en ramme, der ved sin ned-
re del er forsynet med i et stort set vandret plan udstrakte tender,
og som ved sin gvre del er forsynet med en arm, der strekker sig i en
vis afstand ovenover tznderne, og som bzrer en skeremekanisme pd sin
fra rammen fjerneste ende, hvilken arm er ledforbundet med en under-
stgtning ved hjzlp af en omdrejningsaksel der er styret i lejer, hvor-
hos understgtningen er anbragt mellem armen og rammen, og selv er sty-
ret ved hjelp af lejer pid en omdrejningsaksel pa@ rammen omkring hvil-
ken aksel understgtningen kan dreje ved hjelp af drivorganer, hvilken
omdrejningsaksel har et tandhjul, der er i indgreb med et mellemstil-
let tandhjul, som er monteret pid en aksel, der er anbragt i lejer pa
understgtningen, og som er i indgreb med et tandhjul, der er forbundet
med armen pa en sidan mide, at armen drejer om sin omdrejningsaksel
med understgtningen i modsat retning af underststningens drejning om

dennes omdrejningsaksel med rammen.

EP-A-71555 beskriver et apparat af ovennzvnte type, hvor styrelejerne
for omdrejningsakslen for armen, som bzrer skzremekanismen, og akslens
lejer, som barer det me]]emsti11edé tandhjul og lejerne for ovennavnte
omdrejningsaksel for understgtningen pd@ apparatets ramme, alle befin-
der sig pd samme side i forhold til tandhjulene, der er tilvejebragt
pid disse aksler for, under udtagningen, at rotere ovennzvnte arm i en
retning modsat den for understgtningen. P& grund af den enkelt-sidige
placering af lejerne i forhold til tandhjulene vil de aksler, der bez-
rer tandhjulene, hurtigt deformeres eller brydes nar der opstar en
stor afvigelse i den kraft, der overfgres af tandhjulene til at for-
skyde skzremekanismens bzrearm.

Med denne maskine er det hverken muligt at klippe foderet i tatpakkede
siloer eller at udtage blokke med et stort volumen.

Det er formalet med den foreliggende opfindelse at afhjzlpe ovennzvnte
ulemper og generelt at forsterke drivorganerne for armen, der bazrer

skeremekanismen.

Dette opnids med et apparat af fernzvnte type, der er kendetegnet ved,
at hver aksels styrelejer er anbragt pa hver side af det tilsvarende
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tandhjul pa en sadan mide i forhold til disse tandhjul, at ét af le-
Jerne er anbragt i retning mod armen, der barer skeremekanismen, og et
andet i retning mod apparatets ramme.

Denne styring sikrer en god stabilitet for akslerne, som barer tand-
hjulene. Dette forbedrer tandhjulenes og deres akslers holdbarhed, og
gor det muligt at overfgre mere effekt for udskaring fra tztpakkede
siloer, samt for udskaring af blokke med stort volumen.

Andre sarpreag og fordele ved opfindelsen vil fremgd af den efterfgl-
gende beskrivelse, der gives under henvisning ti1 den medfglgende teg-
ning, der, som et ikke begrensende eksempel, illustrerer en udfgrel-
sesform for opfindelsen, og hvor

fig. 1 viser et sidebillede, delvis i snit, af et apparat ifglge
opfindelsen,

fig. 2 et billede, set ovenfra, af dette apparat,

fig. 3 et snit, i forstgrret milestok, fglgende det brudte plan
ITT-III i fig. 2, og

fig. 4 et snit, i forstgrret milestok, fglgende planet IV-IV i fig.
2.

Saledes som det er vist i fig. 1 og 2 omfatter apparatet ifgige opfin-
delsen en ramme 1, der danner et stift stel. Denne ramme 1 omfatter
tre forbindelsespunkter for tilkoblingen ti1 en ikke vist drivtraktor.
Disse koblingspunkter bestir af to nedre tappe 2 og 3 og en gvre bolt
4. Rammen er Tligeledes ved sin nedre del forsynet med tznder 5, som er
udstrakt i et tilnzrmelsesvis vandret plan. Ved den gvre del er der
tilvejebragt en arm 6, som ved sin ydre ende bzrer en skaremekanisme
7. Denne er ledvis forbundet med armen ved hjzlp af en tilnermelsesvis
lodret aksel 8. Den bestir i det vesentlige af to parallelle knive 9
og 10, som drives i en alternerende bevagelse ved hjzlp af en hydrau-
lisk motor 11 og excentrikker, som er anbragt i et hus 12. Disse knive
9 og 10 strakker sig Tlodret praktisk taget helt ned til taznderne 5,
som er tilvejebragt ved rammen 1’s nedre del. Disse to knive 9 og 10
kan blive erstattet af en enkelt kniv.

Armen 6, der barer skzremekanismen 7, er leddet pa en understgtning 13
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ved hje]p af en tilnarmelsesvis Todret aksel 14. Denne understgtning
13 er igen leddet pd en tilnzrmelsesvis lodret aksel 15, som er fast
forbundet med apparatets ramme 1. Understgtningen og armen 6 kan dre-
jes omkring denne Tedaksel-15 ved hjelp af en hydraulisk donkraft 16
med dobbelt stempelstang, som er fastgjort pd rammen 1. Med henblik pa
denne forskydning er den hydrauliske donkraft 16’s legeme forsynet med
en tandstang 17, som er i indgreb med et tandhjul eller en tandkrans
18, der er fastgjort til understgtningen 13’s nedre del ved hjzlp af
en skrue 19 (se fig. 3). Tandstangen 17 kan saledes forskydes ved
hjelp af den hydrauliske donkraft 16, hvis styring kan udfgres fra
traktorens sade. Tandstangen driver sdledes tandkransen 18, understgt-
ningen 13 og, ved hjalp af sidstnevnte, skeremekanismen 7's bzrearm
omkring ledakslen 15, der er fast forbundet med rammen 1. Tandstangen
17’s fastggrelse pd den hydrauliske donkraft 16's legeme er tilveje-
bragt ved hjelp af stifter 20. Disse forbinder tandstangen 17 med f1i-
ge 21 og 22, der er fastsvejst pa donkraften 16’s Tegeme. Donkraften
16 styres translatorisk ved hjelp af et anslag 23. Dette anslag udge-
res af en aksel 24, der barer en fgringsrulle 25, og som er fastgjort

til rammen ved hj®lp af en bolt 26.

I understgtningen 13 er der desuden tilvejebragt organer for at dreje
skeremekanismen 7’s berearm 6 omkring sin ledaksel 14 med understgt-
ningen 13, samtidig med at den drejer med sidstnazvnte.

Siledes som det fremgdr af fig. 2 bestar disse organer af tre tandhjul
27,28,29. Tandhjulet 27 er fast forbundet med bzrearmen 6. Tandhjulet
28 er stift fastgjort til ledakslen 15, der er fastgjort til rammen 1.
Endelig er tandhjulet 29 monteret frit drejeligt pa en aksel 30, som
er fast forbundet med understgtningen 13. Mellemhjulet 29 sikrer for-
bindelsen mellem de to fgrnavnte tandhjul 27 og 28. Det mellemstillede
tandhjul 29 kan blive erstattet af en drivkade (ikke vist), der pas-
serer over tandhjulene 27 og 28. Pa grund af placeringen af disse
tandhjul 27,28 og 29 udfgres bzrerarmen 6’s drejning omkring sin aksel
14 i en retning modsat omdrejningsretningen for understgtningen 13
omkring dennes ledaksel 15 med rammen 1. Desuden er disse to drej-
ningsbevegelser synkroniseret pa en sddan mide, at omdrejningshastig-
heden for bazrearmen 6 omkring dennes ledaksel 14 er lig med fire tred-
jedele af understétningen 13’s omdrejningshastighed omkring sin ledak-
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sel 15 med rammen 1. P& grund af disse synkroniserede bevaegelser vil
understgtningen 13 og bzrearmen 6 forskyde skaremekani§men 7 fglgende
en U-formet bane T med henblik pi at udskzre blokke med parallellepi-
pedisk form.

Ifglge et vasentlig sarprag ved opfindelsen er hver af akslerne 14,15
og 30, hvorpa tandhjulene 27,28 og 29 er anbragt, styret i to lejer 31
0g 32, 33 og 34, 35 og 36, der er anbragt pi hver side af det tilsvar-
ende tandhjul, idet det ene af lejerne er anbragt i retning mod armen
6, der berer skaremekanismen 7, og det andet i retning mod apparatets
ramme 1 (se fig. 3 og 4). I modsztning til en overhengende montering
vil styringen ifglge den foreliggende opfindelse gore det muligt at
overfgre en stgrre effekt ved hjelp af tandhjulene 27,28 og 29, der er
anbragt pd akslerne 14,15 og 30. Sidstnzvnte modstir siledes perfekt
store effekter, der udgves pi dem som felge af forskydningen af skere-
mekanismen 7’s bzrearm 6. Desuden vil disse effekter overfgres pa ram-
men 1, som er tilvejebragt pi en mide, si den let kan modsta disse.

Ifglge et andet sarprzg ved opfindelsen er tandhjulene 27,28 og 29
anbragt inde i understgtningen 13. Understgtningen danner et stort set
tet hus, som sikrer deres beskyttelse. Styrelejerne 31-36 for de tre
aksler 14, 15 og 30 er tilvejebraét i understgtningen 13’s gvre og
nedre vag. Hvert af understgtningen 13's styrelejer 33 og 34 pa om-
drejningsakslen 15, der er fast forbundet med rammen 1, er forsynet
med en boring 37 og 38. I hver af disse boringer 37 og 38 er der an-
bragt et rulningsleje med koniske ruller 39 og 40, som pa den anden
side er anbragt pa omdrejningsaksien 15. Mellem disse to rulningslejer
39 og 40 er der tilvejebragt en positioneringsbgsning 41 og tandhjulet
28, som er fast forbundet med akslen 15 ved hjzlp er riller 42. De
forskellige deles fastholdelse pa plads pd omdrejningsakslen 15 sikres
ved hjalp af en mgtrik 43, der skrues pa akslens gevindforsynede ende
44. Ved den nedre del af omdrejningsakslen 15 er der tilvejebragt en
pakning 45 for at sikre underststningen 13’s tethed, medens boringen
37 for det gvre leje 33 er dekket ved hjelp af et deksel 46.

Som det fremgdr af fig. 4 er det mellemstillede tandhjul 29 monteret
frit drejeligt pd sin aksel 30 ved hjelp af sammenstgdende nile 47.
Hvert af denne aksel 30’s styrelejer 35 0g 36 har en boring 48 og 49.
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Akslen er anbragt i disse boringer 48 og 49 og er fastholdt deri ved
hjz1p af en sikkerhedsring 50.

Bzrearmen 6's omdrejningsaksel 14 pd underststningen 13 er fast for-
bundet med bzrearmen. Denne aksel 14 er tilvejebragt af to dele 51 og
52 for at lette fremstillingen. Disse dele er indbyrdes forbundet ved
hjelp af riller 53. Den ydre del 51 omfatter et endedzksel 54 for
fastgerelse pa bzrearmen 6 ved hjelp af skruer 55 og stifter 56. Om-
drejningsakslen 14 er pi ydersiden styret ved hjzlp af rulningslejer
med koniske ruller 57 og 58 i boringerne 59 og 60 for lejerne 31 og
32. Tandhjulet 27 er anbragt meliem de to rulningslejer 57 og 58 og er
fast forbundet med den indre del 52 af akslen 14 ved hjelp af rillerne
53 og en sikkerhedsring 61. Omdrejningsakslen 14 holdes pd plads ved
hjelp af en skulder 62, der er i anleg mod det gvre rulningsleje 57 og
en mgtrik 63, der er skruet pa akslens gevindforsynede ende 64, og som
er i anleg mod det nedre rulningsleje 58. Boringen 59 for lejet 31 er
Tukket ved hjzlp af dzkslet 54 fra omdrejningsakslen 14's yderdel 51.

Omdrejningsakslen omfatter desuden en indre boring 65. Denne passeres
af en stang 66, der er fastgjort til understgtningen 13 ved hjelp af
en stift 67. Stiften 67 fungerer samtidig til montering af en skive
68, som gor det muligt at dekke det nedre leje 32's boring 60, som er
tilvejebragt i understgtningen 13. Stangen 66 passerer gennem omdrej-
ningsakslen 14 og bzrearmen 6. Dens gvre ende er forbundet med stenger
69, 70 og 71, som orienterer skazremekanismen 7 omkring sin ledaksel 8,
siledes at knivene 9 og 10 altid er rettet i forskydningsretningen.

For udtrezkning af en foderblok tilkobles apparatet ifglge opfindelsen
en traktor. Ved hjzlp af sidstnezvnte tvinges tanderne 5 ved rammens
nedre del ind i foderet. De to knive 9 og 10 drives derefter ved hjzlp
af den hydrauliske motor 11 og forskydes ved hjzlp af barearmen fgl-
gende banen T, for siledes at udskzre en blok, der har en tilnzrmel-
sesvis parallellepipedisk form.

Den udskdrne blok kan derefter trakkes ud af siloen og transporteres
ti1 udfodringsstedet, eller den kan fordeles umiddelbart, eller den
kan blive mellemlagret, sadan som den er, i flere dage. Apparatet
ifglge opfindelsen kan ligeledes vere udstyret med en udskerings- og



10

15

20

25

30

35

DK 165767 B

fordelingsmekanisme.

Det er helt klart, at det er muligt at fremkomme med forskellige for-
bedringer, modifikationer eller tilfgjelser til den ovenfor beskrevne
udfgrelsesform eller erstatte visse elementer med ®kvivalente elemen-
ter uden at forlade omfanget for den foreliggende opfindelse.
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PATENTKRAV

1. Apparat til udtagning af foderblokke fra en vandret silo, og som

omfatter en ramme (1), der ved sin nedre del er forsynet med i et
stort set vandret plan udstrakte tender (5), og som ved sin gvre del
er forsynet med en arm (6), der strzkker sig i en vis afstand ovenover
tenderne (5), og som bzrer en skeremekanisme (7) pd sin fra rammen (1)
fjerneste ende, hvilken arm (6) er ledforbundet med en understgtning
(13) ved hjelp af en omdrejningsaksel (14) der er styret i Tejer (31,-
32), hvorhos understgtningen (13) er anbragt mellem armen (6) og ram-
men (1), og selv er styret ved hjelp af Tejer (33,34) pa en omdrej-
ningsaksel (15) pad rammen (1) omkring hvilken aksel understgtningen
kan dreje ved hjelp af drivorganer (16,17,18), hvilken omdrejningsak-
sel (15) har et tandhjul (28), der er i indgreb med et mellemstillet
tandhjul (29), som er monteret pa en aksel (30), der er anbragt i Te-

~ Jer (35,36) pa understgtningen (13), og som er i indgreb med et tand-

hjul (27), der er forbundet med armen (6) pd en sidan made, at armen
(6) drejer om sin omdrejningsaksel (14) med understgtningen (13) i
modsat retning af understgtningens (13) drejning om dennes omdrej-
ningsaksel (15) med rammen (1), kendeteg net ved, at hver
aksels (14,15,30) styrelejer (31,32,33,34,35,36) er anbragt pa hver
side af det tilsvarende tandhjul (27,28,29) pa en sadan made i forhold
til disse tandhjul, at ét af lejerne er anbragt i retning mod armen
(6), der bzrer skzremekanismen (7), og et andet i retning mod appara-
tets ramme (1).

2. Apparat ifslge krav 1, kendetegnet ved, at tandhjulene
(27,28,29) og omdrejningsakslerne (14,15,30), hvorpd de er monterede,
er anbragt inde i understgtningen (13), der danner et stort set tet
hus, hvori vaggene udger lejerne (31-36) for akslerne.

3. Apparat ifglge krav 1 eller 2, kende tegnetved, at armens
(6) omdrejningsaksel (14) er fast forbundet med armen og ved hjelp af
ruller (57,58) er styret i understgtningens (13) lejer (31,32).

4. Apparat ifglge krav 3, ken detegnet ved, at armens (6)
omdrejningsakslen (14) er tilvejebragt af to dele (51,52), hvoraf den
ene strezkker sig delvis ind i den anden, og at disse to dele (51,52)
er indbyrdes forbundne ved hjalp af riller (53).
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5. Apparat ifglget krav 4, kendetegnet ved, at ét af tand-
hjulene (27) er fastgjort til omdrejningsakslens (14) del (52), som
strzkker sig delvis ind i den anden del (51), og at bzrearmen (6) er
forbundet med den anden del (51).

6. Apparat ifglge et hvilket som helst af de foregiende krav, k e n -
detegnet ved, at armens (6) omdrejningsaksel (14) omfatter en
indre boring (65), hvori der passerer en stang (66), der er fast for-
bundet med underststningen (13).

7. Apparat ifglge krav 1 eller 2, kendet e gnet ved, at det
mellemstillede tandhjul (29) er styret pi omdrejningsakslen (30) ved
hjelp af sammenstgdende nile (47).
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