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ReSeni se tyké zaiizeni okrouhlého ple-

taciho stroje, které
vitelny zdmek.
Zamek je spraZen

ovladaciho elektromagnetu Fizeného elek-
tronickym dstrojim stroje.
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ovlada axidlnd presta-

mechanicky s jadrem
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Vynalez 'se tykd zafizeni pro ovladéni a-
xialng prestavitelnych zdmki okrouhlého
pletaciho stroje.

Jsou zndma ovladaci zafizeni axidlng pre-
stavitelnych zamkd, napiiklad zamkd zata-
hovacich a zvedacich u okrouhlych pleta-
cich strojii, ktera zatahovaci nebo zvedaci
axidlnd prestavitelné zamky prestavuji po-
moci pék, ty¢i nebo lanek. K vyvozeni pi-
sobeni téchto mechanickych prevodil se po-
u¥iva rozkazovaciho bubnu s piisluSnymi
vysazenymi ovladacimi elementy.

Dalsi znama zalizeni obsahuji ovladaci
zesilovaci vadky bubinku, ktery je uspot‘a-
dan na vn#j§im obvod& jehelniho valce a
pomoci n&hoZ jsou ovladany dalsi prostfed-
ky urdené k zesilovani gasti upletu. Tyto
zesilovaci vatky zmin&ného bubinku sou-
gasné ovladaji axialni pohyb zatahovacich
zamka v jednotlivych pletacich systémech
pomoci dvouramennych pak a soustavy ta-
hel.

Tato ovladaci zafizeni jsou sloZitd, nebo!
musi mechanicky prekondvat velkou vzda-
lenost mezi Fidicim prostfedkem a ovlada-
nym zémkem, obtiZné se sefizuji a piesta-
vuji pro pleteni jiného vzoru nebo upletu.

Cilem vynalezu je odstranit tyto nevyho-
dy zafizeni pro ovladani axidlné pfestavi-
telnych zamka.

OUkolem vyndlezu je vytvofit zafizeni pro
ovladani axialng piestavitelnych zamkfl,
které by bylo jednoduché, umoZiiovat snad-
no libovolné prestaveni podle poZadované-
ho tdpletu a vylu€ovalo by nutnost pouZiti
sloZitych mechanickych pievodniki.

Ukol je vyPeSen zafizenim pro ovladani
axialng piestavitelnych zamk okrouhlého
pletaciho stroje, jehoZ podstata spocivd v
tom, Ze jadro ovladaciho elektromagnetu je
spojeno s elektronickym fidicim dstrojim
pletaciho stroje, plitemz zakladni poloha
axidlng prestavitelného je zajiSténa tla¢nou
pruzinou, udstrojim pletaciho stroje, priemZ
zédkladni poloha zatahovaciho z&mku je za-
jisténa tlaénou pruZinou.

Daldi vyhody a vyznaky vynélezu vyply-
vaji z popisu prikladného provedeni a vy-
kresu znazoriiujictho ovlddaci zafizeni.
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Okrouhly pletaci stroj je opatfen jehel-
nim valcem 1 v jehoZ draZzkach jsou posuv-
né ulozeny pletaci prostfedky 2, napiiklad
jehly a stopry, opatfené ovladacimi kolén-
ky 3. Témto pletacim prostfedkim 2 je pri-
¥azena zamkovd soustava obsahujici axidl-
nd prestavitelné zatahovaci zdmky a zveda-
ci zamky, napfiklad chytové, uzaviraci a
zesilovacl.

Axidlng prestavitelny zédmek 4 je upevné-
ny na nosii 5, ktery je posuvné uloZen ve
vedeni B, vytvofeném v télese 7 pletaciho
stroje. T&leso 7 je zakryto priloZkou 8, prii-
groubovanou k nosi¢i 5. Prestaveni nosice
5 s axidlnd piestavitelnym zdmkem 4 na-
piiklad zatahovacim je umoZnéno pomocl
koliku 9, na ktery doseda jedno rameno
dvouramenné ovlddaci paky 10. Na druhé
rameno této pdky 10 doseda ovladaci elek-
tromagnet 11 prostiednictvim stavitelného
ukongeni jddra 12 elektromagnetu 11. O-
vladaci elektromagnet 11 je upevnén na té-
lese pletaciho stroje a je spojen vedenim s
elektronickym Fidicim Ustrojim pletaciho
stroje, které jej vypina nebo zapind.

Proti udinku ovladaciho elektromagnetu
11 piisobi tlagna pruZina 13, kteréd je uloZe-
na v otvoru prilozky 8 a nastavuje celé o-
vladaci zafizeni axidlng prestavitelného
zamku 4 do zakladni polohy, poté co pomi-
ne pflisobeni ovladaciho elektromagnetu 11.
Jeji krajni poloha je stavitelnd pomoci sta-
viéciho Sroubu 15, uloZzeného v nosi€i 5. Po-
té co elektronické Fidici dstroji pletaciho
stroje vydd impuls, je pFiveden elektricky
proud do vinuti ovladaciho elektromagnetu
11, jadro 12 ovladaciho elektromagnetu se
zasune a vykyvne dvouramennou ovladaci
paku 10, jejiz druhé rameno pPestavi pro-
strednictvim koliku 9 pfilozku 8 a nosi¢ 5
axialng prestavitelného zamku 4 do poZa-
dované vysky. Tim tento zamek 4 stadhne i
ovladaci kolénka 3 pletacich jehel do této
polohy. Je-li impulsem elektronického ¥idi-
ciho ustroji preruSen piivod elektrického
proudu do vinuti ovlddaciho elektromagne-
tu 11, vrati tlatnd pruZina 13 dvouramen-
nou paku 10 a tim 1 nosi¢ 5 axidlng presta-
vitelného zdmku 4 do vychozl polohy.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro ovladani axidlng prestavitel-
nych zamki, uloZenych posuvng v télese o-
krouhlého pletaciho stroje spraZenych s
jadrem ovladaciho elektromagnetu vyzna-

- gujici se tim, Ze jadro (14) ovladaciho e-

lektromagnetu (11) je spojeno S elektro-
nickym Fidicim dstrojim pletaciho stroje,
pritem? zakladni poloha axidlng prestavi-
telného zamku (4) je zajiSténa tla&nou pru-
Zinou (13).
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