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@ Zangengerit.

@ Das Zangengerit weist einen Geratekdrper (10) auf, in
dem ein Backentrager (20} in einer geradlinigen Fiihrung-
sbahn (13) durch Beaufschlagen von einem schwenkbar
angelenkten Bedienungshandgriff (12) verschiebbar ist. Der
Bedienungshandgriff greift an einem in Geratekérper
ortsfest aber schwenkbar verankerten Antriebsarm an, der
seinerseits mit Gleitmdglichkeit in seiner Langsrichtung den
Antriebsarm beaufschiagt, so daB quer zur Richtung (F) der
Fihrungsbahn verlaufende Belastungen der Fiihrungsbahn
und/oder des Backentriagers aufgefangen werden. Vorteilhaf-
terweise wird der betreffende Bedienungshandgriff mittels
einer Verbindungslasche (15) an den Gerétekdrper anges-
chlossen, wodurch erméglicht wird, daB die LingenmaBe
(n,m) eines vorhandenen Kniehebelmechanismus unveran-
dert bleiben.
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Zangengerdt

Die Erfindung bezieht sich auf ein Zangengerdt
mit einem GerdtekOrper und von der im Oberbegriff
des angeschlossenen Anspruchs 1 angefiihrten Art,
also ein Zangengerdt bei welchem die eine Ar~
beitsbacke anstatt der bei Zangen meist liblichen
scherenartigen Schwenkbewegung eine schraubstock-
artige geradlinige Bewegung gegeniiber der anderen
Arbeitsbacke durchfiihrt, Ein bekanntes Ger#t die-
ser Art ist z.B. in dem am 12.2 1973 von Press-
master A.G. angemeldetem britischem Patent Nr.
1,453,479 in Fig. 2 dargestellt.

Die geradlinige Fiilhrungsbahn der beweglichen Backe
ist beil Gerdten dieser Art ziemlich grossen An-

strengungen ausgesetzt, denn das Antriebsarmorgan (un-

ter diesem Begriff wird in der vorliegenden Be-
schreibung das letzte, an die betreffende Backe di-
rekt einwirkende Glied des Kniehebelmechanismus
verstanden) wirkt auf die bewegliche Backe zu-
mindest zeitweilig schrdg zur Flihrungsbahn, und u.U.
mit betrichtlicher Kraft, ein. Die Fithrungsbahn
muss mit besonderer Hinsicht auf das Auffangen der
senkrecht zur Filhrungsbahn wirkenden Komponente

der Krafteinwirkung konstruiert werden, und dennoch
kOnnen Abniitzungseffekte nicht ginzlich ausge-
schlossen werden welche die Genauigkeit der Fiihrung
beeintréchtigen da sie zufolge von Verschleiss ein
unerwiinschtes Spiel in Richtuﬂg der genannten Kom-
ponente verursachen, Es ist ferner in den meisten
F&dllen bei Zangen wiinschenswert, dass eine Arbeits-
backe in der Schlussphase eines Bearbeitungsvorgang-
es wie Verpressung od.dgl. mit gr8sserer Kraft an
einen Arbeitsgegenstand einwirkt als am Anfang, wo
der Arbeitsgegenstand kleineren Widerstand leistet.
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Unter Krafteinwirkung wird hierbei das Verhdltnis
—%;— verstanden, wo mit W die Anderung der gegen-
seitigen Lage der Bedienungshandgriffe des Gerdtes,
und mit V die entsprechende geradlinige Ann#he-
rungsbewegung der Arbeitsbacken verstanden wird.

In der Anfangsphase der Bearbeitung ist ein h&herer
Wert von —:’7— erwlinscht, um die totale Arbeitszeit
nicht unndtig lang zu machen, wogegen in der Endphase
ein kleinerer —%;-Wert erwiinscht ist, um gr8ssere

Krafteinwirkung per Einheit von W zu erzielen.

Die Erfindung sfellt sich die Aufgabe ein Zangenge-
rit der angefithrten Art zu schaffen bei dem die Be-
anspruchung der Fiihrungsbahn quer zu deren Richtung
abgeschafft oder zumindest erheblich vermindert ist,
und welches es ferner in einer Weiterentwicklung er-

moglicht dass zus#tzlich noch der Vorteil erreicht wird,

dass der Wert Lil wdhrend des Arbeitsvorganges absinkt.

v

Die Erfindungsaufgabe wird mittels der im kennzeich-
nenden Teil des genannten Anspruchs 1 angefiihrten
Kennzeichen geldst, wobei vorteilhafte Weiterent-
wicklungen in den angeschlossenen Unteranspriichen
angefiihrt sind.

Die Erfindung wird nun anhand der beigefiigten sche-
matischen Zeichnungen ndher erl&utert, wobei in den
einzelnen Zeichnungsfiguren in Seitenansicht gezeigt

wird:

in Fig. 1 eine erste Ausfiihrungsform des erfindungs-
gemdssen Gerdtes,
" Fig. 2 eine zweite Ausfilhrungsform,
Fig. 3 eine Abwandlung des Gerdtes gemdss Fig. 2,
" FPig. 4 eine dritte Ausfihrungsform,
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in Fig. 5 das Gerdt gemdss Fig. 4 in geschlossener
Lage,

" Fig. 6 ein Detail des Ger#dtes gemdss Fig, 4 und
5 in gr¥sserem Masstab und in Schnitt ent-
lang der Ebene VI-VI in PFig. 4,

" Pig. 7 ein kinematisches Schema der Arbeitsweise
des Gerstes gemdss Fig. 4 und 5, und

* Pig. 8 eine Abwandlung . des Gerdtes gemiss Fig. 4
och 5.

Teile mit identischer oder analoger Funktion sind in
allen Zeichnungsfiguren mit identischen oder analo-
gen Bezugszeichen bezeichnet.

Gem8ss Fig. 1 weist ein erfindungsgemésses Zangenge-
rét einen Gerdtekdrper 10 auf der mit einem ersten
Bedienungshandgriff 11 starr zu einer Baueinheit 100
verbunden ist. An diese Baueinheit 100 ist mittels
eines Schwenkzapfenorgans l5a ein zweiter Bedienungs-
handgriff 12 angelenkt der Jjenseites seiner Anlenk-

stelle eine starre Verléngerung 12a aufweist. Im Ger#tekdrper

10 ist eine geradlinige Filihrungsbahn 13',13" fiir ei-
nen darin’ verschiebbar angeordneten und vom zweiten
Bedienungshandgriff 12 antreibbaren Backentrédger 20 an-
geoxrdnet, der mittels einer Halteschraube 2la ein aus-
tauschbares erstes Arbeitsbackenorgan 22 trégt.

Die Richtung E des festen Handgriffes 1l verliuft im
wesentlichen parallel mit der Richtung F der Fiihrungs-
bahn. Ein zusammenarbeitendes zweites Arbeitsbackenor-
gan 22 ist am Ende der Flhrungsbahn 13',13" mittels ei-
ner Halteschraube 22a fest im Ger&dtekdrper 10 angeordnet.
Es ist offensichtlich, dass beide Arbeitsbackenorgane
21, 22 auch als nicht austauschbare Elemente direkt im
Backentrdger 20 bzw. Geritekdrper 10 eingearbeitet sein
ko6nnen.
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So weit ist die Anordnung konventionell (mit Ausnahme
der Gestaltung der Fiihrungsbahn 13).

Erfindungsgemdss ist an die Verldngerung 1l2a nicht ein
Antriebsarmirgan in dem oben angefilihrten Sinne,

d.h. als letztes, an den Backentriger direkt ein-
wirkendes Glied angelenkt, sondern ein derartiges Antriehs-
organ 14 ist mittels eines Schwenkzapfens l4a ortsfest
an den Ger&dtekdrper 10 angelenkt, und zwar in ei-

ner Stelle, welchen sich in einem Abstand K von der
Fiihrungsbahn 13',13" befindet. Der Abstand K ver-
l18uft quer zur Richtung F der Fiihrungsbahn 13',13"

und an entgegengesetzter Seite hiervon als wo Kraft-
beaufschlagung des Antriebsarmorganes 14 stattfindet,
was mittels eines andas Antriebsammorgan bei 14b, und
an die Verléingerung l2a bei 15b mittels je eines
Schwenkzapfenorganes gelenkig angeschlossen Verbin-
dungslaschenorganes 15 geschieht.

Das Antriebsarmorgan 14 verlduft ebenfalls quer zur
Richtung F der Fiihrungsbahn, und die Verbindungslinie A
der beiden am Antriebsarmorgan. belegenen Anlenkstellen
14a, 14b schliesst einen Winkel a mit der RichtungF ein,
der in gedffnetem Zustand des Gerdtes zwischen 45° und

135° liegt und im dargestellten Beispiel etwa 90° betrédgt.
Unter gedffnetem bzw. geschlossenem Zustand wird in der
vorliegenden Beschreibung der Zustand mit von einander
entfernten bzw. aneinander angen&@herten Arbeitsbacken-
organen verstanden.

In seinem mittleren Bereich, etwa in halbem Abstand
zwischen den beiden Anlenkstellen l4a, 14b, tridgt das
Antriebsarmorgan 14 einen Zapfen l4c der mit der hin-
teren Abschlusswand 20a des Backentrdgers 20 in Ein-
griff steht und hierbei in Richtung der Linie A entlang
der Wand 20a gleiten kann. Ein nicht dargestelltes
Druck- oder Ziehfederorgan kann dauernden Eingriff
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dieser beiden Teile gewdhrleisten, d.h. auch ausser-
halb des eigentlichen Arbeitsvorgangs.

Es ist bekannt, Zangengerite dieser Art inklusive
Handgriffe aus zwei Seitenteilen wie 100a, 100b

(Fig. 6), z.B. von Distanzorganen verbundenen Metall-
platten, herzustellen, zwischen denen ein mittlerer
Freiraum 100’ besteht. Auch die erfindungsgemdssen
Gerdte konnen mit Vorteil auf diese Weise hergestellt
werden, und deren Antriebsarm- und Verbindungslaschen-
organe k&nnendann entweder aus einem einzigen, im ge-
nannten mittleren Freiraum angeordnetem Antriebsarm
oder einer einzigen Verbindungslasche bestehen, oder
jeweils aus einem Paar dieser Elemente wie Antriebs-
arme 14, 14% von denen je eines entlang einer Aussen-
fladche des Gerdtes angeordnet ist. Das Ger3t gemdss
Fig. 1 ist mit einem Paar Antriebsarme und einer ein-
zigen Verbindungslasche versehen. Die Flihrungsbahn
kann bei dieser Bauweise vorteilhafter Weise von in
beiden Seitenteilen angeordneten Fenstern 13 mit L8ngs-
kanten 13’, 13" gebildet werden, wobei der Backentriger .
20 einen etwas mehr in den Freiraum 100’ hineinreichenden
Mittelteil aufweist und somit von den Seitenteilen auch
in seitlicher Richtuhg gefiithrt wird.

Das im Ger&dtekdrper 10 verankerte Antriebsarmorgan
libertrdgt nur in Richtung F der Fiihrungsbahn wirkende
Krafte an den Backentrdger . Der Umstand, dass die
Fiihrungsbahn in Form eines im Geritek®rper angeordne-
ten Fensters 13 ausgefiihrt ist welches von allen Seiten
geschlossen ist und nicht, wie iiblich, bloss unter dem Bak-
kentréiger 20 ein Filhrungsorgan 13’ aufweist, sondern
auch oberhalb des Backentrdigers mit einem zweiten,
parallelen Filhrungsorgan 13" versehen ist, trigt wei-
ter dazu bei, dass friihzeitiger Verschleiss der zusam-
menarbeitenden Flichen der Filhrungsbahn und des Bak -

kentrégers vermieden wird. Ein derartiger Verschleiss




10

15

25

30

. ¥
P -
e

6 0103912 ;

hat zur Folge, dass die Endlage der Arbeitsbacken-

organe nicht mehr eindeutig ist, und dies kann bei
Arbeitsbacken mit anderer als geradliniger Form zu
nichteinwandfreier Bearbeitung von Arbeitsstlicken i
fiihren. |

In der Ausfiihrungsform gemdss Fig. 2 verlduft die
Richtung E des ersten Bedienungshandgriffs 11 schrég
zur Richtung F der Fiihrungsbahn, und schliesst mit
dieser einen Winkel § von etwa 45° ein. Der zweite
Bedienungshandgriff-i2 ist mittels des Schwenkzap-
fens 15a an einen festen Vorsprung l10a des Gerdte-
k8rpers 10 angelenkt und weist in seiner Verl&gerung
12a einen ldnglichen Schlitz 12c auf, in dem der
Zapfen 14b des Antriebsarmorganes 14 gleitend gefiihrt
wird. Die Eingriffsstelle des Zapfens 1l4b mit dem
Schlitz 12c verlagert sich in diesem Schlitz bei der
Betdtigung des Handgriffes 12, bleibt aber hierbei,
gleich wie beim Gerdt gemdss Fig. 1, in unverdndertem
Abstand vom Schwenkzapfen l4a, d.h. sie bewegt sich
entlang einer Kreisbahn H mit dem Mittelpunkt im
Schwenkéapfen l4a.

Die Ausfiihrungsform gemdss Fig. 3 ist eine kinema-
tische Umdrehung der Ausflihrungsform gemdss Fig. 2 in
dem Sinne, dass ein ldnglicher Schlitz 144 im Antriebs-
armorgan 14 , und ein Eingriffszapfen 12b an der
Verldngerung l2a angeordnet ist. Die Eingriffsstelle
des Zapfens 1l2a wandert auch in diesem Fall bei Betd-
tigung des Handgriffes 12 entlang des Schlitzes 144
und bewegt sich entlang einer Kreisbahn I mit festem
Mittelpunkt, dieser liegt nun aber im Zapfen 15a . Ein
kinematischer Unterschied zwischen den Ausfiihrungs-
formen gemdss Fig. 2 und 3 und den ilibrigen dargestell-
ten beispielsweisenAusfilhrungsformen, auf den spéter
noch ndZher eingegangen werden wird, besteht darin, dass
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sich bei Bet#tigung des Handgriffes 12 der Abstandm'
zwischen den Zapfen l2a und 15a beim Gerdt gemdss
Fig. 2, sowie der Abstand p zwischen dem Zapfen l4a
und der Eingriffsstelle im Schlitz 144 beim Gerit
gemdss Fig. 3 etwa verlidngert.

In der dritten Ausfiihrungsform gemdss Fig. 4 und 5
ist ein zweiter Bedienungshandgriff 12 in Ausfithrungs-
form wie gemdss Fig. 3 an die Baueinheit 100 nicht
direkt, sondern mittels eines Verbindungslaschenor-
gans 15’, 3hnlich dem Verbindungslaschenorgan 15
gemdss Fig. 1, angelenkt.

Der erste Bedienungshandgriff 11 verlduft schridg zum
Gerdtekdrper 10 und vorzugsweise so, dass die Rich-
tung F der Filhrungsbahn 13 mit der Richtung E des
ersten Bedienungshandgriffes einen Winkelz” in der
Grdssenordnung von 30° bis 90° , und mit der Sym-
metrieachse D der am weitesten gedfineten Bedienungs-
handgriffe 11, 12 einen Winkely'von 45° bis 90° ein-
schliesst. Mit genannter Symmetriachse D wird die-
jenige Linie verstanden, welche den von den beiden Be-
dienungshandgriffen 11, 12 in deren meist geéffneter'
Lage eingeschlossenen Winkel ¢ halbiert.

Das Antriebsarmorgan 14 greift im Bereich zwischen
seinen beiden Anlenkstellen l4a, 14b derart mit dem
Backentridger 20 ein, dass zwischen den beiden Teilen
eine gegenseitige Gleitbewegung in Lingsrichtung des
Antriebsarmes mdglich ist. Im dargestellten Beispiel
wird dies dadurch erreicht, dass der etwa in halber
Linge des Antriebarmes 14' darin fest verankerter
Zapfen l4c durch ein im Backentriger 20 angeordnetes
Langloch 20b hindurchgeht. An der abgekehrten Seite des
GeridtekOrpers 10 ist ein identischer zweiter Antriebsarm
14" (Fig. 1,2) angeordet in dem das abgekehrte
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Ende des Zapfens 14c verankert ist. Es ist jedoch of-
fensichtlich, dass auch andere L&sungen des gleiten-

den Eingriffes dieser beiden Teile mdglich sind, z.B.
ein im Backentrdger 20 fest verankerter Zapfen der in
Langldchern in den Antriebsarmorgan gleitet, oder die
LSsung gemdss Fig. 1.

Im Backentrdger 20 und im Gerdtekdrper 10, am Ende
der Fiihrungsbahn 13',13", sind wie friiher die zusam-
menarbeitenden Arbeitsbackenorgane 21, 22 angeordnet.
Im dargestellten Beispiel handelt es sich um ein Bak-
kenpaar zum Festpressen von Kabelschuhen an elektri-
sche Leiter, aber es ist offensichtlich, dass belie-
bige Arbeitsbackenorgane angewandt werden k&nnen.

Zweckmdssiger Weise wird das Gerdt mit einem an sich
bekannten Sperrmechanismus versehen der ein vorzei-

tiges Uffnen der Bedienungshandgriffe und der Arbeits~-

- backenorgane verhindert. Im dargestellten Beispiel

wird ein Sperrmechanismus gezeigt, der eine kreis-
bogenfbrmige Zahnreihe 15c und einen mit ihr eingrei-
fenden Sperrhaken 15c’ umfasst. Ein derartiger Sperr-
mechanismus fiir Zangen ist in dem von Holdema A.G. am
25. Oktober 1974 angemeldeten britischen Patent
1,522,144 nsher beschrieben,_auf welches hiermit
hingewiesen wird. Alternativ kann ein zwichen den bei-
den Bedienungshandgriffen wirkender Sperrmechanismus an-
gewandt werden, wie er z.B. in der erstgenannten
britischen Patentsschrift 1,453,479 beschrieben ist.

Ferner kann zur genauen Einstellung der in Fig. 5 ge-
zeigten geschlossenen Endlage des Gerédtes zumindest
einer der Zapfen 14a, 14b, 1l4c, 15a, 15b, in allen
Ausfiihrungsformen in an sich bekannter Weise gemdss
Fig. 6 exzentrisch ausgefiihrt werden, wie dies in Fig. 4
und 5 beispielsweise bei dem Zapfen l5a gezeigt ist.
Das Gleiche trifft auch flir die Zapfen 12a, 12b, in
der Ausfiihrungsform gemiss Fig. 3 zu.
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Der betreffende Zapfen, also 1l5a im dargestellten
Beispiel, weist zwei periphere Teile 15a’, 15a",
die konzentrich zu einer L#ngsachse C sind, und
einen zwischen ihnen belegenen mittleren Teil 15a™
auf, welcher zu dieser Achse C exzentrisch ist,

und auf welchem die Verbindungslasche 15’ ange-
ordnet ist. Mittels der konzentrischen Teile 1l5a’,
5a" ist der Zapfen 15a in den beiden Seitenteilen
10da und 100b der Baueinheit 100 gelagert, so dass
durch seine Drehung um die Achse C herum die gegen-
seitige Lage der beiden von so einem Zapfep verbun-
denen Bauteile im Rahmen der Exzentrizitét ged&n-
dert werden kann. Zur Durchfiihrung und Sicherung
einer derartigenEinstellung ist der Zapfen 15a mit
einem geschlitzten Kopf 150 und mit einem Gewinde,
auf dem eine anziehbare Mutter aufgeschraubt ist,
versehen. Fiir ndhere Einzelheiten betreffend eine
derartige Einstellanordnung wird auf die angefiihr-
te britische Patentschrift 1,522,144 hingewiesen.

Vorteilhafter Weise wird das erfindungsgemdsse Ge-
rdt derart gestaltet, dass in v8llig geschlossenem
Zustand gemdss Fig. 5 nicht also in gedffnetem Zu-
stand, wie in Fig. 1 dargestellt, der Antriebsarm 14
bzw. die Verbindungslinie A seiner beiden Anlenk-
stellen l4a, l1l4b im wesentlichen einen rechten Win-
kel o', oder zumindest einen Winkel der im Bereich 80°
bis 100° liegt, mit der Fiihrungsbahn 13 einschliegst.
Das Gleiche gilt auch fiir den Winkel@ gegeniiber

der Verbindungslinie B der beiden an der Verléngerung
12' belegenen Anlenkstellen 14b, 15b. Bei diesen Winkel-
werten wird die beste Kraftausbeute in der Schluss-
phase der Backenannidherung erreicht.

Das Gerdt arbeitet auf folgende Weise, wie am besten
aus Fig. 7 hervorgeht: Nach Einlegen eines nicht

e e st
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dargestellten Arbeitsgegenstandes zwischen die bei-
den Arbeitsbackenorgane 21, 22 in gebffnetem Zu-
stand des Backenpaares wird das Gerdt betidtigt in-
dem de 2zweite Bedienungshandgriff 12 im Sinne des
Pfeiles Pl an den ersten Bedienungshandgriff 11 ange-
ndhert wird. Der zweite Bedienungshandgriff 12 fiihrt
hierbei eine Drehbewegung um den Zapfen 15b herum aus,
wobel sich seine starre Verl&ngerung l2a im Sinne
des Pfeiles P2 entgegen dem Sinn des Pfeiles Py
bewegt. Hierdurch wird das Antriebsarmorgan 14 im
Sinne des Pfeiles P; um seine Anlenkstelle l4a an den
Gerdtekdrper 10 herum verdreht und erteilt dadurch
dem Backentrdger 20 eine Vorschubbewegung im Sinne
des Pfeiles Pc, die dank der Filhrungsbahn 13 gerad-
linig ist. Infolge der Drehbewegung um den Zapfen l4a
herum beschreiben die zwei anderen am Antriebsarm-
organ 14 befintlichen Zapfen l4c und 14b Kreisbewe-
gungen entlang der Bahnen G und H mit Mittelpunkten
im Zapfen l4a. Um dies zu ermdglichen, ist einer-
seites der Eingriff des Antriebsarmorgans 14 mit dem
Backentrédger 20 in oben angefilhrter Weise gleitend
gestaltet, und anderseits ist der zweite Bedienungs-
handgriff 12 nicht direkt an der Baueinheit 100, son-
dern an der Verbindungslasche 15'ange1enkt, welche
zur Kompensation der vertikalen Komponente der ge-
nannten Kreisbewegung selber eine Kreisbewegung im
Sinne des Pfeiles Py durchfiihrt und somit ein "Anheben"
(vergleiche Fig. 4 mit Fig. 5) des zweiten Bedienungs-
handgriffes 12 ermdglicht.

Es hat sich herausgesteilt, dass folgende Lingenver-

hiltnisse vorteilhaft sind: '

a) Der Antriebsarm 14 greift innerhalb des mittle-
ren Drittels des Abstandes J zwischen 14a und
14b mit dem Backentrdger 20 ein, vorzugsweise
in der iitte (£/2).

b) Die Abst3nde m zwischen 14b und 15b einerseits,

und n zwischen 15a und 15h anderseits sind im
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wesentlichen einander gleich und unterscheiden
sich hochsten um + 25%.

c) Der oben genannte AbstandJQ bildet ein Drei-
' bis Vierfaches der Abstinde m oder n.

In Fig. 8 ist eine Abwandlung des Gerdtes gemdss Fig.
4 und 5 dargestellt die sich nur dadurch unterschei-
det, dass die Richtung E des ersten Bedienungshand-
griffes 11, gleich wie bei der Ausfiihrungsform gemédss
Fig. 1, im wesentlichen parallel mit der Richtung F
der Fihrungsbahn verlduft.

Die Ausfiihrungsformen gem. Fig. 2 und 3 unterscheiden
sich von allen tibrigen beispielsweise dargestellten
Ausfiihrungsformen dadurch, dass der zwischen den An-
lenk-bzw. Eingriffsstellen 15a und 14b wirkende Hebel-
arm mit der verdnderlichen L&nge m' bei der Ausfiihrungs-
form gemédss 2, bzw. p zwischen der Anlenkstelle l4a und
der Eingriffstelle im Schlitz 144 bei der Ausfilhrungs-
form gemdss Fig. 3, bei Betdtigung des Bedienungshand-
griffes 12 etwas anwidchst, was seinerseits eine etwas
weniger ausgeprédgte Verminderung des Wertes w zur

v
Folge hat, doch ist der Unterschied unbedeutend.

In allen Ausfiihrungsformen des erfindungsgemidssen Ge-
rdtes werden quer zur Richtung F der Flihrungsbahn auf -
diese und/oder den Backentridger 20 einwirkende Belas-
tungen vom ortsfest angelenkten Antriebsarmorgan auf-
gefangen, und nur in genannter Richtung F wirkende
Krdfte an den Backentrdger {iberfiihrt. Die Gestaltung
der Fihrungsbahn in Form eines allseitig, und ins-
besondere sowohl unterhalb, als auch oberhalb des
Backentrdgers geschlossenen Fensters 13 trdgt weiter
zur genauen Fihrung mit minimalem Verschleiss bei.
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Patentanspriiche

1. Zangengerdt mit einem Gerdtekdrper (10)der mit ei-~
nem ersten Bedienungshandgriff (11) zu einer star-
ren Baueinheit (100) vereint ist die eine gerad-
linige Fiihrungsbahn (13) fiir einen verschieb-
baren Backentrdger (20) eines ersten Arbeits-
backenorganes (21) aufweist und ein zweites Ar-
beitsbackenorgan.(ZZ) trédgt, wobei zur Kraft-
und Bewegungsiibertragung von einem in einer An-
lenkstelle (l15a) an die Baueinheit angelenkten
zweiten Bedienungshandcriff (12) an den Backen-
trdger ein Kniehebelmechanismus vorgesehen ist,
der ein l&ngliches Antriebsarmorgan (14) enthilt
welches von einer jenseits der genannten Anlenk-
stelle befindlichen starren Verldngerung (1l2a)
des zweiten Bedienungshandgriffes beaufschlagbar
ist, dadurch gekennzeichnet
dass das Antriebsarmorgan quer zur Richtung (F) der
Fiihrungsbahn verl&uft und an seinem einen Ende
mittels eines Schwenkzapfenorgans (14a) in ei-
ner Anlenkstelle, die von der Fiihrungsbahn quer (a)
zu deren Richtung (F) entfernt (K) ist, an den
GerdtekOrper ortsfest angelenkt ist, dass die Ver-
lingerung des zweiten Bedienungshandgriffes bei des-
sen Verschwenkung das Antriebsarmorgan an entgegen-
gesetzter Seite der Fiihrungsbahn als wo die letztge-
nannte Anlenkstelle (l4a) liegt, und entlang ei-
ner Kreisbahn (H) mit einem festen Mittelpunkt (14a,
l15a)beaufschlégt, und dass das Antriebsarmorgan im
Bereich zwischen der Eingriffstelle der genannten
Verlingerung und der letztgenannten Anlenkstelle
mit dem Backentridger in Eingriff stehtmit Gleit-
mdglichkeit in Lingsrichtung (A) des Antriebsarm-

organes.
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13

Zangengerdt gemdss Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Fih-
rungsbahn sowohl unterhalb als ober-

halb des Backentrigers Fiilhrungsorgane (13’,
13") aufweist.

Zangengerdt geméss Anspruch 1 oder 2, d a-

durch gekennzedichnet, dass die
genannte Verlingerung in gleitendem Eingriff mit
dem Antriebsarmorgan steht (Fig. 2,3).

Zangen gerdt gemdss Anspruch 1 oder 2, d a -
durch gekennzedichnet, dass der
2zweite Bedienungshandgriff in an sich bekannnter
Weise mittels eines beidseitig gelenkig ange-
schlossenen Verbindungslaschenorgans (15) an

die Baueinheit (100) angeschlossen ist und mit-
tels eines Schwenkzapfens (l14b) ortsfest

mit dem Antriebsarmorgan verbunden ist, wobei

das Verbindungslaschenorgan angeordnet ist bei
Verschwenkung des zweiten Bedienungshandgriffes
durch eigene Verschwenkung eine Bewegung des
letztgenannten Schwenkzapfens entlang einer Kreis-
bahn (H) mit dem Mittelpunkt in der Anlenkstelle
des Antriebsarmorgans an die Baueinheit zu gestatten.

Zangengerét gemdss Anspruch 4, dadurch
gekennzeichne t,dass der Abstand (n)

den beiden Anlenkstellen (15a, 15b) des Verbin-
dungslaschenorgans und der Abstand (m) zwischen
den beiden an derVerldngerung (l2a) des zweiten
Bedienungshandgriffes belegenen Anlenkstellen
(14b, 15b) im Bereich von + 25% gleich sind.

Zangengerdt gemdss einem der vorgehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet,
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dass sowohl die Richtung (E) des ersten Bedienungshandgriffes
als auchdie Symmetrieachse (D) der beiden Be-
dienungshandgriffe schrédg ( ) zur Richtung (F)
der Fiihrungsbahn verlduft.

Zangenge.réit' geméiss Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, dassdieARich-—
tung (F) der Fiihrungsbahn mit der Symmetrie-~
achse (D) der vdllig gedffneten Bedienungshand-
griffe einen Winkel (#') von 45° bis 900, und
mit der Richtung (E) des ersten Bedienungshand-
griffes einen Winkel (7“) von 30° bis 90° ein-

schliesst.

Zangengerdt gemdss einem der vorgehenden Anspriiche,
dadurch gekenn=zedichnet,
dass die Verbindungslinie (A) der Anlenkstelle
(l14a) des Antriebsarmorganes an den Gerdtekdrper
mit der Eingriffstelle (14b, 14d) der Verlingerung
(12a) des zweiten Bedienungshandgriffes einen Win-
kel (a) von 80° bis 100° mit der Richtung (F)

"der Fiihrungsbahn zumindest in der Endlage des

Backentrdgers einschliesst.

Zangengerdt gemdss einem der vorgeherden Anspriiche,
dadurch gekennzeilchnet,
dass entweder das Verbindungslaschenorgan oder
die Bedienungshandgriffe in an sich bekannter Wei-
se mit einem Sperrmechanismus (15c, 15c’) gegen

vorzeitiges Uffnen versehen sind.

Zangengerdt gemiss einem der vorgeherden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet

dass zumindest einer der Zapfen (12b, l4a, léc,
15a, 15b) mit deren Hilfe die Baueinheit (100),
das Antriebsarmorgan (14), der Backentrdger (20)
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und das Verbindungslaschenorgan (15,15') mitein-
ander gelenkig verbunden sind zu Einstell-
zwecken in an sich bekannter Weise mit einem
konzentrischen und einem exzentrischen Teil
{15a’, 15a" 15’'’) ausgefiihrt sind.
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