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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Dunst-
abzugshaube und ein Verfahren zum Betreiben einer
Dunstabzugshaube.

[0002] Zum Reinigen von Dinsten und Wrasen ist es
bekannt Dunstabzugshauben zu verwenden, die ober-
halb eines Kochfeldes montiert werden. Bekannte
Dunstabzugshauben weisen in der Regel einen Hauben-
korper auf, der auch als Sichthaube bezeichnet werden
kann und in dem Filterelemente vorgesehen sein kon-
nen. Oberhalb des Haubenkdrpers oder auch teilweise in
dem Haubenkoérper ist ein Lifter vorgesehen, der auch
als Geblase bezeichnetwerden kann und tiber den Luftin
den Haubenkdrper eingesaugt werden kann. Um die vom
Kochfeld aufsteigenden Diinste und Wrasen zuverlassig
einsaugen zu kénnen, ist es bekannt, an dem Hauben-
korper eine Klappe vorzusehen, die als Luftleitelement
dient und durch die bei Bedarf die Flache des Hauben-
korpers vergroRert werden kann beziehungsweise ber
das Wrasen am Vorbeistromen an dem Haubenkdrper
gehindert werden kann. Zudem kann an einer Dunst-
abzugshaube auch eine Klappe vorgesehen sein, die
als Halterung oder Blende fiir ein Bedienteil dienen.
[0003] Um zu Erkennen, ob die Klappe sich im ge-
schlossenen, das heil’t eingeklappten Zustand befindet
kénnen Schalter verwendet werden. Als Schalter sind
beispielsweise Mikroschalter beziehungsweise End-
schalter oder auch Reedschalter bekannt. Diese Schal-
ter kdnnen bei Erreichen des geschlossenen Zustandes
betatigt werden. Die Schalter sind in irgendeiner Weise
mechanisch an dem Luftleitelement oder dem Hauben-
korper befestigt. Durch eine mechanische Betatigung
oder bei einem Reedschalter durch Magnet muss der
Schalter geschaltet werden. Bei den bekannten Losun-
gen kann in der Regel auch nur eine Stellung der Klappe
sicher ausgewertet werden. Insbesondere wird bei einer
gedffneten Klappe zwar erkannt, dass die Klappe nicht
geschlossen ist, da der Schalter nicht betatigt ist. Aller-
ding werden keine Informationen dartiber erhalten, ob
die Klappe zum Beispiel vollstandig ausgeklappt ist. Ist
die Klappe geschlossen, wird dies durch die Betatigung
des Schalters erkannt.

[0004] Ein Nachteil der bekannten Dunstabzugsha-
uben und zur Verfiigung stehenden Erkennungsmecha-
nismen des Zustandes der Klappe besteht darin, dass
diese zum einen komplexen Aufbau aufweisen miissen
und zudem lediglich zwei Zustande der Klappe erkannt
werden kénnen (offen/geschlossen).

[0005] Inder US 2007/0221199 A1 wird ein Liftersys-
tem fur ein Kochgerat beschrieben. Das Liftersystem
umfasst eine erste direkte Lifterstruktur, die einen Ein-
lass fur den Einlass von heiRem Gas und Abluftund einen
Auslass, der mit der Umwelt verbunden ist, aufweist.
Zudem wird ein Dampfungssystem und integriertes
Steuerungssystem beschrieben.

[0006] Inder US 2006/48525A1 wird eine Vorrichtung
zum Erfassen der Position eines Dampfungsblattes mit-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

tels drahtloser Kommunikationssensoren beschrieben.
[0007] EP 3235 546 A1 offenbart ein Dampfungsblatt
mit Sensor. US 2011/0160914A1 offenbart eine Nei-
gungssensorvorrichtung und EP 2 816 295 A2 eine Kili-
maanlage mit einer damit verbundenen Diagnosesteue-
rung. Der nachstliegende Stand der Technik wird in der
CN 103 851 666 B offenbart.

[0008] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es da-
her eine Losung zu schaffen, bei der bei einfachem
Aufbau der Dunstabzugshaube die Bedienung der
Dunstabzugshaube erleichtert wird.

[0009] Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde,
dass diese Aufgabe geldst werden kann, indem konkrete
Zustande einer Klappe fir die Betatigung der Dunstab-
zugshaube berlicksichtigt werden.

[0010] GemalR einem ersten Aspekt wird die Aufgabe
daher geldst durch eine Dunstabzugshaube, die eine
Steuereinheit zum Ansteuern mindestens einer Funk-
tionseinheit der Dunstabzugshaube, einen Haubenkér-
per sowie zumindest eine an dem Haubenkdrper
schwenkbar befestigte Klappe aufweist. Die Dunstab-
zugshaube ist dadurch gekennzeichnet, dass an der
Klappe mindestens ein Sensor zum Erkennen des Zu-
standes der Klappe angeordnet ist, dass der Sensor ein
Beschleunigungssensor ist und so mit der Steuereinheit
der Dunstabzugshaube verbunden ist, dass mindestens
eine Funktionseinheit der Dunstabzugshaube aufgrund
des erkannten Zustandes der Klappe von der Steuer-
einheitangesteuert wird und die Klappe an dem vorderen
Ende des Haubenkdrpers um eine horizontale Schwenk-
achse schwenkbar gelagert ist.

[0011] AlsDunstabzugshaube wird eine Dunstabzugs-
vorrichtung bezeichnet, die oberhalb eines Kochfeldes
montiert wird. Die Dunstabzugshaube kann beispiels-
weise eine Esse, eine Unterbauhaube, eine Zwischen-
bauhaube oder eine Flachschirmhaube darstellen. Als
Esse wird eine Dunstabzugshaube bezeichnet, bei der
sich an den Haubenkoérper, der auch als Sichthaube
bezeichnet werden kann nach oben ein Dunstabzugs-
gehause anschlie3t, in dem zumindest ein Teil des Luft-
ers der Dunstabzugshaube aufgenommen ist. Der Sicht-
haube kann hierbei eine Kastenform aufweisen. In die-
sem Fall wird die Dunstabzugshaube auch als Boxen-
esse bezeichnet. Die Sichthaube kann aber geneigt an-
geordnet sein. In diesem Fall kann die Dunstabzugshau-
be auch als Schragesse bezeichnet werden.

[0012] Als Haubenkérper oder Sichthaube wird erfin-
dungsgemalf der Teil der Dunstabzugshaube bezeich-
net, Uber den Luft angesaugt und in das Innere der
Dunstabzugshaube geleitet wird. Insbesondere wird
als Haubenkérper der Teil bezeichnet, in dem mindes-
tens ein Filterelement der Dunstabzugshaube vorgese-
hen ist.

[0013] Die Dunstabzugshaube weist eine Steuerein-
heit zum Ansteuern mindestens einer Funktionseinheit
der Dunstabzugshaube auf. Die Steuereinheitkann auch
als Steuerung bezeichnet werden. Die mindestens eine
Funktionseinheit der Dunstabzugshaube istinsbesonde-
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re der Lufter der Dunstabzugshaube oder eine Beleuch-
tungseinrichtung der Dunstabzugshaube. Jede Funk-
tionseinheit kann eine eigene Steuereinheit aufweisen.
Vorzugsweise werden aber alle Funktionseinheiten der
Dunstabzugshaube (iber eine gemeinsame Steuerein-
heit angesteuert. Als Ansteuern der Funktionseinheit
wird das Betatigen, insbesondere Aktivieren und Deakti-
vieren der Funktionseinheit oder das Einstellen oder
Auswahlen von Betriebszustanden der Funktionseinheit
bezeichnet. Insbesondere kann beispielsweise die Lift-
erstufe des Lifters oder die Helligkeit der Beleuchtungs-
einrichtung von der Steuereinheit eingestellt werden.
[0014] Die Dunstabzugshaube weist zumindest eine
Klappe auf, die an dem Haubenkd&rper schwenkbar be-
festigt ist. Als Klappe wird ein Flachenelement bezeich-
net. Gemal einer Ausfiihrungsform kann die Klappe ein
Luftleitelement darstellen, Gber das Luft zu dem Hauben-
korper und insbesondere zu einer Ansaugdéffnung in dem
Haubenkdrper geleitet werden kann. Alternativ oder zu-
satzlich kann die Klappe auch als Halterung oder Blende
fur beispielsweise ein Bedienteil, eine Anzeigeeinheit
oder einer Beleuchtungsvorrichtung dienen. Die Klappe
stellt vorzugsweise eine Platte dar, die beispielsweise
aus Kunststoff oder Glas bestehen kann.

[0015] Die Erfindung wird im Folgenden im Wesent-
lichen unter Bezugnahme auf eine Klappe beschrieben,
die ein Luftleitelement darstellt. Die Ausfiihrungen gelten
aber - soweit anwendbar - auch fir eine Klappe die
zusatzlich oder alternativ als Halterung oder Blende fur
weitere Elemente, beispielsweise ein Bedienteil dient.
[0016] Die Klappe ist schwenkbar an dem Hauben-
koérper der Dunstabzugshaube befestigt. Handelt es sich
bei der Klappe um ein Luftleitelement, so kann diese
auch als Wrasenfangklappe bezeichnet werden. Ist die
Klappe aus Glas gefertig, kann diese auch als Glasklap-
pe oder Glasschirm bezeichnet werden. Die Schwenk-
achse, um die die Klappe schwenkbar ist, liegt vorzugs-
weise in der Horizontalen. Die Schwenkachse liegt vor-
zugsweise an einem Rand des Haubenkorpers. Hier-
durch kann durch Verschwenken der Klappe nach auRen
die Flache, Uber die Luft zu einer Absaugdffnung der
Dunstabzugshaube geleitet wird, vergréRert werden.
Erfindungsgeman kénnen mehrere Klappen vorgesehen
sein. Beispielsweise kann an jedem der seitlichen Ran-
der des Haubenkorpers jeweils eine Klappe vorgesehen
sein. Vorzugsweise ist mindestens eine Klappe an dem
vorderen Rand des Haubenkorpers vorgesehen.
[0017] Die Dunstabzugshaube ist dadurch gekenn-
zeichnet, dass an der Klappe mindestens ein Sensor
zum Erkennen des Zustandes der Klappe angeordnet
ist. Der Sensor ist vorzugsweise in der Flache der Klap-
pe, das heillt zu den Randern der Klappe beabstandet,
angeordnet. Beispielsweise kann der Sensor an der In-
nenflache der Klappe befestigt sein. Die Befestigung
kann mittelbar oder unmittelbar sein.

[0018] Der Zustand der Klappe, der durch den Sensor
erkanntwird, kann die Lage oder der Bewegungszustand
der Klappe sein. Erfindungsgemaf wird die relative Po-
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sition der Klappe zu dem Haubenkdrper in Form eines
Neigungswinkels erkannt. Der Bewegungszustand kann
beispielsweise als Bewegung in eine bestimmte Rich-
tung und/oder durch die Geschwindigkeit der Bewegung
ausgedrickt sein. Zudem kann der Bewegungszustand
auch durch das abrupte Beenden einer Bewegung aus-
gedrickt werden. Hierdurch kénnen ruckartige Bewe-
gungen erkannt werden.

[0019] Der Sensor zum Erkennen des Zustandes der
Klappe ist erfindungsgemaf ein Beschleunigungssen-
sor. Beispielsweise kann der Beschleunigungssensoren
die zur Erdnormalen gerichtete Erdbeschleunigung mes-
sen. Der vektorielle Anteil der Erdbeschleunigung, der
auf die jeweilige Sensorachse wirkt ist ein direktes Mal}
fur die Neigung des Sensors und damit der Klappe relativ
zum Horizont. Vorzugsweise ist der Beschleunigungs-
sensor ein mehrachsiger Beschleunigungssensor. Der
Beschleunigungssensor kann beispielsweise ein kapa-
zitiver Beschleunigungssensor, ein piezoresistiver oder
piezoelektrischer Sensor sein. Der Beschleunigungs-
sensor kann insbesondere ein MEMS (Micro-Electro-
Mechanical Systems) Beschleunigungssensor sein. Vor-
zugsweise ist der Beschleunigungssensor ein 3g Be-
schleunigungssensor.

[0020] Der Sensor ist mit der Steuereinheit der Dunst-
abzugshaube verbunden. Der Sensor ist so mit der
Steuereinheit verbunden, dass mindestens eine Funk-
tionseinheit der Dunstabzugshaube aufgrund des er-
kannten Zustandes der Klappe von der Steuereinheit
angesteuert wird. Dies bedeutet, dass das Ansteuern
der Funktionseinheit auf der Basis der Sensorsignale,
die den Zustand der Klappe angeben, erfolgt. Die Sen-
sorsignale kénnen hierzu in der Steuereinheit ausge-
wertet und weiterverarbeitet werden, um Steuersignale
fur die Funktionseinheit zu erzeugen. Die Verbindung
zwischen dem Sensor und der Steuereinheit dient vor-
zugsweise zur Ubermittlung von Sensorsignalen oder
von Auswertungsergebnissen der Sensorsignale an
die Steuereinheit.

[0021] Indem erfindungsgemal an der Klappe min-
destens ein Sensor zum Erkennen des Zustandes der
Klappe angeordnet ist, der ein Beschleunigungssensor
ist, und dieser mit der Steuereinheit der Dunstabzugs-
haube so verbunden ist, dass mindestens eine Funk-
tionseinheit der Dunstabzugshaube aufgrund des er-
kannten Zustandes der Klappe von der Steuereinheit
angesteuert wird, kann eine Reihe von Vorteilen erzielt
werden.

[0022] Zum einen kénnen durch die Verwendung von
mindestens einem Beschleunigungssensor nicht nur
zwei Zustande der Klappe erkannt werden, wie dies
bei der Verwendung eines Endschalters der Fall ist. Viel-
mehr kann eine Vielzahl von Zustanden, wie beispiels-
weise der Neigungswinkel der Klappe und/oder dessen
Geschwindigkeit erkannt werden. Zudem ist aufgrund
des durch die Verwendung eines Beschleunigungssen-
sors moglichen schalterlosen Aufbaus auch der Aufbau
der Dunstabzugshaube vereinfacht. Insbesondere ist
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weder ein Schalter noch die fur den Schalter erforder-
liche zusatzliche Kabelverlegung zu dem Schalter not-
wendig. Zudem sind keine zusétzlichen mechanischen
Teile, wie beispielsweise Betatigungsstéel fur End-
schalter oder Magnete fir Reedschalter nétig. Zusétzlich
ist die Bedienung der Dunstabzugshaube durch die vor-
liegende Erfindung vereinfacht. Der Benutzer kann nam-
lich durch einfache Bewegung der Klappe das Aktivieren,
Deaktivieren oder Einstellen mindestens einer Funk-
tionseinheit der Dunstabzugshaube, wie beispielsweise
des Liifters oder der Beleuchtung erzielen. Offnet der
Benutzer die Klappe, das hei3t schwenkt er diese von
dem Haubenkdrper weg, so kann beispielsweise bei
eingeschalteter Dunstabzugshaube automatisch der
Lufter der Dunstabzugshaube auf eine hohere Stufe ein-
gestellt werden. Durch ein abruptes hin- und herschwen-
ken der Klappe kann beispielsweise die Beleuchtung der
Dunstabzugshaube eingeschaltet werden. Die Zuord-
nung der Ansteuerung der Funktionseinheiten zu Zu-
standen der Klappe kdnnen in der Steuereinheit der
Dunstabzugshaube hinterlegt sein. Diese kénnen ent-
weder vom Hersteller vorgegeben oder durch den Be-
nutzer gewahlt sein.

[0023] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrungsform ist
der Sensor mit einem Mikrocontroller verbunden, der an
der Klappe angeordnet ist. Der Mikrocontroller kann mit
dem Sensor zusammen in einem Sensormodul aufge-
nommen oder zu dem Sensor separat an der Klappe
vorgesehen sein. Der Mikrocontroller dient zur Auswer-
tung der von dem Sensor erfassten Beschleunigungs-
werte. Insbesondere kann in dem Mikrocontroller bei-
spielsweise der Neigungswinkel aus den Sensorsigna-
len errechnet werden.

[0024] GemaR einer bevorzugten Ausfihrungsform ist
der Sensor in einem Bedienteil integriert, das an der
Klappe angeordnet ist. Das Bedienteil dient insbesonde-
re als Eingabeelement fiir den Benutzer. Uber das Be-
dienteil kdnnen die Funktionseinheiten angesteuert und
beispielsweise unterschiedliche Voreinstellungen, bei-
spielsweise Intervalliiften oder Nachllften ausgewahlt
werden. Zudem kann Uber das Bedienteil auch das Akti-
vieren oder Deaktivieren der Funktionseinheiten ausge-
wahlt werden. Durch das Vorsehen eines zusatzlichen
Bedienteils ist die Bedienung der Dunstabzugshaube
weiter vereinfacht, da der Benutzer entscheiden kann
ob er die Dunstabzugshaube Uber die Klappe oder Uber
das Bedienteil bedienen will, wobei das Bedienen Uber
das Bedienteil in der Regel mehr Einstellungsméglich-
keiten bietet als das Bedienen uber die Klappe. Ein
weiterer Vorteil, der durch das Integrieren des Sensors
in das Bedienteil erzielt werden kann, ist, dass in einem
Bedienteil in der Regel ein Mikrocontroller vorgesehen
ist. Dieser kann bei der Integration des Sensors in das
Bedienteil dabei auch fiir den Sensor, insbesondere fiir
die Auswertung der Sensorsignale verwendet werden.
Damit ist der Aufbau der Dunstabzugshaube weiter ver-
einfacht.

[0025] Erfindungsgemal ist die Klappe an dem vor-
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deren Ende des Haubenkoérpers um eine horizontale
Schwenkachse schwenkbar gelagert ist. Als vorderes
Ende wird das Ende des Haubenkérpers bezeichnet,
das dem Benutzer der Dunstabzugshaube zugewandt
ist. Bei einer wandmontierten Dunstabzugshaube ist das
vordere Ende daher das Ende, das der Montagewand
abgewandt ist. Indem die Klappe an dem vorderen Ende
des Haubenkoérpers vorgesehen ist, kann dieses als
Luftleitelement dienen und zum einen ein Vorbeistromen
von Diinsten und Wrasen im ausgeklappten Zustand der
Klappe verhindert werden. Im eingeklappten Zustand
behindert die Klappe den Benutzer nicht. Zudem ist
durch das Anbringen der Klappe am vorderen Ende
des Haubenkorpers diese zumindest im ausgeklappten
Zustand fiir den Benutzer leicht erreichbar. Damit kann
ein an der Klappe vorgesehenes Bedienteil einfach be-
dient werden. Weist der Haubenkdérper am vorderen
Ende eine Kastenform auf, so liegt die Schwenkachse
der Klappe vorzugsweise am unteren Rand der Kasten-
form. Damit kann ein Verschwenken der Klappe nach
innen, das heilt ein SchlieRen der Klappe ermdglicht
werden und die Klappe liegt in der geschlossenen Posi-
tion dann an der Unterseite des Haubenkdrpers an.
[0026] Gemal einer Ausflihrungsform erstreckt sich
die Klappe liber die gesamte Breite des Haubenkorpers.
Diese Ausfiihrungsform ist insbesondere bei einer Klap-
pe, die ein Luftleitelement darstellt, vorteilhaft. Hierbei
kann bei der grof3en Breite der Klappe die Luftfihrung zu
dem Haubenkérper im ausgeklappten Zustand der Klap-
pe optimiert werden. Stellt die Klappe eine Halterung fir
beispielsweise ein Bedienelement dar, kann die Breite
der Klappe geringer sein, als die Breite des Hauben-
korpers und beispielsweise der Breite des Bedienteils
entsprechen.

[0027] GemaR einem weiteren Aspekt betrifft die Er-
findung ein Verfahren zum Betreiben einer erfindungs-
gemaRen Dunstabzugshaube. Das Verfahren ist da-
durch gekennzeichnet, dass der Zustand der Klappe
Uber mindestens einen Beschleunigungssensor Uber-
wacht wird und bei Erkennen eines vorgegebenen Zu-
standes mindestens eine Funktionseinheit der Dunst-
abzugshaube aufgrund des erkannten Zustandes der
Klappe von der Steuereinheit angesteuert wird.

[0028] Vorteile und Merkmale, die beziglich der
Dunstabzugshaube beschrieben wurden, gelten - soweit
anwendbar - auch fir das Verfahren und umgekehrt.
[0029] Zusatzlich kann der Zustand der Klappe die
Bewegungsgeschwindigkeit und/oder die Bewegungs-
richtung der Klappe sein.

[0030] Die Funktionseinheit, die aufgrund eines er-
kannten Zustandes angesteuert wird, ist vorzugsweise
der Lufter der Dunstabzugshaube oder eine Beleuch-
tungseinheit der Dunstabzugshaube.

[0031] Die Erfindung wird im Folgenden erneut unter
Bezugnahme auf die beiliegenden Figuren beschrieben.
Es zeigen:

Figur 1:  eine schematische Seitenansicht einer Aus-
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fuhrungsform  der erfindungsgemafien
Dunstabzugshaube in einem ersten Be-
triebszustand,

eine schematische Seitenansicht der Aus-
fuhrungsform  der erfindungsgeméafien
Dunstabzugshaube nach Figur 1 in einem
zweiten Betriebszustand, und

eine schematische Frontansicht der Ausfiih-
rungsform der erfindungsgemaRen Dunst-
abzugshaube nach Figur 1 im zweiten Be-
triebszustand.

Figur 2:

Figur 3:

[0032] In Figur 1 ist eine Ausflihrungsform der erfin-
dungsgemaflen Dunstabzugshaube 1 in Seitenansicht
gezeigt. Die Dunstabzugshaube 1 besteht in der gezeig-
ten Ausfuhrungsform aus einem Haubenkérper 10 und
einem sich von dem Haubenkdrper 10 nach oben er-
streckenden Dunstabzugsgehause 11. In dem Dunstab-
zugsgehdause 11 der Dunstabzugshaube 1 ist ein Lufter
150 angeordnet, der eine Funktionseinheit 15 der Dunst-
abzugshaube 1 darstellt. Der Haubenkdrper 10 weist
eine Kastenform auf, so dass die Dunstabzugshaube 1
auch als Boxenesse bezeichnet werden kann. Im hint-
eren Bereich des Haubenkorpers 10 ist eine weitere
Funktionseinheit 15 der Dunstabzugshaube 1 angeord-
net. Diese Funktionseinheit 15 stellt eine Beleuchtungs-
einrichtung 151 dar, Uiber die beispielsweise ein unter-
halb der Dunstabzugshaube 1 befindliches Kochfeld
(nicht gezeigt), beleuchtet werden kann. Am vorderen
Ende des Haubenkérpers 10 ist an der Unterseite des
Haubenkdérpers 10 eine Klappe gezeigt, die in der ge-
zeigten Ausfihrungsform ein Luftleitelement 12 darstellt.
Das Luftleitelement 12 liegt in dem in Figur 1 gezeigten
ersten Betriebszustand an der Unterseite des Hauben-
koérpers 10 an. Das vordere Ende des Luftleitelementes
12 liegt bindig mit der Vorderseite des Haubenkorpers
10. Da Luftleitelement 12, das auch als Klappe bezeich-
net wird, ist schwenkbar an dem Haubenkorper 10 be-
festigt. Die Schwenkachse, um die das Luftleitelement 12
verschwenkt werden kann, liegt in der Horizontalen und
erstreckt sich entlang der unteren Kante der Vorderseite
des Haubenkdrpers 12. Die Position des Luftleitelemen-
tes 12, die in Figur 1 gezeigt ist, kann auch als einge-
klappte oder geschlossene Position bezeichnet werden.
Das Luftleitelement 12 kann daher in der in Figur 1 ge-
zeigten Schwenkrichtung S bewegt werden.

[0033] Wird das Luftleitelement 12 aus dem in Figur 1
gezeigten Betriebszustandes der Dunstabzugshaube 1
nach vorne verschwenkt, kann dieses in die in Figur 2
gezeigte Position gebracht werden. Diese Position wird
auch als eine ausgeklappte oder gedffnete Position be-
zeichnet. Das Luftleitelement 12 kann auch uber die in
Figur 2 gezeigte Position hinaus weiter nach vorne ver-
schwenkt werden.

[0034] Wiesichaus Figur2 ergibt, istanderInnenseite
des Luftleitelementes 12 ein Bedienteil 13 angeordnet.
Als Innenseite wird die Seite des Luftleitelementes 12
bezeichnet, die in der Position in Figur 1 nach oben
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gerichtet ist.

[0035] Zudemistandem Luftleitelement 12 ein Sensor
14 angeordnet. Der Sensor 14 stellt einen Beschleuni-
gungssensor dar. In der in den Figuren gezeigten Aus-
fuhrungsform ist der Sensor 14 in dem Bedienteil 13
integriert.

[0036] Wie sich aus der Frontansicht der Dunstab-
zugshaube 1, die in Figur 3 gezeigt ist, ergibt, erstreckt
sich das Luftleitelement 12 Giber die gesamte Breite des
Haubenkdrpers 10. In der gezeigten Ausfiihrungsform ist
das Bedienteil 13 zur Mitte des Luftleitelementes 12
seitlich versetzt angeordnet. Das Bedienteil 13 kann
allerdings auch in der Mitte der Breite des Luftleitelemen-
tes 12 angeordnet sein.

[0037] Mit der vorliegenden Erfindung kann die Stel-
lung beziehungsweise der Neigungswinkel der Klappe,
die auch als Glasschirms oder Wrasenfangklappe, be-
zeichnetwerden kann, einer Dunstabzugshaube erkannt
werden. Entsprechend der Neigung/Stellung, das heil3t
abhangig davon, ob diese offen, geschlossen oder in
einer anderen Position ist, kbnnen diverse Aktionen,
wie beispielsweise das Licht des Gerates ein- oder aus-
schalten beziehungsweise weitere Aktionen auslésen,
ohne dazu einen elektromechanischen beziehungswei-
se kontaktlosen Schalter (Endschalter, Microswitch,
Reedkontakt oder &hnliches) zu verwenden.

[0038] Vorzugsweise wird das Bedienteil der Dunst-
abzugshaube mit einem Beschleunigungssensor (3g
Sensor) ausgestattet, der mittels eines Microcontrollers
beziehungsweise des vorhandenen Bedienteil-Micro-
controllers ausgewertet wird. An dem Glasschirm/Wra-
senfangklappe kann insbesondere eine Bedienteilelekt-
ronik mit integriertem 3g Sensor vorgesehen sein, durch
denverschiedene Winkelstellungen des Glasschirms/W-
rasenfangklappe erkanntwerden kdnnen und ausgewer-
tet werden kénnen. Mittels der erkannten Beschleuni-
gungswerte kann die Lage, insbesondere die Position
beziehungsweise der Neigungswinkel des Bedienteils
welches auf dem Glasschirm/Wrasenfangklappe befes-
tigt ist, und somit auch der Neigungswinkel des Glas-
schirms/Wrasenfangklappe errechnet werden. Mit Hilfe
dieser Information kénnen dann entsprechen der Nei-
gung/Stellung des Glasschirms/Wrasenfangklappe di-
verse Funktionen/Aktionen, beispielsweise Licht ein-
und ausschalten, Lufterstufenanderung abhangig von
der Klappenposition ausgefiihrt werden.

[0039] Die vorliegende Erfindung weist eine Reihe von
Vorteilen auf. Insbesondere wird kein zusatzlicher Schal-
ter zum Erkennen der Glasschirm/Wrasenfangklappen-
stellung bendtigt. Dies bedeutet, dass keine zusatzliche
Kabelverlegung notwendig ist und damit eine Kostener-
sparnis erzielt wird. Zudem sind keine zusatzlichen me-
chanischen Teile wie beispielsweise BetatigungsstoRel,
Magnete fir Reedschalter und dergleichen nétig. Der
Sensor, beispielsweise 3g Sensor kann auf der Bedien-
elektronik integriert sein und vom Bedienteil-Microcont-
roller ausgewertet werden. Zudem kdnnen verschiedene
Winkelstellungen des Glasschirms/Wrasenfangklappe
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erkannt werden. Auch eine Auswertung der Bewegungs-
geschwindigkeit beziehungsweise Beschleunigung ist
maoglich. Somit kann beispielsweise bei einer ruckartigen
Bewegung der Klappe zusétzlich eine spezielle Aktion
ausgefiihrt werden.

Bezugszeichenliste

[0040]

1
10
11
12
13
14
15
150
151

S

Dunstabzugshaube
Haubenkdrper
Dunstabzugsgehause
Klappe / Luftleitelement
Bedienteil

Sensor
Funktionseinheit

Lufter
Beleuchtungseinheit

Schwenkrichtung

Patentanspriiche

1.

Dunstabzugshaube (1), die eine Steuereinheit zum
Ansteuern mindestens einer Funktionseinheit (15)
der Dunstabzugshaube (1), einen Haubenkd&rper
(10) sowie zumindest eine an dem Haubenkorper
(10) schwenkbar befestigte Klappe (12) aufweist,

wobei die Klappe (12) an dem vorderen Ende
des Haubenkdrpers (10) um eine horizontale
Schwenkachse schwenkbar gelagert ist,
dadurch gekennzeichnet, dass an der Klappe
(12) mindestens ein Sensor (14) zum Erkennen
des Zustandes der Klappe (12), und zwar eine
relative Position der Klappe (12) zu dem Hau-
benkdrper (10) in Form eines Neigungswinkels,
angeordnet ist,

wobeider Sensor (14) ein Beschleunigungssen-
sor ist und so mit der Steuereinheit der Dunst-
abzugshaube (1) verbunden ist, dass mindes-
tens eine Funktionseinheit (15) der Dunstab-
zugshaube (1) aufgrund des erkannten Zustan-
des der Klappe (12) von der Steuereinheit an-
gesteuert wird.

Dunstabzugshaube nach Anspruch 1, wobei der
Sensor (14) einen 3g Beschleunigungssensor dar-
stellt.

Dunstabzugshaube nach Anspruch 1 oder 2, wobei
der Sensor (14) mit einem Mikrocontroller verbun-
den ist, der an der Klappe (12) angeordnet ist.

Dunstabzugshaube nach einem der Anspriiche 1 bis
3, wobei der Sensor (14) in einem Bedienteil (13)
integriert ist, das an der Klappe (12) angeordnet ist.
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5.

Dunstabzugshaube nach einem der Anspriiche 1 bis
4, wobeisich die Klappe (12) iber die gesamte Breite
des Haubenkérpers (10) erstreckt.

Verfahren zum Betreiben einer Dunstabzugshaube
gemal einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Zustand der Klappe (12)
Uber mindestens einen Beschleunigungssensor (14)
Uberwacht wird und bei Erkennen eines vorgege-
benen Zustandes mindestens eine Funktionseinheit
(15) der Dunstabzugshaube (1) aufgrund des er-
kannten Zustandes der Klappe (12) von der Steuer-
einheit angesteuert wird.

Verfahren nach Anspruch 6, wobei der Zustand der
Klappe (12) die Stellung relativ zu dem Haubenkdr-
per (10), insbesondere ein Neigungswinkel, ist.

Verfahren nach einem der Anspriche 6 oder 7,
wobei der Zustand der Klappe (12) die Bewegungs-
geschwindigkeit und/oder die Bewegungsrichtung
der Klappe (12) ist.

Verfahren nach einem der Anspriiche 6 bis 8, wobei
eine Funktionseinheit (15) ein Lifter (150) der
Dunstabzugshaube (1) oder eine Beleuchtungsein-
heit (151) der Dunstabzugshaube (1) ist.

Claims

Extractor hood (1) which has a control unit for con-
trolling at least one functional unit (15) of the extrac-
tor hood (1), a hood body (10) and at least one flap
(12) pivotably fastened to the hood body (10),

wherein the flap (12) is mounted on the frontend
of the hood body (10) so as to be pivotable about
a horizontal pivot axis,

characterised in that at least one sensor (14)
for detecting the state of the flap (12), namely a
relative position of the flap (12) in relation the
hood body (10) in the form of an inclination
angle, is arranged on the flap (12),

wherein the sensor (14) is an acceleration sen-
sor and is connected to the control unit of the
extractor hood (1) such that at least one func-
tional unit (15) of the extractor hood (1) is con-
trolled by the control unit on the basis of the
detected state of the flap (12).

Extractor hood according to claim 1, wherein the
sensor (14) represents a 3g acceleration sensor.

Extractor hood according to claim 1 or 2, wherein the
sensor (14)is connected to a microcontroller which is
arranged on the flap (12).
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4. Extractor hood according to one of claims 1 to 3,
wherein the sensor (14) is integrated in a control
panel (13) which is arranged on the flap (12).

5. Extractor hood according to one of claims 1 to 4,
wherein the flap (12) extends over the entire width of
the hood body (10).

6. Method for operating an extractor hood according to
one of claims 1 to 5, characterised in that the state
of the flap (12) is monitored via at least one accel-
eration sensor (14) and, when a predetermined state
is detected, at least one functional unit (15) of the
extractor hood (1) is controlled by the control unit on
the basis of the detected state of the flap (12).

7. Method according to claim 6, wherein the state of the
flap (12)is the position relative to the hood body (10),
in particular an inclination angle.

8. Method accordingto one of claims 6 or 7, wherein the
state of the flap (12) is the speed of movement and/or
the direction of movement of the flap (12).

9. Method according to one of claims 6 to 8, wherein a
functional unit (15) is the fan (150) of the extractor
hood (1) or a lighting unit (151) of the extractor hood

(1)

Revendications

1. Hotte aspirante (1), qui présente une unité de
commande pour la commande d’au moins une unité
fonctionnelle (15) de la hotte aspirante (1), un corps
de hotte (10) ainsi qu’au moins un clapet (12) fixé de
fagon pivotante au corps de hotte (10),
dans laquelle le clapet (12) est logé sur I'extrémité
avant du corps de hotte (10) de fagon pivotante
autour d’'un axe de pivotement horizontal,
caractérisée en ce qu’au moins un capteur (14)
pour détecter I'état du clapet (12) et plus précisé-
ment une position relative du clapet (12) par rapport
au corps de hotte (10) sous la forme d’'un angle
d’inclinaison est monté sur le clapet (12), dans la-
quelle le capteur (14) estun capteur d’accélération et
estrelié a 'unité de commande de la hotte aspirante
(1) de telle sorte qu’au moins une unité fonctionnelle
(15) de la hotte aspirante (1) est commandée par
'unité de commande en raison de I'état du clapet
(12) détecté.

2. Hotte aspirante selon la revendication 1, dans la-
quelle le capteur (14) constitue un capteur d’accé-
lération 3g.

3. Hotte aspirante selon la revendication 1 ou 2, dans
laquelle le capteur (14) est relié a un microcontréleur
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qui est disposé sur le clapet (12).

Hotte aspirante selon I'une des revendications 1 a 3,
dans laquelle le capteur (14) est intégré dans un
organe de commande (13) qui est disposé sur le
clapet (12).

Hotte aspirante selon I'une des revendications 1 a4,
dans laquelle le clapet (12) s’étend sur toute la
largeur du corps de hotte (10).

Procédé d’exploitation d’'une hotte aspirante selon
'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce
que I'état du clapet (12) est surveillé via au moins un
capteur d’accélération (14) et a la détection d’un état
prédéfini, au moins une unité fonctionnelle (15) de la
hotte aspirante (1) est commandée par l'unité de
commande en raison de I'état du clapet (12) détecté.

Procédé selon la revendication 6, dans lequel I'état
du clapet (12) est la position par rapport au corps de
hotte (10), en particulier un angle d’inclinaison.

Procédé selon I'une des revendications 6 ou 7, dans
lequel I'état du clapet (12) est la vitesse de dépla-
cement et/ou le sens de déplacement du clapet (12).

Procédé selon 'une des revendications 6 a 8, dans
lequel une unité fonctionnelle (15) est un ventilateur
(150) de la hotte aspirante (1) ou une unité d’éclai-
rage (151) de la hotte aspirante (1).
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