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Zarigen{ pro vyrovandvdni vliivu terénnich nerovnosti u pojizdnych
stroji, zejména zemdd&lskych

215 947

Zatizeni pro vyrovndvini vliivu te-
rénnich nerovnosti u pojizdngoh stroji, 1
zejména zemdddlskyoh. Na kaZdé ze dvou vy-
kyvnyoh néprav stroje je uchycen jeden,
lépe vidak dva hydrauliocké vdloe, vidy te-
dy dva na kaZdé strand stroje. Jejich pod-
pistové prostory & nadpistové prostory na
téfe atrand jJsou propojeny. Mezi podpis-
tovymi a nadpistovimi prostory té¥e stra-
ny je uspofdddn dvojity hydraulicky zé-
mek, umofnujici od rozvddde dodatednd
pFepultdn{ tlakové kapaliny, a tim zved-
nuti jedné strany stroje na bodnim svahu.
Zafizen{ je pouiitelné jednak k vyrovndn{ 1
stroje na bodnim svahu, jednak k vyrovad-
vén{ vlivu pfeji¥ddnych nerovnosti,
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Vynélez se tfk{ zaifzeni pro vyrovndvdn{ vlivi terénnich nerovgoati u pojizdnych
stroji, zejména zem¥dslskych, aviak 1 jinfoh, nap¥. stavebnich, stroji pro lesni préce a-
pod.

U mobilnich terdénnich strojd se dosud provdd{ spojeni stroje, resp. jeho rdmm, s né-
pravami obvykle tak, Ze jedna néprave je provedena jako pevnd a ostatn{ jsou k rdmu p¥i-
pojeny v#ky#né. Stabilita tohoto uspor4ddni na bodnich svesfoh nenf{ vysokd, proto¥e jak-
mile se stopa t3%i¥t8 vyohyl{ z trojihelniku daného opérnymi body obou kol pevné népravy
a otodnym bodem népravy vikyvné na rdmu, dochdzi k pFeklopeni stroje. P¥i pFekondvéni te-
rénnich nerovanostf ve smdru jizdy dochdz{ pak u dosavadnich provedeni k nep¥iznivym dyna-
mickym namdhdnim hosnich a ndkdy i funkdnich ¥éstf stroje a k otfesim, majicim ne¥édouci
vliiv jek na obsluhu, tak i na stroj samotny. Je sice zndmo vahadlové mechanické uspoFddé-
n{ néprav, kter§ vliv terénnich nerovnosti, pieji¥dénfch népravami, smeniuje, aviak toto
uspo¥dddni nenf moZno poufit k soudasnému anebo névaznému zvySeni bo¥ni stebility téchto
terénnich strojd. Dosud tedy neni znémo ¥ddné zaiizeni, které by umoinilo vyrovnévat jak
vliv terénnich nerovnost{ pF¥i jejich p¥ejiZddnf, tek i vliv bodniho svahu pfi préci na

ném.

Tyto nevyhody a nedostatky jsc. odstrandny zaffzenim pro vyrovnévénf vlivu terén-
nich nerovnosti u pojizdnfoh stroji, zejména zem$aslskych, podle vyndlezu, jehof podsta-
te spodivd v tom, ¥e na ka%dé s nejménd dfou vikyvnych néprav stroje je uchyoen alespon
Jeden hydraulicky vélec, jejich%f podpistové prostory i nadpistové prostory jeou vzéjemns
propojeny. ’

Ze¥igeni pro vyrovndvéni vlivu terér.{ch nerovnosti u pojisdnfoh stroji, sejménﬁ ge-
m¥d&lekych, podle vyndlezu p¥inddi jednak moZnost podstatného zvyleni bo¥ni stability stro-
Je pi*l prédoel na svazich tim, ¥e m¥ni zmindn§ trojthelnik stability na StyFdhelnfk, dany§ ‘
dvima otodnymi body ndprav a dvima body ne spojnicich opSrnfch kol té%e strany, jednak vi-
razné snifuje vliv terénnich nerovnost{ v podélném sméru jizdy na stroj i jeho obaluhu.’
Protofe pFekédiky se pfi prejezdu jednou nipravou uplatnuji v disledku hydraulického spoje-
ni & drubhou ndpravou pouze ve své polovi¥ni anebo ¥dste¥né vy¥ce (p¥i pou¥it{ hydraulio-
kych véled nestejnyoh priméri), nastdvd tak sni¥enf dynamickyfch iSinkd a zvfiSeni Zivotnos-
t1i stroje, snifeni vibraci a otfesi pFendSenfch na Fidide a je t6% ddna vhodnym Zkrcenim
prito¥né plochy spojovacich potrubi moZnost tlumeni, coX ddle sniZuje nepFiznivé rdsy a
vibrace, vyveldvané pojezdem po nerovném terénu.

Ne pFipojeném vykrese je ve spoledném mechanicko-hydraulickém schématu gnézornén p¥i-
klad provedeni za¥izeni podle vyndlezu, pii&emi podvozek stroje je =ndzorndn v pldorysu,
spojeni nédprav stroje s rimem a uspoiéﬁéni hydrauliokiéh obvod} pak v nérysu.

K rému 1 stroje jsou podélnymi Sepovymi spojenimi 2, 2° pF¥ipojeny nejménd dvd vikyv-
né népravy 3, 3°. Ka¥dd z nich Je opatiena jednak alespon jednim levym pojezdovym kolem 4,
47, Jednak slespon jednim pravym pojezdovym kolem 5, 5°. Ke kaidé vikyvné ndpravé 3, 3° Je
p¥iklouben alespon Jedenlavieli hydraulicky vdlec 6, 6°, lépe vSak vidy dva svislé hydrau-
lické vdlce 6, I3 6°, 1°, & to vidy po obou strandch vykyvafoh néprav 3, 3°. Hydraulioké
véloe 6, 13 67, 1° na risnych vykyvnych népravéch 3, 3° jsou p¥ikloubeny k rému 1 stroje a
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mobou, aviak nemusi byt rizného primdru anebo mohou byt hydraulické vélce 6, 7 na jedné
vykyvné ndpravd 3 k ni uchyceny v jiné vzddlenosti od Zepového spojeni 2 ne% hydraulické
vélce 6, 7’ na druhé vykyvné ndpravd 3~ od jejiho Sepového spojeni 2 s rdmem 1 stroje
(neznézorn¥no). Podpistové prostory 8, 8 na jedné, nap¥. levé strand stroje, jsou spolu
propojeny propojovacim potrubim 9, stejndé tak i na druhé strené stroje. RovnéZ i nadpis-
tové prostory 10, 10° na jedné strand stroje (a stejnd tak i na druhé strand) jsou spolu
spojeny svym spojovacim potrubim 11. Mezi propojovacim potrubim 3 a spojovacim potrubim
11 na kaZdé strand stroje je uspordddn dvojity hydraulicky zdmek 12. Oba dvojité hydrau-
lické zdmky 12 :l,soul propojeny dvima pi‘:f.po;jnjmi potrubimi 13, 14, p#idem% prvni p¥ipojné
potrubi 13 je napojeno na levé strand na tu E4st pF¥isluSného dvojitého hydraulického zdm-
ku 12, kterd je p¥ipojena na své spojovaci potrubi 11, ¥ili na nadpistové prostory 10,
10° této strany, kdefto na pravé strend na tu &dst p¥isludného dvojitého hydraulického
zdmku 12, kterd je p¥ipojena na své spojovaci potrudbi 9, &ili na podpistové prostory 8,
8’ této strany. U druhého pFipojného potrubi 14 je tomu naopek, na levé strand je spoje-
no s tou &dsti prislufného dvojitého hydraulického zdmku 12, kterd je p¥ipojena na své
-podpistové prostory 8, 8°, na pravé strand pak na tu Sdst piislusnéhe dvojitého hydrau-
lického zémku 12, kterd je napojena na své nadpistové prostory 10, 10°. Obs p¥ipojnd po-
trubi 13, 14 jsou napojena na rozvéq&‘. 13, ovlddany elektromagneticky, ru¥né, p¥ip. obo-
jim zZplisobem nebo i jinak. K rozv4dssi 15 Jje pFfipojenc piivodni potrubi 16 od hydrogene-
rétoru 17, napojeného pies filtr 18 vstupnim potrubim 19 ne nddr¥ 20 kepeliny. Na rozvdddd
15 Je té% piipojeno odpadni potrubi 21, zavedené pies chladi¥ 22 do nddrie 20 kapaliny.
P¥ivodni potrubi _‘_l_§ & odpadni potrubi 21 jsou propojeny pies piepoudtdci ventil 23,

Zatizeni podle vyndlezu pracuje takto: Kdy%i dojde p¥i jizd¥ k pFejezdu terénni ne-
rovnosti kterjmkoliv kolem 4, 4°, 5, 5 , vykfvne piisluind vykyvnd ndprava 3, 3’ vzhiru.
Kapaline vytlafend z nadpistového prostoru 10, 1_0_' p¥isludného hydraulického vélce 6, 6 ;
Iy 17 Jje spojovacim potrubim 11_tlaena do druhého nadpistového prostoru 10°, 10 druhého
hydraulického vdlce 67, 63 77, 1 téZe strany, ¥im¥ je druhd vyikyvné ndprava 2°, 2 tlade-
na na této strand dold. Na druhé strand je tomu neopak. ProtoZe je viak svim pojezdovym
kolem 4°, 4; 5°, 5 opfena o zem, dojde prakticky pouze bud k polovidnimu zdvihu obou vj-
kyvnych ndprav 3, 3° na té¥e strand v p¥fpadd pou’iti hydraulickych véled 6, 6°; I, 1
stejnfch priméri anebo k proporciondlnd zmdndnému vykyvu ndprevy 3, 3 , danému vzé;jemny’m_
pomérem prim$rd hydraulickych véled 6, 67; 7, I  na obou vykyvnych ndpravdch 3, 3 . Toho
Jje dosaZeno vzdjemnym propojenim podpistovych prostori 8, 8  a nadpistovich prostord 10,
10° na té%e strand. T4% funkce je pak v podstatd zachovdna i na bodnim svehu, kdy se stroj
vyrovnd vysunutim p¥isludnyoh hydreulickyeh véled 6, 673 7, I_ na ni¥e poloZené strend
stroje, k Semu? snadno dojde dodatednym zapojenim piisluinych podpistovych prostori §,8°
pFipojnfm potrubim 13, 14 a odvedenim kapaliny z nadpistovych prostort 10, 10° druhjm
p¥ipojnym potrubim 14, 13 pFes oteviené hydreulické zdmky 12. Vyrovndvéni mi¥e byt bud
automatické pomool nezndzorndného svahového indikdtoru a elektromegnetlického rozvaddde 15
anebo ruini, Viastni funkce pii pFejifdéni terénnich nerovnosti ve smdru jizdy je pak, jak
ji% bylo Fedeno, stejnd.
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PREDMET VYNAKLEZU

1. Zatizen{ pro vyrovndvdni vlivu terénnich nerovnostf u pojizdnfoh strojl, zejména
zem8dslakyoh, vyznadené tim, %e na ka%dé z nejménd dvou vykyvnych nédprav (3, 3°) stroje je
uchycen alespon jeden hydraulicky vélec (6, 63 7, 7°), jejich¥ podpistové prostory (8, 87)
1 nedpistové prostory (10, 10°) jsou vzdjemns propojeny.

» 2, Zarizeni podle bodu 1, vyznaend tim, %e podpistové prostory (8, 8°) hydraulickych
véled (6, 6°; T, 7°) na té¥e strans stroje jsou propojeny propojovacim potrubim (9) a nad-
pistové prostory (10, 10°) spojovacim potrubim (11), pii¥em? mesi propojovecim potrubim
(9) a spojovacim potrubim (11) Je uspordddn dvojity hydraulicky zdmek (12).

3. Zafizeni podle bodu 2, vyzna¥ené tim, %e na dvojité hydraulické zdmky (12) jsou
nepojens av¥ p¥ipojnd potrubf (13, 14), spojend s rozvéditem (15) hydraulické tlakové ke-
paliny,

1 vikres
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