——

(A n‘utiliser que pour les

INSTITUT NATIONAL )
' commandes d oduction).

DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE e reproduction,;

REPUBLIQUE FRANGAISE | @ N de publication : 2477 694

-PARIS

. DEMANDE
DE BREVET D'INVENTION

) | N° 81 02215

®

I
SWponbipiediphﬁwnposiﬁomd'uﬁlisaﬁonpwramnamOmaﬁquesportaﬁm. :

Classification internationale (int. CLY. F41D 11/24; F 41 C 23/00, 27/00.

Ceseeerecaritiennan, ... B février 1981.
Priorité revendiquée : [talie,, 7 mars 1980, n° 5128 A/80.

©O® @
g
g
§

®

Date de la mise & la disposition du
public de la demande............. B.O.P.L — «Listes» n° 37 du 11-9-1981.

@)  Deposant : Société dite : FABBRICA D'ARMI PIETRO BERETTA SPA, résidant en Italie.

@ Invention de : Pier Carlo Beretta.

@  Tiuisire : 1dem ()

@ Mandataire : Cabinet Faber,
34, rue de Leningrad, 75008 Paris.

D Vente des fascicules & 'IMPRIMERIE NATIONALE, 27, rue de la Convention — 75732 PARIS CEDEX 15



v

10

15

20

25

30

35

2477694

La présente invention se rapporte a un support
d'appui a terre pour armes automatiques portatives telles
que, par exemple, des fusils-mitrailleurs et analogues,
et elle concerne plus particuliérement un support en forme
de bipied & plusieurs positions d'utilisation,ef pouvant
également 8tre replié et placé au contact des c8tés du
bati de ltarme. )

Pour l'appui au sol et le soutien pendant
l'utilisation dTarmes automatiques portatives, on connait
déja un type de support comportant deux pieds divergents
a allongement télescopique, mais ni simples, ni faciles
& manoeuvrer pour les positionner. En effet, lorsque la
longueur des pieds télescopiques divergents du support
varie, l'étendue de la base d'appui au sol de 1'arme
varie également. Cela ne permet pas d'assurer toujours
un soutien correctde 1'arme, notamment lorsque 1'on réduit
la longueur des pieds télescopiques, ce qui réduit la base
dtappui.

En outre, bien que les deux pieds télescopiques
soient réglables en longueur indépendamment 1'un de 1'autre
pour 1l'appui sur des terrains accidentés, les deux pieds
téléscopiques ne permettent pas de maintenir effectivement
la stabilité de l1'arme sur des terrains particuliérement
inclinés, et on ne peut, non plus, les bloquer au sol
par des moyens de stabilisation de fortune, tels que des
sachets de sable, etc., du fait qu'ils ne présentent pas
de portion pour y appuyer de tels moyense.

L'invention a, au contraire, pour objet de
réaliser un support présentant les fonctions précitées,
comportant deux pieds indépendants constitués chacun par
des tiges pliables par déplacement angulaire, que 1l'on
buisse non seulement replier sur elles—mémeé et également.
faire tourner et rapprocher parallélement aux cBtés du
bati de 1l'arme, mais que l'on puisse également placer et
bloquer dans différentes positions angulaires pour faire

varier a volonté la hauteur du support.
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L'invention a également pour objet de réaliser
un support bipied comportant des moyens de blocagé auto-
matique, susceptibles d'empécher toute ouverture incontrdlée
des tiges pliables formant lesrpjeds, une fois qu'on
les a fait tourner en position de contact avec le batj
de l'arme.

Le support selon 1*invention est du type
comprenant un manchon solidaire d'une traverse ou
barrette et comportant des moyens d'accouplement axial
a4 une partie tubulaire de 1'arme, deux ajlettes formées aux
extrémités de ladite barrette comportant chacunme un cran
d'arrdt latéral, et deux tiges pliables tourillonnant
dans les deux ailettes et pouvaﬂt &tre déplacées angu-
lairement d'une position Paralleéle 4 une position per-
pendiculaire au bAtj de l'arme, et est caractérisé en ce
que ces deux tiges pliables étant constituées chacune par
un premier élément et un second élément consécutifs
tourillonnant i leurs extrémités contigu€s pour passer
d'une position d'alignement a wune position de rapprochement
face a face par déplacement angulaire par 1'intermédiaire
d'une pluralité de bPositions intermédiaires définies
bar un levier d'arrdt associé a 1'un desdits éléments en
coopération avec des encoches d'arrét formées sur l'autre

élément, ledit second élément constituant un pied d'appui

avec un bord comportant une fente . destinée 3

recevoir et 3 s'accoupler avec 1le cran d'arr@t latéral

de l'ailette correspondante, lorsque ledit second élément
est rapproché face a face du premier élément et que

les deux subissent une rotation pour se placer paralléle-
ment sur le cdté du bat; de l'arme.



10

15

20

25

30

35

2477694

D'autres objets et avantages de 1l'invention
ressortiront de la description détaillée qui va suivre
d'un exemple d'exécution non limitatif du bipied selon
l'invention, en regard du dessin annexé dont :

la figure 1 est une vue schématique d'un fusil
mitrailleur complété d'un support bipied dans l'une de ses
conditions d'utilisation ; . '

la figure 2 est une vue de face d'un pied
du support, dans la condition d'utilisation borrespondant
a la figure 1 ; _ .

la figure 3 est une coupe longitudinale suivant
la ligne III-III de la figure 2 ;

le figure 4 est une coupe suivant la ligne
IV-IV de la figure 3 ; '

la figure 5 représente une portion schématique
d'un fusil mitrailleur & support passé en position inactive

la figure 6 est une vue de face agrandie et en
coupe partielle d'un pied du support, dans la condition
dtutilisation corféspondant a la figure 5 ;

la figure 7 est une coupe partielle suivant la
ligne VII-VII de la figure 6 ;

les figures 8, 9 et 10 représentent trois
schémas d'autant.de conditions d'utilisation différentes
du support. o
' Le support en question comprend un manchon 1
solidaire d'une entretoise ou barrette horizontale 20 aux
extrémités opposées de laquelle sont formées, & raison
d'une de chaque c8té, deux ailettes 2 tournées vers le
bas et divergeant entre elles. Sur chaque ailette 2 tou-
rillonne en 3, une tige pliable 4 que 1l'on peut faire
tourner d'une position perpendiculaire i une positidn
paralléle a l'axe dudit manchon, et inversement. Ces deui
portions extr&mes sont délimitées par des épaulements ou
des creux 5-5' formés sur chaque ailette 2, avec lesquels
coopére un organe d'arrdt a ressort, comme par exemple un

verrou 6, monté sur chaque tige, comme on l'a représenté

-

b
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par exemple sur la figure 4.

Sur un c6té de chaque ailette 2 et, plus pré-
cisément, sur le c8té opposé & celui vers lequel on fait
tourner la tige pliable pour la mettre au contact du bat1
de ltarme, est formé un cran d'arrét 21 dont le réle
sera précisé plus loin.

. Chaque tige pliable 4 gu suppori est constituée’
par un premier élément 7 comportant umne extrémité tourillon-
nant en 3, sur l'ailette correspondante 2 de ltentretoise
20 et l'extrémité opposée pourvue d'une paire de portions
semi-circulaires 8, et par un second é&lément 11 tourillon-
nant, grice 3 un pivot transversal 10,'sur lesdites portioné
semi~circulaires 8 et estiné A constituer le pied dfappui
au sol. ‘ 7
Sur la périphérie de ces portions semi-
circulaires 8 Sont formées plusieurs encochés radiales
9 séparées entre elles par des intervalles angulaires ;
sur le second &élément 11 jouant le r8le de pied tourillonne,
par contre, en 13, un levier d'arr&t 12 sollicité par un’
ressort I4 et comportant au moins un ergot 15 touwrné vers -
et destiné i &tre regu par-1l'une ou l'autre des encoches
radiales 9 des portions semi-circulaires 8 du premier
€lément 7 de la tige pliable 4.

L'extrémité libre de chacun des seconds
éléments 11, constituant les pieds d'appui au sol, pré-
sente une portion en forme de calotte 22 avec un bord
23 dans lequel est forméé une fente 24, Cette portion
en forme de calotte 22 est destinéde & se superposer a
ltailette 2 et & la renfermer, ainsi que l'extrémité
du premier élément qui y est tourillonné, alors que ledit
élément jouant le rdle de pied est replié et mis en contact
face contre face avec ledit premier é&lément. Quant a elle,
1t'encoche 24 du bord 23 de ladite portion en forme de
calotte est destinée i recevoir et st'accoupler avec le
cran dfarrét 21 de 1'ailette 2 correspondante, lorsqu'une
fois que le second &lément 11 est rapproché du premier

€lément 7, on fait tourner la tige repliée sur le c8té du
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bati de l'arme, en position inactive.

L'application du support décrit ci-dessus
a l'arme, comme par exemple un fusil-mitrailleur 16 du
type représenté sur le dessin, est obtenue en accouplant
le manchon 1 au tube 17 du ressort de récupération dont
est munie ladite arme. Un tel accouplement est obtenu,
par exemple, par l'intermédiaire d'un emboftement du type
a baYonnette & développement annulaire constitué par une
nervure semi-circulaire formée 4 une extrémité du manchon
1 pénétrant par rotation dans un siége ou gorge semi-
circulaire correspondant prévu€ = a dessein sur le tube
17. Ledit accouplement emp@che tout déplacement axial
du support sur l'arme, tout en favorisant une certaine
orientation de tout le support autour du tube 17 dans la
mesure autorisée par 1'appui dudit support contre le
canon s'étendant parallélement au tube. '

En gros, les éléments en forme de branche 11
constituant les pieds d'appui au sol peuvent &tre déplacés
angulairement, autour des pivots 10 correspondants, d'une
position d'alignement avec les premiers éléments 7 axés
sur les ailettes & une position de repliement et de
rapprochement face & face avec lesdits éléments 7. Cela
a lieu en passan£ par une série de positions obtenues
en accouplant d'une fois a l'autre le levier d'arrét 12
a 1l'une ou l'autre des encoches radiales 9 des portions
semi-circulaires 8. A ces positions extrémes et inter-
médiaires des éléments jouant le rdle de pieds corres-
pondent autant de possibilités d'utilisation du support
dont certaines sont représentées sur les figures 1, 5, 8
et 9 du dessin. Il est ainsi possible également d'adapter
facilement et commodément le support & n'importe quelle
caractéristique, irrégularité ou inclinaison du plan
d'appui, adaptation garantie également par la possibilité
de régler de facon appropriée la position de chaque tige

indépendamment de "1'autre.

Il en résulte aussi l'avantage de pouvoir
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toujours maintenir le barycentre du canon de 1'arme

vers le centre de plan d'appui au sol afin d'assurer

la stabilité du soutien de 1'arme dans n'importe quelles
conditions d'utilisation et sur n'timporte quel terrain.
D'autre part, la réalisation permet d'élargir la base
d'appui au fur et a4 mesure que 1l'on réduit la hauteur
effective du support, contrairement a ce qui a lieu dans
les constructions & pieds télescopiques citées au début,
donc toujours au profit de la stabilité du soutien. Lorsqu!
ensuite le pied ou les pieds 11 sont orientés horizon-
talement, il est possible d'y appuyer des moyens de blocage,
par exemple des sachets de sable, pour stab1llser la
position du support et donc de 1lf'arme.

Lorsque les portions 11 Jjouant le rdle de
pieds sont répprochées face 4 face des portions 7, on
peut faire tourner les tiges du support en position
inactive par déplacement angulaire autour des points
de tourillonnage correspondants 3 avec les ailettes 2.

Par un tel déplacement (voir Figure 6, en particulier),
le cran d'arrét 21 de chaque ailette 2 va s'insérer

- spontanément dans la fente 24 de la portion en forme
de calotte 22 en bloquant ainsi 1'élément 11 & 1'&1ément
7. Donc, non seulement on élimine les possibilités
d!ouvertures incontrdlées du support dues 3 des vibrations
ou a des manoeuvres erronées, mais on empéche également
la possibilité d'entailler et d'abtmer la culasse et/ou
la tige de 1l'arme avec les extrémités des éléments ouvrables
11 ou encore de dégonder les art:culat:ons du support
a la suite d'actions erronées sur luj.

Il va de soi que 1'on peut apporter a 1la
description précédente et au dessin annexé de nombreuses
modifications de détail sans, pour cela, sortir du
cadre de l'invention. Ainsi bpar exemple, a la traverse
ou barrette 20 solidaire des manchons 1, on pourra
associer un élément élastique 25 destiné 4 agir par
friction sur le tube 17 auquel est accouplé ledit manchon

bour obtenir des déplacements "freinés" du support sur ledit
tube.
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REVENDICATIONS

1. Support bipied & plusieurs positions d'uti-

lisation pour armes automatiques portables du type
comprenant un manchon (1) solidiire d'une traverse ou
barrette (20} et comportant des moyens d'accouplement
axial & une partie tubulaire de l'arme, deux ailettes
formées aux extrémités de ladite barrette comportant
chacune un cran d'arrét latéral (21), et deux tiges pli--
ables (4) tourillonnant dans les deux ailettes 2 et pou-
vant &tre déplacées angulairement d'une position paralléle
4 une position perpendiculaire au biti de 1'arme, -
caractérisé en ce gue ces deux tiges pliables étant
constituées chacune par un premier élément (7) et un
second élément (11) consécutifs tourillonnant a leurs
extrémités contigues pour passer d'une.pbsition d'aligne~
ment & une position de rapprochement face a face par
déplacement angulaire par 1'intermédiaire d'une pluralité
de positions intermédiaires définies par un levier d'arrét
associé & 1'un desdits é&léments en coopération avec des
encoches d'arrét formées sur 1'autre &lément, ledit

second élément constituant un pied dTappui au sol et
comportant une extremité en forme de calotte (22) avec

un bord (23) comportant une fente (24&) destinée a recevoir
et a4 s'accoupler avec le cran d'arrét latéral de l'ailette
correspondante, lorsque ledit second élément est rapproché
face a4 face du premier éIément et que les deux subissent
une rotation pour se placer parallédlement sur le c&té

du biti de 1ltarme.
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