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Zatizeni pro mé¥eni radidlni vile
valivych loZisek

(57) Za¥izeni sestdvd z dvojlce planzeto-
vych grlmovodu, soustavy pruZin, merlclch
dotyku a snimade. Podstata YeSend spoclva
v tom, Ze pohybllva cdst prvnlho planze—
toveho p¥imovodu je opat¥ena prvnlm m8¥i-
cim dotykem prlléhajlclm k vne331mu po-
vrchu mé¥eného loZisks a uplnkou pro sni-
maé. Pohyblivd S4st druheho planzetoveho
prlmovodu Je opatrena operou, které se
dotyka mé¥ici hrot snimade a drubym me¥i-
cim dotykem, ktery je v kontaktu s povr-
chem otvoru m&¥eného loZiska. Ob& pohyb-
livé ddsti planzetovych prlmovodu jsou k
sob& p¥itahovdny taZnou pruZLnou. Mezi
pohybllvou & pevnou 84sti kaZdého planze-
toveho pFimovodu je usporadana vyvazovacl
pru21na. Pohyb planzetovych prlmovodu Je
mozno vymezit omezovadi zdvihu obepinaji-
cimi vytupky vytvorene na pohybllvych
Edstech planfetovych prlmovodu, poprlpade
zcela zajistit dorazovym dstirojim.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro m&¥eni radidinf vile valivyich loZisek, urdeného zej—
ména pro vyhodnocovdni tohoto parametru lo¥isek v automatickém m&¥ieim cyklu.

Dosavadni za¥izeni pro méFeni radidlni vile valivych loZisek, jejich¥ p¥edstavi-
teli jsou zejména za¥izeni podle &s. autorskych osvddfeni €. 217 379 a 222 T49, se
vyznaduji konstrukei, p¥i kiteré je na planfetovy p¥imovod, opat¥eny dotykem opiraji-
cim se o povrch vné€jSiho krouZku m¥¥eného loZiska, upevnén dal3i planfetovy p¥imovod,
JjehoZ m&F¥ici dotyk je v kontaktu s dirou vnit¥niho krou¥ku loZiska. Plan¥etovy p¥i-
movod je opat¥en drZikem snimale, jeho? m&%ici hrot se dotykd opérky uchycené na dal-
§im planZetovém pFimovodu. Nevyhodou tohoto ¥eSeni je obti¥né vyvaZovdni obou planfe-
tovych primovodd s cilem nastavit stejné p¥itladné sily obou dotykl opirajicich se
o povrch vn&jSiho krouZku a diru vnit¥niho krouZku loZiska. Nastaveni stejné p¥itlad-
né sily je zv14St€ dileZité p¥i m&¥eni radidini vile miniaturnich a tenkostdmnych lo-

Zisek. DalSi nevyhodou je obtiZné nastavovdni polohy obou m&¥icich dotykfl v disledku
toho, Ze neni moZno blokovat oba planZetové p¥imovody v neutrdlni poloze.

Uvedené nedostatky odstranuje v dosud nejvy33{ zndmé miYe za¥izent pro mé¥eni
radidini vile valivych loZisek, sestdvajici z dvojice planZetovych p¥imovodd, sousta-
vy pruzin, m&¥icich dotykd a snimale podle vyndlezu. Podstata vyndlezu spodivd v tom,
Ze na zdkladnim rdmu jsou uspofdddny jednak dva planfetové p¥imovody, mezi jejich¥
pohyblivymi Zdstmi je upravena prost¥ednictvim drZdki ta¥nd pru¥ina a jednak dva
omezovafe zdvihu obepinajici s vili vystupky pohyblivych Edsti planfetovyfch piimovo-
dd. Mezi planZetovymi pFimovody je na zdkladnim rdmu upravena pevnd &4st dorazového
ustroji zasshujiciho mezi voditka pevn& spojend s pohyblivymi E4stmi planfetovych
p¥imovodi. Pohyblivd &4st jednoho planZetového p¥imovodu je opatFena upinkou pro sni-
maé a prvnim mgFicim dotykem pFiléhajfcim k vndjSimu povrchu m&Feného loZiska a po-
hyblivd €4st druhého planZetového p¥imovodu je opat¥ena opdrou, ke kterd piiléhé ms-
Fici hrot snimade a ddle druhym m&¥icim dotykem, pFiléhajicim k povrchu otvoru méYe-
ného loZiska. DalSi podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze mezi pohyblivou a pevnou S4s-
t1 kaZdého planZetového p¥imovodu je upravena vyvaZovaci pruZina.

Hlavni p¥ednost za¥izeni pro méfeni radidlni vile valivych loZisek podle vyndle-
zu gpolivd v definovaném silovém plsobeni na m&¥ené loZisko, Eim¥ se dosahuje vyssi
opakovatelnosti a pPesnosti m&¥eni zejména u miniaturnich a tenkostdnnych loZisek,
pFifemZ ndklady na vyirobu zafizeni jsou srovnatelné s ndklady na dosud znimd za¥ize-
ni a Cas pot¥ebny k se¥izeni za¥izeni je u nového provedeni kratdi.

ZaY¥izeni podle vyndlezu je schematicky zndzorn®no na p¥ipojeném vykrese.

Na zdkladnim rdmu 1 jsou vedle sebe uchyceny dva planZetové pFimovody 2, 3, je-
jichZ pohyblivé Edsti jsou navzdjem propojeny taZnou pruZinou § uchycenou v drideich
24, 34. Odvrdcené konce pohyblivych €4sti planZetovych p¥imovodd 2, 3 zasahuji pro-
st¥ednictvim vy¥stupkd 25, 35 s vili do omezovadi 10, 11 zdvihu, uspo¥idanych na zd-
kladnim rédmu 1. Mezi planfetovymi p¥imovedy 2, 3 je k zdkladnimu rdmu 1 uchycena
pevnd &dst 51 dorazového Ustroji 5, uloZeného pFestaviteln$ mezi voditky 23, 33,
spojenymi s pohyblivymi Sdstmi planZetovych pFimovedk 2, 3. K pohyblivé ddsti prvniho
planzetového p¥imovodu 2 je uchycena upinka 7 pro snimad 8 a prvni mé¥ici dotyk 22,
ktery je ve styku s vnéjSim povrchem m8¥eného loZiska 4. K pohyblivé &4sti druhého
planZetového p¥imovodu 3 je uchycena jednak opdra 9, kterd je ve styku s mE¥icim hro-
tem 81 snimaCe 8 a jednak druhy mE¥ici dotyk 32, pFiléhajici k povrchu otvoru mé¥e~
ného loZiska 4. Mezi pohyblivou a pevmou &dsti ka¥dého planfetového p¥imovodu 2, 3
je uspoXdddna vyvaZovaci pruZina 21, 31.

P¥i p¥ipravé za¥izeni podle vyndilezu k mé¥eni se nejd¥ive zasune nastavovaci
loZisko do méFiciho mista a pYemist&nim dorazového dstroji 5 na jeho pevné Sdsti 51
mezi voditka 23, 33 se ustavi oba plan¥etové pFimovody 2, 3 do neutrdini polohy.
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JMéFici dotyky 22, 32 se ustavi tak, aby byly v kontaktu s nastavovacim loZiskem, p¥i-

demZ se nastavi minimdlni p¥{tlak mE¥icich dotykd 22, 32 zm&nou pFedpdti vyvaZova-
cich pruZin 21, 31, V této fdzi nesmi silové poméry ovlivinovat ta¥nd pruZina 6, kte-
4 musi byt mimo funkci. Po vyvdZend planZetovych pFimovodd 2, 3 se uvede do funkce
taZnd pruZina 6 a zm&nou velikosti jejfho pYedp&ti se nastavi pot¥ebnd piitlaind si-
la m&Ficich dotykd 22, 32 a zdroven se kontroluje, zda snimad 8 registruje pFibliZng
nulovou hodnotu. Po uvolnéni dorazového Ustroji 5 a vyjmuti nastavovaciho loZiska se
mé¥ici dotyky 22, 32 p¥ibli%f v rdmei vili v omezovadich 10, 11 zdvihu planZetovych
p¥imovodd 2, 3. Hlavice je tak p¥ipravena k m&¥enf radiilnf vile loZisek 4 jako zmé-
ny jejich tloudtky p¥i st¥idavém presouvdni vnéjSiho krouZku loZiska 4 oproti vnit#-
nimu krouzku loZiska 4.

PREDMET vYNLLEZU

1. Za¥izeni pro m&¥eni radidlnf vile valivych lo¥isek sestévajici z dvojice planfeto-
vych p¥imovodd, soustavy prufin, mdFicich dotykd a snimade, vyznadujici se tim, ¥e
na zdkladnim rdmu (1) jsou uspo¥dddny jednak dva planietové primovody (2, 3),
mezi jejichZ pohyblivymi Sdstmi je upravena prost¥ednictvim dridks (24, 34) tafng
pruzing (6) a jednak dva omezovale (10, 11) zdvihu, obepinajici s vili vystupky
(25, 35) pohyblivych &4sti plan¥etovych p¥imovodd (2, 3), prifem mezi planfeto-
vymi p¥imovody (2, 3) je na zdkladnim rdmu (1) upravena pevnd 8dst (51) dorazové-
ho dstroji (5) zasshujfeiho mezi voditka (23, 33) pevnd spojend s pohyblivymi Sdst-
mi planZetovych p¥imovodd (2, 3), z nich¥ pohyblivd &4st prvniho plan¥etového pii-
movodu (2) je opat¥ena upinkou (7) pro snimad (8) a prvnim m&Ficim dotykem (22)
p¥iléhajicim k vndjSimu povrchu m&eného lo¥iska (4) a pohyblivd &dst druhého plan~
Zetového p¥imovodu (3) je opat¥ena opdrou (9), ke kterd p¥iléhd mé¥ici hrot (81)
snimade (8) a ddle druhym m&Ficim dotykem (32, p¥iléhajicim k povrchu otvoru ms-
Yeného lo¥iska (4).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze mezi pohyblivou a pevnou &4sti ka¥-
dého planZfetového pFimovodu (2, 3) je upravena vyvaZovaed pruzina (21, 31).
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