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Mechanizm sterujacy narzucarki formierskiej

Patent trwa od dnia 27 maja 1960 r.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm ste-
rujacy dwoma ramionami narzucarki formier-
skiej za pomoca jednej dzwigni.

Znane dotychczas mechanizmy sterujace na-
rzucarek posiadaja dwie diwignie otwierajgce
lub zamykajace zawory sterujgce dwoma ra-
mionami narzucarki, co ma te niedogodnosé,

iz wymaga zsynchronizowanej pracy obydwu’

rak operatora.

Znane sg takze uklady sterujace zlozone
z jednej dzwigni uruchamiajacej zawér i dwéch
przycisk6w elektrycznych, majy one jednak te
samg niedogodno$é.

Powyzsze wady usuwa mechanizm sterujgcy

narzucarki wedlug wynalazku, poniewaz po- -

siada uklad dwéch zaworéw elektro-hydraulicz-
nych i dwoéch regulowanych dlawikéw, uru-
chamiany jedna dzwignia i umozliwiajacy
réwnoczesne i niezalezne sterowanie obydwo-

*) Wiasciciel patentu o$wiadczyl, ze tworeg
wynalazku jest Jan Danek.

ma ramionami narzucarki oraz nadawanie im
r6znych szybkoSci roboczych.

Mechanizm sterujacy narzucarki wedilug wy-
nalazku jest uwidoczniony na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia przekréj podluzny
mechanizmu, fig. 2 — jego przekréj poprzeczny,
fig. 3 — widok z boku, a fig. 4 — przekré6j
poprzeczny mechanizmu wedtug fig. 2.

‘Mechanizm wedlug wynalazku sklada sie
z nastepujacych zespotéw: dwéch zaworéw

- elektro-hydraulicznych, dzwigni sterujgcej kie--

runkiem przeplywu cieczy w obydwu zaworach
za pomoca stykéw elektrycznych, z dwéch dia-
wikéw potaczonych z dZwignia za pomoca prze-
kladni zebatych i regulujacych natezenie prze-
plywu cieczy w zaworach oraz z korpusu, do
ktérego przymocowane sg poszczegblne ze-
spoly. - o
Nie uwidocznione na rysunku, znane zawory
elektro-hydrauliczne sa zaopatrzone w dwa .
elektromagnesy, umozliwiajace zmiang kierun-

‘ku przeplywu cieczy przez zawoér.



Zesp6t dzwigni sterujacej sktada sie z dzwi-
gni 1, zaopatrzonej w pier§cieh la z wystepem
1b i .osadzonej obrotowo ma osi 2, z obejmy 3,
zakonczonej po odbywu stronach pdlosiami 3a

-1 3b, ulozyskowanymi w korpusie 10, oraz zka-
bigka 4 z pélosiami 4a i 4b, prostopadiymi do
pélosi 3a i 3b, réwniez utozyskowanymi w kor-
pusie 10. Péloski 3a-i 3b obejmy 3 oraz pol-
oski 4a i 4b kab_lqka ‘4 sg zaopatrzone w pier-
Scienie izolacyjne 5 z wycinkami 5a, zawiera-
jacymi styki elektryczne 11, polaczone z elek-
tromagnesami zaworéw elektro-hydraulicznych.
Jedne z pélosiek 3a i 4a obejmy 3 i kablaka 4
sg polaczone za poSrednictwem dzwigni 3c ze
sprezynami powrotnymi 3d, doprowadzajacymi
dzwignie do polozenia zerowego, a drugie z pél-
osiek 3b i 4b — za pofrednictwem wycinkéw

. zebatych 6 i 7 — z dlawikami 8. Gérna po-
krywa 10a korpusu 10 jest zaopatrzona w mie-
szek 10c, zamykajacy otwoér, przez ktéry prze-
chodzi dzwignia 1, i polgczony z nig pierScie-
‘niem 10d. Styki elektryczne 11, zwierajace za

. pomocg wycinkéw 5a doprowadzenie pradu do
elektromagneséw zaworéw elektro-hydraulicz-
nych, sg osadzone we wkladce izolacyjnej 10b
korpusu 10. Do korpusu s3 przymocowane
takze znane, obrotowe dlawiki hydrauliczne 8,
polaczone przewodami ‘9 ze zbiornikiem cieczy
oraz przez zawory elektro-hydrauliczne — zcy-
lindrami, napedzajgcymi obydwa ramiona na-
rzucarki. Dlawiki sg sterowane dzwignig 1 za
poSrednictwem przekladni zebatych 6, 7, przy
czym otwarcie ich jest proporcjonalne do kata
wychylenia dzwigni.

Dziatanie mechanizmu sterujacego narzucarki
wedlug wynalazku opisano ponizej. Obrot

- dizwigni 1 w kierunku I (fig. 1) powoduje obrét
pélosiek 4a, 4b i zwarcie przez wycinek 5a
obydwu stykéw 11, a przez to wlgczenie jed-
nego z elektromagneséw, nie uwidocznionego
na rysunku, zaworu elektro-hydraulicznego
‘i otwarcie zaworu.

Przeplywajaca przez zawér ciecz powoduje
ruch jednego z ramion narzucarki w okreSlo-
nym kierunku. Réwnoczeénie obrét diwigni 1

- jest przeniesiony za po$rednictwem przekladni
8, 7 na diawik 8, kt6rego otwarcie jest pro-
porcjonalne do wychylenia dzwigni w kierun-
ku I. Tym samym nastepuje odpowiednie

- zwigkszenie natezenia przeplywu cieczy i szyb-

ko§ci ruchu napedzanego ramienia narzucarki. -
Po zwolnieniu diwigni 1, sprezyna powrotna, -

dzialajagca na poéloske 4b, powoduje jej powr6t
. do polozenia zerowego oraz wylaczenie sty-
kéw 11 i zamkniecie dlawika 8. Obrét diwi-

gni 1 w kierunku II (fig. 1), przeciwnym do
kierunku I, powoduje zwarcie za pomocg in-
nego wycinka 5a stykéw 11, wlaczajgcych dru-
gi elektromagnes tego samego zaworu elektro-
hydraulicznego, wskutek czego nastepuje prze-
plyw cieczy i ruch sterowanego ramienia na-
rzucarki w kierunku przeciwnym niz poprzed-
nio. Dzieki polgczeniu dZwigni z dlawikiem 8
za poSrednictwem przekladni zebatej 6, 7 pred-
ko$é tego ruchu jest przy tym proporcjonalna
do wielkoSci wychylenia diwigni 1 w kierun-
ku II )

Obrét dzwigni 1 w kierunku III (fig. 2), pro-
stopadlym do kierunkéw I i II powoduje obrét
potosiek 3a, 3b, zwarcie przez wycinek 5a sty-
kéw 11, wiczajacych jeden z elektromagne-
séw zaworu ' elektro-hydraulicznego, sterujgce-
go drugim z ramion marzucarki, powodujgc
ruch tego ramienia w okres§lonym kierunku.
Roéwnoczesnie nastepuje za posrednictwem prze-
kladni 6, 7 otwarcie drugiego dlawika 8, umoz-
liwiajac przez odpowiednia wielko$¢ wychyle-
nia dzwigni w kierunku III — regulacj¢ pred-
kosci tego ruchu. _

Obrét dzwigni 1 w kierunku IV.(fig. 2), prze-
ciwnym do kieﬁmku 1II, powoduje wlaczenie
drugiego elektxomagnesu, tego samego zaworu
elektro-hydraulicznego i ruch sterowanego ra-
mienia narzucarki w kierunku przeciwnym,
przy czym szybkoéé ruchu jest dzieki dzialaniu
dlawika 8 proporcjonalna do wielkoSci wychy-
lenia . diw1g.n1 w kierunku III. Niezalezne po-
lczenie za pomoca osi 2 dzwigni 1 z obejmg 3
oraz za pomocy wystepu 1b z kablgkiem 4,
umozliwia réwnoczesne jej wychylenie w plasz-
czyznach prostopadtych (I—II i III—IV), czyli
réwnoczesne i niezalezne sterowanie obydwu
ramion narzucarki w dowolnym kierunku i
z zadang predkoscig. Natomiast niezaleznie od
siebie dzialajace sprezyny powrotne 3d i 4d
(te ostatnie nie uwidocznione: na rysunku)
umozliwiajg doprowadzenie diwignl 1 i zwig-
zanych z nig elementéw do stanu poczgtko-
wego z dowolnego polozenia.

e

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm sterujacy narzucarki formier-
skiej, znamienny tym, Zze posiada diwignie -
(1), ktéra jest polaczona osig (2)- z obejmg
(3), zakonczona péloSkami (3a i 3b), steru-
jacymi za pomoca stykéw elektrycznych (11)
zaworem elektro-hydraulicznym, urucha-
miajagcym naped jednego z ramion narzu-
carki, a réwnoczeSnie ta sama diwignia (1)
jest polaczona niezaleznie wystepem (1b)
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z. kablgkiem (4), zakoniczonym poéloskami (4a
i 4b), sterujacymi za pomocg stykéw (11),
drugi zawér elektro-hydrauliczny, urucha-
miajacy naped drugiego z ramion narzu-
carki, dzieki czemu jedna dzwignia (1) shuzy
do réwnoczesnego i niezaleznego sterowania
obydwoma ramionami narzucarki w dowol-
nym kierunku. i

. Mechanizm sterujagcy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze pdloski (3b i 4b) obejmy (3)
i kablaka (4), sa polgczone za pomocs prze-

kladnj zebatych (6, 7) z dlawikami (8), wig-

czonymi w uklad hydrauliczny, dzieki cze-
mu obrét dzwigni (1) powoduje ctwarcie
diawika (8) proporcjonalne do wielkosci
wychylenia dzwigni (1) w plaszczyZnie (I—II
lub III—IV), umozliwiajac regulacje pred-
koSci ruchu ramion narzucarki.

3. Mechanizm sterujacy wedtug zastrz. 1 i 2,

znamienny tym, ze poéloéki (3¢ 1 3b oraz
4a i 4b) posiadajg piericienie izolacyjne (5)
z wycinkami (5a), zwierajacymi styki (11)
doprowadzajgce prad do elektromagneséw
obydwu zaworéw elektro-hydraulicznych.

. Mechanizm sterujacy wedlug zastrz. 1 i 2,

znamienny tym, ze péloski (3a i 4a) obejmy
(3) i kablagka (4), sa polgczone za’' poSredni-
ctwem dzwigni (3c) ze sprezynami powrot-
nymi (3d), doprowadzajacymi uklad do sta-
nu zerowego, niezaleznie od polozenia
dzwigni (1).

Fabryka Maszyn Odlewniczych
Przedsiebiorstwo Panstwowe

Zastepca: inz. Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy
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