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Podstata zariadeni spociva v tom, Ze jed-
notlivé testovacie tGdaje sa snimaja Cislico-
vymi meracimi pristrojmi a namerané uda-

je st vyhodnotené bitovym procesorom. Tes- (3 3?
tovany alterndtor je zataZovany stabilizéto- B
rom pruadu.
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Vyndlez sa tyka zariadeni na testovanie
alterndtorov s reguldtorom pre vozidla.

V sufasnosti sa testovanie alternatorov
vykondva ru&ne, alebo automaticky. Pri ruc-
nom testovani sa otdcky a zataZovaci odpor
alterngtora nastavuju rutne a mnamerané
hodnoty sa kontroluji meracimi pristrojmi.
Pri automatickom testovani sa otdac¢ky alter-
natora nastavuji automaticky a pre poZa-
dované otadtky sa automaticky kontaktne
pripojuje predom nastaveny zataZovaci od-
por. Dosiahnutd hodnota napétia, pradu a
otd¥ok sa vyhodnocuje komparatnou meté-
dou, pritom vysledok testu je svetelne sig-
nalizovany. Nevyhody ruéného testovania
spofivaji najmid v tom, Ze testovanie si vy-
Zaduje znaCnu zrufnost pracovnikov a je
tasovo néroéné, ¢o nevyhovuje pre sériovi
vyrobu. Nevyhody automatického testovania
spofivaji majmd v tem, Ze pripojovany zata-
Zovaci odpor vykazuje znadny rozptyl oh-
mickych hodnét v kontakinych prechodoch
a zataZovaci odpor sa neprispdsobuje napi-
tiu testovaného alterndtora, ktoré moZe byt
v ramcl povolenej tolerancie, to spdsobuje
znatny rozptyl pradovich hodndt. Dal3ou
nevyhodou je tieZ to, Ze nastavovanie kom-
paratorov je zdihavé.

Vy38ie uvedené nevyhody odstratiuje za-
riadeni na testovanie alterndtorov podla vy-
nélezu, ktorého podstatou je, Ze vystup bi-
tového procesora je pripojeny na predvol-
bu otafok, ktord je pripojend na elektromo-
tor s reguldtorom otddok. Elektromotor je
mechanicky spojeny prevodovym Clenom s
testovanym alterndtorom a na prevodovy
€len je pripojeny &islicovy otadkomer. Cisli-
covy otdCkomer je obojsmerne pripojeny na
bitovy procesor. Na budiaci vstup testova-
ného alterndtora je pripojeny impulzny ge-
nerator budenia, spojeny s vystupom bito-
vého procesora. Kladny vystup testovaného
alterndtora je pripojeny jednak cez zataZo-
vaci odpor na stabilizdtor pridu a jednak
na napétovy vstup radita merania. Zaporny
vystup testovaného alterndtora je pripojeny
jednak cez pridovy bofnik na stabilizdtor
pridu a jednak cez prudovy botnik na pri-
dovy vstup radifa merania. Radi¢ merania
je pripojeny na vystup bitového procesora
a vystup radifa merania je pripojeny na
vstup ¢&islicového voltmetra. Cislicovy volt-
meter je obojsmerne pripojeny na bitovy
procesor a stabilizdtor priddu je pripojeny
na vystup bitového procesora.

Zariadeni na testovanie alternitorov po-
dla vyndlezu docieli, Ze prud tefuci zataZo-
vacim odporom je stabilizovany stabilizdtc-
rom priadu, ktory eliminuje prechodové od-
pory a napétovi toleranciu testovanych al-
terndtorov. Jednotlivé parametre testova-
nych alterndtorov si merané ¢&islicovymi
meracimi pristrojmi, ktoré wvykazuji dobra
rozliSovaciu schopnost. Vzhladom k tomu,
Ze porovndvanie predvolenych a mamera-
nych hodnét je v &islicovej forme, nezandsa
sa do vysledku Ziadna nepresnost,
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Na pripojenom vykrese je nakreslend blo-
kovéd schéma zariadeni na testovanie alter-
ndtorov.

Zariadeni na testovanie alterndtorov po-
zostdva z riadiaceho modulu 1 pripojeného
na bitovy procesor 2. Bitovy procesor 2 je
pripojeny na monitorovacie ¢leny 3. Vystup
bitového procesora 2 je pripojeny na pred-
volbu otacok 4, ktord je pripojend na elek-
tromotor 5 s reguldtorom otafok. Elektro-
motor 5 je mechanicky spojeny prostrednic-
tvom prevodového €lena 17, v konkrétnom
prevedeni hriadelom, s testovanym alter-
nédtorom. Na prevodovy &len 17 je pripojeny
¢islicovy otdCkomer 8, ktory je obojsmerne
pripojeny na bitovy procesor 2. Na budiaci
vstup 8 testovaného alterndtora 7 je pripo-
jeny impulzny generdtor 14 budenia, spoje-
ny s vystupom bitového procesora 2. Kladny
vystup 9 testovaného alterndtora 7 je pri-
pojeny jednak cez zataZovaci odpor 11 na
stabilizdtor pridu 12 a jednak na napétovy
vstup 18 radifa merania 15. Zaporny vystup
10 testovaného alterndtora 7 je pripojeny
cez prudovy boCnik 13 jednak na stabiliza-
tor pridu 12 a jednak na pridovy vstup 19
radi¢a merania 15. Radi® merania 15 je pri-
pojeny na vstup bitového procesora 2 a vy-
stup radita merania 15 je pripojeny na
vstup {&islicového voltmetra 18. Cislicovy
volitmeter 16 je obojsmerne prepojeny na
bitovy procesor 2 a stabilizator pruadu 12
je pripojeny na vystup bitového procesora
2.

Funkcia zariadeni na testovanie alterna-
torov je nasledovnéd: Pred spustenim testo-
vacieho zariadenia sa v riadiacom module
1 nastavia poZadované parametre: ot4cky,
napétie, prad testovaného alterndtora 7.
Riadiaci modul 1 prostrednictvom bitového
procesora 2 cez predvolbu otdafok 4 nasta-
vi otacky elektromotora 5 na hodnotu otd-
¢ok zadiatku nabijania testovaného alterna-
tora 7. Elektromotor 5 roztofi testovany al-
terndtor 7 spolu s ¢islicovym otafkomerom
6 na hodnotu zaciatku nabijania testované-
ho alterndtora 7, vtedy bitovy procesor 2
vySle signal &islicovému otdickomeru 6 pre
snimnutie o!4Cok testovaného alterndtora
7. Cislicovy otdtkomer B hodnotu snimnu-
tych ot&fok vysle spidt do bitového proce-
sora 2. StCasne bitovy procesor 2 porovni
snimnuté otafky zadiatku nabijania testo-
vaného alternétora 7 s predvolenou toleran-
ciou otafok v riadiacom module 1. Ak sa
otatky zaCiatku nabijania testovaného alter-
natora 7 pohybuji v nastavene] tolerancii,
tak bitovy procesor 2 cez impulzny generé-
tor 14 vybudi testovany alterndtor 7. Bito-
vy procesor 2 cez radi¢ merania 15 pripoji
Cislicovy voltmeter 16 na kladny vystup 9
testovaného alterndtora 7. Bitovy procesor
2 vzapéti vysle signdl ¢islicovému voltmetru
16 na zmeranie napétia na kladnom vystu-
pe 9 testovaného alternédtora 7, pri¢om ¢&is-
licovy voltmeter vySle tidaj © nameranom
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napéti zaCiatku nabijania spédt do bitového
procesora 2. Stifasne bitovy procesor 2 po-
rovnd namerané napitie zaCiatku nabijania
testovaného alternitora 7 s predvolenou G-
roviiou napétia v riadiacom module 1. V pri-
pade ak je napétie zaliatku nabijania testo-
vaného alterndtora 7 nad predvolenou u-
roviiou, tak elektromotor & roztoéi testovany
alterngtor 7 spolu s <£&islicovym otackome-
rom B na otacky pre 2/3 I max. Safasne bi-
tovy procesor 2 pripoji medzi kladny a za-
porny vystup 9, 10 testovaného alterndtora
7 prostrednictvom stabilizatora pradu 12
stabilizovand zataZ pre 2/3 1 max.

Bitovy -procesor 2 prosirednictvom ¢&isli-
cového otaCkomera 6 ziska tdaj o otatkach,
prostrednictvom radifa merania 15 a &isli-
cového voltmetra 16 ziska tidaj a napéti na
kladnom vystupe 8 a prostrednictvom radi-
¢a merania 15 pridového boénika 13, &isli-
cového voltmetra 16 ziska tdaj o prade
medzi kladnym a z&pornym vystupom 9, 19
testovaného alternitora 7. Takto ziskané G-
daje testovaného alterndtora 7 porovnd bi-
tovy procesor 2 s predvolenou toleranciou
udajov, otafok, napitia a pridu pre 2/3 I
max.

V pripade ak st porovndvané udaje v po-
Zadovanej tolerancii elektromotorov 5 roz-
toli testovany alternétor 7 spolu s é&islico-
vym otdCkomerom 6 na otacky pre I max.
Bitovy procesor 2 prostrednictvom ¢islicové-
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ho otédtkomera 6 ziska 0daj o otdtkach a
prostirednictvom radia merania 15 a &is-
licového voltmetra 18 ziska Gdaj o napéti
Takto ziskané tdaje testovaného alterndtora
7 porovnd bitovy procesor 2 s predvolencu
toleranciou tdajov hodnot otd€ok a napétie
pre I max. V pripade ak st porovnavané -
daje v poZadovanej tolerancii bitovy pro-
cesor 2 pripoji medzi kladny a zéaporny vy-
stup 8, 18 testovaného alterndtora 7 pro-
strednictvom stabilizdtora pradu 12 stabi-
lizovanu zédtaZ pre I max.

Bitovy procesor 2 prostrednictvom ¢&isli-
cového otdCkomera 6 ziska ndaj o otdfkach
prostrednictvom radifa merania 15 a &isli-
covéhoe voltmetra 18, ziska Gdaj o napéti na
kladnom vystupe 8§ a prostrednictvom radi-
¢a merania 1% pridového boc¢nika 13 ¢&is-
licového voltmetra 18, ziska Gdaj o pride
medzi kladnym a zdpornym vystupom 9, 10
tesiovaného alterndtora 7. Takto ziskané u-
daje testovaného alternédtora 7 porovné bi-
tovy procesor 2 s predvolenou toleranciou
ddajov hodnot otdCok, napétia a priadu pre
I max.

V pripade ak v priebehu testovania tes-
tovany alterndtor 7 nedosiahne poZadované
parametre je tento z dal5ieho testovania vy-
radeny.

Vysledok testu spracovdva bitovy proce-
sor 2 a odovzdéava ho prostrednictvom mo-
nitorovacich Clenov 3.

PREDMET VYNALEZU

Zariadeni na testovanie alternédtorov po-
zostavajaceho z riadiaceho modulu pripo-
jeného na bitovy procesor s pripojenymi mo-
nitorovacimi &lenmi a 7z testovacich ¢lenov
alternédtora tvorenych predvolbou otadols,
elektromotorom s regulatorom otacok, Cis-
licovym otafkomerom, impulznym genera-
torom budenia, radifom merania, ¢islicovim
voltmetrom, zataZovacim odporom, siabili-
zdtorom prudu a pridovym bodnikom vyzna-
Cujice sa tym, Ze vystup bitového procesocra
(2) je pripojeny na predvolbu otacok (4]},
ktord je pripojenda na elekirocmotor (5} ¢
raguldatorom otacok, pri¢om elekiromotor
(5) je mechanicky spejeny prevodovym
¢lenom (17) s testovanym alterndtorom (7],
kym na prevodovy &len (17) je pripojony
Cislicovy otackomer (6) obojsmerne pripoje-
ny na bitovy procesor (2), zatial ¢o na bu-

diaci vstup (8) testovaného alternétora (7)
je pripojeny impulzny generdtor (14) bude-
nia spojeny s vystupom bitového procesora
(2], pridom kladny vystup (9) testovaného
alternitora (7) je pripojeny jednak cez za-
taZovaci odpor (11) na stabilizdtor pradu
(12} a jednak na napétovy vstup (18) radi-
¢a merania (15), kym zdporny vysiup (10)
testovanZho alterndtora (7} je pripojeny
jednak cez prudovy bo¢nik (13]) na stabili-
zator pradu (12) a jednak cez pridovy bog-
ntk (13) wa pradovy vstup (19) radifa me-
rania (15), zatial ¢o radi® merania {15) je
pripojeny na vystup bitového procesora (2)
a vystup radita merania (18) je pripojeny
na vstup &islicového voltmetra (16) oboj-
smerne pripojeného na bitovy procesor (2)
a stabilizator priadu (12) je pripojeny na
vystup bitového procesora (2).
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