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Vyndlez se tyka oboru silnoproudé nebo
slaboproudé elektroniky. Zapojeni regulace
podle vynalezu spo&ivd v tom, Ze potenciometr
mi pfipojen jezdec na neinvertujici vstup
kompardtoru, ktery mi invertujici vstup pHi~-
pojen na zp&€tnou vazbu &lenu a vystup kompa-

' ratoru je pPipojen pPes ochranny odpor jednak
na anodu prvni diody, katodu spojenou s pi-
dici elektrodou prvniho triaku a jednak na
katodu druhé diody, anodou spojenou s fidici

elektrodou druhého triaku. Prvni anody obou

triakl jsou spojeny a pfipojeny na nulovy
potenciondl. Druhd anoda prvniho triaku je

pPfipojena na prvni svorku reversibilniho mo-

- toru pro ota&eni v jednom sméru. Druhad anoda

druhého triaku je pfipojena na druhou svor-

ku reversibilniho motoru pro ota&eni v opad-

ném sméru a tifeti svorka reversibilniho mo- ~

toru je pifipojena na stbidaveé napijeci napé-

ti. Zplsob zapojeni regulace je velmi jed- J . *
noduchy, levny a velmi pfesny. Vynilezu je \\ )
3+

moZno vyuZit ve vSech oblastech slaboprou-

dé nebo silnoproudé elektroniky, kde je

zapotiebi presné regulace.
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Vyndlez pedi zapojeni regulace stiidavého reversibilniho motoru pro pPesné nastaveni po-

lohy akéniho &lenu bezkontaktni elektronickou cestou pomoci motoru.

Dosud znamé regulace pPesného nastavovani akéniho &lenu jsou provadény elektronickym #i-
zenim krokového motoru. rozd&lovade impulsii, stejnosm&rného motoru nebo universdlniho m@toru.

Krokovy motor s rozd&lovadem impulsi je impulsné Pizenym motorem. Regulace nastaveni ak&niho

-
&lenu pomoci krokového motoru obsahuje mimo m&fici sondy a obvod pro zpracovani vstupniho mé&-
peného signalu také prevodnik nap&ti - kmitodet, vyhodnocovaci obvod a rozdé&lovaé impulst. Vy-
hody teto regulace lze spatfovat v tom, Ze Kkrokovy motor pracuje proporciondlng, thel natoZe~
ni rotoru je pfesné definovén velikosti fidiciho kmito&tu z pPevodniku a kmitoCet je dan veli-
kosti pidiciho stejnosm&rného napdti. Nevyhodou této regulace je, Ze obsahuje sloZitou elektro-

niku, &imZ klesa spolehlivost. Rozd&lovad impulsl je velmi citlivy na impulsni ruseni a indu-

kované napdti impulsniho charakteru do jeho pfivodi.

Vzhledem k vySe vytknutym nedostatkim se zvySuji naklady spojené s cenou elektroniky,
prachnosti zarizeni a klesé jeho spolehlivost. Regulace provadé&nd pomoci stejnosmérného mo-
torku obsahuje mimo m&fici sondy, obvod pro zpracovéni vstupniho méfeného signalu také vyhodno-
covaci obvod a zesiiova& odchylky pro pizeni-ss motoru. Vyhody této regulace spoéivaji v jed-
noduché reguladni smydce, plynulém pizeni otifek s pPipadnou revezaci oté&eni u nékterych
typt motorfl, velky zab&rovy moment a malé rozmé&ry. Nevyhody lze spatfovat v tom, Ze jiskpi,
coz zplsobuje rufeni vysokofrekven&niho charakteru, zvlasté rudivé pasobi na logickée obvody,
komparatory a obvody pro zpracovani malych vstupnich napéti. Nékteré typy motord nelze zcela

odrusit. Dalsi nevyhodou je nadmérné opotPebeni kontaktl - kart&&l. Stejnosmérne motory nelze
pouzit bez vhodné Gpravy ve vybugném nebo vznétlivém prostiedi, nebof pro zajisténi provozni

schopnosti vyZaduji &astou vyménu. Vyhody a nevyhody regulace universalnimi motory jsou po-
dobné jako u stejnosmérnych motori, mohou vSak navic pracovat i se stfidavym napétim.

VySe uvedené nedostatky jsou odstran&ny zapojenim regulace podle vynélezu, jehoZ podsta-
ta spo&iva v tom, Ze potenciometr md pFipojen jezdec na neinvertujici vstup komparatoru, kte-
ry ma invertujici vstup pPfipojen na zp&tnou vazbu ak&niho &lenu a vystup komparatoru je pi#i-
pojen pies ochranny odpor jednak na anodu prvni diody, katodou spojenou s Pidici elektrodow
prvniho triaku a jednak na katodu druhé diody, anodou spojenou s pidici elektrodou druhého
triaku, pfiéemZ prvni anody obou triaki jsou spojeny a pPfipojeny na nulovy potenciédl a druhé
anoda prvniho triaku je pfipojena na prvni svorku reversibilfiiho motoru pro otd&eni v jednom
sméru a druhd ancda druhého triaku je pfipojena na druhou svorku reversibilniho motoru pro
otdeni v opa&ném sméru a treti svorka reversibilniho motoru je pfipojena na stpidavé napaje-~
ci nap&ti. Vyhoda zapojeni podle ‘vynédlezu spo&ivad v tom, Ze tento zpGsob regulace je velmi
jednoduchy, levny a navic mize byt velmi pPesny. Pfesnost regulace je zabezpe&ena jednak sa-
motnym zapojenim a jednak lze tuto pifesnost jeS3té zvygit zapojenim setrva&ného prvku do obvodu
regulované vystupni velidiny. Uvedeny zplsob regulace je snadno reprodukovatelny s moZnosti
vyuziti u vSech dvoustavovych akénich prvki, které dosud nemohly byt v regulaci pouzity. Re-
gulace je novym predmetem upotreben1 synchronnlch nebo asynchronnich motord, kterée dosud by- )
ly pro regulaci pPesného nastavovéni aké&niho élenu, jakoz i pro jiné zplsoby regulaci ve smyslu

udrZovani piresne hodnoty nepfilis vhodneé. Regulace podle vyndlezu nahradi a pired&i b&Zn& pouzi-
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vané regulace se stejnou a vy33i kvalitou, regulace, které jsou vSak navic mnohem draz&i, na-
roénéjsi co do pracnosti provedeni a adrZby, &imZ je dana jejich Zivotnost. Uvedené regﬁlace
neni navic nichylni na ruseni, jelikoi-zablokovéni regulace vlivem ruSeni nepfichazi v tva-
" hu, nevyzZaduje ani pomocné obvody pro kontrolu &innosti. Obvody régulace pracuji aZ na mépi-
ci obvod ve spinacim reZimu, &imZz sniZuji pozadavky na chlazeni prvki, které pak mohou byt
s vyhodou miniaturni. Uvedeni regulace mZe s vyhodou pracovat ve vybu3ném nebo vznétlivem
prostiedi. Upotfebeni regulace lze snadno roz&isit pouzitim jiného pohonu ak&niho &lenu, neiz
je synchronﬁi nebo asynchronni motor napfiklad pouzitim magnetickych klapek nebo ventild a

podobné.
Na pfipojeném vykrese Je zndzornéno schema zapojeni regulace podle vynélezu.

Zapojeni podle vynilezu sestdvi z potenciometru 1, ktery md jezdec pPipojen na neinvertu-
Jjici vstup 2 komparatoru 4 pripojenym invertujicim vstupem 3 na zpétnou vazbu akéniho &lenu.
Vystup 5 komparédtoru 4 je pFipojen pies ochranny odpor 6 jednak na anodu prvni diody 7 jejiz
katoda je spojena s ridici elektrodou prvniho triaku 9 a jednak na katodu druhé diody 8, ano-
dou spojenou s Fidici elektrodou druhého triaku 10, pfiCemZ prvni anody obou triakii 9 a 10
Jjsou spojeny a pripojeny na svorku 15 nulového potencidlu. Druha anoda prvniho triaku 9 je
pfipojena na prvni svorku 12 reversibilniho motoru 11 pro ota¢eni v jednom sméru a druha ano-
da druhého triaku 10 je pfipojena na druhou svorku 13 reversibilniho motoru 11 pro otégeni v
6paéném sméru a tieti svorka 14 reversibilniho motoru 11 je pFipojena na stiidavé napajeci na=-
péti. Zapojeni pro regulaci pracuje tak, Ze do neinvertujiciho vstupu 2 komparatoru 4 je pri-
vedeno napéti odpovidajici poZadované hodnoté& vystupni veli&iny ovladane akénim &lenem. Akéni-
€len se zatina pohybovat, aby zm&nil hodnotu vstupni veliZiny, kterad je dile mé&fena, zesilena
a privedena do invertﬁjiciho zpétnovazebniho vstupu 3 komparatoru 4 tak, aby rozdil nastaveni
hodnoty z potenciometru 2 a mé&Pené hodnoty byl nulovy. Jakmile dojde k vyrovnani napéti, p#fi-
padné nepatrnému pPekmitu napéti, preklopi komparitor 4 a motor 11 a tim soufasné i akéni
&¢len se za&ne otafet opaln&. Toto vSak vede opét ke sniZovani vstupnich napéti na komparatory
4 a tim v krajnim pPipad& k rozkmitani komparétoru 4, coZ se ddle projevi zastavenim pohybu
ak&niho &lenu a soustava je pPesné vyregulovana. Pokud dojde ke zm&n& mé&ifené hodnoty regulo-
vané veli&iny zvétsZi se rozdilové napéti mezi neinvértujicfm vstupem 2 a invertujicim vstupem 3
komparétoru 4 a motor 11 se bude pohybovat tak, aby doSlo k obnoveni rovnovéﬁy. Je -~ 1li na
vystupu 5 koméarétoru 4 kladné nap&ti protéka pies ochranny odpor 6 a pfres prvni diodu 7
proud, ktery sepne prvni triak 9 a tim se prvni svorka 12 reversibilniho motoru 11 pro otage-
ni v jednom sméru pfipoji na nulovy potencidl. Pripadné& je - 1li na vystupu 5 komparatoru 4
. zdporné napéti protéka pifes ochranny odpor 6 a ptfies druhou diodu 8 proud, ktery sepne druhy
triak 10 avtim se druha svorka 13 reversibilniho motoru 11 pro otéa&eni v opa&ném sméru pripo-
ji na nulovy potenciédl. Rotor motoru pak ovladad akéni &len, ktery m&ni parametry vystupni ve-
liginy, kterd je méfena, zesilena a pfivedena do zp&tnovazebniho invertujiciho vstupu 3 kom-
barétoru 4 jak jiZz bylo popséno;

Zapojeni podle vynadlezu je moZné pouZit ve vEech oblastech silnoproudé nebo slaboproudé

elektroniky, kde je zapotiebi pPfesné regulace jako nappiklad presné regulace koncentrace roz-

toku méfenim vodivosti, piesné m&feni pritokd kapalin, do kterych je pridavan koncentrat s
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-velkou pPesnosti, pro davkovéni koncentriatu o nepatrném mnoZstvi napf. do krve, pro davkovani
heparinu poditanim kapek daného koncentratu vyuZivajici stejného objemu kapek pti zachovani
urditych podminek, pro regulaci pritoku kapalin, pro pedé&ni vybusnych plyni, vytvafeni vybus-

nych smési, atd,
PREDMET VYNALEZU

Zapojeni regulace stiidavého reversibilniho motoru pro pfesné nastaveﬁi polohy ak&niho
‘&lenu, vyznaéudici se tim, Ze potenciometr (1) mad pPipojen j;zdec na neinvertujici vstup (2)
komparatoru (4) s invertujicim vstupem (3) pro pripojeni na zp&tnou vazbu ak&niho &lenu,
pirigemz vystup (5) komparatoru (4) je pFipojen pfes ochranny odpor (6) jednak na anodu prvni
diody (7), katodou spojenou s fidici elektrodou prvniho triaku (9) a jednak na katodu druhé .
.diody (8), anodou spojenou s Pidici elektrodou druhého triaku (10), pii&emz prvni anody obou
triakd (9 a 10) jsou spojeny a piipojeny na svorku (15) nulového potencidlu, kde druhd anoda
prvniho triaku (9) je pfipojena na prvni svorku (12) reversibilniho motoru:(11) pro ota&eni
v jednom sméru, zatimco druha anoda druhého triaku (10) je pifipojena na druhou svorku (13)

reversibilniho motoru (11) pro otéZeni v opa&ném sméru, pPifemZ tieti svorka (14) reversibil-

niho motoru (11) je piipojena na stiidavé napajeci napéti.

1 vykres
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