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Dziewiarka okragla z elektromagnetyczno-mechanicznym sterowa-
‘ niem igiel
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Przedmiotem wynalazku jest dziewiarka okragla
z elektromagnetyczno-mechanicznym sterowaniem
igiel, zawierajgca popychacze do sterowania igiel,
majgce wyciecia w ktére wzebiajg sie konce spre-
zystych precik6w ustalajagcych najnizsze poloZenie
popychaczy oraz magnesy sterujace znajdujace sie
w miejscach wybierania igiel, wywolujgce przy
wzbudzeniu silg sprezyny ruch popychacza przez
wyciaggniecie korficow sprezystych precikbw z wy-
cieé.

Znane urzgdzenie do wybierania igiel zawiera-
jace kilka jeden nad drugim umieszczonych elek-
tromagnes6w wspélpracujgcych za posrednictwem
diwigni z wystepami popychaczy, usytuowanymi na
réznych jego wysoko$ciach, urzgdzenia te posiada-
ja tak duzg bezwladno$é ukladu wybierajgcego
igly wyposazonego w magnesy, ze predko$ci robo-
cze sa mate. Rozwigzanie tego problemu w tego
typu urzadzeniu polega na tym, Ze magnesy sg wy-
korzystywane na przemian, tak Ze na przyklad
uklad diwignia-popychacz polgczony z magnesem
jest przygotowany do ruchu po uprzednim ruchu
ukladéw potaczonych z innymi magnesami lecz i
w tym rozwigzaniu nie mozna osiggnaé predkos$ci
roboczej rzedu 500 igiet na sekunde.

Przeszkodg do dalszego zwiekszenia predko$ci
wybierania igiet jest to, Ze nitki stosowane szcze-
gb6lnie do precyzyjniejszych przedzialéw czasowych
posiadajg ograniczong wytrzymato§é przy takich
duzych szybkoSciach tworzenia petli nawet przy
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zastosowaniu do doprowadzania nitek urzgdzen
sterowanych sg nieodporne na wystepujgce krét-
kotrwalte naprezenia i dlatego urywajg sie przy
dalszym zwiekszaniu szybkoéci.

Dlatego tez znane maszyny majg ograniczong szyb-
ko§é nie tylko z powodu usterek mechanicznych
lub elektromagnetycznych lecz takze szeregu innych,
Zatem rozwigzania konstrukcyjne zmierzajgce do
zwiekszenia szybkoSci, przez pionowe uszeregowa-
nie kilku magnes6w, praktycznie nie moglyby byé
wykorzystywane.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyze)j
wymienionych wad, oraz opracowanie konstrukeji
dziewiarki umozliwiajgcej uzyskanie r6wniez mini-
malnych przedzial6éw.

Zadanie postawione do rozwigzania przed wyna-
lazkiem polegajgce na tym, aby magnesy dziewiarki
mogly pracowaé prawidlowo przy duzych szyb-
kosciach rozwigzano w ten sposéb, ze magnesy
muszg posiadaé na delikatnych precikach sprey-
stych kotwiczki o wiekszej niz dotychczas po-
wierzchni. Biorgc pod uwage wlasno$ci materiatu
precikbw sprezystych, preciki te nie mogg byé
cienkie, gdyz kotwiczki nasadzane na sprezyste
preciki s szersze niz popychacze i szersze, niz
same sprezyste preciki tak, ze najwiekszy osiggal-
ny podziat uiglenia jest okreflony szeroko$cig
kotwic. Zatem w rozwigzaniu wedlug wynalazku
miedzy sprezynujgcymi precikami, szczegblnie przy
drobnych podzialkach uiglenia, zachowane sg
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- dostateczne odstepy, dzigki temu, ze kotwice bez-
poSrednio przylegajacych precikéw sprezystych sg
umieszczone na réznej wysokosci cylindra iglowego.
Ilo§¢ magnes6w sterujgcych w miejscu wybierania
igiet odpowiada liczbie pozioméw, na jakich u-
mieszczone sq kotwice. :

Dzigki czemu uzyskuje sie¢ wiecej miejsca po obu
stronach przede wszystkim dla kotwicy kazdego
precika, przy czym grubo$é czeSci kotwiczgcej na
preciku sprezynujacym zalezna jest od podzialu
uiglenia.

Zaletg tego rozwigzania jest to, ze kazda pro-
wadnica sterujaca pracuje tylko polowa podzialu
uiglenia, a biegun sterowniczy ma podwbjna
wzglednie potréjna szerokosé w stosunku do bie-
guna sterowniczego przy jednej prowadnicy ste-
rowania. W korzystnym rozwigzaniu jest wstepnie
wilaczony w znany spos6b dodatkowy magnes trwa-
ty, do ktérego poprzez nieruchomg krzywke do-
prowadzany jest sprezynujacy pret, poruszany przy
dalszym ruchu poprzez magnes sterowniczy, utrzy-
mujagcy go lub zwalniajacy odpowiednio do wy-
konywanego wzoru.

Za magnesem sterowniczym znajduje sie do-

datkowy magnes frwaty, ktéry zabezpiecza do-
prowadzenie przytrzymywanych przez magnes ste-
rowniczy precik6w sprezynujacych az poza miejsce
wybierania. W tym przykladzie wykonania przy
zmianie podzialu uiglenia wystarcza zmienié cylin-
der magnetyczny.
Preciki sprezynujagce sa korzystnie rozmieszczone
w szeregu poza kanalikami popychaczy, dla unie-
zaleznienia ich przekroju od szeroko$ci popycha-
czy. Dlugo§¢é i przekréj precika sprezynujgcego
oraz elementu magnetycznego, stosowanego na
kotwiczke sa zalezne od wymagan magnetycznych.
Zastosowanlie wiekszych iloSci prowadnic wybie-
rania przedtuza czasokres potrzebny do wyboru
igiel.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przyktadzie wykonania na zalzczonym rysunku na
ktérym fig. 1 przedstawia cylinder iglowy, w wi-
doku z géry, fig. 2-cylinder iglowy w przekroju
podtugnym wzdiuz linii przeciecia II/II na fig. 1.
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W cylindrze igtlowym 1 w dolnej jego czeSci w
kanatach 2 sg usytuowane popychacze 3. We wgle-
bieniu la cylindra iglowego znajdujg sie sprezyny
4. Kazda sprezyna naciska na odpowiedni popy-
chacz posuwajac go ku gérze. Zgodnie z fig. 2
krzywka 5 wprowadza wszystkie popychacze w
najglebsze polozenie znajdujgce si¢ przed wglebie-
niem, w ktérym to potozeniu popychane za pomocg
hakéw 6a na preciku sprezynujacym 6 na koncu
krzywki 5 majg uniemozliwiony ruch ku goérze, lub
jezeli preciki sprezynujace sg wychylone na ze-
wnatrz (fig. 2) to wtedy popychacze 3 sg przemiesz-
czane przez sprezyny 4 ku goérze.

Zgodnie z fig. 1, preciki sprezynujgce 6 sga osa-
dzone w uchwycie gérnym 76 oraz ich dolnymi
konicami w dolnym uchwycie Tu, zamocowanymi w
cylindrze iglowym na réznych wysoko$ciach.

Na kazdym preciku sprezZynujgcym 6 umocowa-
na jest kotwiczka 6b gérnego precika sprezynujgce-
go 60 jest usytuowany goérny magnes 8o, za§ w
zasiegu kotwiczki 6b na dolnym preciku sprezynu-
jacym 6u — dolny magnes 8u, tak Ze na preciki
sprezynujace na zmiane raz oddzialywujg gérne,
a raz oddzialywuja dolne magnesy 8.

Zastrzezenie patentowe

Dziewiarka okragla o elektromagnetyczno-mecha-
nicznym sterowaniu igiet, zawierajaca popychacze
do sterowania igiel majgca wyciecia, W ktére
wzebiaja sie konce sprezystych precikéw ustala-
jacych najnizsze polozenie popychaczy, oraz mag-
nesy sterujgce znajdujgce sie w miejscach wybie-
rania igie! wywotujgce ruch popychacza przez wy-
ciggniecie konicbw sprezystych precikbw z wycieé,
znamienna tym, ze na kazdym sprezystym preciku
(6) zamocowana jest kotwica (6b), przy czym ko-
twice bezpoSrednio do siebie przylegajacych preci-
kéw (6) sg umieszczone na réznej wysokosci cylin-
dra iglowego (1), a ilo§é magneséw sterujgcych
(80, 8u) odpowiada liczbie poziom6éw na jakich
umieszczone sg kotwice (6b).
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