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MECANISMO DE ENGRENAMENTO AUTOMATICO DE RODADO
TIPO TANDEM APLICADO EM MAQUINAS E IMPLEMENTOS
AGRICOLAS EM GERAL

CAMPO DE APLICAGAO:

Refere-se o0 presente reiatério descrito a um
MECANISMO DE ENGRENAMENTO AUTOMATICO DE RODADO
TIPO TANDEM APLICADO EN MAQUINAS E IMPLEMENTOS
AGRICOLAS EM GERAL, que se destina a ser empregado, além
de outras, em semeadoras, adubadoras e fertilizadoras, com vistas,
fundamentalmente, permitir a perfeita copiagem das irregularidades
existentes do solo, com reducdo da sua compactacéo, e prevenindo
ainda a patinagem do pneu, além de reduzir também a largura total
do implemento, proporcionando maior versatilidade de manobra
destes.

SUMARIO DA INVENGAO:

De acordo com a presente invencao, é fornecido
um MECANISMO DE ENGRENAMENTO AUTOMATICO DE
RODADO TIPO TANDEM APLICADO EM MAQUINAS E
IMPLEMENTOS AGRICOLAS EM GERAL, que compreende duas
pontas de eixo mbveis, que se deslocam em torno de um centro de
giro fixado no tandem, sendo previstos, dispostos nas extremidades
das pontas dos eixos moveis, acoplamento, que, através de dentes
em forma de serra, transmitem rotacdo somente no sentido horario;
ou seja, somente quando a maguina se desloca para frente, sendo
gue, quando esta se movimenta para tras, os dentes em forma de
serra deslizam entre si, com auxilio de uma mola que pressiona os
referidos acoplamentos, interrompendo a transmissao.
ANTECEDENTES DA TECNICA:
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Ja sao conhecidos do estado da técnica diversos
meios para tentar solucionar o franspasse do implemento sobre as
irregularidades do solo, como, por exemplo, a matéria descrita no
documento de Patente MU-8101287, reguerido, em 22/06/2001,
pelo ora depositante, que versa sobre um dispositivo de copiagem
de dupla tragdo aplicado em plantadeira-adubadeira, através do
qual se consegue resolver boa parte dos problemas de copiagem
do solo, de maneira simples e eficaz; no entanto, este dispositivo
ndo permite que o implemento seja transportado transversaimente
ao sentido de trabalho utilizando a mesma estrutura de rodados, 0
que acaba causando dificuldades ao operador, tendo em vista a
impossibilidade de transportar a maquina por estradas estreitas.

Por outro lado, o transporte lateral de implemento
agricola-também j& & conhecido, e possui diversas formas de ser
efetuado, sendo um exemplo desta técnica descrito no documento
de Patente P1-9903197-3, requerido, em 04/08/1999, pelo ora
depositante, que versa sobre um sistema para transporte de
plantadeira, o qual possui rodados montados sobre estruturas
independentes que podem ser pivotados para a realizacao do
transporte lateral do implemento; no entanto, este tipo de estrutura,
apesar de possuir rodados articulados, nao apresenta as mesmas
caracteristicas previstas no documento anteriormente citado, ja que
trata, exclusivamente, de prover meios de transporte lateral de um
implemento, sem, contudo, permitir um alto grau de copiagem das
irregularidades do terreno.

Uma outra alternativa para tentar resolver parte
destes inconvenientes & a utilizacdo de rodados auxiliares, os quais

sdo especificamente montados na estrutura do implemento, para
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possibilitar que 0 mesmo possa ser transportado transversalmente,
o que, de fato, é possivel, porém torna o0 emprego desta técnica
muito desvantajosa, ja que implica em custos para aquisicao de um
conjunto que ira possibilitar, Unica e exclusivamente, o transporte
lateral do implemento.

Dessa forma, pode-se perceber que a totalidade
dos mecanismos até entdo conhecidos, embora representem uma
grande evolucdo em termos de copiagem do terreno e de transporte
do implemento agricola, nao se apresentam capazes de atender as
necessidades atuais, gue remetem a criagao de um mecanismo gue
permita, a0 mesmo tempo, o acompanhamento das irregularidades
do terreno, acumulando a possibilidade de deslocamento lateral do
implemento.

FUNDANMENTOS DA INVENGAO:

As operacdes de plantio, em face das técnicas e
sistemas empregados, tem exigido, ndo sé por parte operadores de
magquinas e implementos agricolas, mas, principalmente, por parte
das empresas desenvolvedoras do setor, a disponibilizagdo, cada
vez maior, de recursos empregados para tal finalidade, em especial,
para efetuar um perfeito acompanhamento das irregularidades do
solo, e prover, concomitantemente, meios que possam permitir o
transporte lateral do implemento.

No intuito de superar tais inconvenientes, foi
desenvolvido o presente MECANISMO DE ENGRENAMENTO
AUTOMATICO DE RODADO TIPCO TANDEM APLICADO EM
MAQUINAS E IMPLEMENTOS AGRICOLAS EM GERAL, através

do qual & possivel, ndo sé a tarefa de copiar as irregularidades do
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terreno, mas também possibilitar, através de ajustes exiremamente
simples e rapidos, o transporte lateral do implemento.

Com vistas ao atendimento destes pressupostos,
foi idealizada uma construtividade que reunisse boa capacidade de
trabatho em terrenos irregularidades, a possibilidade de reversdo do
rodado de forma a permitir o transporte lateral do implemento,
tendo, entdo, sido alcangado o presente MECANISMO DE
ENGRENAMENTO AUTOMATICO DE RODADO TIPO TANDEM
APLICADO EM MAQUINAS E IMPLEMEN;I'OS AGRICOLAS EM
GERAL, o qual se constitui basicamente de uma estrutura que
comporta dois ou mais rodados, que interagem entre si, em funcdo
do deslocamento do implemento agricola sobre as irregularidades
do terreno, permitindo ainda a realizac&o do giro dos rodados, para
gue se possa executar o seu fransporte lateral, sem perder estas
caracteristicas de interatividade de um rodado em relacao ao outro,
sendo que este mecanismo exige um baixo nivel de manutencéo,
apresentando ainda significativa reducdo de mao-de-obra para se
obter a reversdo do deslocamento do implemento, o que concorre
também para uma diminuicdo dos riscos fisicos que a operagéo
exige.

DESCRICAO DOS DESENHOS:

Para um methor entendimento do presente
MECANISMO DE ENGRENAMENTO AUTOMATICO DE RODADO
TIPO TANDEM APLICADO EM MAQUINAS E IMPLEMENTOS
AGRICOLAS EM GERAL, faz-se referéncia aos desenhos
representativos, de tal modo que 0 equipamento possa vir a ser
integralmente reproduzido por técnica adequada, permitindo a plena

caracterizacac da sua funcionalidade, sendo que estes desenhos
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sdo meramente ilustrativos, podendo apresentar variacoes, desde
que nao fujam do principio funcional ora proposto, e onde:

Figura 1 — llustra uma vista esquematica lateral
do implemento na posicao de trabalho, efetuando a copiagem das
irregularidades do terreno;

Figura 2 — llustra uma vista esquematica lateral
do implemento na posigao de transporte, com as linhas suspensas;

Figura 3 — llustra uma vista esquematica superior
do implemento na posigao de trabalho;

Figura 4 — llustra uma vista lateral do implemento,
na primeira etapa da efetuacdo da mudanga da posicao de trabalho
para a posicdo de transporte, na qual o implemento é posicionado
sobre elementos de sustentacao;

Figura 5 — llustra uma vista esquematica superior
do implemento na posicdo de transporte, ilustrando os rodados
destravados;

Figura 6 — llustra uma vista esquematica lateral
do implemento, na segunda etapa da efetuagdo da mudanca da
posicdo de trabalho para a posicao de transporte, na qual o
impiemento & posicionado no solo, sendo aplicada a trava de
balanco do tandem;

Figura 7 — llustra uma vista esquematica superior
do implemento na posicdo de transporte, ilustrando as travas dos
rodados;

Figura 8 — llustra uma vista esquematica superior
do implemento na posicdo de transporte, efetuando a copiagem das

irregularidades do terreno;
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Figura 9 — llustra uma vista esquematica superior
do implemento na posicao de transporte, ilustrando a articulagéo do
cabecalho de transporie;

Figura 10 - llustra uma vista esquematica
superior do mecanismo ora proposto, ilustrando um rodado travado
e outro rodado destravado.

CONSTRUTIVIDADE PREFERIDA DA INVENGCAO:

Em conformidade com o quanto ilustram os
desenhos em anexo, o MECANISMO DE ENGRENAMENTO
AUTOMATICO DE RODADO TIPO TANDEM APLICADO EM
MAQUINAS E IMPLEMENTOS AGRICOLAS EM GERAL se
constitui basicamente de dois eixos maéveis (1), que se deslocam
em torno de um centro de giro (2) fixos ao tandem (3), sendo que,
nas extremidades livies dos ditos eixos moveis, estao dispostos
acoplamentos (4), em forma de dentes de serras, que irao cooperar
com 08 acoplamentos (5), também em forma de dentes de serra, 0s
quais estao fixos ao dito fandem, e que somente transmitem rotacao
no sentido horario; ou seja, quando o implemento é deslocado para
frente, sendo que, quando o implemento se desloca para tras, 0s
seus dentes deslizam, com auxilio de uma mola (6) que pressiona
os dois acoplamentos, interrompendo assim a transmissao, sendo
que, na posicao de trabalho, o rodado ¢ fixo, atraves do seu olhal
(7), que é acoplado diretamente no olhal (8) previsto no tandem,
enquanto que, na posicac de transporte, sera instalada, entre os
ditos olhais, trava (9) de rotacao do rodado lateral direito e barras
de direcdo (10) do rodado lateral esquerdo, as quais, por sua vez,
serdo fixas a barra de tracdo (11), formando o cabecalho de

transporte lateral, sendo instalada ainda trava de balango (12) do
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tandem, a qual sera fixa somente no rodado lateral direito do
implemento.

Na pratica, quando da realizacdo da operacgdo de
plantio; ou seja, na posicdo de trabalho do implemento, os rodados
serac posicionados paralelamente ao tandem, com os olhais (7) dos
rodados fixos diretamente nos olhais (8) do tandem, sendo que, ao
finalizar a operagéo de plantio, o implemento serd erguido, através
por ac&o de um cilindro hidraulico, permanecendo suspenso por
meio de elementos de sustentacdo, para que possa ser procedido o
destravamento dos acoplamentos em forma de dente de serra, o
que é efetuado, de forma pratica e rapida, atravées da desconexao
dos ditos olhais (7) e (8), nos quais serdo, posteriormente, fixadas
as travas (9) de rotacdo do rodado lateral direito e as barras de
direcdo (10) no rodado lateral esquerdo, as quais, por sua vez,
serao fixas na barra de tracao (11), formando o cabecalho de
transporte lateral do implemento, fazendo com que 0s rodados se
posicionem perpendicularmente ao tandem, sendo que no rodado
lateral direito sera instalado ainda trava de balango do tandem (12).
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REIVINDICACAO
1°)  MECANISMO DE ENGRENAMENTO
AUTOMATICO DE RODADC TIPO TANDEM APLICADO EM
MAQUINAS E IMPLEMENTOS AGRICOLAS EM GERAL,

caracterizado pelo fato de se constituir basicamente de dois eixos

moveis (1), que se deslocam em torno de um centro de giro (2) fixos
ao tandem (3), sendo que, nas extremidades livres dos ditos eixos
maéveis, estdo dispostos acoplamentos (4), em forma de dentes de
serras, gue cooperaram com acoplamentos (5), também em forma
de dentes de serra, 0s quais estdo fixos ao dito tandem, e que
transmitem rotacdo no sentido horario, sendo que, quando no
sentido anti-horario, os seus dentes deslizam, com auxilio de mola
(8) que pressiona os acoplamentos e interrompe a transmissao,
sendo que, na posicao de trabalho, o rodado é fixo, através do seu
olhal (7), o qual é acoplado diretamente no othal (8) previsto no
tandem, enguanto que, na posicdo de transporte, sera instalada,
entre os ditos olhais, trava (9) de rotagado do rodado lateral direito e
barras de direcdo (10) do rodado lateral esquerdo, as quais, por sua
vez, serao fixas na barra de tracdo (11), formando o cabecalho de
transporte lateral, sendo instalada ainda trava de balango (12) do
tandem, fixa somente no rodado lateral direito do implemento.
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RESUMO
MECANISMO DE ENGRENAMENTO AUTOMATICO DE RODADO
TIPO TANDEM APLICADO EM MAQUINAS E IMPLEMENTOS
AGRICOLAS EM GERAL

Que se constitui basicamente de uma estrutura
que comporta dois ou mais rodados, que interagem entre si, em
fungdo do deslocamento do implemento agricola sobre as
irregularidades do terreno, permitindo ainda a realizacao do giro dos
rodados, para que se possa executar o seu transporte lateral, sem
perder estas caracteristicas de interatividade de um rodado em
relacio ao outro, sendo que este mecanismo exige um baixo nivel
de manutencao, apresentando ainda significativa redugao de mao-
de-obra para se obter a reversdo do deslocamento do implemento,
0 que concorre também para uma diminuigéo dos riscos fisicos que

a operagao exige.
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