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Technické podstata vynélezu: "Ovleda~—
nie riadenie vozidla z viaceryjch stanoviaf®
spolivé v tom, %e umoZnuje ovlidaf beZne '
vyrébané ndkladné vozidlo, ktoré sa pouf-
va ako podvozok napr. stavebného sti'oda,

4 z inych ovlédacich stenovist sko je kebf-
ne nékladného vozidla, V pripade stavebné-
ho stroja je to dal3ia kabfna na otoZnom
zvrdku. Ovlddacich stanovisf visk mdZe byf
podfa potreby i viac. Uvedeny vyndlez umoZ-
nuje minimélny zéseh do povodného obvodu

& gachovéva obvod, ktory sa pouiva pre
Jazdu po verejfych komunikéciach bez zmeny.

Vyndlez je mo¥no poufvat na v3etkych
autopodvozkoch pre rypadlé a dokondovacie
8stroje.
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Vynélez se tyka zapojenie pre ovlddanie riadenia vozidla, u ktorého je mo¥nost ovldde-
nia z dvoch, pripadne viacerjfch mieat.

Sitasny stav v ovlddan{ riedenia automobilového podvozku rypadiel, alebo stavebnych
strojov je taky, %e vyladuje dvoJitd obsluhu. Jedns posédke musi byf v kabine automobilové~
ho podvozku & druhé posédka je v kabine stavebného stroja. Posddke v kabine stavebného stro-
Ja dé po skondenf préce signidl posédke v kebine automobilového podvozku, ktord vozidlo riadi
a prestva sa 8 nim z Jjedného pracovného miesta nadruhé. Tento presun sa prevddza beZne len
na vzdialenost niekolkych metrov a len zridekskedy byvae dlhif, prifom rychlost presunu je
malé aZ plazivé, takZe poZiedavky na Jemnosf a preanoaf riadenia s\ inéhe charakteru ako%
pri jazde po vereJnydh komunikécidch. '

Uvedené nedostatky odatraﬁude zapo jenie podia vyndlezu, ktorého prednost spo¥fva v tom,
%e pozostéva z hydraulického servoriadenia, ktoré je nepojené jednek na prestawmy rozvédzaé,
Jjednak na hydresulicky prepinaci rozvddzel, ktory Jje deleJ napojeny na riadiac{ rozvddzad,
které si napojené na hydrogenerdtor stavebného stroje a prestavny rozvédza¥ je napojeny ns
hydrogenerdtor pomocného zdroja, pri¥em ovléda silasne prepinacl rozvddzal a priamoliery
hydromotor miteného prestavenia posiivada servozaeriadenia. ‘

Ovlsdanim riedenia vozidla z dvoch alebo niektorych miest, napriklad u stavebného stro-
ja opatreného automobilovym podvozkom vznikéd potreba ovladat riedenie z p3aobiaka obsluhy
rypadla, &im sa Zetr{ pri jednomu¥nej obsluhe stratovy %as na prechod z jedného p%sobiaka
obsluhy do druhého avspéf, pri krétkodobom presivani vozidla. v

' Na pripojenych ﬁykresoch Je znfzornené schematické zapojenie, na obr. 1 pre ovlédanie
riadenia vozidle, ktoré je ovlddané z dvoch miest, na obr. 2 je zndzornené achematické za-
deenie riadenia vozidla, ktoré je oviddené z niekofk&ch miest.

Ovlddanie pbzostéva z hydraulického servoriadenia 1, ktoré sa skladd z priemodiarehs
hydromotora 15, posuvadovéhe rozvédzada 14 & z prismoiareho hydromotora 13 miteného prestaé
venia posdvala 2z neutrdlnej polohy. N

Pri riadeni vozidla z kebfny automobilového podvozku je servoriadenie mechanicky ovlé-
dané pékovym prevodom B od voiantu 16. Zdrojem tleku Jje hydrogenerétor 3, pohéneny spafova-
cim motorom eutomobilu, ktory potrubim 9, 10, 17, 18 cez prepimaci rozvddza® 2, ktory Jje
v tejto polohe drZfany pru¥inou, dodéve hydreulickd kvapelinu do servoriadenia ), priZom
s zablokované potrubia 11 a 12. ’

Pri risdeni vozidla z dal¥ieho risdiaceho miesta, napriklad z oto¥ného zvrdku stavebné-
ho stroja, spaiovaci motor automobilu nepracuje. V &innosti Je viak spafovaci motor na otod-
nom zvrdku stavebného stroJja, ktory pohéna dalsf hydrogenerdtor 5 a hydrogenerétor 7 daliie-
ho tlekového zdroja. V pr;pade, %e chce obsluhe stavebného stroje oviddaf riasdenie automobi-
lového podvozku, pou¥ije prestavny rozvédzal 6, ktorj privedie potrubim 19 hydraulicky olej
do prepinacieho rozvddzada 2 a do priamo&iareho hydromotora ;Q‘pre nitené prestavenie posdva-
&a. Tym je riadeﬁie pripravené na ovlédanie 2 dal¥ieho miesta, v konkrétnom pripade Jje to
kabina stavebného stroja. 0dtiafto sa priamodiery hydromotor servoriadenia 15 prismo ovléda

-

riadiacim rozvédza¥om 4, z tlakového zdroja 3 cez potrubia 11, 12, 17, 18, pridom s zablo-

-
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kované potrubia 9 a 10, ‘
Rozvddza& 4, podobne i hydrogenerdtor 5, moZe byf len Jeden, alebo ich m?:lebyf viac,
podla toho, ako to vyieduje prevédzka stroje a sko je to vyznalené na obrézku &. 2,

PREDMET VINALEZUG

ZapoJenie pre ovlfdanie riadenia vozidla z viacerych miest, vyznedujice sa tym, %e pozo-
stéve g hydrauliockého tervoriadenia (1}, ktoré Je nepo jené Jednak na hydraulicky prepfnacf réz-
védzad (2), Jednak ne prestavny rozvédzad (6), priZom hydreulicky prepinact rozvddza& (2) Je
delej napojeny espon na jeden riadiaci rozvédzat (4), ktory je napojeny ne hydrogenerétor (5)
stavebného stroja a prestavny rozvédsed (6) Je napojeny na hydrogenerstor (7) pomocného zdro-A
Ja, priZom Jje v kinematické vagbs sdlasne s prepinacim rozvddzaZom (2) a briamo_éiarym hydromo-
torom (13) mStendho prestavenia posuvada (14) servoriadenia (1), |

2 vykresy
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