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(57) Rezumat: Inventia se referd la un procedeu si
un dispozitiv pentru tragerea unei tevi (2), agezatd
in pamant sau urmand a fi asezatd in pdmant, spre
un canal subteran, accesibil de la suprafat3, in care
existd un dispozitiv de tragere combinat cu un
element de tractiune (3). Elementul de tractiune
{3) este trecut prin teava (2) si angajat, la capétul
sdu posterior, in raport cu directia de tragere Si
impreund cu teava (2) este tras, spre canal, in
etape, de dispozitivul de tragere, dotat cu un
mecanism de tragere, ce face curse nainte i
inapoi, in fiecare faza. In timpul cursei inapoi,
elementul de tractiune este tinut sub o tensiune ce
corespunde expansiunii elastice din timpul cursei
nainte. In acest fel, elementul de tractiune {3) este
tinut permanent, sub tensiune, in timpul procesului
de tragere, evitand ca acest element s& se extindd
si s8 se contracte, la fiecare faza. Intro varianta
preferabild de realizare, elementul de tractiune (3)
are niste mansoane de retinere (4), iar dispozitivul
de tragere are o furc de tragere (12), care se
angajeazd cu unul din mansoanele de retinere (4),
in timpul cursei inainte, si o furca de retinere (17)
care se angajeazd cu unul din mangoanele de
retinere {4), in timpul cursei inapoi.
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RO 116432 B1

Prezenta inventie se refera la un procedeu si la un dispozitiv pentru tragerea
unei tevi asezatd In pdmant sau care urmeaza a fi asezaté in pdmant, intr-un canal
subteran, accesibil de la suprafata pamantului.

Se cunoaste, spre exemplu, din brevetul DE 3733463 C1, un procedeu de
schimbare a tevilor asezate in pdmant, in care o teavd veche este scoasd si inlocuita
Ccu o teava noud care se introduce in locul ei, in zona cuprinsa, intre un canal de intro-
ducere si canalul propriu-zis. in acest caz, teava veche este trasa din canalul propriu-
zis de un dispozitiv de tragere cunoscut, si demontata, iar in urma ei, este trasa teava
noua din canalul de introducere spre canalul propriu-zis. Dispozitivul de tractiune se
angajeaza pe capatul din spate al noii tevi, in directia de tragere; teava veche si teava
noua fiind conectate Tmpreund, de catre un adaptor ce transmite fortele create intre
ele. Un element de tractiune, cum este o tijd de tractiune, cuprinzand mai multe tije
individuale scurte, cuplate intre ele, prin insurubare, se impinge prin cele doua tevi si
este adus in angajare cu capatul din spate al tevii noi, pe de o parte, si cu dispozitivul
de tractiune, pe de altd parte. Tija de tractiune este apoi trasa gradual, spre canalul
propriu-zis impreund cu cele doua tevi, dispozitivul de tractiune executand, in fiecare
faza, o cursa inainte in care intreaga fortd de tractiune actioneaza pe tija de tractiune,
si 0 cursa inapoi, n care tija de tractiune este eliberata.

Daca totusi, se schimba tevi lungi sau conducte realizate din mai multe tevi, pot
fi necesare forte considerabile de tractiune. In acest caz, expansiunea elastics a ele-
mentului de tractiune in timpul cursei inainte, poate fi asa de mare, incat ea co-
respunde unei ntinderi elastice mari, uneori depasind considerabil jumatate din lun-
gimea cursei. Intrucat, elementul de tractiune se tensioneaz si se relaxeaza la fiecare
cursa, adica se intinde elastic si apoi, se comprima cu aceeasi distantd, avansul real
al tevii, intr-o faza, corespunde lungimii cursei dispozitivului de tractiune minus intin-
derea elastica respectivd. Ca urmare, inaintarea tevilor intr-o faza, poate fi conside-
rabil mai micd decéat lungimea cursei dispozitivului de tractiune, iar randamentul
acestui dispozitiv se reduce in mod corespunzator.

Problema, pe care o rezolva inventia, este de a realiza un procedeu de tragere
a unei tevi asezate in pamant si/sau care urmeaza a fi asezatad in pdmant, intr-un
canal subteran, accesibil de la un capat, in care un mecanism de tractiune este
dispus in angajare cu un element de tractiune ce trece prin teava si este angajat de
aceasta in spatele capatului sdu posterior si in directia de tragere sau la capétul
frontal al tevii in directia de tragere, teava fiind trasa spre canal, in faze, de cétre
mecanismul de tragere, astfel, incat mecanismul, la fiecare faza, executd o cursa
inainte si 0 cursa napoi in care avansarea tevii in timpul unei faze, corespunde intregii
lungimi a cursei mecanismului de tractiune si, in consecinta, nu se produce o redu-
cere a randamentului chiar la forte mari de tractiune.

Ca urmare a faptului ca elementul de tractiune, in timpul cursei inapoi, se tine
sub un anumit grad de tensiune corespunzand intinderii sale elastice din timpul cursei
inainte, elementul de tractiune rdmane permanent intr-o stare de tensiune elastica,
n asa fel incat, la fiecare faza, se elimina alternanta intinderii si relaxarii. Intrucat, dis-
pozitivul de tractiune se sprijind pe peretele canalului din fata caii de intindere si, care
formeaza un suport ce poate fi destabilizat n timpul unei alternante continue,intre
tensionare si relaxare, prin afanarea pgmantului, procedeul, conform inventiei, are si
avantajul ca suportul se stabilizeazd mai bine fiind supus unei presiuni permanente.
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Dispozitivul de realizare a procedeului, conform inventiei, cuprinzand un element
de tractiune ce se poate intinde elastic, care se trece printr-o teava, fiind angajat de
capétul posterior sau frontal al tevii, considerat din directia de tragere, pentru a
efectua tractiunea in directia respectivé, precum si un mecanism de tractiune dispus
in canal, angajat la capatul din faté al elementului de tractiune, in vederea tractiunii,
mecanism de tractiune ce este un element cu functionare intermitentd avand o cursa
inainte si 0 cursa inapoi, este, de preferinta, astfel conceput si realizat incat meca-
nismul de tractiune este previzut cu un subansamblu de tractiune ce se afla in
angajare cu un element de tractiune in timpul cursei inainte si un subansamblu de
retinere care se afld in angajare cu elementul de tractiune, n timpul cursei inapoi.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

- simplificd procedura de lucru;

- mareste productivitatea in activitatea de inlocuire a elementelor tubulare
asezate in sol.

Se di mai jos, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu fig. 1 -8,
care reprezinta:

- fig.1, vedere schematicd a unei prime variante a mecanismului de tragere;

- fig.2, sectiune verticald printr-o furca de tragere sau de retinere;

- fig.3, vedere orizontald a furcii de tragere si a conului de separatie, cu ghi-
dajul lor pentru realizarea cursei;

-fig.4, prisma de desurubare pentru decuplarea elementelor individuale ale tijei
de tractiune;

- fig.5, dispozitiv de prindere in vederea angajdrii intre mecanismul de tractiune
si o tij de tractiune si o tija de tractiune, n sectiune transversala, intr-o a doua
variantd constructiva;

- fig.B, sectiune verticald, dupé planul A-A, a unui dispozitiv de prindere, ilustrat
in fig. 5;

- fig.7, dispozitiv de montare a placii de sprijin, cu posibilitéti de deplasare fata
de mecanismul de tragere;

- fig.8, placa de sprijin, unghiulara sau indoita, a dispozitivului.

Mecanismul de tragere, conform fig. 1, este plasat intr-un asa-numit canal
tintd, in care este reprezentat numai un perete de pamant 1, ce formeaza un suport
in timpul procesului de tragere. in peretele de pamant 1, se deschide un pasaj in care
se afla o teava 2 ce trebuie extrasa, vizibild in fig. 1 numai in jumatatea sa superioara.
Prin teava 2 este trecut un element, spre exemplu o tija de tractiune 3 angajata, de
exemplu, cu ajutorul unei pldci de ancorare, n spatele capatului posterior ale tevii 2,
in directia de tragere, astfel, incét fortele de tensiune, orientate spre canalul tinta,
sunt transmise, de citre tija 3, la teava 2. Teava 2 poate consta dintr-o bucata ce
urmeaza a fi extrasd sau una ce trebuie introdusd, cuplate impreuna printr-un
adaptor. In acest fel tija de tractiune 3 poate angaja adaptorul, teava veche fiind
impinsa in afara canalului, iar cea noud fixata de adaptor, fiind introdusa. Un conector
de siguranta, fixat in adaptor, se introduce prin teava noua si se leaga la capétul pos-
terior al acesteia, avand o placé de siguranta ce acopera capatul tevii, astfel, incat,
racordurile manson, previzute pe teava noud, sunt protejate impotriva separdarii lor.

Adaptorul este realizat la dimensiunile tevii, iar in cazul unei cresteri a
diametrului are forma unui con expandabil.
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Intrucat in acest caz trebuie luat in consideratie si diametrul racordurilor manson, mai
mare decat cel al tevii, existd un spatiu intre teava si pamant. Pentru a sprijini pAman-
tul sau a stabiliza traseul tevii, in deschizatura formata se poate introduce, de prefe-
rint&, un lichid thixotropic sub presiune, umpland-o integral. Lichidul serveste, atat ca
mijloc de sprijin, cat si ca unguent pentru operatiunea de tragere.

Tija de tractiune 3, este formata dintr-un mare numar de elemente scurte,
conectate impreuna, prin mansoane de cuplare, nefigurate, insurubate pe capetele
invecinate a doua elemente scurte, adiacente. Aceasta tiji 3, mai are, la distante
prestabilite, niste mansoane de retinere 4 cu ajutorul cirora teava 2 este scoasa din
pamant pe lungimea unei curse, in timpul cursei inainte, si tinutd sub tensiunea
cauzata de intinderea elasticd, in timpul cursei inapoi.

Mecanismul de tragere are un cadru rigid 5 pe marginea caruia, aflat pe pere-
tele 1, existd un suport sau o placa 6. Atasat de o placd 7 de armare, se afla un dis-
pozitiv de centrare a tevii 2, avand un brat superior 8 si un brat inferior 9. Cele doua
brate 8 si 8 sunt deplasabile vertical, astfel, incat, mai intai bratul superior 8 se las3
in jos pana ce se plaseaza la un spatiu corespunzator unei jumatati de diametru al tevii
2, deasupra liniei de centru a mecanismului de tractiune. Ulterior, bratul inferior 9 se
ridicd pana cand teava 2 este fixatd cu siguranta; aceasta din urma se centreaza cu
precizie, astfel, incat un con de separatie 10, poate fi trecut cu precizie in teava 2,
fara a se ciocni cu capatul téiat, din fata, al tevii 2.

Conul de separatie 10, a carei jumatate infericard se vede in sectiune
transversald, in fig. 1, are o gaura centrald prin care trece tija de tractiune 3, avand
mansoanele de cuplare si mangoanele de retinere 4 montate. Conul de separatie 10
se monteaza, cu posibilitati de deplasare in directia tragerii, pe dous sine de ghidare
11 si se deplaseazé cu o lungime de cursa, in directia tragerii, in timpul cursei inainte,
impreuna cu tija de tractiune 3 si teava 2 si in sens contrar directiei de tragere, la
cursa inapoi, cu o lungime de cursd fata de tija de tractiune 3 si teava 2, stationare,
trecand in cap&tul deschis, téiat, al tevii centrate, 2, pe care il separa ulterior, prin
deschidere.

La conul de separatie 10 se afla conectats, rigid, o furca de tragere 12, in asa
fel, incat, aceasta executa aceleasi miscari contrare directiei de tragere, ca si conul
10. Furca de tragere 12 este ilustrat3, in vedere frontald, in fig. 2. Furca 2 are doua
picioare fixe 13, intre care se monteazi o placa 14, de preferintd deplasabila
hidraulic, in sus si in jos. Pe partea sa de dedesubt, placa 14 este prevazuti cu o
decupare 15, ale carei dimensiuni sunt astfel alese, incat poate primi tija de tractiune
3, dar nu si mansoanele de retinere 4. In acest scop, in pozitia sa superioard, placa
14 se plaseaza deasupra tijei 3, astfel, incat, intre ele poate avea loc o deplasare
libera spre, sau contrar directiei de tragere care nu paate fi preluata de mansoanele
de retinere 4, in timp ce placa 14, in pozitia sa inferioars, se angajeaza peste tija de
tractiune 3 si trece intre mansoanele 4, astfel, incat o deplasare spre directia de
tragere sau contrar directiei de tragere, este impiedicata de angajarea intre placa 14
si mansoanele 4.

Pe o placa 16, cu care se termina cadrul 5, la capatul frontal in directia de
tragere, se fixeaza o furca de retinere 17, care are aceeasi constructie ca furca de
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retragere 12, cu exceptia cé placa furcii de retinere 17 este deplasabild in sus si in
jos, in timp ce furca 17 insdsi nu se poate deplasa in directia de tragere sau contrar
directiei de tragere. Pe fata placii 16, opusé furcii de retinere 17, se fixeaza un dispo-
zitiv de desurubare 18 care poarts o prisma de desurubare 18, dispusa concentric
cu tija de tractiune 3, dispozitivul de desurubare 18 putand fi condus prin rotatie.
Prisma 19 este reprezentatd, in vedere frontald, in fig. 4, avénd o degajare centrald
20, prin care pot trece atdt tija 3, cat si mansoanele de retinere 4, fixate pe ea.
Mansoanele de cuplare ce leagéd elementele individuale ale tijei 3, au o suprafata
exterioars hexagonald, iar peretele degajérii 20, este sub formd de perete interior al
unui element hexagonal, inelar, astfel, incat mansoanele de cuplare pot, de fapt, sa
fie apasate, atunci cand sunt pozitionate corect in prisma de desurubare 19, dar
rotite numai cu un unghi de maximum 30°, fata de aceasta. In timpul unei operatiuni
de tractiune, mansonul de cuplare al tijei de tractiune 3, aflat cel mai in fata, este
impins spre prisma de desurubare 19 si, dacé fetele mansonului de cuplare si prismei
19 nu sunt acoperite, aceasta din urmé este usor rotitd pana ce mansonul de cuplare
pitrunde in ea. Aceastd procedurad se simplificd prin aceea ca, exista intre ele un
sector liber, de 30°. Odats ce mansonul de cuplare a p&truns complet in prisma de
desurubare 19, operatia de tragere se intrerupe sau este astfel coordonata, incat
cursa inainte s-a terminat si, apoi, prin rotirea prismei de desurubare 19, mansonul
de cuplare se desurubeaza de la ambele capete ale elementelor tijei de tractiune 3,
pana cand elementul aflat cel mai in fatd, se separa de tija 3. Este posibil sa se com-
bine mansoanele de retinere 4 si mansoanele de cuplare, adicd sa se utilizeze cel
putin o parte din mansoanele de retinere 4 si pentru conectarea elementelor indivi-
duale de tija, in care caz aceste mansoane de retinere 4 trebuie s& aiba o suprafatd
exterioara hexagonala.

Aceasti operatie de desurubare automatd, se recomandé pentru motive de
securitate din moment ce nu necesitd prezenta personalului in canalul tint&, in timpul
intregii operatii de tragere. Intrucat tija de tractiune 3 este tinutd sub tensiune, chiar
in timpul cursei inapoi a mecanismului de tragere, riscul accidentarii in timpul desu-
rubarii manuale a elementelor de tija, este prea mare.

Operatia de tragere are loc in urmatorul mod: dupd ce tija de tractiune 3 a fost
impins# prin teava 2 si angajata de capétul acesteia din urma, furca de tragere 12
cu conul de separatie 10, sunt aduse n pozitia lor din spate, privite din directia de tra-
gere (pozitia la scard mérita din fig. 1), placa 14 a furcii 12 fiind in pozitie ridicata.
Dupa aceea se coboara placa 14, iar furca de tragere 12 impreuna cu conul 10 exe-
cutd o curs3 inainte, astfel, incat ele trec in pozitia ilustratd prin linii punctate in fig.
1. In acestd maniera, placa 14 se sprijind pe mansonul de retinere 4 pozitionandu-se
in fata mansonului 4, iar prin acest ansamblu, tija de tractiune 3 si teava 2, sunt
extrase din canal cu 0 anumita distantd. Spatiul dintre mansoanele de retinere 4, sunt
astfel ficute, incat placa furcii de retinere 17, care a fost anterior in pozitie supe-
rioara, iar acum este coborats, angajeaza direct in spatele mansonului de retinere 4,
anterior. Placa 14, a furcii de tragere 12, poate fi acum ridicata fara relaxarea tijei
de tractiune 3, intinsa elastica, retinutd acum, de furca de retinere 17. Furca de
tragere 12 si conul separator 10 sunt, acum, readuse in pozitia lor din spate, conul

140

145

150

155

160

165

170

175

180



185

190

195

200

205

210

215

220

RO 116432 B1

separator 10 patrunzand in teava centratd 2 si separand-o. Placa 14 a furcii de tra-
gere 12 se deplaseaza din nou in jos, trecand la cursa inainte, direct in spatele man-
sonului de retinere 4, astfel, incat cursa inainte poate fi folosita integral. Odat3 ce
placa 14 a furcii de tragere 12, a fost coboratd si sustine tija de tractiune 3, placa
furcii de retinere 17 poate fi ridicats, operatie dup& care se poate efectua urma-
toarea curs3 inainte. Tn acest fel tija de tractiune 3, este intinsa elastic o datd, numai
la inceputul operatiei de tragere, iar intinderea elastica se mentine pe intreaga durat
a procedurii de tragere. Operatiile de desurubare individuala cu ajutorul prismei 19
si fixarea centrald a tevii 2, de cétre bratele 8 si 9, sunt coordonate, in timp, cu
fazele individuale de tragere.

Deplasarea furcilor de tragere 12 si a conului separator 10, inainte si in sens
contrar directiei de tragere, se efectueaza, de preferintd, cu ajutorul unui sistem
hidraulic in care se foloseste o pompa hidraulicd mobila, cu un debit de iesire depen-
dent de sarcina. Aceasta permite viteze mai mari la incarcari joase, indeosebi in tim-
pul cursei de intoarcere fard sarcing si, de asemenea, in timpul cursei inainte, dupa
ce teava 2 este in miscare, intrucét frecarea este atunci, considerabil mai mica decat
in timpul pornirii tevii stationare 2.

Este, de asemenea, posibild eliminarea dispozitivului de desurubare automata
si efectuarea operatiei de desurubare, manual. Din motive de sigurants, determinate
de prezenta personalului in canalul tint3, tija de tractiune 3 nu trebuie s3 fie tinuta sub
tensiune in timpul desurubarii. Intrucat un element de tija sub tensiune este desurubat
numai dupd mai multe curse nainte, de exemplu, trei sau patru, curse inainte, tija de
tractiune 3 trebuie s3 fie relaxatd numai dupad mai multe curse inainte. In acest fel
avantajele, conform inventiei, sunt exploatate la maximum.

Elementul de tractiune nu trebuie, in mod exclusiv, s fie sub forma unei tije,
dar el puténd avea, spre exemplu, configuratia unui cablu, lant sau furtun de mare
rezistentd, cu avantajul ca, nu mai este necesara operatia de desurubare. Daca sunt
extrase tevi de diametru mic, spre exemplu, sub 150 mm, este dificild introducerea
conului de separatie in teava, intrucat elementul de tractiune umple, intr-0 mare ma-
surd, sectiunea transversala a tevii. In acest caz se recorandi folosirea unui dispozitiv
reducator de gabarit cu actiune din exterior, avand dou# gheare de presiune, depla-
sabile radial una spre cealaltd, intre care se prinde teava.

Daca teava ce trebuie extrasé este din otel, gabaritul ei nu poate fi redus in
modul de mai sus, dar ea trebuie s fie tdiatd. In acest scop este avantajoasa folo-
sirea unor dispozitive de tdiere termica avand arzitoare cu plasma. Acestea sunt, de
preferintd, fixate pe un lagér cu rama axiala stationara ce inconjoara teava. In timpul
cursei inainte, teava este tdiata longitudinal, iar dupd una sau mai multe curse inainte,
lag&rul cu ram3 se roteste, teava fiind taiat3 circumferential. Inaintea taierii, in por-
tiunea de teavd ce trebuie tdiatd, se introduce un manson cu acoperire ceramica,
care inconjoard elementul de tractiune si reprezentand o protectie termicd si meca-
nica pentru acesta din urma. Dac3 teava are o acoperire exterioara, de exemplu,
bitum sau cocs, aceasta trebuie s fie curdtata la punctele de taiere, inaintea ope-
ratiei respective. Pentru curétire sunt adecvate discuri abrazive care sunt sustinute
intr-o asociere spatiald prestabilits, cu arzitoarele cu plasma.
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Indeosebi in cazul tevilor contindnd azbest, se recomanda prezenta, impreuna
cu dispozitivul de reducere a gabaritului, @ unui dispozitiv de spalare pentru ca praful
rezultat in timpul reducerii de gabarit, s& nu fie imprastiat in aer, ci adunat de lichidul
folosit pentru spalare.

Fig. 5 si 6 ilustreazé o alta variantd de conexiune intre tija de tractiune 3 si un
mecanism de tragere ce transmite fortele de tensiune. Conexiunea este in acest caz,
constituita de caitre un dispozitiv de prindere. Acest dispozitiv de prindere este sub
forma unui element de tractiune si, respectiv, de retinere executand, in cazul functiei
de tractiune, cursa inainte si inapoi si fiind stationar, axial, in timpul functionarii ca
element de retinere. In acest tip de conexiune, contrar cazului din prima varianta,
elementele de angajare elastica pe tija de tractiune sunt eliminate, intrucat exista
mijloace de conducere hidraulice pentru ridicarea si coborarea furcii de tragere si
furcii de retinere.

Dispozitivele de prindere, identice pentru elementul de tractiune si pentru ele-
mentul de retinere, au o placa de atasare 21 care, in cazul elementului de retinere,
este ancorata prin fixare axiala, pe cadrul 5 si care, in cazul elementului de tractiune,
se fixeaza de o bara transversald ce executd cursa inainte si cursa inapoi, pe sinele
de ghidare 11. Fixat pe placa de atasare 21, se afla un bloc 22 cu o deschidere
conicd, inclinatd spre placa 21. in deschiderea conica se afld introdus un con de prin-
dere 23 adaptat, ca inclinare, cu deschiderea respectiva, cuprinzand cel putin, trei
segmente separate. Niste arcuri 24, sprijinite la celalalt capat, pe niste tije de reti-
nere 25, preseaza conul de prindere 23 in deschiderea conica, respectiv,in contact
cu blocul 22.

Conul de fixare 23 contine o gaura centrald in care se gasesc niste falci de
prindere 26, care sunt conectate, prin fixare, in conul respectiv. Tija de tractiune 3,
este trecutd intre falcile 26, avand totodatd un filet exterior ce poate angaja filetul
interior al unui manson de cuplare 27, in asa fel, incat, elementele individuale ale tijei
de tractiune 3 se pot lega unele de altele. Falcile de fixare 26 sunt prevdzute, pe fata
interioara, cu un profil complementar, astfel, incat, atunci cand ele se angajeaza cu
tijla 3, pot fi transmise forte mari de tensiune, fara a se produce o deplasare relativa
intre ele.

Atunci cand dispozitivul de prindere ce serveste ca element de tractiune, con-
form fig. 5, se deplaseaza in sens invers sagetii A, in timpul cursei inainte, conul de
prindere 23 se tine, mai intéi, fix de catre tija de tractiune 3, astfel, incat este presat,
in continuare, in deschiderea blocului 22 presand mai puternic, pe tija de tractiune
3. Atunci cand angajamentul intre acestea este asa de fix, incét forta de tractiune
necesara pentru extragerea sau introducerea tevii 2 poate fi transmisa, tija 3 este
deplasat# longitudinal de dispozitivul de prindere. Aceasta situatie este ilustrata in
jumatatile superioare din fig. 5 si, respectiv, 6. Jumatatile inferioare din aceste figuri
ilustreaza situatia din timpui cursei de revenire. Aici tija de tractiune este stationara,in
timp ce dispozitivul se deplaseaza n directia sagetii A. Ca urmare a deplasarii relative
intre acestea, conul de prindere se deplaseaza in contra fortei arcurilor 24, usor in
afara deschiderii din blocul 22, astfel, incat falcile de prindere 26 aluneca usor pe tija
de tractiune 3.
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Intrucat mansoanele de cuplare 27 pe ambele parti si falcile de prindere 26 pe o
parte, sunt configurate inclinat, acestea, atunci cand se sprijind una pe alta, alunec3
mai intai pe suprafetele lor oblice, conul de prindere 23 fiind presat in continuare, n
afara deschiderii din blocul 22 pana cand suprafetele sale paralele cu tija de tractiune
3, alunecd una pe alta. In acest fel,dispozitivul de prindere poate executa cursa de
intoarcere in timp ce tija 3 este tinutd de celdlalt dispozitiv de prindere servind ca
element de retinere.

Dispozitivul de prindere, servind ca element de retinere, este dispus in aceeasi
directie ca dispozitivul de prindere servind ca element de tractiune. in timpul cursei
nainte, tija de tractiune 3 se deplaseaza in sens contrar sagetii A. In acest caz conul
de prindere 23 este antrenat de deplasarea relativa intre tija de tractiune 3 si dispo-
zitivul de prindere stationar, in afara deschiderii din blocul 22, astfel, incat falcile de
prindere 26 aluneca pe tija de tractiune 3. In timpul cursei inapoi, elementul de trac-
tiune se deplaseaza in directia sagetii A. Tija de tractiune 3, eliberatd de elementul
de tractiune incearca, datorita extinderii lui, s& urméareasca aceastd deplasare. In
acest caz el preseaza totusi conul de prindere 23 al dispozitivului de prindere ce ser-
veste drept element de retinere, in deschiderea blocului 22, astfel, incat, se produce
un angajament intre falcile de prindere 26 si tija de tractiune 3 care, dupa o depla-
sare de circa 2 - 3 cm, este astfel fixata, incat poate fi tinutad sub tensiunea deter-
minata de intinderea ei, in timp ce dispozitivul de prindere, servind ca element de
tractiune, executd cursa inapoi.

Fig. 7 ilustreaza o vedere orizontald a unui canal avand instalat in el un meca-
nism de tragere. Acesta din urma este construit in acelasi mod cu mecanismul de
tragere din fig. 1, dar cu o trasaturad speciald constand in faptul ca placa de apasare
6, sprijinita pe peretele de pdmant 1, nu este conectata rigid de cadrul 5, ci prin
intermediul unor cilindri 28 tensionati, initial, hidraulic. Acesti cilindri 28, sunt in total
in numar de patru, si sunt prevazuti cu pistoane ce ies in afara si sunt conectate la
placa de armare 7. intrucat, adeseori se intdmpla ca peretele de pamant 1 sa devina
neregulat, ca urmare a fortelor de tensiune exercitate asupra lui, se pot produce
deformari ale partilor longitudinale ale cadrului 5, intrucat peretele de padmant 1 nu
se mai extinde vertical, fatd de axa tevii. In continuare, datorita faptului ca axa tevii si
axa de tragere coincid, asupra tijei de tractiune 3, actioneaza forte transversale care
pot duce la supraincarcarea lor de catre efortul aditional de incovoiere. Pentru a
diminua dezavantajele cauzate de atasarea rigidd a placii de apasare la cadrul
mecanismului de tragere, se realizeazd montajul flexibil al placii 6 cu ajutorul cilindrilor
hidraulici 28. Placa de apasare 6 poate astfel sa fie adaptata la orice inclinare a
peretelui de pamént 1 fara ca fortele de incovoiere s& actioneze asupra cadrului 5,
care este sprijinit lateral in canal si, daca este necesar, la capatul opus. Adaptarea
nu este totusi nelimitatd din moment ce, in cazul unei inclindri excesive, fortele
transversale dintre placa de apasare 6 si peretele 1, pot produce alunecarea meca-
nismului. Pot fi compensate in mod simplu unghiuri de incovoiere, de pané la 7°. Dacé
aceasta valoare este depdsitd, reactioneaza niste comutatoare de pozitie a capatului,
care scot din functiune dispozitivul respectiv.

Fig. 8 ilustreazé o placa de sprijin indoitd sau unghiulara avand un picior 29 ce
urmeaza a fi aplicat pe peretele 1 si un picior 30, vertical fatd de peretele 1, ce se
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extinde paralel cu suprafata pamantului. Piciorul 29 este prevazut cu o deschidere de
trecere 31, pentru ca elementul de tractiune 3 sau teava 2 s&d poata fi extrase.
Aceasta placa de sprijin, serveste indeosebi, pentru tragerea tevilor care nu se afla
la mare adancime sub suprafata pamantului. In cazul unei plici de sprijin plate, exista
riscul ca pamantul s& se rupa in spatele partii superioare a placii de sprijin (asa-numita
rupere de suprafati). Pentru a preveni aceasta situatie este prevazut piciorul orizontal
30. Intrucat conductele ce urmeaza a fi trase se afla totusi la adancimi diferite, sub
piciorul 30 sunt prevazute mai multe elemente actionate hidraulic 32, in numar de
patru, conform fig. 8, care pot fi extinse vertical faté de piciorul 30 si astfel creaza
o punte in spatiul, respectiv, intre piciorul 30 si suprafata pamantului. in piciorul 30
se afld introduse niste prese hidraulice corespunzitoare. Presiunea exercitata de
elementele 32 pe pamant, previne ruperea acestuia. In cazul unor forte de tensiune
mari sau a unui pamant foarte friabil, picioarele 30 pot fi, de asemenea, prevazute
cu greutdti suplimentare.

Revendicari

1. Procedeu pentru tragerea unei tevi asezatd in pdmant sau care urmeaza a
fi asezata in pamant, intr-un canal subteran, accesibil de la suprafata si in care este
dispus un mecanism de tractiune in combinatie cu un element de tractiune ce tra-
verseaza interiorul tevii angajat in spatele capatului posterior al tevil, in raport cu
directia de tragere sau la capétul frontal, in aceeasi raportare, element de tractiune
ce este tras spre canal, impreuna cu teava, in faze, de catre mecanismul de
tractiune, in aga fel incat, la fiecare fazd, mecanismul de tragere efectueaza o cursa
inainte si una inapoi, caracterizat prin aceea ca elementul de tractiune (3) este
mentinut in timpul cursei inapoi, sub o tensiune ce corespunde intinderii sale elastice
din timpul cursei inainte.

2. Procedeu, conform revendicdrii 1, caracterizat prin aceea ca acel capat
al elementului de tractiune (3) amplasat in mecanismul de tragere, este tinut in
directia de tractiune, dupa terminarea cursei inainte.

3. Procedeu, conform revendicdrilor 1 sau 2, caracterizat prin aceea ca,
numita teava (2), este trasa in canal si dupd ce este introdusa in canal, se reduce ca
gabarit.

4. Procedeu, conform revendicérii 3, caracterizat prin aceea ca, teava (2],
dupa intrarea sa in canal si inainte de a fi redusa in dimensiune, este centrata.

5. Procedeu, conform revendicarilor 2 sau 3, caracterizat prin aceea ca
teava (2] este fragmentata.

6. Procedeu, conform revendicérilor 2 sau 3, caracterizat prin aceea ca
teava (2) este taiata.

7. Procedeu, conform revendicérii 6, caracterizat prin aceea ca teava (2) se
taie in directie longitudinald, in timpul cursei inainte si dupd una sau mai multe curse
ascendente, se taie in directie transversala.

8. Procedeu, conform uneia din revendicérile 1 la 7, caracterizat prin aceea
ca mecanismul de tragere executd cursele nainte si inapoi, la o viteza ce depinde de
incarcare.
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9. Procedeu, conform uneia din revendicarile 1 la 8, caracterizat prin aceea
ca elementul de tractiune este o tija de tractiune (3} combinatd din sectiuni indi-
viduale, sectiuni ce sunt conectate impreuna prin mansoane insurubate si prin aceea
ca, sectiunile sunt separate de tija de tractiune (3), dupa ce pardsesc mecanismul de
tragere, prin desurubarea automatd a mansoanelor filetate, de tija de tractiune (3).

10. Procedeu, conform uneia din revendicarile 1 la 9, caracterizat prin aceea
cd, in cavitatea dintre teava ce trebuie asezata in padmant si pamant se introduce un
lubrifiant.

11.Procedeu, conform revendicarii 10, caracterizat prin aceea ca lubrifiantul
este tinut sub presiune pentru a sprijini pamantul sau a stabiliza traseul tevii.

12. Dispozitiv pentru realizarea procedeului, conform uneia din revendicarile
1...11, prevazut cu un element de tractiune ce se intinde elastic, trecut prin teava si
angajat actionand in directia de tragere la capatul posterior al acesteia, raportat la
aceasta directie sau angajat actionand in directia de tragere la capatul frontal al tevii
in directia de tragere, dispozitiv ce mai este prevazut si cu un mecanism de tragere
amplasat in canal, care este in angajare actionand in directia de tragere, cu capatul
din fatd al elementului de tractiune in directia de tragere, mecanism ce are o functio-
nare intermitentd cu o cursa inainte si 0 cursa napoi, caracterizat prin aceea ca
mecanismul de tragere este prevazut cu un subansamblu de tractiune in angajare cu
elementul de tractiune (3] in timpul cursei inainte si cu un subansamblu de retinere,
in angajare cu elementul de tractiune (3), 1n timpul cursei inapoi.

13. Dispozitiv, conform revendicarii 12, caracterizat prin aceea cd elementul
de tractiune (3) este conectat la un alt dispozitiv de antrenare care produce cursele
nainte si Tnapoi.

14. Dispozitiv, conform revendicarilor 12 sau 13, caracterizat prin aceea ca
elementul de retinere este dispus pe directia de tragere.

15. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 14, caracterizat prin
aceea ca dispozitivul conducator ce determina cursele inainte si inapoi, este o pompa
hidraulica al carei debit este ajustabil functie de incércare.

16. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 15, caracterizat prin
aceea ca elementul de tractiune (3) este prevazut, la intervale prestabilite, cu niste
mansoane de retinere (4} pentru angajarea cu o furca de tragere (12) si cu o furca
de retinere (17).

17. Bispozitiv, conform revendicarii 16, caracterizat prin aceea cé furca de
tragere (12) si furca de retinere (17) sunt niste furci profilate si deplasabile in directie
verticald, care angajeazd mansoanele de retinere (4), intre acestea, dealungul
elementului de tractiune (3).

18. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 15, caracterizat prin
aceea ca furca de tragere (12) si furca de retinere (17), reprezinta niste dispozitive
de prindere cu fixare care, in functie de directia fortelor longitudinale ce actioneaza
pe elementul de tractiune {3) sunt in sau in afara angajamentului cu acesta.

19. Dispozitiv, conform revendicarii 18, caracterizat prin aceea ca
dispozitivele de prindere sunt tensionate, initial, in directia de angajare cu elementul
de tractiune (3).
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20. Dispozitiv, conform revendicarilor 18 sau 19, caracterizat prin aceea ca
suprafata elementului de tractiune (3) si suprafata dispozitivelor de prindere cu care
urmeaza sa fie angajate, sunt profilate pentru a intari Iégétura dintre ele.

21. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 20, caracterizat prin
aceea ca mecanismul de tragere are pe fata de la intrarea in teava, un dispozitiv de
centrare cu niste brate de menghina deplasabile, vertical, superior si inferior, (8 si 9)
deasupra si sub teava (2).

22 Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 21, caracterizat prin
aceea ca elementul de tractiune este o tija de tractiune (3] constdnd din segmente
individuale conectate intre ele prin niste mansoane de retinere (4} si, prin aceea c3,
la capatul din fatd al mecanismului de tragere, in directia de tragere, este prevazut
un dispozitiv de desurubare (18) cu o prisma de desurubare (19) ce se poate dirija,
in sensul de rotatie, cu ajutorul careia un manson de retinere (4) introdus in prisma
de desurubare (19), poate fi desurubat din sectiunile de tija adiacente.

23. Dispozitiv, conform uneia din revendicdrile 12 la 22, caracterizat prin
aceea ca elementul de tractiune este cuplat rigid, in directia de tragere, cu un con
de separatie (10).

24. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 22, caracterizat prin
aceea cé sunt prevazute doud gheare de presiune deplasabile, radial, pentru a strivi
teava (2), trasa in canal.

25. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 22, caracterizat prin
aceea cd este prevdzut cu un aparat de taiere avand arzator cu plasma, pentru
taierea termica a tubului tras n canal.

26. Dispozitiv, conform revendicarii 25, caracterizat prin aceea ca arza-
toarele cu plasma sunt dispuse pe o rama ce se sprijind, stationar, in directia de
tragere a elementului de tractiune (3).

27. Dispozitiv, conform revendicarii 25 sau 26, caracterizat prin aceea ca
aparatul de taiere are un element de protectie pentru elementul de tractiune (3).

28. Dispaozitiv, conform revendicarii 27, caracterizat prin aceea ca elementul
de protectie este un manson cu imbracaminte ceramicd ce acopera elementul de
tractiune (3) si poate fi introdus in teava (2) ce urmeaza a fi taiata.

29. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 23 si 24, caracterizat prin
aceea c# este prevazut cu un spalator pentru colectarea prafului produs in timpul
reducerii gabaritului tevii (2), trasa in canal.

30. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 21, si 24 la 29,
caracterizat prin aceea ca elementul de tractiune este un lant, un cablu sau un
furtun de mare rezistenta.

31. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 30, caracterizat prin
aceea ca, intre teava (2) aflatd in pamant, ce urmeaza a fi extrasa si 0 teava ce
trebuie simultan asezata si trasa in pamant, exista dispus, un adaptor angajat pentru
a actiona in directia de tragere, cu elementul de tractiune (3), cu teava (2), ce trebuie
extrasa si cu teava ce trebuie trasa.

32. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 31, caracterizat prin
aceea ca, in canal este prevazuta o placa de apasare (8) sprijinitd pe peretele de
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pamant (1], in care se deschide teava (2), care trebuie extrasa si pe care se sprijind
la réndul lui, mecanismul de tragere, iar,intre placa de apasare (6) si mecanismul de
tragere se afla niste cilindri hidraulici (28) pentru compensarea unei pozitionari oblice
a placii de apasare (6) fata de axa tevii verticale.

33. Dispozitiv, conform revendicarii 32, caracterizat prin aceea ca sunt pre-
vézuti patru cilindri hidraulici (28) pentru o compensare orizontala si /sau verticala.

34. Dispozitiv, conform revendicarii 32 sau 33, caracterizat prin aceea ca
sunt prevazute niste intrerupdtoare cu pozitie de capat, pentru a determina cand
pozitia oblicd maxim acceptabild, este depasita.

35. Dispozitiv, conform uneia din revendicarile 12 la 34, caracterizat prin
aceea cd, in canal este prevazutd o placa de apasare indoita sprijinita de peretele de
pamant (1), in care se deschide teava (2) ce trebuie extrasa, placa de apasare ce
este indoitd, astfel, incat are un picior (30), ce se extinde paralel cu suprafata
pamantului apasand pe peretele de pamant (1).

36. Dispozitiv, conform revendicarii 35, caracterizat prin aceea ca pentru
a compensa spatiul dintre picior (30) si suprafata pdmantului, dedesubtul piciorului
(30) sunt atasate niste elemente hidraulice (32).

37. Dispozitiv, conform revendicarilor 35 sau 36, caracterizat prin aceea ca
piciorul (30) este incarcat cu greutati.

Presedintele comisiei de examinare: dr. ing. Zamfir Nicolae
Examinator: ing. Carstea Constantin




RO 116432 B1
ts1 Int.CL.” F 16 L 55/165;

E O3 F 3/06;
- NN NN OSSN NN ANAN S NN NS AN N O
. AN\ AN NINANG \\\\\Y\&Y
AU
B w
Lo et
j V%/’/Q/{/
N E \\\ﬁ\m
o~ . 72N
L P
%
= \
| = N
1 N
: N
N
F { \
./ N
N
| \
N
. N
N
N
\
\
N
: -
\ o
\ i
N
N
\
N
\
N
N
\
N
N
N
\
\
\
N
N
N
N
N
N
\
N
\
\
\
N

y;

8




RO 116432 B1

s1) Int.Cl.” F 16 L 55/165;

E O3 F 3/06;
T
| i
ol
! !
o)
A ¥ =4 —
(0]
ke
N SR w
I' AY ’f g
vd At N
L Zh N\
A T ' F ]
! 1 f
i ! | ‘
__ﬂj\ “d:_-_
o e ———
|
)
| o
) ko)
; ] ! ~ T8
! cd e,
© |




RO 116432 B1

(s1 Int.CL.” F 16 L 55/165;
E O3 F 3/06;

Fig. 4



RO 116432 B1

51 Int.Cl.” F 16 L 55/165;
EO3 F 3/06;

A28 5

22

7
o

—
o~
—
\

1
—21
=23

Fig. 6




RO 116432 B1

¢s1 Int.Cl.” F 16 L 55/165;

E O3 F 3/06;

L B4

NSNS LN S

gz
/_ 4

: I \\‘ g
BL 2
i d o | A/ :

1 \ .
\ ﬂ

8c

S SN S %&

NN
N

N




RO 116432 B1

(1) Int.CL.” F 16 L 55/165;
E O3 F 3/06;

31

PA]

Fig. 8

Editare si tehnoredactare computerizata - 0SIVI
Tiparit la: Oficiul de Stat pentru Inventii si Marci




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

