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Procédé et montage pour exciter magnétiquement des détecteurs
Wiegand.

L'invention.part d'un procédé pour exciter magnétiguement
des détecteurs Wiegand constituds par un fil Wiegand et un
enroulement d'induction associé: .(enroulement détecteur), dans
lesquels les impulsions Wlegand.apparalssant dans 1'enroule-

ment détecteur sont amoreéeé en agissant sur le fil Wiegand

“au moyen d'au moins un aimant permanent. I'influence des

aimants permanents sur les dé;ecteurs Wiegand est caractéri-
stique pour la multiplicité@ de leurs utilisations, par exemple
pour contrd8ler la position de pi&ces de machines en mouvement,
dans les détecteurs de proximité, les compte-tours, -les cap-
teurs linéaires, les capﬁeurs angulaires, etc.

Des fils Wiegand sont, quant & leur composition, des fils
ferromagnériques hdmogénes (par exemple en un alliage de fer
et de nickel, de preference 48 % de fer et 52 % de nickel,
ou en un alliage de fer et de cobalt, ou en un alliage de fer
avec du cobalt et du nickel, ou encore en un alliage de co-
balt avec du fer et du vanadium, de préférence 52 % de cobalt,
38 3 de fer et 10 % de wvanadium), qui par suite d'un traite~
ment mécanique et thermique spécial possédent un noyau magné-
tigque doux et une enveloppe magnétique'dure, c'est-a-dire que
1'enveloppe présente une force coerc1t1ve supér;eure a celle
du noyau. Des fils Wiegand présentent typlquement une longueur
de 10 a 50 mm, de préférence de 20 & 30 mm. Si un fil Wiegand,

dans lequel le sens d‘aimantetion du noyau magnétique doux-
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correspond au sens d'aimantation de 1l'enveloppe magnétique
dure, est placé dans un champ magnétique extérieur dont la
direction correspond i la direction de l'axe du £il, mais
dont le sens .est opposé au sens d'aimantation du fil Wiegand,
alors le sens d'aimantation du noyau doux du fil Wiegand se
trouve inversé en cas dé dépassemént d'une intensité de champ
d*environ 16 A/cm. Cette iInversion est également appelée
retour i 1'état initial. En cas d'une nouvelle inversion du
sens du champ magnétiqué extériéur, le sens d'aimantation du
noyau s'inverse a nouveau dés que l'inténsité du champ na-
gnétique extérieur excéde uné valeur critique (appelé&e in-
tensité de champ d'amorgagé), de sorte que le noyau et
l'enveloppe se trouvént de nouveau aimantés parallélement.
Cette inversion du séns d'aimantation s'effectue trés rapide-
ment et s'accompagne d’uné forte variation correspondante
du flux magnétiqué par unité de témps (effet Wiegand), Cette
variation du flux magnétiqué peut induire dans une bobine
d'induction, appeléé enroulement détecteur, une impulsion
de tension (impulsion Wiégand) courte et trads forte (pouvant
en fonction du nombre de spires et de la résistance de charge

‘de la bobine d'induction atteindre jusqu'ad environ 12 volts).

-~

Lors du retour du noyau & son &tat initial, une impulsion
est &galement produité dans 1'enroulemént détecteur, mais
cette impulsion présente, par rapport au cas du passage du
sens d'aimantation antiparalldle i celui paralléle, une
amplitude sensiElemént plus faible et le signe contraire.

Si le fil Wiegand se trouve dans un champ magnétique dont

le sens s'inverse de témps en temps et qui est suffisamment
intense pour &tre Capable d'inverser d'abord 1l'aimantation
du noyau.et ensuite celle de 1L'enveloppe et de les amener
chacun i 1'é&tat de saturation magnétique, alors il se pxro-
duit, par suité du changemént'du sens d'aimantation du noyau
magnétique doux, des impulsions Wiegand présentant alternativew
ment une polarité positive et une polarité négative et on
peut alors parlér d’uné'excitation symétrique du fil Wiegand.
Pour cela, il faut des intensités de champ d'environ

~-(80 3 120 A/cm) i +(80 & 120 A/cm). L'inversion de 1'aiman-
tation de l'enveloppé se produit égalemént brusquement
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et conduit aussi 3 une impulsion dans 1l'enroulement détecteur,
mais cette impulsion est beaucoup plus faibie que celle in-

duite lors de l'inversion de l'aimantation.du noyau.

Si 1'on choisit, par contre, comme champ magnétique extérieur,
un champ capable d'inverser seulement le sens d'aimantation
du noyau doux et non pas celui de 1l'enveloppe dure, alors

les fortes impulsions Wiegand’né'sélproduisent gu'avec une

" méme polarité et on peut alors parler d'une excitation asymé-

trique du fil Wiegand. Pour cela, il faut dans un sens une
instensité de champ d'au moins 16 A/cm (pour ramener le fil
Wiegand & 1'é&tat initial) et dans,ie sens inverse une in-
tensité de champ d'environ 80 a 120 A/cm (pour la saturation
du fil Wiegand). '

Un montage constitud par un £il Wiegand et un enxoulement
électrique associé, qui 1’entoure la plupart du temps pour
obtenir un couplagé optimal, sera appeié ci~aprés détecteur
Wiegand. Les détéctemrs Wiegand fournissent, en &tant excités
symé&triquement, des impulsions Wiégand,ayant des amplitudes
élevées et stables lorsque lé cycie d'hystérésis du £il
Wiegand est parcouru aussi ldin que possible dans les deux
sens jusque dans la zone de la saturation. Dans le cas plus
important en pratique d'excitation asymétrique, les détecteurs
Wiegand fournissent aloxrs des impulsions Wiegand particuligre-
ment &levées et stables lorsque le cycle d'hystérésis du fil
Wiegand est parcouru aussi loin que possible dans 1'un des
sens du champ jusque dans la zone de la saturation; par'contre
dans le sens du champ opposé, on a simplement besoin d'une
intensité& de champ qui mﬁéne magnétiquement & 1°'é&tat initial
le fil Wiegand de fagon slire (donc au moins 16 A/cm, de pré-
férence environ 20 A/bmf; toutefois, 1'intensité& du champ de
retour 3 1l'état initial ne devrait pas dépasser, de fagon
appropriée environ 25 A/cm, parce qu'au dessus de cette valeur
d'intensitéd de champ, 11 peut se produire par endroits une
démagnétis&tion de l'envéloppé maénétique dure du fil Wiegand;
en d'autres termes, on arriﬁe dans la zone de transition
entre l'excitation asymé&trique et l'excitation symétrique,

dans laquelle, comparées d une excitation strictement
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asymétrique, les impulsions Wiegand apparaissent avec des
amplitudes plus faibles et surtout variant plus fortement.

Dans les utilisations industrielles des détecteurs Wiegand,
on s'est surtout efforcé d'éffectuer l'excitation des détec-

- teurs Wiegand par des aimants permanents, dont on peut faire

varier dans le temps la position par rapport au détecteur
Wiegand -ou dont les champs magnétiques sont renforcés ou
affaiblis & l'emplacement du détecteur Wiegand & l1l'aide de
composants ferrcmagnétiqués dont la position varie dans le
temps et qui produisent de ce fait & 1' e?mplacement du détecteur

Wiegand la variation de 1'intensité de champ nécessaire 3 son
excitation. '

A cause des entrefers inévitables entre les pSles des aimants
permanents et le £il Wiegand, il arrive souvent que les in-
tensités de champ Ge saturation nécessalres ne soient pas

atteintes et que la qualité des impulsions Wiegand en souffre.

Le but de 1l'invention ést, en conservant le principe de
1'amorxgage des impulsions Wiegand au moyén d'aimants perma-
nents, d'améliorer le niveau dé 1'amplitude des impﬁlsions
Wiegand ét leur régularitét Cét but est atteint par un pro-
cédé daﬁs lequel chaqué impulsion Wiegand est utilisée pour
déclencher un.montagé éléctroniqqe qui envoie ensuite dans
1l'enroulement détecfeuf pour un laps de temps prédéterming
4n courant de polarité choisie de fagon appropriée suffisant
pour la saturation magnétiqué du fil Wiegand, ainsi gue par
un montage dans léquél 1'énroulémént détecteur est relié &
un circuit de porte, qui est déclenchd par les impulsions
Wiegand et est ouvért pouf un laps de temps prédéterminé,
1'enroulement détectéur_étant relié par le circuit de porte
3 une source de courant, qui envoie, lorsque le circult de
porte est cuvert, un courant de polaritd choisie de fagon
appropriée dans l'énroulémént détecteur, suffisant pour la

saturation magnétique du £il Wiegand.

Pour saturer le fil Wiegand, 1'invention n'utilise plus

" d'aimant permanent, mais produit le champ magnétique de



1o

15

20

25

30

35

2532493

5

saturation par des moyens électriques,directement dans 1l'en-
roulement détecteur existant, qui peut &tre en principe dis-

-

posé a cBté du fil Wiegand si on veille & assurer en méme

temps un couplage magnétique é&troit entre eux,mais qui, autant

que possible doit toutefois entourer le fil Wiegand. Pour
assurer que le détecteur Wiégand, aprés l'amorgage d'une
impulsion Wiegand, redévient ausst rapidement que possible
capable d'amorgage, l'invéntion prévoit de déclencher 1'im-
pulsion de courant gqui produit lé cﬁamp magnétique de satu-
ration, par'l'impulsion Wiegand ellévméme, notamment par son
flanc antérieur. On choisit la durde et-l'amplitude de 1l'im-
pulsion de courant de fagon que le fil Wiegand soit saturé
magnétiquement de fagon sire. '

Si on utilise instantanémént le flanc antérieur de 1'impul-
sion Wiegand pour déclenchér 1'impulsion de courant, cegi
provoque l'apparition d'une Impulsion dans 1l'enroulement
détecteur, impulsion dont le flanc antérieur a d'akord la
configuration caractéristique pour une impulsion Wiegand;
toutefois, & partir de 1'instant du déclenchement, 1l'ampli~
tude et la durée de 1'impulsion sont déterminées par le cir-
cuit &lectronique déclénché par l'impulsioh Wiegand, Une
caractéristique essentielle de 1'invention est donc de trans-
former et d'amplifier &lectroniguement de fagoﬁ prédéterminée
les impulsions Wiegand qui’apparaissent et de les utiliser
pour produire un champ magnétique de saturation défini dans
1'enroulement détecteur, En principe, il serait possible,
mais ce serait une fogmé de réalisation plus mauvaise de
1'invention, de produire le champ magnétiqﬁe de saturation
avec un  second enroulément sépaxré.

Les évantages de 1l'invention consistent en ce gqu'on n'a plus
hesoin pouxjgiﬂuire 1'intensité de champ de saturation des:
puissants aimants permanents usuels gqui devaient &tre dispo-
sés en respectant d'étroits entrefers et cr@aient ainsi des
problémes de montage et d'utilisation. Par contre, on peut
produire sans problémes par des moyens &lectriques les in-
tensités de champ de saturation nécessaires-et-il n'y a pas
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de problémes de montage particuliers, car, pour amener le
courant qui produit le champ magnétique de saturation, on
peut utiliser les deux canalisations arrivant & 1'enroule-
ment détecteur qui sont de toutes fagons nécessaires pour
transmettre les impulsions Wiegand & un circuit récepteur.
En plaqant 1'enroulement détécteur sur le f£il Wiegand, on a
le grand avantage que le fil Wiegand soit saturé dans un
champ magnétique strictemént homogéne paralléle & son axe.
Ceci a une incidence favorable sur la structure magnétique
du fil Wiegand et avec ellé sur 1l'amplitude et la forme des
impulsions Wiegand. Un tel éffet'favorable ne peut pas étre

obtenu au moyen d'aimants permanents.

Dans les utilisations pratiques typiqués du f£il Wiegand par
excitation avec des- aimants pérmanents, lé fil Wiegand se
tvouve exposé & dés champs magnétiqués différents par le fait
que les aimants cux-mémes sont déplacés par rapport au £il
Wiegand, ou Que les aimants sont influencés par des objets
ferromagnétiques en mouvément (par éxemple piéces de machines).
De cette fagon, la durée d'action du champ magnétique de sa-
turation dépend de la vitesse ét dans cértains cas son ampli-
tude varie &galement. Ces deux facteurs ont une incidence
néfaste sur la forme et 1'amp1itudé dés impulsions Wiegand;
l'invention é&vite ces deux inconvénients.

Le mode de fonctionnement le plus important des détecteurs
Wiegand est celui avec excitation asymétrique. L'invention
présente ici 1l'avantage qu'il n'est plus besoin de produire
par des aimants pérmanénts_l'inténsité élevée de champ de
saturation (de préférence environ 100 A/cm). Pour le retour
magnétique & 1l'&tat initial et pour l'amorgage du fil Wiegand,
on n'a pas besoin d'une variation de 1'intensité de champ de-
plus de * 20 A/cm & 1'endrqit du fil Wiegand. Ceci peut étre

réalisé sans grand problémes avec des aimants permanents.

-

Pour l'excitation symétrique, il faut veiller a ce que la

saturation s'effectue dans un sens et dans 1l'autre du fil
Wiegand et qu'en conséquence 1l'enroulement détecteur soit
traversé alternativement dans un sens et dans l'autre par le
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courant qui &tablit le champ magnétique de saturation. Ceci
peut s'effectuer par une simple commutation, par exemple au
moyen d'un montage bistable déclenché par 1'une des im- '
pulsions Wiegand. Pourﬁl'amoréage du £il Wiegand.qui est encore
nécessaire en cas d'excitation symétrique, on a besoin i
l'endroit du fil Wiegand d'une variation de 1'intensité de champ
d'au plus * 20 A/cm, ce qui péut 8tre réalisé sans difficul-

tés avec des aimants permanents.
Un développement avantageux de l'invention en ce qui concerne
des détecteurs Wiegand & excitation asymétrique se caracté--
rise par le fait gqu'on produit non séulement le champ magné-
tique de saturation, mais &galement le champ magnétique de
retour & 1l'état initial orientd en sens inverse en envoyant
par intermittence un courant approprié, de préférence un
courant constant dans 1l‘'enroulement détecteur. Le champ magné-
tique de retour 3 l'état initial est établi entre les laps

de temps dans lesquels éxisté le champ magnétique de satura-
tion, a savoir pendant toute la durée entre dén: de ces laps
de temps, pour &viter dés défauts d'amorgage accidentels, eu
égard & la faible intensité du champ d”amorgage, généralement
nettement inférieure i 10 A/cm. Dans ce développement, on
atteint 1'intensité de champ d'amorgage par le fait qu'on
superpose au champ magnétique de‘retour a l'état initial un
champ magnétique plus fort orienté& en sens inverse, par
exemple par le fait que le champ magnétique de retour i l'état
initial prend constamment 1'intensité -~ 20 A/cm abl'endroit du
fil Wiegand, tahdis que l'aimant permanent produit pour '
1l'amorgage du fil Wiegand & 1l'endroit de delui-ci, en s'ap-
prochant au maximum du £il Wiegand, un champ magnétique d’'une
intensité de + 40 A/cm dé sorte que, lbrs de la superpositionJ
des deux champs, il subsiste une intensité de champ résul-
tante de + 20 A/cm qui suffit dé fagon fiable pour 1l'amor-~

gage.

L'avantage de ce développement consiste, pour une part, en ce
qu'on n'a besoin que d'un seul aimant permanent, ou d'un
champ magnethue permanent de polarité constante, pour faire

fonctionner le f£fil Wiegand, l'1nten51te de ce champ magné-
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tique n'a pas besoin de dépasser 40 A/cm et peut &tre, pour
cette raison, réalisé sans probl&mes importants. Un autre
avantage est qu'on peut régler par des moyens &lectriques la
valeur du champ de retour & 1'état initial & 1l'emplacement du
fil Wiegand et la reproduire avec beaucoup plus de pré-
cision'qu‘avec des aimants permanents. On peut ainsi avoir
l'assurance que 1l'intensité du champ de retour a 1l'état ini-
tiai reste dans une plage rélativément gtroite entre 18 A/cm
et 25 A/cm.environ. En dessous de 18 A/cm, le retour i 1l'état
initial du fil Wiegand est, en géndral, insuffisant et il

en résulte des impulsions Wiégand plus faibles. Au dessus de
25 A/cm, il se produit des changements d'orientation magné-
tique dans des zonés partielles de l'enveloppe magnétique
dure du fil Wiegand, c‘est—ivdiré qu'on arrive dans une zone
de transition entre 1'excitation asymétrique et 1l'excitation
symétrique, ce qui a égalémént pour conséquence des impul-
sions Wiegand plus faibles ét dé moins bonne configuration.
Le développement de 1'invention permet d'éviter ces incon-
vénients. Par ailleurs, le fait que, comme dans le cas d'ua
champ de saturation produit électriquement, le fil Wiegand
se trouve dans un champ magnétiqué strictement homog&ne pa+

- ralléle & son axe longitudinale également dans le cas du

champ magnétigue de retour 3 l’état initial produit dans
1'enroulement détecteur, a une incidence favorable sur la
forme de 1'impulsion Wiegand.!

Techniquement, en ¢e qui concerne les montages, on- réalise
l'invention de la meilleure fagon au moyen d'un circuit de
porte, de préférence monostaﬁle, qui est déclenché par les
impulsions Wiegand, s'ouvre pour une durée prédéterminée '
et de ce fait relie l'enroulement détecteur 3 une source de
courant qui fournit le courant pour le champ magnétique de
saturation. Pendant les laps de temps dans lesquels le cir—,
cuit de porte est fermé&, un courant constant de polarité
opposée utilisant la méme souxce de courant ou une source
séparée peut &tre envoyé dans l1l'enroulement détecteur pouxr

-

produire un champ magnétique de retour & 1'état initial.

L'invention sera bien comprise & la lecture de la description
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détaillée, donnée ci-aprés & titre d'exemple seulement, de
formes de réalisation représentées schématiquement sur le
dessin, sur lequel :

la fig. 1 représente le montage d'un détecteur Wiegand pour
contr8ler une piéce rotative, en vue de dessus;

la fig. 2 représente le montage dé la fig. 1 en vue latérale;

la fig. 3 est un schéma bloc du montage utilisé sur les fig.
1 et 2; '

la fig. 4 est un schéma détalllé des connexions du montage
de la fig. 3;

les fig. 5a - ¢ sont des diagrammes fonctionnels pour illus-
trer le déroulement du procédé;

la fig. 6 représente un schéma hloc d'un montage élargi qui
permet €galement la production &lectrique du champ magnétique

-

de retoﬁr d l'état initial; et

la fig. 7 représente sur des diagrammes analogues & la f£ig. 5a
l'allure dans le temps des champs magnétiques agissant sur le
£fil Wiegand, en utilisant le montage.selon la fig. 6.

Le montage des fig. 1 et 2 montre un disque rotatif 1 sur le
boxrd duguel est fixé, parallé&lement d 1l'axe de rotation du
disque 1, un barreau magnétiq@e 2, A c6té du disque 1 <est
placé un support fixé 3 sur lequel sont disposés l'un & cdté
de l'autre un détecteur Wiegand 4 et un autre barreau magné-
tique 5, avec leurs deux axes paralléles i 1'axe de rotation
du disque. Le détecteur Wiegand 4, constitu& par un fil Wie-
gand 6 et un enroulement détecteur 7 1l'entourant, est placé
entre le disque 1 et le second barreau magndtigue 5. L'en-
roulement détecteur 7 est reliéd 3 un montage &lectronique 8.
Les deux aimants 2 et 5 ont des sens de magnétisation opposés.
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Le barreau magnétique 5 agissant de fagon constante sur
Ye détecteur Wiegand 4 sert au retour magnétique & 1'état
initial du fil Wiegand 6 et produit 3 l'endroit du f£il un
champ magnétique principalement paralldle au fil Wiegand 6
d'une intensité d'environ - 20 A/cm. Le barreau magnétique
2 entrainé avec le disque 1 sert & l'amorcgage de l'impulsion'
Wiegand qui a lieu lorsque le barreau magnétique 2 s'appro-
che tout prés du détecteur Wiegand 4. Lors de l'approche
maximale (comme représenté sur les figures 1 et 2), ‘le bar-

~N

reau magnétique 2 produit 3 l'endroit du £fil Wiegand 6 un
champ magnétique principalement paralldle & l'axe de celui-

ci et d'une intensité d'environ 40 A/cm, de sorte que le champ magné-
tique résultant & l'endroit du fil Wiegand 6 a une intensité de champ
d'environ + 20 A/cm, ce qui suffit de fagon fiable pour 1'amorgage. Par
suite de 1l'effet des deux barreaux aimantés 2 et 5, le f£il Wiegand

subit lors d'une rotation-du disque 1 une variation de 1'intensité de
champ d'environ = 20 A/cm & + 20 A/cm, ce qui suffit pour 1'amorgage

et le retour & 1'&tat initial du détecteur Wiegand 4, mais pas pour sa
saturation qui doit, dans tous les cas, avoir lieu aprds 1l'amorgage. Ce
champ magnétique nécessaire pour la saturation est produit, selon 1'inven—
tion, au moyen du montage 8 par des moyens électriques dans 1'enroulement
détecteur 7. Le schéma bloc du montage 8 de la figure 3 mon-
tre un montage de comparaison 9 & l'une des entrées duquel
est amenée une tension de référence Up et dont l'autre entrée
est reliée a l'enroulement 7. Lorsque, et aussi longtemps que
la tension d'impulsion transmise par 1l'enroulement détecteur
et provenant d'une impulsion Wiegand est supérieure & la ten-
sion de référence UR, un montage d'impulsions 10 monté & la
suite du montage de comparaison 9 envoie une impulsion de
commande qui, pour la durée de cette impulsion, ferme un
interrupteur 11 par lequel l'enroulement détecteur 7 est re~-
1ié & une source de courant constant 12 qui envoie dans l'en-
roulement détecteur 7 un courant suffisant pour la saturation

du fil wiegand 6.

Un exemple de réalisation d'un circuit monostable selon
la figure 3 est représenté sur la figure 4. L'enroulement
détecteur 7 est relié par un &lément différenciateur Cl-Rl-R2
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& l'une des entrées d'un montage.de comparaison 22, dont

l'autre entrée regoit une tension de référence constante

~

qui est dérivée, & 1l'aide d’un diviseur de tension constitué
par les résistances Ry d'une part, et R4 et R, d'autre part,

de la tension +UB d'une source de tension constante. La sor-
tie du montage de comparaisdq‘ZZ est amenée & U, par l'inter—
médiaire de deux résistances en sérierR5 et R constituant

un diviseur de tension. Entre Rg et R6'est prise la tension
de commande pour un transistor T,, dont l'émetteur est relié

a UB et dont le collecteur est relié par une résistance sé-
rie Rv & l'enroulement détecteur 7, dont l'autre extrémité
est mise & la masse. Le montage de comparaison 22 est monté
de telle sorte qu'a l'état de repos, c'est-f-dire en l'absen-
ce d'une impulsion.wiggand, sa sortie est au potention +UB,

de sorte que le transiétor Tl bloque. Si une impulsion Wiegand

_est amorcée dans le détecteur Wiegand 4, cette impulsion

arrive par 1'é@lément différenciateuxr clan-Rz, dont 1la coné=
tante de temps est déterminé essentiellement par C; et R;,

4 1l'une des entrées du montage de comparaison 22. Lorsque

la tension de 1'impulsion Wiegand dépasse la tension de réfé-
rence se trouvant & l'autre entrée du,compataﬁéui, la soxrtie
du montage de compaiaison est commutée sur le potentiel "o".
En conséquence, la base du transistor Tl regoit un autferpoten—
tiel, le transistor Tlrdevient conducteur et envoie dans l'en-
roulement détecteur 7 un courant constant, dont 1l'intensité
peut &tre régiée en choisissant une résistance série RV
pouvant varier de fagon appropr,iée° Le courant constant
alimente 1l'enroulement détecteur jusqu'a ce due la tension

3 l'entrée du montage de comparaison 22 reliée & l'enroule=-
ment détecteur 7 soit tbmbée en dessous de la tension de réfé-

~

rence se trouvant & l'autre entrée de comparaison, car, & ce

moment 13, la sortie du montage de comparaison 22 est & nou-
veau commutée sur le potentiel +U; de sorte que le transistor

N

Ty blogue & nouveau. Le compafateur'zz‘est monté de telle
sorte qu'il ne peut y avoir 3 sa sortie alternativement que
les potentiels "O" et “UB“,'Le temps pendant lequel le
transistor Tl est conducteur est déterminé parila constante

de temps de 1'élément C1-R;=R,.
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La figure 5 représente, coincidant chronclogiquement, trois
diagrammes chronologiques de l'allure de l'intensité de

champ produite par les barreaux magnétiques 2 et 5 sur le

fil Wiegand (figure 5a), du potentiel & la sortie du montage
de comparaison 22 (figure 5b) et de la tension aux extrémi-
tés de l'enroulement détecteur 7 (figure 5c¢). Cette derniédre
présente, aprés l'amorgage de l'impulsion Wiegand en 7,
d'abord la montée typique d'une impulsion Wiegand. Toutefois,
lorsque la tension de référence U, est atteinte, le transis-
tor T, devient conducteur et la suite de la montée et l'allu-
re de la tension dans l'enroulement détecteur sont détermi-
nées par le montage électronique 8 raccordé. Le temps de ré-
volution du disque 1 et le temps tp déterminé par la constan-
te de temps de 1l'&lément Cl-Rl—Rz, pendant lequel le transis-
tox Tl
que partiellement et en tirets 1l'intensité du champ de satura-

est conducteur sont portés sur le dessin. On n'a ‘porté

tion provogquée par le montage pour la durée tp dans l'enrou-~
lement détecteur 7, qui se superpose au champ magnétique

permanent sur la figure 5a.

La figure 6 représente uh schéma bloé d'un montage 8 élargi,
qui ne différe du schéma bloc de la figure 3 que par le fait
gu'on a prévu en plus de la source de courant constant 12 une
autre source de courant constant 15 de polarité opposée qui,
pendant les temps pendant lesguels la source de courant cons-

-~

tant 12 n'est pas reliée & l'enroulement détecteur 7, est
reliée de son coté i 1'enroulement détecteur 7 et envoie dans
celui-ci un courant qui produit & 1'intérieur de 1'enroule-
ment détecteur 7 un champ magnétique d'une intensité d'envi-

ron 20 A/cm suffisant pour le retour & 1'état initial du £il

‘Wiegand. Dans ce but, 1l'interrupteur marche-arr&t 1l de la

figure 3 est remplacé pér un commutateur 14, Le barreau magné-
tique 5 sur les figures 1 et 2 est remplacé par la source de
courant constant 15. On n'a plus besoin comme seul aimant per=
manent que de celui servant & l'amorgage des impulsions Wie-
gand (par exemple le barreau magnétique 2 sur les figures 1
et 2). ' ’
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La figure 7 est une représentation analogue & la figure 5a
et montre l'allure dans le temps des différents champs ma-
gnétiques agissant sur le fil Wiégand'6 en utilisant un
montage selon la figure 6. Surx la figure 7, on a représenté
en tirets 1l'intensité du champ de retour & 1l'état initial
{environ - 20 A/dm) qui subsiste jusqu'a l'instant de
1l'amorgage de l'impulsion Wiegand (point Z) et est & nouveau
établie lorsque le champ magnétique de saturation (environ
+ 100 A/cm) disparait. Le champ magndtique produit temporai-

rement a l'endroit du fil Wiegand 6 par l'aimant permanent

(par exemple le barreau magnétique 2 sur les figures 1 et 2)
est représenté en pointillé. Il compense temporairement le
champ de retour & l'état initial et provodque, avec une inten-
sité de champ résultante d'environ +8 A/cm, l'amorgage de
1l'impulsion Wiegand. En méme temps que l'amorgage en Z
commence 1'arrivée du courant provenant de la source de cou-
rant constant 12 dans 1'enroulement détecteur, 3 savoir pour
une courte périodé t_, pendant laquelle la source de courant
constant 15 est coupée de 1'enroulement détecteur. L'intensi-
té totale de champ résultante & l'endroit du fil Wiegand 6
est représentée bar la courbe en trait plein.
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Revendications

1. Procédé pour exciter magnétiquement des détecteurs Wie-
gand constitués par un fil Wiegand et un enroulement 4'in-
duction associé (enroulement détecteur), dans lesquels les
impulsions apparaissant dans 1l'enroulement détecteur sont
amorcées en agissant sur le fil Wiegand au moyen d'au moins
un aimant permanent, caractérisé en ce que chaque impulsion
Wiegand est utilisée pour déclencher un montage électronique,
qui envoie ensuite dans 1'enroulement détecteur pour un laps
de temps prédéterminé, un courant de polarité choisie de
facon appropriée, suffisant pour la saturation magnétique du
£il wiegand.

- 2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'cn

utilise le flanc antérieur de:l'impulsion Wiegand pour dé-
clencher le montage électronique.

3. Procédé selon la revendication 1 ou la revendication 2,
caractérisé en ce qu'aprés son déclenchement le montage &lec-
tronique envoie sans délai le courant dans 1'enroulement dé-
tecteur. '

4, Procédé selon 1l'une quelconque des revendications précé-
dentes pour l'excitation asymétrique des détecteurs Wiegand,
caractérisé en ce que, entre les périodes dans lesquelles
1l'enroulement dé&tecteur est alimenté en courant d'une pola-
rité présélectionnée pour saturer le fil Wiegand, l'enroule~
ment détecteur est alimenté avec un courant de polarité oppo-
sée, dont 1'intensité suffit pour le retour magnétique a ,
l'état initial du fil wiegand, et en ce que 1'aimant permanent-
est utilisé exclusiVement pour l'amorgage des impulsions
Wiegand.

5. Procédé selon la revendication 4, caractérisé en ce que le
courant pour le retour magnétique & l1l'é&tat initial du fil

Wiegand est envoyé pendant toute la durée entre deux périodes
successives pendant lesquelles un courant est envoyé dans
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1'enroulement détecteur pour saturer le fil Wiegand.

6. Montage pour l'excitation magnétique de détecteurs Wiegang
constitués par un f£il Wiegand et un enroulement d'induction
associé (détecteur Wiegand), dans lesquels les impuléions
Wiegand apparaissant dans 1'enroulement détecteur sont amor-
cées en agissant sur le fil Wiegand au moyen dfau moins un
aimant permanent, caractérisé en ce que,;‘enrouleaent détec~
teur (7) est relié & un circuit de porte (9, 10) qui est
déclenché par 1es'impulsions Wiegand et s'ouvre pour une
période prédéterminée, et en ce querl'enroulement'détecteur
(7) est relié par le circuit de porte (9, 10) a une source
de courant (12) qui, lorsque le circuit de porte (9, 10) est
ouvert, envoie dans 1l'enroulement détecteurrun-courant de
polarité présélectionnée de fagon appropriée suffisant pour
saturer magnétiquément le £fil Wiegand (6). -

7. Montage selon la revendication 6, caractérisé'en ce gue
le circuit de porte (9, 10) est un. montage monostable.
(monoflop) . o '

8. Montage selon la revendicétion 6 ou la revendication 7
pour l'excitation symétrique de détecteurs Wiegand, caracté-
risé en ce qu'on prévoit entre 1'enroulement détecteur (7).,
d'une part et le circuit de porte (2, 10) et la source de
courant (12), d'autre part, un commutateur commandé par les
impulsions Wiegand, qui, aprés chaque impulsion de courant de
saturation, inverse la polarité des bornes de l'enroulement
détecteur (7). : '

9. Montage selon la revendication 6 ou la revendication 7,
pour l'excitation asymétrique de défecteurs Wiegand, carac=
térisé en ce qu'on-prévoit pour produire 1'intensité de champ
de retour & l'état initial pour le fil Wiegand (6) un montage
d'alimentation (15) relié 3 1'enroulement détecteur (7), qui
4 1'intérieur des périodes pendant lesquelles le circuit de
porte (9, 10) est fermé, envoie dans 1'enroulement détecteur

(7) un courant de polarité opposée.
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10. Montage selon la revendication 9, caractérisé en ce
que la mise en circuit du mohtage d'alimentation (15) pour
le retour a l'état initial du fil Wiegand (6) est commandée

par le circuit de porte (9, 10).
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