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(54) Zebizeni pro zménu polohy hubic vstPikovacich jednotek

. USelem YeSeni le umoznéni snadného,
rychlého a presnsho prestavovdni hubie .
vst¥ikovacich jednotek ve velkém rozsahu B ( e

)

A‘T,

poloh u vatfikovacich stroji. Uvedendho

udelu se dosdhne zafizenim, které sestdvd

ze sviale orientovaného piesuvového Sroubu o :

"8 na ném posuvnym mibo;;em s vetknutym hyd- o 2 " a0 ¢
raulickym vdlcem, ktery je pPes kulové za- : ‘

kondeni své pistnice spojen s hubici vikyv- . . . | [
né vstiikovaci jednotky. Je tak zajiSténo n A »
polohové prestaveni hubic i jeji pritladeni ' ] . '
k formé, , ' :
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Vynédlez se tykd za¥izeni pro zménu polohy hubié vstfikovacich
Jednotek dle polohy tisti vtokové soustavy zejména na karuselovych
vatrikovaclch strojich termoplastﬁ..' o

‘Jeou zndmd zarlzeni, které umoznuji pieétavovéni.polohy hubic
dle dsti vtokové soustavy. Nejzndmn€jsi zplsob zmény polohy hubic
Je zvedénlm, &1 spoustenlm celé vat¥ikovaci jednotky. Tento zpisob
je velmi pracny a zdlouhavy, Obsluha vétSinou neni schopna piesta-
veni provést samostatnd. Daldi zpisob prestavovani p¥i telném uspo~ -
¥§ddn{ vatFikovacich jednotek vidi otodnému nosidi forem je pFesta-
vovaci zafizeni v proatoru hubic. Pro prijiﬁdéni hubic je vytvoren
- mohutny rém, o n¥f je opfen hydraulicky vdleo, ktery zajidfuje
piijet{ a pPitladeni hubic k formé. Zména polohy je provddéna pomoci
groubd, pro kaﬁdou hubici samostatnd. Osta tni stroje, a tdch je
. pPevdZnd vétéina, meji polohu vstrikovéni konstantni, coZ pro vyrobu
forem znemend znadné omezeni moznosti. |

Uvedené nevyhody odstranuje zarizeni podle vyndlezu, jehoé '

~ podstatou jey Ze na svislém presuvovém Sroubu, upevnéném pomoc
horni -1 spodn1 vzpéry k nosnym slouplim, je uloZen posuvné ndboj

8 otoéné vestavénou matici, Matice je ngBroubovéna na presuvovém

' éroubu a ne svém povrchu md vytvoreno ozubeni, do ndhoZ zapadaji
zuby ovlédaciho Snéku ukondeného zasouvacim rudnim kolem. Do -nébo=-
je je vetknut hydraulicky vélec, jeho% pistnice prochdzi opérnym
pouzdrem a je zakonéena kulovou plochou, pres kterou je spoaena§
vykyvnd uloZenou vstfikovac{ jednotkou.

‘Pokrok'dosaienj zaif{zenim podie vyndlezu spodivd v jeho jed-
noduchém uspo¥dddni, které umoZnuje rychle, snadno a pFesné ve vel=
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kém rozsahu prestavovat polohu hubic k dstd vstrlkoucmh otvorl
kazdou ze vst¥ikovacich jednotek samostatnd,

PFikladné provedeni zabizend podle vyndlezu Je znazorneno
ne prilozenych vykresech, kde na obr. 1 Je naryshy pohled ne
zatizeni v Yezu & na obr, 2 Jje pudorysny pohled na toto zatizeni
‘a jeho pFipojeni k nosnym sloupim na stroji.

- Zarizeni pro zménu polohy hubic vstfikovacich jednotek segtd=-
va ze svisle orientovahého-pfesuvovéhq S§roubu 1 s ndbojem 4, hyd-
raulickym vdlcem 9, kde pFesuvovy Sroub 1 je pomoci horni a spode
ni vzpéry 15, 16 upevnéh ke slouplm 2 stojanu siroje. Je taek vyt-
vo¥en prostor pro hubice 3 a pohybové a pF{tladiné zafizeni. Na .
‘presuvovém Eroubu 1 je uloZen posuvnd ndboj 4 8 otodné vestavinou
matic{ i,ﬁkteré Je. naSroubovéna na presuvovém Sroubu 1 & na svém
.povréhu md vytvoreno ozubeni;‘do néhoZ zapadaji zuby ovlddaciho .

.- Smeku 6. Snek 6 je upevnén na ndboji 4e uloZen v loZiskdch 7,
pricemz ne jednom jeho konci je nasazeno odpruZené zasouvaci rud-
ni kolo 8. Do ndboje 4 je z Jeho vnéjSi strany vetknut hydraulicky'
védlec9, v némZ je vytvofen pist 10 s pistnici 11, kdy pistnice 11
prochdzi opérnym pouzdrem 14, situovanym v pPedni ddsti hydraulic=
kého vdlce a je zakondena kulovou plochou 12, p¥res kterou je 8p0-
'Jena 8 hubici 3 vstfikovaci Jednotky 13.

Pri nvaden1 sm¥izeni do funkce, uchop1 ‘obsluha, stroje rukoje¥
rucniho kola 8 a zatlacenim pfes pru21nu zapedne geho unasec do -
‘unafede ovlddaciho Zneku 6. Otdlenim doleva nebo dopreva je pak
Spoustena nebo zveddna hubice 2 vstrlkovacl Jednotky 13 a to tak,
Ze ot43ivy pohyb rudniho kola 8 se pfes ovlada01 Snek 6 _ prendsi
na matici 5, kterd se ot481 na zévitech presuvového groubu 1.

Tim je zveddn nebo $poustén ndboj 4 a8 nim i‘hydraulickj védlec 9,
ktery pfes pistnici.l1 vySkové prestavuje vst¥ikovaci jednotku
,lgﬁs hubiei 3. Po dosaZeni souhlasné polohy dati hubice'g s ustim .
vtokové soustavy formy je pFes hydreulicky vdlec 9, pist 10 a
pistnici 11 hubice'z k formé pevné pritlalena a miZe dojit k vetii-
knuti meteridlu pFipraveného ve vst¥ikovaci jednotce 13 do formy.
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ﬁeéeni podle vyndlezu je moZno vyuZit u vetfikovacich strojl
8 tednym umisténim vetFikovacich jednotek \

PREDMET™D v‘x NLLEzU

Zaiizeni pro zménu polohy hubic vst¥ikovacich jednotek dle
polohy isti viokové soustavy, zejména na karuselovych vstfikova-
ofch strojfch termoplasty, vyznadujic{ se tim, Ze sestdvd ze svis-
le orientovaného piesuvového Sroubu (1) upevndného pomoci‘horni '
a spodni vzpéry (15, 16) ke sloupﬁm‘(Z); na n¥m¥ je uloZen posuv-
né néboj (4) 8 otodnd vestavénou matici (5), kterd je nasroubové-
na na presuvovém Sroubu (1) a na svém povrchu mé vytvoF¥eno ozube=-
ni, do néhoZ zapadeji zuby ovlddaciho Sneku (6) ukondeného zasou-
veoim rudnim kolem (8), pfifemZ do ndboje (4) je vetknut hydrau-
licky vélec (9), jehoZ pistnice (11). prochdz{ opérnym pouzdrem
(14) a je zakondena kulovou plochon, pres kterou je spojena s vy-
kyvné uloZenou vstrikovaci Jednotkou (13).

2 vykresy
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