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(64} Zapojeni vyhodnocovaci jednotky pro zji¥tovani polohy pracovniho

rezZimu motoru

U%elem vyndlezu je zapojeni vyho&noco-
vaci jednotky pro zajiftovéni polohy pra-

covniho refimu motoru, dosahujici uvedenym
zapojenim vyhodnocowéni celkové charakte-
ristiky motoru pii vyuZiti doplnkl u vstfi-
kovaciho erpadla. Podstata vyndlezu spo-
¥{vd v tom, %e vyhodnocovaci jednotka je
jednim vyvodem zapojens na snimade otélek,
jejichZ hodnoty musi korespondovat s oté-~
¥kami motoru, druhym vyvodem je zapojena

ne snime¥ polohy regula¥ni ty&e vstiikova-~
ciho ¥erpadla. Poloha reguladén{ ty&e uréu-
je velikost mno%stvi dodédvaného paliva do .
vdlce motoru, koresponduje tedy s hodnotou

to&ivého momentu motoru.
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Vyndlez se tykd zapojeni vyhodnocovaci jednotky pro zajistovédni polohy pracovni-
ho resimu motoru, dosshujici uvedenym zspojenim vyhodnocovani celkové charakteristiky moto-
ru pri vyuzitl doplﬂk& u ssiPikosaciho &erpeadla.

V sou¥asné dob$ se poloha pracovniho reiimu v celkové charekteristice motoru urduje
na brzdovém stanovi%ti sniménim oté¥ek motoru a todivého momentu, ktery motor vytvéii.
P¥i provozu ve vozidle se polohe pracovniho reZimu urZuje sniménim oiléd¥ek motoru a teploty
vyfukovych plynd.

/ato teplota koresponduje s hodnotou to&ivého momentu motoru. Tyto snimané hodnoty jsou
nap¥. u pristroje fy Izenault zapojeny na dvouru¥ilkovou vyhodnocovaci jednotku v ni% jed-
na rudi¥ka se vychyluje podle oté&ek motoru a druhd rudilke podle teploty vyfukovych plynd.

Proto¥e osy rulidek jsou vedle sebe, dochdzi k jejich ptekriZeni ptilemZ poloha jejich
prisediku odpovidé poloze pracovniho reZimu motoru v uUplné charakteristice motoru. Nevyho-
de stévajiciho provozniho zapojeni spolivé v tom, ¥e &idlo teploty vyfukovych plynld je
trvale vystaveno plisobeni vysokych teplot a otfesim. Oba tyto faktory ovlivnujf{ negativnd
jeho %ivotnost. t

Vyse uvedeny nedostatek Fe3f zapojeni podle vyndlezu. Podstata vyndlezu spoZivd v tom,
%e vyhodnocovaci jednotka je jednim vyvodem zapojena na snimale otddek, jejichz hodnoty
musi korespondovet s olddkemi motoru, druhym vyvodem je zapojena na snima& polohy regulad-
ni tyZe vstdikovaciho Serpedla. Polohe reguladai tyde ur¥uje velikost mnoZstvi doddvaného
paliva do vélce motoru, koresponduje tedy s hodnotou todivého momentu motoru., Sniménl otd-
%ek je moZno umistit na kterékoliv rotujici 8dsti motoru, je vdak Vhodné umistit snimad
k ve¥kové hirideli vstPikovaciho &erpadla.

Vyhody zepojeni podle vyndlezu spo¥ivaji v tom, Ze ¥idi¥ vozidla podle informace dané
vyhodnocovaci jednotkou, miZe volit pracovni reZim motoru tek, aby byl ve vyznadené oblasti
nizkych m&rnych spot¥eb v celkové charakteristice motoru a tim sniZil mnoZstvi spotfebova=-
né nafty pii provozu vozidla.

Na pripojeném vykresu je zndzorndno zapojeni vyhodnocovaci jednotky podle vyndlezu.

Vst¥ikovaci Zerpadlo ] je opatfené u reguladni tyZe g snimalem 1‘polohy a u vadkové
htidele 4 snimsdem 5 otddek. Snima¥ 3 polohy je zapojen na jeden vyvod vyhodnocovaci jed-
notky & a snimad 5 otd¥ek je zapojen na druhy vyvod vyhodnocovaci jednotky §.

: Poloha pracovniho refimu motoru je zjidténe vysunutim regula¥ni ty¥e g od polohy
STOP smdrem k poloze MAX a velikosti oté¥ek motoru. Meximélni doddvke paliva odpovidé
maximdlnimu zetfZfeni motoru, poloha STOP odpovidé zatiZeni rovnému nulovému.

Podle mno¥stvi doddveného palivae zjislovaného snime¥em 3 polohy reguladni tyle 2
vstiikovaciho &erpadla odchdz{ signél pres propojovaci vodi¥ do jednoho vyvodu vyhodno-
covaci jednotky. §. OtdZky valkovéhno h¥idele 4 od otd¥ek nula do otddek maximdlnich, snimé
snimad 9 otd¥ek a pres propojovaci vodi¥ se signdl prendsi do druhého vyvodu vyhodnocovaci
jednotky 6.

Zkusebni zapojen{ je tekové, Ze na regula¥ni ty& g vstFikovacihoc Zerpadla ] je p¥ipojen
induk¥ni snime¥ 3 polohy @& na zesilova¥®i je pifimo zjistovédna jejil poloha umdrnd nepdti na
m&ficim pfistroji. Otdlky motoru jsou zjistovény induk¥nim snfmadem 3 polohy a po zesileni
odeditdny &islicovym Sita%em impulsd.

Pro b&¥né pousiti miZe byt vyhodnocovaci jednotka op&t dvourudifkovy pfistroj, nebo
jekykoliv elektronicky systém signalizujici napt. kontrolkemi polohu pracovnfiho reZimu
v iplné charakteristice motoru.
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PREDMET VINALEZU

1. Zapojeni vyhodnocovac{ jednotky pro zjidtovént polohy pracovaiho refimu motoru
v celkové charskteristice motoru vyzna¥ené tim, %e md vyhodnocovaci jednotku zZapojenou
jednfm vyvodem na snime¥ (3) polohy regulalni tyZe (2) vsti¥ikovaciho &erpadla (1) a druhym
vyvodem na snimad (5) otddek korespondujicich s otéfkami motoru.

2. Zapojeni dle bodu 1, vyzna¥ené tim, %e snima¥ (5) oté¥ek Je unistédn na valkovém
h#fdeli (4) vst¥ikovaciho Zerpadla (1).
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