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~ PODAJNIK DO DLUGICH PLASKICH DETALI

Przedmiotem wynalazku jest podajnik do dtugich ptaskich detali. ‘

Moze on by¢ wykorzystany jako zespél automatu kontrolno-sortujacego. Stuzy do podawania na stano-
wisko pomiarowe pojedynczych, zorientowanych detali.

Znane s3 podajniki do detali ptaskich z czechostowackiego opisu patentowego nr 138411 oraz z japos-
skiego opisu patentowego nr 4925707 znany jest podajnik do podawania detali na operacj¢ montaZu lub obréb-
ki mechanicznej, ktéry jest zsynchronizowany z ruchem transportera. Zasobnik posiada magazyn, w kténnm
sa utozone w poziomy pakiet detale dociskane pod dziatanjem spreZystego wypychacza do $cianki magazynu.
Pod przednim detalem pakietu jest wycigcie, przez ktére przechodzi pionowy wypychacz, wypychajacy kolei-
ny detal z pakietu na nachylona rynne. Wypychacz sterowany jest mechanizmem krzywkowym. Podczas po-
Slizgu po rynnie detal przechodzi pod fotoelementem, ktéry podaje sygnat na opuszczenie pionowego wypy-
-chacza i wlaczenie urzadzenia, ktére go napedza. Nastgpnie detal dochodzac do oporu zatrzymuje si¢ na ryn-
nie. Opdr jest sterowany elektromagnetycznym selenoidem, ktéry pracuje synchronnie z transporterem odbiera-
jacym. W koricowy moment cyklu selenoid zapewnia opuszczenie si¢ oporu i upadek detalu na powierzchnie
tasmy transportowe;j. .

Wyzej wymienione rozwigzania odnosza si¢ do detali o nieduzej dtugosci i nie uwzgledniajg mozliwos:i
zastosowania ich do dtugich ptaskich detali posiadajacych duzy wspétczynnik tarcia na ptaskich powierzchniach
(np. ptaskie pilniki). Podstawowa wada w/w rozwiazan jest niemozliwo$é zastosowania ich do podawania pil-
nikéw, poniewaz pomigdzy detalami znajdujacymi si¢ w pionowym stosie panuje duza sita tarcia. W trakcie
wysuwania pilnikéw ze stosu ulegaty one zniszczeniu. Wyzej opisany japoriski patent przewiduje utozenie de-
tali w poziomym stosie i dociskanie detali do $cianki zasobnika dociskaczem spreZynowym. Rozwigzanie 1o
jest nie do przyjecia w urzadzeniu do podawania pilnikéw, gdyz ze wzgledu na maty skok dociskacza sprezy-
nowego magazyn urzadzenia podajacego miescitby matga liczbe pilnikéw. \

Celem wynalazku jest usunigcie znanych wad przez skonstruowanie nowego podajnika do dtugich ptas-
kich detali.
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Istcis wysalazku polega na tym, 7¢ podajnik sktada si¢ z ptyty podstawy do ktdrej przymocowany jest
zasobuiik, z dwoch dociskaczy, ktére poprzez spreZyny polgczone sg z ramieniem, do ktdrego przymocowane
sa ramiona boczne, tozysk, ktére przymocowane sa do ruchomej ptyty i wchodza w ksztattowe rowki ramion
bocznych oraz z wypychacza przymocowanego do ramienia.

Zaleta techniczng podajnika do podawania pilnikéw jest: wyeliminowanie sity tarcia pomigdzy wypy-
chanym pilnikiem, a stykajacym si¢ z nim w stosie pilnikiem, co pozwala uniknaé zniszczenia ich roboczej
czesci oraz mozliwosé zatadunku zasobnika bez przerywania pracy podajnika.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia po-
dajnik do dtugich ptaskich detali w.rzucie aksonometrycznym. Do ptyty podstawy 1 przymocowany jest za-
sobnik 2. Dociskacze 4 poprzez sprezyny S potaczone s3 z ramieniem 6. Do ramienia 6 przymocowane s3 ra-
miona boczne 7. Lozyska 8 przymocowane s3 do ruchomej ptyty 3 i wchodza w ksztattowe rowki ramion
bocznych 7. Wypychacz 9 przymocowany jest do ramienia 6. Cykl roboczy podajnika rozpoczyna sie, gdy
rami¢ 6 jest maksymalnie odsunigte od zasobnika 2 (prawe skrajne polozenie). Stos detali swobodnie spoczy-
.wa na ruchomej ptycie 3. W momencie podania do sitownika cisnienia roboczego rozpoczyna si¢ cykl roboczy
podajnika. Rami¢ 6 zaczyna przesuwac si¢ w lewa strong. Dociskacze 4 potaczone z ramieniem 6, spreZynami 5
dociskajg do $cian zasobnika kilka detali z dolnej czesci stosu, nie dociskajgc jednak detalu najnizszego, ktdry
lezy na ruchomej ptycie 3. Przesuwajace si¢ w dalszym ciggu rami¢ 6 oraz odpowiednio uksztattowane ramio-
na boczne 7 powoduja opuszczenie ruchomej ptyty 3 i oddzielenie najnizszego detalu od zablokowanego sto-
su. Detal ten zostaje zepchnigty z ptyty ruchomej 3 wypychaczem 9. Ruch powrotny ramienia 6 powoduje
podniesienie ruchomej plyty 3, zwolnienie nacisku dociskaczy 4 i opuszczenie stosu detali na ptyte rucho-
mg3 3. Po powrocie ramienia 6 w potozenie wyjsciowe cykl roboczy moze by¢ powtérzony od poczatku.

Zastrzezenie patentowe

Podajnik do diugich plaskich detali, znamienny tym, Ze sktada si¢ z ptyty podstawy (1), do
ktérey przymocowany jest zasobnik (2), z dwéch dociskaczy (4), ktére poprzez sprezyny (5) potaczone sg
z ramieniem (6), do ktérego przymocowane sa ramiona boczne (7), tozysk (8), ktére przymocowane s3 do
ruchomej ptyty (3) i wchodza w ksztaltowe rowki ramion bocznych (7) oraz z wypychacza (9) przymoco-
wanego do ramienia (6).
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