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Przedmiotem wynalazku jest przyrzgd de ba-
dania réwnoleglosci tworzacej zebéw koh ze-
batego z osig tego kola.

Przyrzad wedlug wynalazku stanewi uzupel-
nienie do znanego przyrzadu 4o badania wspét-
Srodkowosci piasty i kota podzialowego, adzna-
cza sig prostota budowy i pozwala na szybkie,
a przy tym dokladne dokonywanie pomiaru
réwnoleglosci tworzgcej zebéw kola zebatego
z osig tego kota, co dotychczas stanowilo czyn-
no§¢ bardzo pracochionns.

Wynalazek jest uwidecznjony na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia schematycznie widok
boczny przyrzadu wediug wynalazku, a fig. 2
— jego widok z gory. '

Przyrzad -zamocowuje sie na piycie znanego
przyrzadu do badania wspéiS§rodkowosci piasty
i kota podzialowego. Sktada sie on z pionowego

*) Wlaéciciel patentu oSwiadczyl, ze twoéreq

 wynalazku jest Emil Dylang.

stojaka 1, przymocowanego Srubami lub w inny
sposbb do podstawy 2, wewnatrz ktorego osa-
dzony jest przesuwmie suport 7, poruszany za
pomacy kola zebatego 5, zazebiajacego sie z ze-
batka 4 tego wspornika. Kolo zebate 5 jest
uruchomiane recznie za pomocg kélka recznego
6, nasadzonego na o$ kola zebatego 5 wspol-
$rodkowo. Na g6érnym koncu suportu 7 jest
zamecowany regulowany uchwyt zaciskowy 8,
w ktérego koricu 11 jest osadzony wysiegnik 9.
W tym wolnym koficu wysiegnika 9 jest osa-
dzony czujnik 12,

Oprécz pionowego suportu 7 przyrzad wedlug
wynalazku jest zaopatrzony w suport poziomy
10, stuzacy de ustawiania osi przesuwu suportu
7 réwnolegle do osi badanego kola zebatego.

Przyrzad wedlug wynalazku dziata w sposjb
ponigej opisany.

Czujnik 12 doprowadza si¢ do zetknigcia
z zebem 13 badenego kola zebatego 14, po czym

.. sprowadze sig ten cmujnik do polojgnia zerowe- :



go. Nastepnie czujnik’ 12 prowadzi sie pionowo suportu (7) jest zamocowany regulowany

~ wzdluz _ tworaacej zeba, -co uskutecznia sie uchwyt (8), w kiérym jest zacifniety wy-
przez oBE6t kélg(a re’éi;mgo 6. Poniewaz czujnik siegnik (9), na ktérego wolnym konicu jest
"12 “borusza sie doklgdnie réwnolegle do osi osadzony czujnik (12), drugi zas§ suport (10)
badanego kota, kazde odchylenie sie tworzacej jest -suportem poziomym polgczonym z su-
od réwnoleglosci jest wskazywane przez czujnik. portem pionowym (7) tak, iz ustawia on
: 0§ tego suportu réwnolegle do osi badanego
Zastrzezenia patentowe kola zebatego.
2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
1.  Przyrzad do bac%ania rownoleglosci tworzg- #e jest umocowany na plycie znanego przy-
cej zebéw kota zebatego z osig tego koia, rzadu do badania wspétérodkowosci piasty
znamienny tym, %e posiada dwa suporty (7) i kola podziatowego.
i (10), z ktérych pierwszy jest suportem ‘
pionowym, osadzonym przesuwnie wewngtrz Zaktad Mechaniczny
pionowego stojaka (1) i posiadajacym ze¢- im: J. Stalina
batke (4), z ktéra zazebione jest wystajacé pr edsiebiorstwo Pahstwowe
z tego stojaka kolo zebate (5), na ktérego Wyodrebnione

osi jest zamocowane kétko reczne (6), przy
czym na gérnym koficu tego pionowego Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych.
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