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(54) Zapojeni pam&¥ového ﬁstrogi t¥idide pro nepiimé
vytridovani méfenych souddsti

Vyndlez ge tyka zapojeni pam&¥ového
ustroji tridide pro neprimé vytridovani
m&tenych souddsti, vhodného zejména pro
pouziti v rozmé¥ovacich a tridicich auto- -
matech pro kontrolu gouddsti valivych lo-
Zisek. Podstata vyndlezu spodiva v tom,

%e k vyhodnocovacim vystupum méficiho
zatizeni je pFfipojen stejnojmennymi vstu- ; :
py pfevodnik dekadického udaje v bindrné Ly
gislicovy, jehoZ vystupy jsou piipojeny

ke vstupim N-Yadého k-bitového posuvného
registru. Vystupy posuvného registru

jsou pripojeny ke vstupim dekodovacich ob-
vodl, jejichZ vystupy jsou pFipojeny k
Pidicim vstupim vykonovych spinaci. Vys-
tupy vykonovjych spinadld jsou, pfipojeny k
civkém vytfidovacich magnetii. K synchro- N
nizadnimu vstupu posuvného registru je ==
p¥ipojen spinad synchronizace a k syn- .
chronizadnimu vstupu vytiidovacich mag-
netu je gfipoien spinad doby trvani sepnu~
ti vyt¥idovacich magneti. Oba spinade

jsou mechanicky spraZeny s vadkou mecha-
nické dasti t¥idide.
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Vynélez se tyké zapojeni pamsfového ustrojl t¥fdife pro
nep¥i{mé vyt¥idovéni mé¥enych souldsti, zejména pro pou¥iti v
rozméFfovacich a t¥i{dicich sutomatech pro kontrolu rozmé&rd sou-
Cdstl valivych loZisek,

V m&*icich a t¥idicich zarfizenich v loZiskovém primyslu
jsou pouZivéna vyt¥idovaci za¥izeni, kterd po obdrieni infor-
mace z rozmé&rovaci stenice o t¥idici skupiné zabezpeli vyt#{i-
déni soulddsti do prislusné toleranlni skupiny. D&€je se tak ne-~
p¥*imo po probéhnuti nékolika ndslednych cykld m&reni a v tom
pfipad& zarizeni vyZaduje pam&iové tdstroji. Dosavadni Fedeni
pam¥fovych tstroji t¥fdilek s nepfimym vytididovénim jsou zalo-
%Yena ne principu elektrickomechenické polohov& orientované pa-
m&ti pevn& svézané s cyklem stroje & trensportem souldsti aZ
do miste vyt¥idéni. Takto FeSené pam&iové ustroji mé radu nevy-
hod, zejména omezenou rychlost vyt¥id&ni, znalnou poruchovost
vlivem nedistot & nérodnost ne mechanické serizeni p¥i vysokych
v¥robnich nédkladech.

Uvedené nevynody odstranuje ve zna¥né mife zapojeni pamé-
fového ustroji t¥{di&e pro neprimé vyttidovéni m&¥enych soulds-
t1 s poltem k + 1 tFff{dicich skupin, sestévajici z p¥evodniku
dekadického ddaje v bindrn& &islicovy, posuvného registru, de-
kodovacich obvodl, vykonovych spinalld a vytfiaovacich magnetd
podle vyndlezu. Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze k vyhodnoco-
vacim vystuplm m&¥iciho zafizeni je pfipojen stejnojmennymi
vstupy prevodnik dekadického ddaje v bindrn& &islicovy, jeho%
v¥stupy jsou p¥ipojeny ke vstupim N - ¥adého k-~ bitového po-
suvného registru, Vystupy;iohoto posuvného registru jsou pri-
pojeny ke vstupim dekodovacich obvodl, s vy¥stupy pripojenymi
k $#{dicim vstupldm vykonovych spinadl. V¥stupy vykonovych spi-
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nadd jsou pripojeny k civkém vyt¥idovacich magnetd. K synchro-
nizaénimu vstupu posuvného registru je pripojen spinal synchro-
nizace a k synchroniza&nimu vstupu vytrfidovacich megnetd je
pF¥ipojen spinad doby trvéni sepnutf vytridevacich megnetd. Dal-
81 podstata vyndlezu spolivéd v tom, Ze polet k t¥fdicich sku-
pin se *{df vztshem k = 2%, kde 1= N <6,

Zapojeni pam&fového uUstrojl podle vyndlezu umoZnuje pod-
statnd zrychlit vytridovéni souldsti do jednotlivfch toleran&-
nich skupin podle .jednoho nebo n&kolika mé&fenych parametri. Ne-
vyZeduje presné mechanické serizen{ a jeho bezporuchovy provoz
Jje ddn Zivotnosti pouZité souldstkové zdkladny. Pomoci jednoho
pam&fového ustrojf lze t¥fdit sou¥dsti a% do BSedesdti &tyr to-
leran&nich skupin.

P¥{kledné provedeni zapojeni psm&fového ustroji podle vy-
ndlezu je schematicky zndzorné&no na priloZeném vykrese.

Vyobrazené'ﬁagvggen gﬁggg}sigje blokové schema zapojeni
N- tfadého k- bitového dice s i tolerandnimi skupinami. Na
odpovidajici vstupy 10’ Vireoo¥y prevodniku P dekadickych dda-
J% v bindrné& &islicové Je pripojeno mé&¥ic{ za¥izeni Z vyhodno-
covacimi vystupy Y,, Yj,e..Xg. V¥stupy X,, Yg,...Xy pFevodniku
P jsou pripojeny na vstupy IA’ Vgseeody posuvného registru R.
Vystupy .Y_QA: .Y_OBN'xou’ IlA’ z13)°“I1N)...Y.KA’ IKB"”-Y-KN po-
suvného registru R p¥{sludné jednotlivym tolerandnim skupindm
Jsou pripojeny p¥es dekodovaci obvody D, Ql,...QK na *i{dici
vstupy E,, gl,...gx vykonovych spinadd Lo gl,...zx. Tyto vy-
konové spinale Io 21""2K ovlddajl vytridovaci magnety M,
Ml""gk sptaZené prost¥ednictvim synchroniza&niho vstupu Hl
posuvného registru R se synchroniza&nim spinalem §1 a prostie-
dnictvim synchroniza&niho vstupu U, vytfiaovacich magnetd !0,
yl,...gK pripojené ke spinali S,, pfi¢emZ oba spinade §l’ Sp
jsou mechanicky sprafené s nezakreslenou vadkou mechenické &ds-
ti t¥idilke,

P¥i m&Feni je signdl z m&ricfho zs¥{zeni Z privddén piles
p¥evodnik P do posuvného registru R a dekodovacich obvodld D,
21""QK k identifikeci skupiny, které budi pres p¥izplsobova-
ci obvody vykonové spinafe I, I;,...Iy k ovlédéni vyt¥idova-
cich magnetd Moy Myyeeedy t¥1dife. Synchronizace spinéni vy-
t¥idovacich magnetd My, Mp,...Mp s mechenickou Edsti t¥idice
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je Fizens spinsli Sy, §2, pridemZ k posuvnému registru R Je
ptipojen prost¥ednictvim synchroniza&nihe vstupu U stnat §l
synchronizace a spinal S, doby trvéni sepnuti vyt¥idovactch
magnetl !O’ !1""¥K Jje pFipojen prost¥ednictvim synchronizaé-
niho vstupu U, k vyttidovacim magnetdm !O’ !1""!K a Jjejich
spindni je odvozeno nap¥. od rotace podédvaciho kotoule tridié&-
ky. Spinad S, spind nésledn& po sepnuti spinade §l a rozpind

v pfedstihu pfed nim. Po zm&¥eni souldsti mé&Ficim zeifizenim Z
Je signdl o skupin& k dispozici v logické urovni H na jednom

z v¥stupd Xo"xl’ 12""ZK m&Ficfho zafizen! Z a tim ingednom

z odpovidajicich vstupd Yor Y15 ¥oyee ¥y prevodniku P dekadic-
kého ddaje v bindrm& &islicovy, z jeho%Z vystupud b Y XB, XC""ZN
Jsou bindrn& &{slicovym signédlem buzeny vstupy Voo ¥, Voyeoody
posuvného registru R. Synchronné s t¥fdicim cyklem stroje jsou
do synchronize&niho vstupu gl posuvného registru R generovény
spinadem §l synchronizaéni impulsy, jimiZ je binérn& &islicovy
udaj o skupin& posouvén od nulté pozice posuvného registru R

k pozici 1, p#i daldim p¥ichodu synchronizaéniho impulzu je ta-
to informace posunuta k pozici 2 a po pF*ichodu k- tého synchro-
niza&niho impulsu je informace posunuta aZ k pozici K posuvného
registru R, Dekodovaci obvody Doy Dyy Doyeeely prijimaj{ binér-
né &fslicovou informaci o skupiné& prostfednictvim svych vstupd
¥,/4,B,Cy...N pro skupinu O, prost¥ednictvim vstupt V,/A,B,C,..N
pro skupinu 1 & obecn& prostfednictvim vstupd ¥,/A,B,C,...N pro
skupinu K, dekoduji Jji a signdlem na vystupu X, dekodovaciho ob-
vodu 20 bud; vstupy §O~vyk0nového spinaée_zo pro skupinu 0,sig-
ndlem na vystupu §1 dekodovaciho obvodu 21 vstup §1 vykonového
spinade I, pro skupinu 1 a obecné& signédlem na vy¥stupu Xy deko-
dovagiho obvodu QK vstup EK vykonového spinade EK skupiny K.
V¥konovy spinal go svym vystupem ¥y spiné vyt¥idovact mdgnet M,
pro skupinu 0, vykonovy spinal I svym vystupem El spind vytri-
dovact magnet !1 pro skupinu 1 a obecn& vykonovy spinaé EK svym
v¥stupem EK spiné vyt¥idovaci magnet M, pro skupinu K. Magnety
ovlédsji nezobrazené mechsnické klapky t¥idile, jejichZ doba
otevieni Jje synchronizovédna s chodem stroje nezobrazenou valkou
pro periodické spindni spinale S ktery pPripojuje synchroni-
zadni vstup U, vyt¥idovacich magnetd My, My, M,... Mp ke klad-
nému poélu zdroje proudu, pri¥emf minusovy pol zdroje je
pripojen k spoleénému uzlu tvorenému svorkou Ry od vykonového

spinae I,, svorkou Ry od vykonového spina¥e T; a obecn& svor-
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Pam&iové ustroji podle vyndlezu lze vyufit zejména pi¥i
automatizaci rozméovdni e t¥{d&ni souldsti velivych lofisek
v hromadné vyrobé.

PREDMET VYINALEZU

1. Zapojeni psm¥fového Ustrojf t¥fdie pro neprimé vytridové-
ni m&renych souldsti s podtem k + 1 t¥{dicich skupin, ses-
tévajici z prevodniku dekadického ddaje v bindrn& &islico-
vy, z posuvného registru, z dekodovacich obvodl, z vykono=-
v¥ch spinadl a z vytridovacich magnetd, vyzna&ené tim, Ze
k vyhodnocovacim vystupim (Y,, Y,,...Yy) m&Fictho zafize-
ni (2) je pfipojen stejnojmennymi vstupy (Vg, Vi,...Vy)
ptfevodnik (P) dekadického udaje v bindrn& &islicovy, jehoZ
vistupy (Y,, YB,...IN) jsou pripojeny ke vstuplim (VA, VgyeoVy)
N-¥adého k-bitového posuvného registru (R), jehoZ v¥stupy
(Your Topree-Yoni Typr TypreeeXynieesoTgpr YgpseooIigy) Jsou
pfipojeny ke vstupim (Vg,, vOB”"VON"VlA’ VigeeeViNsoee
e eVgas Vgpse+oVgy) dekodovacich obvodd (Dy, Dyye.. Dy) s
vystupy (Xo, Xl,...XK) pf}pojenymi k #1d{cim vstupim (Eo, E,
«+«Ey) vfkonovjch spinedd (Tn, Ty,...Tg), Jejich% vystupy
(Fy, Fy,.Fg) jsou pFipojeny k civkém vyt#idovacich magnetd
(My, Mp,...M), pri¥emf k synchroniza&nimu vstupu (U;) po-
suvného registru (R) je pfipojen spinal (Sl) synchroniza-~
ce a k synchronizenimu vstupu (U,) vyt¥idovacich magnetd
(MO, Ml,...MK) je p¥ipojen spinald (82) doby trvéni sepnu-
ti vytfidovacich magnetd (M,, M;,...Mp).

2. Zapojeni pamdfového ustrojf t¥idi¥e podle bodu 1, vyznale-
né tim, %Ze podet k t¥{dicich skupin se ¥1di vztahem k = 2“,
kde 1N =6,

1 vykres
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