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(57)摘要

本实用新型涉及一种草莓采摘剪，它主要由

手柄、扳机、支撑杆、导向座、传动杆、滑环、支架、

连杆、抓手、刀片和弹簧组成。所述手柄与支撑杆

的一端连接；所述扳机安装在手柄上，并通过铰

链与传动杆连接；所述传动杆的另一端与滑环连

接；所述导向座安装在支撑杆上；所述弹簧安装

在滑环和支架之间；所述连杆通过铰链分别与滑

环和抓手连接；所述支架安装在支撑杆的另一

端，并通过铰链与两个抓手连接；所述刀片安装

在其中一个抓手上。使用时，对准草莓的果柄，扳

动扳机，就可以剪断并夹住草莓的果柄。松开扳

机，草莓便掉入收集篮中。本实用新型使用方便、

省时又省力，维护方便，造价低廉。
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1.一种草莓采摘剪，主要由手柄(1)、扳机(2)、支撑杆(3)、导向座(4)、传动杆(5)、滑环

(6)、支架(7)、连杆(8)、抓手(9)、刀片(10)和弹簧(11)组成；其特征在于：所述手柄(1)与支

撑杆(3)的一端连接；所述扳机(2)安装在手柄(1)上，并通过铰链与传动杆(5)连接；所述传

动杆(5)的另一端与滑环(6)连接；所述导向座(4)安装在支撑杆(3)上；所述弹簧(11)安装

在滑环(6)和支架(7)之间；所述连杆(8)通过铰链分别与滑环(6)和抓手(9)连接；所述支架

(7)安装在支撑杆(3)的另一端，并通过铰链与两个抓手(9)连接；所述刀片(10)安装在其中

一个抓手(9)上。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 209882583 U

2



一种草莓采摘剪

技术领域

[0001] 本实用新型涉及草莓采摘技术领域，尤其涉及一种草莓采摘剪。

背景技术

[0002] 草莓营养价值丰富、味道甜美可口，颇受广大消费者喜爱。同时，草莓是一种不易

储存的水果，成熟后需及时采摘。我国大多数草莓种植是垄作栽培的模式，地垄截面多为等

腰梯形，且主要是人工纯手工采摘，不仅采摘效率低、采摘劳动强度大，还容易对果实造成

伤害，影响草莓的品质。

发明内容

[0003] 本实用新型目的是为了解决果农弯腰采摘草莓的问题，提供了一种草莓采摘剪，

使用方便、省力。

[0004] 本实用新型所采用的技术方案是：

[0005] 本实用新型一种草莓采摘剪，主要由手柄、扳机、支撑杆、导向座、传动杆、滑环、支

架、连杆、抓手、刀片和弹簧组成。所述手柄与支撑杆的一端连接；所述扳机安装在手柄上，

并通过铰链与传动杆连接；所述传动杆的另一端与滑环连接；所述导向座安装在支撑杆上；

所述弹簧安装在滑环和支架之间；所述连杆通过铰链分别与滑环和抓手连接；所述支架安

装在支撑杆的另一端，并通过铰链与两个抓手连接；所述刀片安装在其中一个抓手上。

[0006] 在上述技术方案的基础上，本实用新型还可以做如下改进。

[0007] 优选的，前述的一种草莓采摘剪，支撑杆和传动杆的长度可以调节。

[0008] 本实用新型的有益效果是：本实用新型结构简单、重量轻，避免果农弯腰作业，减

少采摘过程中的机械伤害，采摘草莓效率高。

附图说明

[0009] 图1是本实用新型一种草莓采摘剪的结构示意图。

[0010] 附图中，各标号所代表的部件列表如下：

[0011] 1、手柄，2、扳机，3、支撑杆，4、导向座，5、传动杆，6、滑环，7、支架，8、连杆，9、抓手，

10、刀片，11、弹簧。

具体实施方式

[0012] 下面结合附图对本实用新型做进一步说明。

[0013] 如图1所示，一种草莓采摘剪，主要由手柄1、扳机2、支撑杆3、导向座4、传动杆5、滑

环6、支架7、连杆8、抓手9、刀片10和弹簧11组成。所述手柄1与支撑杆3的一端连接；所述扳

机2安装在手柄1上，并通过铰链与传动杆5连接；所述传动杆5的另一端与滑环6连接；所述

导向座4安装在支撑杆3上；所述弹簧11安装在滑环6和支架7之间；所述连杆8通过铰链分别

与滑环6和抓手9连接；所述支架7安装在支撑杆3的另一端，并通过铰链与两个抓手9连接；
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所述刀片10安装在其中一个抓手9上。

[0014] 使用时，果农手持本草莓采摘剪，对准草莓的果柄，扳动扳机2，与扳机2相连的传

动杆5推动滑环6向前滑动；滑环6通过连杆8推动抓手9闭合；抓手9闭合时能夹紧草莓的果

柄，同时安装在抓手9上的刀片10将草莓果梗剪断；将草莓放入收集篮时，只需松开扳机2，

滑环6在弹簧11的弹力作用下向后滑动，从而带动抓手9张开，草莓便掉入收集篮中。同时传

动杆5也向后滑动推动扳机2复位，从而完成草莓采摘的过程。
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图1
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