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Vynélez se tyka oboru Zeleznitni zabez-
pedovaci techniky. Re3i zapojeni bezpetného
dohlédaciho obvodu zdroje kmitoftu, vyho-
vujiciho poZadavkim zabezpeCovaci techni-
ky v Zeleznitni copravé.
Podstatou vyndlezu je zapojeni bezpeC- )
ného dohlédaciho obvodu zdroje kmitoltuy,
vyznadené tim, Ze vstupni svorka bezpec-
ného dohlédaciho obvodu zdroje kmitoltu
je pFipojena na vstup kmitoftové-napétove-
ho prevodniku, vystup kmito¢tové-napétove- ‘
ho ptevodniku je pfipocjen na vstup hladi-
nového obvodu, vystup hladinového obvodu e
je pripojen na vstup blokovaciho obvodu.
Vynédlez lze vyuZit pfedevSim v Zeleznitni ©
zabezpedovaci technice a dale v t&ch apli-
kacich, kde se poZaduje, aby pfi porucho-

vém zvy$eni nebo snizeni generovaného kmi- b
tottu byla bezpetn& blokovéna funkce ge-
neratoru kmitodtu. A
&
©
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Vyndlez se tyka problému bezpelné kon-
troly kmitodtu elektrického signélu, vyho-
vujicimu poZadavklim zabezpefovaci tech-
niky v ZelezniCni dopravé.

V Zeleznitni zabezpedovaci technice se v
nékterych daleZitych zapojenich poZaduje,
aby generovany kmitofet nevybodil ani v
poruchovych stavech z poZadovanych mezi.
Tento poZadavek vede k tomu, Ze generato-
ry t&chto kmitoétl jsou reSeny na elektro-
mechanickém principu, kdy napfi. asynchron-
ni motor s kotvou nakrdtko napdjeny ze
stiidavé sité pohdani prostfednictvim plevo-
dovky valkovy hridel, na kterém vacky s
riiznym poltem ozubli spinaji kontaktni a-
stroji tvofend doteky.  Timto FeSenim je za-
ji§téno, Ze kmitoCet generovany pomoci kon-
taktnich dstroji spinanych vatkami miZe v
poruchovych stavech pouze klesat, ale ne-
miZe vzrist. Doposud zndmé elektronické
generatory kmitoftu nespliiujl vy3e uvede-
né poZadavky na bezpefnost v Zeleznini za
bezpetovaci technice, proto se stdle pouZi-
vaji zastaralé generdtory kmito¢tli, leSené
na elektromechanickém principu.

V¥3e uvedené nedostatky jsou odstrané-
ny zapojenim bezpetného dohlédaciho ob-
vodu zdroje kmito€tu, vyznageného tim, Ze

na vystup zdroje kmitotu je pripojen vstup

kmito&tové-nap&tového plrevodniku, na jehoZ
vystup je p¥ipojen vstup hladinového obvo-
du, vystup hladinového obvodu je pripojen
na vstup hradlovaciho obvodu.

PouZiti navrZeného uspofdddni umozni vy-
uZit vyhod elektronickych generdtorfi kmi-
toftu i v Zeleznifni zabezpecovaci technice
bez ohroZeni bezpe€nosti dopravy. Genero-
vany kmitoCet je bezpeln#& Kkontrolovén.

Na vykresu je pfiklad provedeni zapoje-
ni bezpetného dohlédaciho obvodu zdroje
kmitoCtu podle vynélezu.

Na vystup 1 zdroje kmitoftu je pripojen
vstup 2 kmitoltové-nap&tového plrevodniku
3, na jehoZ vystup 4 je pfipojen vstup 35
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hladinového obvodu 6, vystup 7 hladinové-
ho obvodu 6 je plipojen na vstup 8 hradlo-
vaciho cbhvodu 9.

Na vystupu 4 kmitotové-napétového pie-

vodniku 3 je stejnosmérny signdl, ktery je

Gmérny hodnoté generovaného kmitoftu na
vystupu 1 zdreje kmitoftu. Stejnosmérny
signdl z vystupu 4 kmito¢tov8-nap&tového
prevodniku ‘3 je pfiveden na wvstup 5 hla-
dinového obvodu 6. Hladinovy obvod 6 pra-
cuje tak, Ze generuje vystupni signdl pouze
tehdy, jestlie vstupni signdl na vstupu 5
hladinového obvodu 6 leZl v nastaveném
tolerantnim kandlu. PFi vybofeni vstupni-
ho signdlu z toleranéniho kandlu smérem k
vy3%im nebo niZ8§im hladindm piestane byt
generovan vystupni signdl na vystup 7
hladinového obvodu 6. Hladinovy obvod 6
je TeSen tak, Ze spliluje bezpefnostni poZa-
davky Zeleznitni zabezpefovaci techniky.
JestliZe je tdroveil stejnosmérného signa-
lu na vystupu 4 kmitoc¢tov&-nap&tového pie-
vodniku 3 nastavena tak, aby padla do to-
leran¢niho kandlu hladinového obvodu B8,
pak bude na vystupu 7 hladinového obvodu
6 generovan vystupni signdl pouze tehdy,
jestlize kinitocet na vystupu 1 zdroje kmi-
toCtu bude odpovidat stejnosmérnému na-
p8ti na vystupu 4 kmitoftové-napétového -
pfevodniku- 3. Zapojenim se dosahuje vza-
jemné kontroly kmitoftové-napé&tového pre-
vodniku 3 a hladinového obvodu 6, ktery
pracuje v dynamickém reZimu. Tato vzé-
jemnd kontrola znamend splnéni zabezpe-
fovacich poZadavkd, protoZe v pripadé po-
ruchy kterékoliv ¢asti dohlédaciho obvodu
nebude na vystupu 7 hladinového obvodu
6 generovan vystupni signdl. Vystupnim sig-
ndlem z vystupu 7 hladinového obvodu 6
je buzen hradlovaci obvod 9, ktery tvoli
nap¥. relé. V piipadé, Ze dojde ke ztraté bu-
diciho signdlu hradlovaciho obvodu 9 bude
hradlovacim obvodem 9 odpojen vystup 1
zdroje kmito€tu od navazujicich obvodf.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni bezpetného dohlédaciho obvodu
zdroje kmitoftu, vyznaCeného tim, Ze na
vystup (1) zdroje kmitodtu je pFipojen vstup
(2) kmitodtové-napétového prevodniku (3),

na jehoZ vystup (4) je pripojen vstup (5)
hladinového obvodu (6), vystup (7) hladi-
nového obvodu (6) je pripojen na vstup (8)
hradlovaciho obvodu (9).
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