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Reseni se tyka servopohonu se servomotorem (1), ktery na
strané vystupu pohani regula¢ni mechanizmus (3, 5), ktery
obsahuje jeden regulaéni ¢len (3) na stran¢ pohonu a jeden
regulaéni ¢len (5) na strang vystupu a regulaéni ¢len (5) na
stran¢ vystupu spolupracuje s regulaénim prvkem (11), kterym
jsou regulovatelné hnaci motory nebo pracovni stroje ve své
provozni charakteristice. Regulaénimu ¢lenu (3, 5) na strané
pohonu nebo na strané vystupu je piidruzena pohanéna
soucdst (8), ktera obsahuje tsek bez ptenosu sily, a na které je
pohyblivé upnuty pruZici prvek (21) ve vybrani (19).
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Servopohon se servomotorem

Oblast techniky

Vynélez se tyka servopohonu se servomotorem, ktery na strané
vystupu pohédni regulaéni mechanizmus, ktery obsahuje jeden
regulaéni ¢&len na strané pohonu a jeden regulalni Clen na strané
vystupu a tento reguladni ¢&len na strané vystupu  spolupracuje
s regulaénim prvkem, kterym jsou regulovatelné hnaci motory nebo
pracovni stroje ve své provozni charakteristice. U dnes pouZivanych
servopohoni k pohanéni mechanickych spojeni nebo hnacich
mechanizm se obvykle pouZivaji elektromotory. Na jejich htideli
kotvy je nalisovan naptiklad $nek. Tato $nekova hiidel spolupracuje
se Snekovym koleCkem a popfipadé s dal§imi upravenymi
ptevodovymi stupni. Snekové pievody jsou zpravidla dimenzovany
tak, Ze se vyskytuje samosvornost; to znamena, Ze jednou zaujata
dand poloha mezi Snekovou htideli a $nekovym koleckem se miZe
zménit popfipadé se mizZe opét uvolnit jen znacnym vynaloZenim sily.
Tim se da realizovat vynucené vykonavané ptestavéni pfi vypadku
elektrického proudu na servopohonu pohdnéném Snekovym pohonem

jen se zvySenym vynaloZenym usilim.

Dosavadni stav techniky

Ve vozidlech, ktera jsou pohanéna spalovacimi motory, at to
jsou uzitkova vozidla nebo osobni automobily, se mohou pouZzivat
turbodmychadla, aby se dosdhlo b&éhem taktu nasavani spalovaciho
motoru lep8§i plnéni jednotlivych valcd spalovaciho motoru plynem,
at to jsou spalovaci motory s pfimym vstfikovanim - at to jsou

spalovaci motory s kompresi smési a zapalované z vnéjSiho zdroje.
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Bude-li turbodmychadlo nastaveno elektromotorem se Snekovym
pohonem sestdvajicim ze $nekové htidele a §nekového kolecka a/nebo
bude-1i opatfeno uspofddinim s hiebenovou ty¢i a pastorkem, da se
na pohonu vedle linearniho vytvofit také rotaéni pohyb, kterym se
mohou nastavit kruhy rozvadécich lopatek turbodmychadla a kterym
se mohou ovlivnit jeho provozni vlastnosti a uc¢innost. Vypadek
elektrického proudu na servopohonu pfedstavuje zdvainy problém,
protoZze také pfi vypadku elektrického proudu musi byt zaru¢eno, aby
se uvedl pfiklad, ptestavéni na turbodmychadle. Tak se musi
turbodmychadlo s proménlivou geometrii turbiny, které je ovladatelné
prostiednictvim elektrického servopohonu, pfi wuzaviené poloze
rozvadécich lopatek, kterou v tomto stavu znemoZhuje prochézeni
proudu spalin, pfi vypadku elektrického proudu promptné opé€t umét
nechat oteviit. Rychlé otevieni kruhu rozvadécich lopatek je
pozadovéno, jestliZe se na spalovacim motoru, do jehoZ vyfukového
systému je vestavéno turbodmychadlo, opét vydava razovy plyn.
V tomto stavu by proud spalin, ktery se pifi proudéni turbinou na
vyfukové plyny =zbavuje tlaku, avSak pii wuzavieném kruhu
rozvadécich lopatek je omezovan na volné cesté spalovacim motorem

na turbodmychadle, mohl zplsobit znaéné §kody.
Se servopohony pouzZivanymi dnes lze provadét reakci na
vypadek elektrického proudu na servopohonu, ktery ma tendenci

k samosvornosti, krajné tézZce.

Podstata vynalezu

Vyse uvedené nedostatky  odstranuje servopohon  se
servomotorem, ktery na strané vystupu pohdni reguladni
mechanizmus, ktery obsahuje jeden regulaéni ¢len na stran€ pohonu a
jeden regulaéni ¢len na strané vystupu a tento regulaéni ¢len na

strané vystupu spolupracuje s regulaénim prvkem, kterym jsou



regulovatelné hnaci motory nebo pracovni stroje ve své provozni
charakteristice, podle vynalezu, jehoz podstatou je, Ze regula¢nimu
¢lenu na stran& pohonu nebo na strané vystupu je pfidruZena
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poh4anénd souddast, kterd obsahuje usek nepfenasejici silu a na které je
pohyblivé upnuty pruzici prvek ve vybrani. Reseni navrzené podle
vynalezu nedovoluje v regulaénim rozsahu servopohonu Zadné
prenaSeni sily na regulaéni ¢&len. K dispozici je regulacdni <Clen
fungujici bez elektrického proudu, ktery pii vypadku elektrického
proudu zaruduje zbytkovou ménitelnost sefizeni. Toto se miiZze docilit
modifikacemi na dosud pouZivanych servopohonech; feSenim
navrzenym podle vynalezu se muze pti vypadku elektrického proudu
rychle pfivést rezim ,,otevieno® na regulacni ¢len urfeny k ovladani,

v

protoZze k provedeni jsou urcené jen kratké drahy otaceni.

a
Uspofadanim navrZenym podle vynalezu se d4& pohonem soubé&Zné
napinat pero, které doplnuje pohon regulaéniho ¢lenu; tak se mizZe
napiiklad spolu s elektromotorem pevné uzaviit kruh rozvadécich

lopatek turbodmychadla pti brzdéni.

Pieruseni elektrické vazby regulaénich prvkd regula¢nich ¢lent
navrzené podle vynalezu dovoluje dal§i pouziti identickych dilu u
pohanénych soudasti, protoZze na znamych dosud pouZivanych
pohonnych motorech je tfeba povést jen drobné modifikace, coz samo

0 sobé pfinasi Gsporu nakladd na zménu technického vybaveni jako

vyhodu.

Re$eni navrzené podle vynilezu dovoluje pferudeni elektrické
vazby regulac¢nich ¢lenl po celkoveé draze otdceni regulacéniho ¢lenu.
Tim je zarucen efekt zpétného nastaveni pruZicim prvkem upravenym
soub&zZné k servopohonu nejen pfed obratem ve sméru tahu, nybrz i
také po obratu pruziciho prvku ve sméru tahu béhem rotace
regulac¢niho ¢lenu. Toto se dosdhne tim, Ze pruZici prvek je pohyblivé

pfidrzovan c¢epem, ktery je vedeny v drdaZzce regulaéniho c¢lenu, a



svym druhym koncem je uloZen na pevném, avSak oto¢ném misté. Pfi
normalnim reZimu, pfi kterém se regulaéni prvek pohanény
regulaénim ¢&lenem pohybuje sem a tam mezi dvéma krajnimi
polohami, je pero neustale natazené. Pfi otoCeni regula¢niho ¢lenu se
pfesune kloubové ptipojeni pruziciho prvku vedené posouvatelné
v regulaénim ¢lenu, takZe po polovi¢nim otoceni regula¢niho ¢lenu je
k dispozici maximélni napnuti pruziciho prvku. Vypadne-li v této
rotaéni poloze elektricky proud na hnacim motoru, miZe energie
pruziciho prvku uchovana v pruzicim prvku poSinout regula¢ni ¢len

do polohy, ve které je mimo zabér s regula¢nim prvkem, naptiklad

nad pferuSeni v jeho vnéj§im ozubeni.

Vypadne-li elektricky proud pfed obracenim sily pruziciho
prvku, da se regulaéni prvek automaticky poSinout do polohy
,otevieno“ pruzicim prvkem a zatiZzenim. V tomto pfipadé neni

potiebné pietoleni regulaéniho ¢lenu do zény bez pfenaSeni sily.
V jedné dalsi varianté provedeni zakladni mySlenky vynélezu se
da misto vyladénych pruzicich prvkd realizovat také

elektromagneticka vazba popfipadé preruSeni elektrické vazby.

Pfehled obrazkd na vvkresech

Vyndilez je nasledné& blize vysvétlen podle vykrest, na nichZ

znazornuji:

obr. 1 schematickou konstrukci konvekéniho servopohohu se

$§nekovym pfevodem, hiebenovou ty¢i a pastorkem,

obr. 2.1 a7 2.4 schematické znazornéni principu pieruSeni
elektrické vazby wuspofadani pastorek/hifebenova ty¢, pficemzZ

pastorek je vestavén soustifedné ke Snekovému kolelku,
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obr. 3 znazornéni pfekryvani ktivek sil pruZiciho prvku,

fiktivniho zatiZeni a vysledného zatizeni pro servopohon a
obr. 4 zakladni  konstrukci elektromagnetického pruziciho
systému k nouzovému pferuSeni elektrické vazby ve stavu pod

proudem a bez proudu.

Ptiklady provedeni vyndalezu

Ze znézornéni podle obr. 1 blize vyplyva schematickd
konstrukce konvekéniho servopohonu se Snekovym ptfevodem,

hiebenovou ty¢i a pastorkem.

V tomto znazornéni dnes typického servopohonu se
servomotorem 1 a $nekovym pfevodem 3, 5 a regulaé¢nim prvkem 11
v podob& hiebenové tyfe pohani servomotor 1 Snekovy pfevod 3, 5.
Hiidel 2 kotvy servomotoru 1, ktera se shoduje s jeho osou 4
soumérnosti, je opatfena S$nekovym zavitem, ktery spolupracuje
s vnéj§im ozubenim 10 na Snekovém kolecku 5. Osa 6 otaceni
Snekového koleéka 5 probihda kolmo k nadkresné; to znamena, Ze
Snekové kolecko 5 a Snekova hiidel 3 jsou orientovany vzhledem
k sob&é v pravém uhlu. Souose a nepohyblivé ke Snekovému kolecku 5
je upravena pohanéna soudast 8 v podobé& pastorku s vnéjSim
ozubenim. Podle sméru otadfeni servomotoru 1 se muZe pohybdb
Snekového kole¢ka uskuteénit v jednom ze smérd, které jsou
vyznafeny dvousmérnou Sipkou 7. Pohanéna soucast 8 spolupracuje
svym vné€j§im ozubenim 9 s hiebenovou ty¢i 11, kterd ve zndzornéni
podle obr. 1 slouZi jako regulaéni prvek. Hfebenova ty¢ 11 je na své
strané pfitazené pohanéné soucasti 8 opatiena ozubenim 12.
Hiebenova ty¢ fungujici jako regulaéni prvek 11 je na svém hornim

ukonéeni 13 pohyblivé zachycena na pace 14 ve tvaru L. Paka 14 je



na své stran& pohybliva kolem osy 15 otaceni; otdcéivy pohyb je
naznaéen dvousmérnou Sipkou, kterd je opatfena vztahovou znackou

16.

Uspofadanim danym opét schematicky v obr. 1 se da vytvofit
linearni pohyb hiebenové tyfe 11 fungujici jako regulaéni prvek a
tento linearni pohyb odpovida vertikalnimu pohybu nahoru a doli
podle dvousmérné Sipky 16. Misto linearniho pohybu se milze
prostiednictvim regulaéniho prvku 11 vyvolat také rota¢ni pohyb. U
téchto obvyklych regulatord je pfi vypadku elektrického proudu na
servomotoru 1 pfestavéni bud zhola nemoZné nebo je moZné jenom
relativné vysokymi silami. Toto skryvd nevyhodu, Ze pro pocletné
potencionalni aplikace takovym zplsobem opatfeného servopohonu
pfedstavuje zavaZzny problém to, aby se pfi vypadku elektrického
proudu vykonalo pfestavéni na regulaénim prvku 11. Toto se miZe
stat kritické obzvlasté potom, jestliZe u pracovnich zafizeni,
napfiklad turbodmychadel, kterd jsou zabudovdna ve vyfukovém
systému spalovaciho motoru s velmi kolisavymi provoznimi reZimy
(dmychadla s proménlivou geometrii turbin), se musi vykonat
pfestavéni na kruhu rozvadécich lopatek napiiklad z uzavieného do
otevieného stavu pfi vypadku elektrického proudu. Otevieni jednou
uzavieného kruhu rozvadécich lopatek naptfiklad u turbodmychadla
s proménlivou geometrii turbin pfi nahlém pfidani plynu na
spalovacim motoru muZe byt naléhavé nutné, aby se toto pracovni
zatizeni vestavéné ve vyfukovém systému spalovaciho motoru

chranilo pted poSkozenimi.

Z obrazkového cyklu obr. 2.1 az 2.4 bliZze vyplyva schematické
znazornéni oddélovaciho principu uspofadani pastorek/hfebenova tyé
navrzeného podle vynalezu, ptiéemZz zvenéi ozubeny pastorek
fungujici jako pohdnénd soucast je zabudovan soustfedné ke

Snekovému koledéku.



Podle zndzornéni z obr. 2.1 je na hfideli 2 kotvy v obr. 2.1
neznazornéného servomotoru 1 vytvofen zavit Snekového hiidele 3.
Tento je v zabéru s vné&j§im zavitem 10 Snekového kolecka 5, které se
otaéi okolo osy 6 otadeni. Soustfedné ke Snekovému kolecku 35
Snekového ptevodu 3, 5 je zndzorn€na pohdnénd soucést 8, ktera je ve
znazornéni podle obr. 2.1 vytvofena jako zvenc¢i ozubeny pastorek,
jehoZ vnéj$i ozubeni je v tseku 25 pferuSené. Ve znazornéni podle
obr. 2.1 je ve zvenéi ozubeném pastorku 8 slouzZicim jako pohdnéna
soudast zapu$téno vybrani 19 v podobé podélné drazky. Jedno
ohranieni vybridni 19 se shoduje s osou 6 otafeni Snekového koleCka
5 a pohané&né souclasti 8, zatimco vné&j§i ohrani¢eni vybrani 19
uzplisobeného jako podélna drézka, které milZe byt upraveno ve
Snekovém koledku 5 nebo v pohanéné soucasti 8, konci pod vnéjSim

ozubenim 9.

Nad regulaénim prvkem oznaenym vztahovou znackou 11,
napfiklad hfebenovou tyéi opatfenou vnéj§im ozubenim 12, je na
pevném lozisku 23 zavéSeny pruzici prvek 21 v trvalém kloubovém
ptipojeni 24. Pruzici prvek 21 muzZe byt napfiklad upraven jako
pasové pero, spiralové pero nebo podobné, které je svym ukoncenim
protilehlym pevnému loZisku 23 uloZeno v pohyblivém kloubovém

pfipojeni 22 v podobé& ¢epu 20 vedeného ve vybrani 19.

Hiebenova ty¢ fungujici jako regulaéni prvek 11 je opatfena
zarazkou 27, ktera se ve znazornéni podle obr. 2.1 nachazi vzdélené
od zakladniho postaveni 29 v odstupu uré¢eném vztahovou znac¢nou 26.
Na ukonceni hiebenové tyc¢e fungujici jako regulacni prvek 11, které
je protilehlé zardzce 27, je vytvofeno zkoseni. Podle znazornéni
v obr. 2.1 se regulac¢ni prvek 11 nachazi ve své prvni krajni poloze
42, ktera miZe naptiklad odpovidat poloze, ve které je kruh

rozvadécich lopatek na turbodmychadle s proménlivou geometrii



turbin vestavéném na vyfukovém systému spalovaciho motoru
postaveny do své oteviené polohy. U servomotoru 1 pod proudem, to
znamenda za normalniho provozu, je pruzici prvek 21 napnut relativné

malo.

V obr. 2.2 se, v zavislosti na podmince otoCeni hiidele 2 kotvy
s na ni zabudovanym S$nekovym pohonem, ktery je v zdbéru se
$nekovym ozubenim 10 Snekového kolec¢ka 5, zvencéi ozubeny
pastorek 8 fungujici jako pohédnéna soucéast poSinul dale ve sméru 18
otadeni o dobrou &tvrtinu otaky. Béhem této ¢tvrti otacky se zarazka
27 htebenové tyfe, kterd je opatienda ozubenim 12 a kterd funguje
jako regulaéni prvek 11, pfisune na zadkladni okraj 29. Béhem této
¢tvrti otac¢ky jsou vnéj8i ozubeni 9 zvenéi ozubeného pastorku
slouZziciho jako pohanéna soucast a ozubeni 12 regula¢niho prvku 11
uspotfadaného ve tvaru hiebenové tyce spolu v zabéru. Béhem této
v obr. 2.2 popsané c¢tvrti otdcky se vybrani 19, at uz vytvofené
v pohanéné soucasti 8 nebo ve Snekovém koleCku 5, pifiméiené
otolilo, prtri¢emz se pruzici prvek 21 uspotadany naptiklad jako
pasové pero pozvolna dale napinid. B&hem tohoto pootofeni se ve
vybrani 19 pohyblivé vedeny c¢ep 20, ktery pfedstavuje pohyblivé
kloubové ptfipojeni 22 pruziciho prvku 21, ve vybrani 19 pfisunul ve
sméru na osu 6 otaéeni $nekového koletka 5 popiipadé pohanéné
soucasti 8, takze pruzici prvek je nejpozdéji po ptiblizné jedné
poloviéni ota¢ce $nekového kolecka 5 popfipadé pohadnéné soucasti §
maximalné napnut. Tento pribéh pohybu pfinasi tu vyhodu, Ze pruzici
prvek 21 pti dalSim ot4dfeni aZ k dosaZeni druhé krajni polohy
(porovnej obr. 2.3) hiebenové tyée fungujici jako reguladni prvek 11
podporuje servomotor, coZz se mize naptiklad vyuzit k tomu, aby pfi
tomto postaveni pruzZici prvek 21 spoleéné se servomotorem 1 drZel
kruh rozvadécich lopatek turbodmychadla p¥i brzdéni uzavieny. Pfi
otoceni zpét z polohy zndzornéné v obr. 2.2 by se pruzici prvek opét

napnul, ¢ep 10 v drazce 19 by se opét vratil zpét.



Ze znazornéni podle obr. 2.3 vyplyvad, Ze se zarazka 27
regulaéniho prvku 11 poSinula ven aZ nad zakladni okraj 29, to
znamend, ze regulaéni prvek 11 piijal svou druhou krajni polohu 43.
V zobrazeni znazornéném v obr. 2.3 jsou ozubeni 12, které je
umistnéno zvenéi na regulaénim prvku 11, a vnéj8i ozubeni 9
pastorku 8 slouziciho jako pohanéna soucast pfimo jeSté v zabéru.
Vypadne-li v této krajni poloze 43 znazornéné v obr. 2.3 proud na
servomotoru 1 — zde neznazornéno - zplsobi pruZici prvek svym
ptedpétim pfetoleni Snekového kolecka 5 popfipadé zvenci ozubencho
pastorku 8 takovym zpisobem, Ze se pastorek 8 poptipadé Snekové
kole¢ko 5 pietoéi tak, aby se mezi vnéjSim ozubenim 9 pohanéné
soudasti 8 a ozubenim 12 regulaé¢niho prvku 11 uZ nevyskytoval
Zzadny zabér zubd. Toto nastavd dalSim otocenim pohdnéné soucasti §
poptipadé Snekového kolec¢ka 5 ve smeéru 18 otdceni, takZe neozubeny
usek 25 pohanéné souclasti se nachazi pod vné€jSim ozubenim 12
regula¢niho prvku 11 uspofadaného ve tvaru hfebenové tyce. Tim
bude regulaéni prvek 11 vzhledem k pohanéné soucéasti 8 popfipadée

ke $nekovému kole¢ku 5 volné€ pohyblivy.

V obr. 2.4 je znazornéno, Ze regulaéni prvek 11 uspofddany ve
tvaru hfebenové tyce je vzhledem k pohanéné soucasti 8 popfipadé ke
$nekovému kole¢ku 5 volné pohyblivy. Zarazka 27 regulaéniho prvku
11 piekrodila zakladni okraj 29 kolem drahy 31, ve které uz mezi
regulaénim prvkem 11 a pohéanénou soucdasti 8 poptipadé Snekovym
koleCkem 5 neexistuje zadny zabér zubd, to znamena Zadné pfenaseni
sily. V tomto stavu nabiha zkoseni vytvofené na regulac¢nim prvku 11
na oblouk pasového pera 21, takZe hiebenovéa ty¢ 11 nachézejici se
mimo zabér se posune ze své druhé krajni polohy 43 podle Sipky
zakreslené na zkoseni v obr. 2.4 opét ve sméru na svou prvni krajni
polohu 42. Toto se dosahne tim, Ze pasové pero 21, kloubové

pfipojené u trvalého pevného loziska 23 a pohyblivé vedené ve
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vybrani 19, neni jeSté zcela zbavené pnuti a jeho sila vnitfniho pnuti
setrvava.

P

Jesté setrvavajici zbytkova pruzinovd sila uZ nevystaci
pruzicimu prvku 21 vytvofenému naptiklad jako pasové pero, aby
dale otocil 8nekové koleko 5 popiipad€ pohanénou soucfast 8 proti
klidovému momentu servomotoru 1 a vstfic vznikajicim ztratdm ve
Snekovém pohonu, takZe hnaci mechanizmus zlstane v postaveni
znazornéném v obr. 2.4 a htebenova ty¢ fungujici jako regulacni
prvek 11 se da naptiklad silami lopatek vyskytujicimi se na
turbodmychadle volné& pohybovat v kruhu rozvadécich lopatek.
Snekovy pievod 3, 5 je se zietelem na své geometrie ozubeni

v 7

dimenzovan tak, Ze nevznika zadna samosvornost.

7 4

Ze znazornéni podle obr. 3 blize vyplyva znazornéni pfekryvani

kfivek sil pruziciho prvku, fiktivniho zatiZeni a vysledného zatiZeni

pro servopohon, polozenych po draze.

Jak vyplyva ze znéazornéni podle obr. 3, je pruzici prvek 21
napnut jiZz v prvni krajni poloze, coZz odpovidd poloze otevieno
hfebenové tyée fungujici jako regulaéni prvek 11, takZe servomotor 1
musi pracovat proti pruzici sile a proti fiktivnimu zatiZeni 40.
Nastava-li nyni jen pohyb pohanéné soucasti 8 poptipadé Snekového
kole¢ka 5 popfipadé hiebenové tyce 11 ve sméru na druhou krajni
polohu 43, ktera odpovida uzaviené poloze, naristd zatiZeni podle
charakteristiky 40 kfivky pfiblizné€ linearné a pruZici prvek se déle
napina, to znamenda, Ze také dale nardstd pruzZici sila plisobici proti
servomotoru 1. Otacenim pohan€né soucasti 8§ uzpisobené jako zvenci
ozubeny pastorek se méni uhel pruziciho prvku vic¢i hiebenové tyci
fungujici jako regulac¢ni prvek 11 a ¢ep 20, kterym je pruzici prvek
spojen s pohanénou soucasti 8, se ve vybrani 19 vytvofeném ve tvaru

drazky posouva smérem dovniti. Nasledkem toho se zmenSuje pruZzici
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sila s pfibyvajicim postupem regulaéniho prvku 11 ve sméru na
druhou krajni poloho 43 od urditého bodu a zdstava potom pies veétsi
postup poptipad& rozsah uhlu vzhledem k pohdnéné soucdasti téméf
konstantni. ProtoZe vSak zatiZzeni dale linearné vzrlsta, naskytuje se
ponékud lomeny pribé&h vysledného =zatizeni motoru, vyznaleny

kfivkou 41.

Kratce pted dosazenim druhé krajni polohy 43 sklouzne ¢ep 20
ve vybrani 19 na pohénéné soucdasti § opét smérem ven a pruZici
pfedpéti pruziciho prvku 21 plsobi v opac¢ném sméru. Toto znamena,
7e servomotor 1 musi v tomto useku drahy brzdit proti pruzici sile
zplsobené prostiednictvim pruziciho prvku 11. AZ k dosazeni druhé
krajni polohy 43 potom opét ponékud klesd brzdné zatiZeni motoru,
protoZe zatiZzeni dale vzrista a pruzici sila ponékud klesd. V pfipadé¢
proudem pohanéného servomotoru 1 se pohybuje systém neustale

mezi prvni a druhou krajni polohou 42 poptipadé 43.

Vypadle-li nyni proud v druhé krajni poloze 43 nebo po
obraceni sméru postupu pruziciho prvku 11, tak pfesouvad pruZici
prvek 21 zvendi ozubeny pastorek fungujici jako pohanénd soucast do
pasma oznaleného vztahovou znadkou 31, a sice tak daleko, az uz
zuby vnéj$iho ozubeni 10 pohanéné soucasti 8 a ozubeni 12

hiebenové tyée fungujici jako regulaéni prvek 11 do sebe navzijem

nezabiraji.

Proti zbyvajicim ztratdm 45 na S$nekovém pfevodu se otaci
pastorek fungujici jako pohanéna soucast 8 jeSté kousek dale aZz do
své koncové polohy, porovnej obr. 2.4. Pfitom slouzi zkoseni
umisténé na konci hiebenové tyce 11 k tomu, aby tuto posunul ve
vyuziti zbyvajici pohotové pruzici sily opét kousek ve sméru prvni
krajni polohy 42 a tim aby umoZnil omezeny pfestavovaci postup pfi

pohonu bez proudu.



12 reee soe or’ e e

Vypadne-li proud na servomotoru 1 naproti tomu v oto¢né
poloze pohéan&né soucasti 8 popfipadé Snekového koletka 5 pied
obracenim sily pruziciho prvku 21, pohybuje se hiebenova tyc
fungujici jako regulaéni prvek 11 zatiZzenim a perem automaticky do

prvni krajni polohy 42 — pfetofeni pohanéné soucédsti 8 do pasma 31

neni zadouci.

Ze znazornéni podle obr. 4 blize vyplyva zéakladni konstrukce
elektromagnetického pruzinového systému k pferuSeni elektrické

vazby v nouzové situaci ve stavu pod proudem a bez proudu.

V tomto znazornéni bude pruzici prvek 53 drZen v napnutém
stavu uvnitf elektromagneticky pracujiciho usmérfiovace 50 civkou 52
kterou protéka proud. Pruzinové predpéti se vyvolava Zeleznym
jadrem 51 prostupujicim civkou 52 kterou protékd proud, které
ptirazi pruzici prvek 53 ojnici 55 s talifovym ndastavcem 51 na ni
upravenym uvnitif skfiné elektromagneticky pracujiciho usmérnovace
50. Pti vypadku elektrického proudu razem zanikne
elektromagnetické pole a zZeleznym jadrem tla¢i pruzici prvek 53
loZziskovy ¢ep podle dvousmérné Sipky do horizontdlniho sméru. Tim
se miZe zabé&rova poloha $nekové hiidele 3 a Snekového kolecka 3,
ktera je ve zpétné daném stavu elektromagnetického usmériovace 50
pod proudem vyznadend vztahovou znackou 56, pferusit, zatimco
$nekové kole¢ko 5 se relativné posune. Tim se na jedné strané ocita
Snekové koleCko 5 mimo zabér se §nekovou hiideli 3, na druhé strané
se ocitd vnéjs$i ozubeni 9 pohanéné soucasti § mimo zabér s ozubenim
12 regula¢niho prvku 11 vytvofeného ve tvaru hiebenové tyce.
Pruzici prvek tla¢i soustiedné uspotadani z pohanéné soucasti 8 a
Snekového kolecka 5 do polohy odpovidajici stavu bez proudu, ktera

je vyznafena vztahovou znackou 57. K pfestavéni zde v obr. 4
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§rafované znazornéné hiebenové tyle, ktera funguje jako regulani

prvek 11, by byl upraven dalsi regulacni prvek fungujici bez proudu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Servopohon se servomotorem (1), ktery na strané vystupu
pohéani regulaéni mechanizmus (3, 5), ktery obsahuje jeden regulaéni
¢len (3) na stran& pohonu a jeden regulaéni ¢len (5) na stran€ vystupu
a regulaéni €len (5) na strané vystupu spolupracuje s regulalnim
prvkem (11), kterym jsou regulovatelné hnaci motory nebo pracovni
stroje ve své provozni charakteristice, vyzmacujici se tim, zZe
regulaénimu ¢&lenu (3, 5) na stran& pohonu nebo na strané vystupu je
ptidruzena pohéanéna soudast (8), kterd obsahuje usek nepfenalejici
silu, a na které je pohyblivé upnuty pruzici prvek (21) ve vybrani

(19).

2. Servopohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pohdanéna
soucast (8) je uloZena souose a nepohyblivé k regulaé¢nimu ¢lenu (2)

na strané vystupu.

3. Servopohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pohanéna

souast (8) je vytvofena jako pastorek s vnéjSim ozubenim (9).

4. Servopohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pruzici

prvek (21) je vytvofeny jako pasové pero.

5. Servopohon podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze vybrani
(19) v pohanéné soudasti (8) nebo v regulacnim ¢lenu (5) na strané

vystupu je vytvotené jako drazka.

6. Servopohon podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze zaCatek
drazky licuje s osou ota¢eni (3) pohanéné soucasti (8) nebo

s regulaé¢nim ¢lenem (5) na strané vystupu.

LR N J
[
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7. Servopohon podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze pruZici
prvek (21) je na svém trvalém kloubovém piipojeni (24) upnuty
v odstupu k ose otdfeni (6) pohanéné soucasti (8) nebo regulaéniho

¢lenu (5) na strané€ vystupu.

8. Servopohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pruZici
prvek (21) b&hem otaleni pohanéné soucasti (8) =zaujima svou
maximalni odchylku pti ptiblizné€ poloviénim otofeni pohanéné

soudasti (8) nebo regulaéniho élenu (5) na strané vystupu.

9. Servopohon podle naroku 8, vyznadujici se tim, Ze pfi
vypadku elektrického proudu na servomotoru (1) pfed dosazenim
polovi¢niho otodeni pohanéné soucasti (8) se regulaéni prvek (11)
pfesune zatiZzenim a silou pruziciho prvku (21) ve sméru své prvni

krajni polohy (42).

10. Servopohon podle naroku 8, vyznadujici se tim, Ze pfi
vypadku elektrického proudu na servomotoru (1) po ukonceni
poloviéniho otoleni pohanéné soucdasti (8) se pohanénad soucédst (8)
pfeto¢i ve sméru (18) otadeni, takze regulacni prvek (11) a pohanéna
soucast (8) jsou v useku (25) mimo zabér.

11. Servopohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze
regulaéni prvek (11) je opatfeny Sikmym nabéhem, ktery pfi pfipojeni
na pruzicim prvku (21) umoZniuje pfestavitelnost regulaéniho prvku

(11).

12. Servopohon se servomotorem (1), ktery pohdni regulaéni
mechanizmus (3, 5) na strané vystupu a obsahuje regula¢ni ¢len (5)
na strané& vystupu a tento regulaéni ¢len (5) spolupracuje s
regulaénim prvkem (11), kterym jsou regulovatelné hnaci motory

nebo pracovni stroje ve své provozni charakteristice, vyznacujici se
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tim, e pruZicimu prvku (53) je v elektromagnetickém usmériiovaci
(50) pififazena civka (52) a Zelezné jadro (51) fungujici jako jéadro
civky, které vysouvad ze zabéru regulacni cleny (3, 5) popiipadé
pohinénou soucdast (8) a regulaéni prvek (11) pfi vypadku

elektrického proudu na civce (52).
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