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zwlaszcza do urzadzen do magnetycznego zapisu diwieku

1

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest mecha-
nizm napedowy do zakladania kasety z wrzecio-
nem i piastg zwlaszcza do urzadzen do magne-
tycznego zapisu dZwieku, na przyklad magnetofo-
now. '

Mechanizmy napedowe kaset z wrzecionem i pia-
stg moga posiadaé¢ rozng konstrukcje, a w sklad
ich mogg wchodzi¢ rézne elementy. Rézne kon-
strukcje posiadajg rézne zalety i wady, jednakze
wszystkie znane Kkonstrukcje posiadajg pewne wa-
dy wspoélne. Przy zlym, to jest przy niezupelnym
zalozeniu kasety aparat moze zostaé uszkodzony
przez uruchomienie. Ponadto przy =zastosowaniu
nadzwyczaj cienkich (9 mikronéw i cienszych)
taSm mogg one ulec uszkodzeniu pod wplywem
sil zrywajacych wystepujacych przy hamowaniu
1 przy wlaczeniu przewijania. Dodatkowo wyso-
ko$¢é ukladu mechanicznego lgczenia z ikaseta
przekracza 45 mm chociaz gdyby nie uklad me-
chaniczny to moglyby one wykazywaé cechy naj-
nowocze$niejszych rozwigzan konstrukcyjnych, je-
zeli idzie o zajmowane miejsce (wWyjatek stano-
wig aparaty jakoSci dyktafonéw charakteryzujgce
sie brakiem gléwnego walka napedowego i zmien-
ng predkosciag przesuwu, ktére moga byé nizsze).
W tego rodzaju aparatach mozna osiggngé do-
stateczne ograniczenie wahan predkosci przesuwu
tasSmy tylko przez zastoswanie lozysk spiekanych
o wysokiej, dokladnosSci. Lozyska tego rodzaju wy-
magaja jednak stalego nadzoru.
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Znane jest zastosowanie w magnetofonie typu
M-204 firmy Telefunken sprzegla z szeregiem
stopni.

Wadg tego urzadzenia jest posiadanie duzych
wymiaréw, skomplikowanych ksztaltéw, co zwiek-
sza mozliwo$é uszkodzenia. W znanym urzgdzeniu
typu M-204 podczas zatrzymywania odpina sig
tarcza sprzegla i rozklada urzadzenie, co utrudnia
konserwacje.

Celem wynalazku jest skonstruowanie mecha-
nizmu napedowego, na ktéry naklada si¢ kasety
Z Wrzecionem z piastg, ktory nie posiadalby wad
znanych dotad mechanizmoéw.

Cel ten wedlug wynalazku zostal osiggniety
dzieki temu, Ze naprowdzenie kasety przy nakla-
daniu i przy zdejmowaniu nastepuje przy pomocy
centralnie usytuowanego elementu wrzecionowego
zlozonego z jednej cze$ci. Ponadto sily dzialajace
na tasme przy prawidlowym uzywaniu kasety
ograniczone sg do nastawionej wstepnie wartoS$ci
przez sprzeglo ograniczajgce sile naciggu. Wreszcie
przy odtwarzaniu i nagrywaniu element przeno-
szacy sile z ciernym obrzezem zapewnia nawijanie
sie tasmy bez drgan i z malymi wahaniami pred-
kosci.

Mechanizm napedowy wedlug wynalazku, kto-
1ego elementy przenoszgce naped przy przewija-
niu wspélpracujg z jednej strony z elementami
napedowymi, a z drugiej strony ze sprzeglem
ograniczajacym moment obrotowy ma sprzeglo
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ograniczajgce moment napedowy = wyposazone
w _element z szeregiem stopni przesunietych wzgle-
dem siebie w Kkierunku osiowym, ktéry posiada
ksztalt pierScienia, albo ksztalt wycinka pierscie-
nia. Z tymi stopniami wspéipracuje element do
wywierania sily w Kkierunku osiowym, na przy-
klad sprezyna. Ponadto mechanizm napedowy po-
siada przekladnie nawijania, ktéra ma elastyczne
obrzeze cierne o ksztalcie odpowiedniego kolnie-
rza stozkowego o kacie rozwartym.

W innym wykonaniu mechanizm zawiera orga-
ny blokujgce elementy uruchamiajgce oraz blo-
kujace kasety. W takim wykonaniu przyklado-
wym jest korzystne, jezeli lozysko walka napedo-
wego umieszczone jest wewnatrz kasety.

Mechanizm napgdowy moze by¢ takze wykonany
W ten spos6b, ze posiada no$ny uchwyt, ktory
moze ulegaé¢ odksztalceniu, dzieki czemu rolka
dcciskowa oraz uchwyt walka tej rolki moze prze-
suwaé sie w dwoéch wzajemnie prostopadlych kie-
runkach.

We wszystkich tych wykonaniach izorzystne jest,
jezeli element centrujgcy wrzeciono kasety posiada
symetrie obrotowa.

Mechanizm napedowy wedlug wynalazku nie
posiada wad dotychczas stosowanych mechaniz-
moéw. Mechanizm wedlug wynalazku zostal skon-
struowany w oparciu o nowe zasady Kkonstruk-
cyjne i posiada zalety, ktérych nie posiadajg zna-
ne mechanizmy. Mechanizm wedlug wynalazku po-
siada automatycznie dzialajace zabezpieczenie ry-
glujace organy uruchamiajace, co zabezpiecza apa-
rat przed uszkodzeniem przy zakladaniu kasety.
Ponadto mechanizm ten pozwala na stosowanie
nadzwyczaj cienkich taSm bez obawy ich uszkodze-
nia, poniewaz posiada wbudowany nastawny ogra-
nicznik sily naciggu tas$my, ktéry odpowiada sta-
wianym wymaganiom. Ogranicznik pozwala na
ograniczenie sily naciggu tasmy do 60 G lub
mniejszej. To samo urzadzenie ogranicza wartosci
szczytowe sil dynamicznych rozciggajacych tasme
przy rozruchu i przy zatrzymywaniu sie.

Mechanizm wedlug wynalazku pozwala na uzy-
skanie wysokosci konstrukcyjnej mniejszej od
45 mm wliczajgc w tg wysokosé takze kasete oraz
elementy uruchamiajgce, poniewaz elementy skla-
dowe wykonane z jednego kawalka materialu mo-
g3 spelniaé takie zadanie, ktéore w dotychczas bu-
dowanych mechanizmach musialy by¢ spelniane
przez kilka czeSci konstrukcyjnych.

Przedmiot wynalazku jest wyjasniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia uklad napedowy w stanie zloZonym
w widoku od dotu, fig. 2 przedstawia sprzeglo
cierne walka w przekroju wzdluz linii A—B
z fig. 1, fig. 3 przedstawia mechanizm ogranicze-
nia momentu obrotowego, wzglednie mechanizm
ograniczenia sily naciggu tasmy w przekroju
wzdluz linii C-D-E z fig. 1, fig. 4 i 4a przedsta-
wiajg jeden ze znanych ukladéw nastawiania rol-
ki dociskowej w przekroju i w rzucie bocznym
w widoku, fig. 5 i 5a przedstawiajg przykladowy
uklad rolki dociskowej wedlug wynalazku w rzu-
cie bocznym i W przekroju, fig. 6 przedstawia
znany element konstrukcyjny wprowadzany do ka-
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sety, fig. 7 przedstawia - element konstrukcyjny
wedlug wynalazku sluzacy temu samemu celowi,
a fig. 8 przedstawia konstrukcje utozyskowania
wedlug wynalazku.

W sklad mechanizmu napedowego wedlug wy-
nalazku wechodzi  kolo zamachowe 27 oraz rolki
posredniczace. Plytka 4 do przewijania w prawo,
plytka 18 do przewijania w lewo oraz plytka
saneczkowa 11 stuzgca do sterowania tych rolek
w zalezno$ci od rodzaju pracy. Na plytce sanecz-
kowej 11 zamocowane sg glowice kasujgce i uni-
wersalne. Kolki 22 i 30 wchodza w plytke ryglu-
jaca 21, w ktorej znajduje sie prowadnica ruchu
przymusowego. Wskaznik 28 polozenia sluzy jako
czujnik polozenia kasety i polaczony jest kinema-
tycznie z oporem 29, ktéry stuzy do blokowania
plytki ryglujgcej 21, ktorej polozenie zasadnicze
wyznaczone jest przez spiralne sprezyny zamoco-
wane do plytki saneczkowej 11. Wirujgce rolki 1
i 12 mogg tworzyé polaczenie pomiedzy kolem za-
machowym 27 i talerzykami 2 i 17 przy przewi-
janiu. Przesuwanie tych rolek zwigzane jest z pra-
cg wychylnej dzwigni 20, dZwigni przerzucajacej
23 zamocowanej obrotowo w punkcie 24 na diwig-
ni 20 oraz diwigni 16. Dzwignie hamulcowe 8 za-
mocowane sg obrotowo w punktach 14 i moga
obracaé sie jednoczesnie dzieki polgczeniu §$lizgo-
wemu. Zasadnicze polozenie tych dZwigni ustalo-
ne jest przez rozciggang sprezyne 13 oraz przez
odboje (hamulce) do hamowania talerzykéw 2 i 117.
Do sterowania hamulcéw sluzg piytki 4 i 18, oraz
plaszczyzna odbojowa plytki saneczkowej 11,
sprzeglo tarczowe 3 wyposazone w samonastawny
uklad dZwigni 6 o punkcie obrotu 7 umozliwia
uzyskanie stalego napiecia ta$my.

Fig. 2 przedstawia cze$ci skladowe przekladni
ciernej. Przekladnia cierna posiada elastyczng kry-
ze 38, ktéra ulega deformacji przy zetknieciu z ko-
lem zamachowym 27. Stopiefi deformacji okreslo-
ny jest przez samonastawny uklad dzwigni 6 i przez
op6r 31. Przekladnia cierna jest jednoczes$nie
sprzeglem dla dwoch walkéw. Posiada ona ele-
ment 40 z szeregiem stopni przesunietych osiowo
wzgledem siebie. Polozenie sprezyny 37 na roéz-
nych stopniach elementu 40 pozwala na regulacje
sily docisku czeSci 35 do czeSci goérnej 34 z sze-
regiem stopni 40.

Spos6b dzialania' urzgdzenia przedstawionego na
fig. 1 jest nastepujacy: moment obrotowy, przeka-
zywany jest od kola zamachowego 27 do réznych
rolek posredniczacych, w zaleznoSci od rodzaju
pracy. Sterowanie tych rolek odbywa sie za po-
Srednictwem plytki 4 do przewijania w prawo,
plytki 18 do przewijania w lewo oraz plytki sa-
neczkowej 11, na Kktérej zamocowane sg glowice
kasujgce i uniwersalne. Plytki te poruszane sg za
posrednictwem odpowiednich przyciskow, ktére nie
sg przedstawione na rysunku. Kotki 22 i 30 wcho-
dzg w plytke ryglujacg 21, w ktérej znajduje
sie prowadnica ruchu przymusowego. Po zalozZeniu
kasety, kiedy kaseta poloZona jest dokladnie
W plaszczyZnie pracy wyznaczonej przez osadze-
nia, wskaznik poloZenia 28 zostaje nacisniety.
WskaZnik polozenia 28 przekazuje ruch Kkasety
eiementowi oporowemu 29. Po. przestawieniu tego
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elementu odblokowana zostaje plytka ryglujaca
21. Na rysunku przedstawiono element oporowy
W polozeniu, w ktérym nie pozwala on jeszcze
ma przestawienie plytki ryglujacej 21. Zwolnio-
na piytka ryglujgca 21 zaczepia pod dzialaniem
sprezyn spiralnych o kolki 30, ktére zamocowane
s3 na plytce saneczkowej 11. Dzieki temu odblo-
kowana zostaje prowadnica’ umozliwiajgca uru-
chomienie przycisku. Prowadnice ruchu przymu-
sowego plytki ryglujacej 21 zapobiegaja nie tylko
wlaczeniu przy niewlasciwym
ale takze zapobiegajg niewla$ciwej kolejnosci wla-
czenia. Ponadto plytka ta stuzy do zamocowania
plytki saneczkowej 11, a zatem do zamocowania
w polozeniu pracy glowic, wzglednie glowicy na-
grywajgcej i odtwarzajgcej. Po uderzeniu plytki
ryglujagcej 21 o kolki 30 umozliwiony zostaje
wsteczny ruch kolkéw, a zatem i ruch saneczek
i glowic w kierunku kasety. Ruch ten jest jednak
wstepnie ustalony, a wyciecie w plytce ryglujacej
21 prostopadlej do prowadnicy kolka 30, a prawie
obejmujg kotek 30, gdy kolek ten dojdzie do tego
wyciecia. To zamkniecie, ktére oczywi§cie wyma-
ga przesuniecia plytki ryglujacej 21 pod dziala-
niem rozcigganej sprezyny powoduje zamocowa-
nie plytki saneczkowej w pozadanym polozZeniu.
Ponadto powoduje to zetkniecie glowic z tasma
znajdujaca sie w wycieciu kasety, a takze unie-
mozliwia niepozgdane rodzaje pracy. Jak z tego
wynika uruchomienie aparatu mozliwe jest tylko
po dokladnym zalozeniu kasety.

Fig. 1 przedstawia ponadto wlgczanie szybkie-
go przewijania. Szybkie przewijanie' wymaga tu
minimalnej iloci rolek, a mianowicie swobodnie
wirujgcych rolek 1 i 12 oraz takiego ukladu wy-
chylnej dzwigni, ktéry zapewnia dobre polgczenie
z talerzykami 2 i 17. Punkt 9 obrotu dZwigni na-
lezgcej do ukladu do przewijania w prawo jest
tak umieszczony, ze umozliwia polgczenie rolki 1
z kolem zamachowym 27 i talerzykami 2 przy
rownym w przyblizeniu nacisku. Wychylna diwig-
nia 20 obraca sie wokél punktu 9 pod dzialaniem
plytki' 4 do przewijania w prawo, gdyzZ rozcig-
gana sprezyna 25 przyklada do niej staly mo-
ment. Rozciggana sprezyna 26 jest o rzad wiel-
kosci- silniejsza i dlatego mozZe ona rozlgczyé to
polaczenie cierne. Po naci$nieciu plytki 4 do prze-
wijania w prawo rolka 1 i kolo zamachowe 27
prawie dochodzg do obrzeza talerzyka 2. Rolka 1
jest . samonastawialna, gdyz dzwignia przerzuca-
jaca 23 zamocowana jest obrotowo wzgledem
punktu 24 na dzwigni 20 i utrzymywana jest w p;o—
lozeniu zasadniczym tylko pod dzialaniem sily na-
ciggu sprezyny. Punkt 24 obrotu ma zasadnicze
znaczenie przy wlgczaniu przewijania w lewo. Po-
lozenie wychylnej dzwigni 20 nie ulega zmianie
i punkt 24 obrotu moze byé uwazany za staly
punkt podparcia. Talerzyk 17 i rolka 1 jest po-
l1aczona z kolem zamachowym 27 za posrednictwem
swobodnie obracajacej sie rolki 12. Poniewaz ilo$§¢
rolek, ktére tworzg polgczenie kinematyczne jest
wieksza o jeden przy polgczeniu dla przewijania
W prawo, wiec kierunek obrotu talerzyka 17 jest
przeciwny do kierunku obrotu talerzyka 2. Polo-
Zenie punktu 15 obrotu dzwigni 16 do przewijania
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w lewo zapewnia W przyblizeniu réwny nacisk -
obrzezy po dosunieciu rolki 12. Ten nacisk po-
woduje utworzenie polaczenia miedzy nieustannie
wirujacym kolem zamachowym 27 i rolkg 1, za-
mocowang na diwigni przerzucajacej 23, ktéra za-
mocowana jest obrotowo w punkcie 24. Dzwignia
16 do przewijania w lewo wprowadzona jest przy
tym miedzy rolki, ktérych polgczenie ulega zmia-
nie, pod dzialaniem plytki 18 do przewijania
w lewo za posrednictwem rozcigganej sprqzyny 19.
Rolka 12 jest zamontowana podobnie jak rolka 1
i utrzymywana jest Ww 'poloieniu zasadniczym
przez rozciggang sprezyne 26. Warunki napedu sa
w przyblizeniu jednakowe niezaleznie od kierun-
ku obrotéow, gdyz odpowiednio dobrane sg wspot-
rzedne stalych punktéw 15 i 9 obrotu, oraz tory
ruchu punktéw 10 i 24 obrotu. Dobér ten opty-
malnie uwzglednia korzystne i niekorzystne od-
dzialywania wystepujace w przekladni ciernej.
Koélka tworzace polaczenie kinematyczne wyma-
gajag niewielkich przesunie¢ wzgledem siebie dla
utworzenia polgczenia, a zatem droga niezbedna
dla uruchomienia jest matla. Dzieki temu mozliwe
jest zastosowanie Kkorzystnej przekladni i stosowa-
nie malych sil przy wylgczaniu recznym. W polo-
zeniu zasadniczym wszystkie rolki i krazki oprécz
kola zamachowego nie sg napedzane i nie wyma-
gaja zatem dostarczania energii do ich nape-
dzania.

Fig. 1 przedstawia takze uklad polgczen do od-
twarzania, wzglednie do zapisu, a takZe mecha-
nizm hamulcowy. Przy przewijaniu talerzyki obra-
caja sie z duzg predkoScig i muszg byé hamowa-
ne przy wylgczeniu. Hamulec zajmuje minimalng
ilo§¢é miejsca, a jego konstrukcja zapewnia odpo-
wiednig kolejno$§¢ hamowania. Dzwignie hamulco-
we 8 zamocowane obrotowo w punktach 14 dzieki
polgczeniu S§lizgowemu obracajg sie jednocze$nie
jezeli jedna z nich obraca sie. Polozenie zasadni-
cze tych diwigni ustalone jest przez rozciggang
sprezyne 13, oraz przez odboje (hamulce) oddzia-
lujgce na talerzyki 2 i 17. Praca hamulcéw mo-
2e by¢é przerwana pod dzialaniem plytek 4 i 18,
kiére sterujg przewijaniem w lewo, wzglednie
w prawo, a takze pod dzialaniem plaszczyzny
odbojowej plytki saneczkowej 11. Przez odpowied-
nie dobranie luzéw przesuwajgcych sie czesci
mozna zapewni¢ wlasciwg kolejno§é dzialania ha-
mulcéw, a zatem i wlaSciwg zalezno§é hamowa-
nia od czasu. Przy wlgczeniu odtwarzania, wzgled-
nie nagrywania pomiedzy kolem zamachowym 27
i talerzykiem 2 powinno zostaé utworzone takie
polaczenie, ktére umozliwia wuzyskanie napiecia
tasmy. Polgczenie takie uzyskiwane jest za po-
$rednictwem sprzegla tarczowego 3, ktére wyposa-
zone jest w oddzielny samonastawny uklad diwig-
ni 6 i punkt obrotu 7. Moment obrotowy w punk-
cie T wytwarzany jest przez sprezyne 5, ktoéra
przy przesunigciu plytki saneczkowej 11 obraca*
ponadto samonastawny uklad dzwigni 6 wokél
punktu 7.

Fig. 2 przedstawia czeSci skladowe przékladni
ciernej. Dla zrozumienia sposobu dzialania tej prze-
kladni nalezy przypomnieé, ze dobra przekladnia
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aby zapewniala minimalne kolysanie musi spel-
niaé¢ dwa przeciwstawne warunki. Pierwszy z tych
- ‘'warunkéw polega na tym, Ze polgczenie pomie-
dzy mechanizmem napedowym i sila napedzajaca
powinno byé sztywne, aby unikngé drgan powo-
dowanych przez zmiany predkosci katowej. Jed-
nym z takich ukladéw jest na przyklad sztywny
uklad napedu z kolami ciernymi. W takim jednak
ukladzie wskutek niedokladnosci okraglych czesci
skladowych powstaja okresowe drgania promie-
niowe. Z drugiej strony polaczenie pomiedzy ecze-
Sciami powinno byé elastyczne, aby mozna bylo
unikngé drgan promieniowych. Takim ukladem
jest na przyklad elastyczny uklad napedu z pa-
skiem gumowym, jednak w takim ukladzie pro-
blem stanowig drgania powodujace wahania pred-
kosci katowej.

Mechanizm napedowy wedlug wynalazku spelnia
cbydwa opisane przeciwstawne wymagania przez
to, Ze dla unikniecia drgan promieniowych za-
stosowano w nim bardzo elastyczne polgczenie
poprzez plytke gumowa, ktéra poddana jest dzia-
laniu si! zginajacych. Ta usytuowana ukosnie
plytka gumowa, ‘poddana dzialaniu sil zginaja-
cych powoduje, ze przy ,biciu” ké! ciernych wsku-
tek ktérego zmienia sie odleglo$é, nacisk obwodo-
wy zmienia sie w mniejszym stopniu, niz w przy-
padku, gdyby zaleznoSci byly liniowe. Tlumienie
jest przy tym zapewnione przez docisk, ktéry za-
pewnia polaczenie sztywniejsze o rzad wielkoSci
W poréwnaniu z polgczeniem, przy ktérym wyste-
pujg drgania spowodowane wahaniami predkosci
katowej (przy wiekszej sztywnosci takze tlumie-
nie jest lepsze). Zgodnie z powyzszym przeklad-
nia cierna 3 posiada elastyczng kryze 38. Kryza
ta przy zetknieciu sie z kolem zamachowym 2%
ulega deformacji w stopniu okre§lonym przez sa-
monastawny uklad dzwigni 6 i przez opér 39. Prze-
kladnia cierna zbudowana jest jednoczesnie jako
sprzeglo dwoéch walkéw, przy czym element 40
z szeregiem stopni przesunietych wzgledem siebie
w kierunku osiowym pozwala na regulacje sily
docisku krazkéw. Waznym elementem sprzegla
jest krociec 41 o malej Srednicy, ktory tworzy po-
laczenie z talerzykiem. Przy nawijaniu moment
obrotowy przenoszony jest na talerzyk z kola za-
machowego 27 przez przekladnie cierng 3 i kro-
ciec napedowy 41.

Fig. 3 przedstawia ogranicznik momentu, wzgled-
nie sily naciggu ta§my w przekroju. Jest to w za-
sadzie -sprzeglo tarczowe skladajace sie z czeSci
dolnej 35 i z cze$ci gérnej 34 wyposazonej w sze-
reg stopni przesunietych osiowo wzgledem siebie.
Pomiedzy obydwoma cze$ciami znajduje sie ele-
ment cierny 36. Sprezyna 37 pozwala na przenie-
sienie okreSlonego momentu, a jej wstepne napie-
cie zalezy od jej poloZzenia na szeregu stopni.
Wskaznik pelozenia kasety uruchamiany jest przez
nalozenie kasety. O ile wskaZnik polozenia 28 nie
jest nacisniety przez nalozong z gory kasete 32
to urzadzenie nie moze zostaé uruchomione, po-
niewaz kolek 30 zazebiony jest z plytka ryglu-
jaca 21, ktéra posiada tor ruchu przymusowego.
Jezeli kaseta polozona jest dokladnie na plasz-
czyznie pracy, ktéra wyznaczona jest przez osa-
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dzenia 31 (na fig. 3 przedstawiono tylko jedno
takie osadzenie) to wéwczas naci$nigty jest wskaz-
nik 28 polozenia. Wskaznik 28 polozenia stuzy do
przekazania ruchu Kkasety na element blokujgcy
%9, ktéry zwalnia plytke ryglujgeg 21. (Na fig. 1
element blokujgcy 29 przedstawiono w takim po-
lczeniu, w ktérym blokuje jeszcze plytke ryglu-
jacg 21). Zwolniona plytka ryglujaca 21 pod dzia-
laniem rozcigganej sprezyny uderza o kolek 30
zamocowany na plytce saneczkowej 11. W ten
sposOb otwarta zostaje droga, ktéra pozwala na
uruchomienie przycisku. Tory ruchu przymusowe-
go plytki ryglujacej 21 zapobiegaja wlaczeniu przy
nieprawidlowym nalozeniu kasety, a ponadto zapo-
biegaja nieprawidlowemu nastepstwu wigczen apa-
ratu. Plytka ryglujagca zapewnia ponadto we-
wnetrzne zawieszenie saneczek 11 i stanowi za-
mocowanie glowicy 33 W poloZeniu roboczym.
Uzyskano to w ten sposéb, ze plytka ryglujgca 21
umozliwia ruch kolkéw 30 w goére (a wiec i ruch
saneczek i glowicy w kierunku Kkasety) zgodnie
= wycieciami dla tych kolkéw.. (poréwnaj takze
fig. 1).

Nastawienie rolki dociskowej- moze nastepowaé
wedlug znanego sposobu przedstawionego na fig. 4.
O$ 46 obrotu rolki dociskowej moze byé usta-
wiona zgodnie z wymaganiami przez przesuwa-
nie w zlobku w obudowie w jedna strone w plasz-
czyznie YZ, a z drugiej strony przez przestawienie
i zamocowanie nastawnego katownika 48 ze Zzlob-
kiem, co pozwala na przesuwanie w plaszczyzZnie
XY. Przy tym sprezyna 49 zapewnia docisk rolki
niezalezny od polozenia. Poza opisanym rozwig-
zaniem istnieje bardzo wiele innych rozwigzan
o podobnym stopniu zlozono$ci, w sklad Kktérych
wchodza liczne czesci.

Nastawienie rolki dociskowej wedlug wynalazku,
ktéra przedstawiona jest na fig. 5 przebiega w opi-
sany ponizej sposéb, odpowiednio skonstruowana
cslabiona obejma mocujgca 50, ktéra moze za-
pewni¢ odpowiednie odksztalcenie jest wykonana
z jednej plytki. Odksztalcenie jej przekroju, a wiec
i ustawienie rolki dociskowej nastepuje wzgledem
prostych wyznaczonych przez polozenie $rodkéw
otworéw A i C oraz B i C. Watlek rolki docisko-
wej moze byé ustawiony w plaszczyZnie XZ za
pomoca otwor6w A i B, a w plaszczyZnie YZ za
pomoca otworéow B i C.

Fig. 6 przedstawia znang konstrukcje elemen-
tow, ktore wprowadzane sg do kasety. Stozkowa
powierzchnia 43 ulatwia zalozenie wrzeciona ka-
sety 42. Pod powierzchnig stozkowsg 43 znajduje
sie element pociaggowy 44 ze skrzydelkami. Skrzy-
delka stuza do przenoszenia momentu obrotowe-
go, a cylindryczny rdzen do centrowania wrzecio-
na kasety 42. W najkorzystniejszym przypadku
najwieksza S$rednica rdzenia i S$rednica czeSci
stozkowej sg jednakowe. Dlatego w przypadku
przedstawionym na fig. 6, naprowadzajace dziala-
nie powierzchni stozkowej nie zawsze moze byé¢
skuteczne. Zebra wrzeciona piasty 42 kasety w wi-
deczny sposéb opierajg sie o. powierzchnie czolo-
wg cylindrycznego rdzenia i moga byé naprowa-
dzone tylko- po kilku prébach. Jezeli natomiast
srednica cylindrycznego rdzepia elementu 44 ze
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skrzydelkami jest mniejsza od maksymalnej Sred-
nicy powierzchni stozkowej 43 (jak to przedsta-
wia linia kreskowa), to wéwczas naprowadzenie,
wzglednie centrowanie nie jest pewne. Z drugiej
strony zebra wrzeciona kasety moga przy zdejmo-
waniu kasety zaczepiaé o wystajacg krawedZ po-
wierzchni stozkowej. Zdejmowanie kasety, wzgled-
nie zdejmowanie z talerzyké6w moze zmuszaé do
uzycia duzej sily, wskutek czego zaréwno Kkaseta,
jak i aparat mogg ulec przedwczesnemu uszko-
dzeniu po niewielkiej liczbie zalozen kasety.

Fig. 5 przedstawia konstrukcje elementéw we-
dlug wynalazku, ktére wprowadzane sa do kasety.
Zostanie tu udowodniona wyzszo§é tych nowych
elementéw nad znanymi elementami. Naprowadze-
nie, wzglednie wprowadzenie wrzeciona piasty ka-
sety 42 nastepuje wzdluz cylindrycznej powierz-
chni 5, ktérej krzywizna odpowiada krzywiZnie
toru ruchu. wrzeciona kasety. Powierzchnia ta jest
wspélna, dzieki czemu kaseta moze byé zaklada-
na i zdejmowana bez uzycia dodatkowej sily, bez
cporéw. Ponadto unika sie niebezpieczenstwa re-
akeji.

Fig. 8 przedstawia ulozyskowanie walka glow-
nego wedlug wynalazku. Y.ozysko sklada sie z na-
stepujacych elementéw: walka gléwnego 51, kto-
ry jest walkiem napedowym. Lozysko 54 stanowi
goérng podpore tego walka, gdyz jest umieszczone
w obudowie lozyskowej 52 o malej Srednicy, ktéra
jest wprowadzana do obudowy 53 kasety. Dolna
podpora jest wykonana w zwykly sposéb. Pomie-
dzy dolng i goérng podpora znajduje sie gumowa
rolka 55. Odpowiednio pewne prowadzenie cien-
kiego walka mozna uzyskaé¢ tylko przez zastoso-
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wanie lozyskowania o stosunkowo duzym rozsta-
wieniu podpdr, a takie lozyskowanie zajmuje wiele
miejsca. Opisane uprzednio elementy konstrukcyj-
ne decydujace o nalozZeniu i pozycji kasety umozli-
wiajg zastosowanie innej konstrukecji niz konstruk-
cje znane i stosowane w aparatach kasetowych.
Dzieki temu, Ze polozenie robocze kasety jest kon-
trolowane przez urzadzenie wskazZnikowe, mozliwe
jest zastosowanie przedluzonego ulozyskowania
walka gléwnego, ktére wprowadzone jest do wne-
irza kasety. Przy zalozeniu tej samej odleglosci
miedzy podporami sila wywierana przez rolke gu-
mowg 55, ktéra stanowi znaczne obcigzenie dla
walka dziala miedzy dwoma podporami. Dzialanie
takiej sily jest znacznie korzystniejsze, niz gdyby
taka sila dzialala poza podporami. A zatem przy
zalozeniu tej samej odleglosci miedzy podporami
mozna zmniejszyé wymiary tak skonstruowanego
urzadzenia.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm napedowy do zakladania kasety
z wrzecionem i piastg zwlaszcza do urzadzen do
magnetycznego zapisu diwieku, w ktérym podczas
przewijania, ruch przekazywany jest do elemen-
téw napedowych poprzez elementy posredniczgce
do sprzegla ograniczajacego moment obrotowy,
ktére to sprzeglo w Kkierunku osiowym ma prze-
suniety wzgledem siebie szereg stopni i jest -
uksztaltowane w postaci pier§cienia lub wycinka
pierscienia, a ponadto posiada element elastycz-
ny, zwlaszcza sprezyne, znamienny tym, Ze prze-
kladnia do nawijania posiada elastyczne, cierne
obrzeze (38) w postaci Scietego stozka.
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