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Przekładnia hydrokinetyczna

Przedmiotem wynalazku jest przekładnia hydro¬
kinetyczna służąca do zmiany wartości momentu
obrotowego na drodze zmiany momentu pędu cie¬
czy roboczej, składająca się z co najmniej trzech
wirników, przy czym co najmniej jeden z nich
zwany wirnikiem pompy połączony jest z wałem
napędowym, co najmniej jeden inny zwany wir¬
nikiem turbiny połączony jest z wałem napędza¬
jącym i co najmniej jeden jeszcze inny zwany
wirnikiem kierownicy połączony jest z nieruchomą
częścią przekładni, lub mechanizmem wolnego ko¬
ła pozwalającym na swobodny obrót wirnika w
jednym kierunku. Przekładnia hydrokinetyczna sto¬
sowana jest w układach napędowych służących do
napędu pojazdów mechanicznych zwłaszcza maszyn
budowlanych.

Każdy z wirników składa się z dwu czasz pierś¬
cieniowych zewnętrznej i wewnętrznej oraz u-
mieszczonych między nimi łopatek. Strumień cie¬
czy roboczej przemieszcza się poprzez łopatki wij-
ników między zewnętrznymi a wewnętrznymi cza¬
szami tworzącymi tak zwaną część przepływową,
której przekrój płaszczyzną przechodzącą przez oś
przekładni nazywamy kręgiem cyrkulacji. Właś¬
ciwy dobór kształtu kręgu cyrkulacji umożliwia
uzyskanie dobrych parametrów charakterystyki
przekładni. Kształt kręgu cyrkulacji w znanych
rozwiązaniach nie zapewnia stałej wielkości prze¬
kroju części przepływowej wzdłuż drogi strumie¬
nia cieczy roboczej, a co za tym idzie, prędkość
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strumienia w przekroju południkowym nie może
być stała, oraz nie zabezpiecza przed powstawa¬
niem zawirowań cieczy na granicach wirników. Za¬
równo zmiany prędkości południkowej wzdłuż dro¬
gi strumienia jak i zawirowania cieczy na krań¬
cach wirników są źródłem strat hydraulicznych
i powodem, obniżenia parametrów charakterystyki
przekładni.

Istota wynalazku polega na tym, że w przekroju
uzyskanym przez przecięcie przekładni płaszczyzną
przechodzącą przez oś, kształt wewnętrznego toru
kręgu cyrkulacji jest symetryczny do linii środ¬
kowej prostopadłej do osi, przy czym każda z
dwu symetrycznych części wewnętrznego toru o-
kreślona jest przez trzy promienie rlf r2, r5, a sto¬
sunki współrzędnych środków tych promieni do
promienia R o długości równej odległości punktu
powstałego w wyniku przecięcia części toru ze¬
wnętrznego z linią środkową prostopadłą do osi
przekładni w układzie współrzędnych prostokąt¬
nych x—y zawarte są w granicach odpowiednio:

dla t± 0,000—0,006 i 0,71—0,73
dla r2 0,000—0,006 i 0,70—0,73
dla r5 0,000 i 0,70—0,73

a stosunki długości promieni t19 r& r5 do promie¬
nia R zawarte są w granicach 0,15—0,17. Część
toru zewnętrznego przynależna do wirnika pompy
jest symetryczna względem linii środkowej do
części toru zewnętrznego przynależnego do wirnika
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turbiny, kształt każdej części określony jest przez
dwa promienie rs, r4, a stosunki współrzędnych
środków promieni r8, r4 do promienia R w układzie
współrzędnych prostokątnych x—y zawarte są w
granicach odpowiednio: _ 5

dla r8 0,01—0,04 i 0,45—0,66
dla r4 0,01—0,04 i 0,55^0,66

a stosunki długości promieni r3, r4 do promienia
R zawarte są w granicy 0,35—0,4$. Kształt części
kręgu zewnętrznego określony jest przez dwa pro- ió
mienie r6, r7 o tej samej długości, a stosunek dłu¬
gości promieni r6, r7 do promienia R zawarty jest
w granicy 0,35—0,45. Ponadto stosuneK współrzęd¬
nych środka promienia t6 do promienia R zawar¬
ty jest w granicach 0,00 i 0,55—0,66, a stosunek i5
współrzędnej promienia r7 na osi x do promienia
R zawarty jest w granicy 0,00—0,02 i środek pro¬
mienia r7 jest przesunięty w stronę przeciwną do
kierunku krążenia cieczy P w typowym zakresie
pracy przekładni, a stosunek współrzędnej środka 20
promienia r7 na osi y do promienia R zawarty
jest w granicy 0,5i5—0,66. Takie skojarzenie poda¬
nych środków technicznych pozwala na zwiększe¬
nie sprawności przekładni, zwiększenie wartości
przełożenia dynamicznego oraz zmniejszenie war- 25
tości momentu rozruchowego tzn. zmniejszenie
wartości momentu pobieranego przez wirnik pompy
od silnika w momencie ruszania pojazdu.

Przedmiot wynalazku pokazano w przykładowym
wykonaniu na rysunku, na którym fig. 1 przed- 30
stawia przekładnię hydrokinetyczną trójwirnikową
w przekroju osiowym, fig. 2 przedstawia kształt
kręgu cyrkulacji na wirniku pompy przekładni,
fig. 3 przedstawia kształt kręgu cyrkulacji na wir¬
niku turbiny przekładni, fig. 4 przedstawia kształt 35
kręgu cyrkulacji na wirniku kierownicy przekładni.
Jak pokazano na rysunku przekładnia Ifiydrokine-
tyczna składa się z wirnika pompy 1 połączonego
za pomocą osłony 2 z wałem napędowym 3, wir¬
nika turbiny 4 połączonego za pomocą piasty 5 z 40
wałem napędzającym 6, oraz wirnika kierownicy 7
połączonego z nieruchomą częścią 8 przekładni.
Każdy z wirników składa się z dwu czasz pierś¬
cieniowych zewnętrznej i wewnętrznej oraz umiesz¬
czonych między nimi łopatek. 45

W wyniku przecięcia wirników płaszczyzną prze¬
chodzącą przez oś przekładni 9 powstaje krąg cyr¬
kulacji 10, a jego kształt określony jest przez kra¬
wędzie przecięcia wspomnianej płaszczyzny z cza¬
szami zewnętrznymi i wewnętrznymi wirników, 50
które to krawędzie nazywamy odpowiednio ze¬
wnętrznym torem cyrkulacji 11 i wewnętrznym
torem cyrkulacji 12, przy czym rozróżniamy części
zewnętrznego toru 11 przynależne do wirnika pom¬
py lla, do wirnika turbiny llb i wirnika kierów- 55
nicy lic, oraz części wewnętrznego toru 12 przy¬
należne od wirnika pompy 12a, do wirnika turbi¬
ny 12b ii wirnika kierownicy 12c. Wewnętrzny
tor 12 i zewnętrzny tor 11 wytyczają drogę prze¬
pływu strumienia cieczy roboczej poprzez wir- eo
niki, a kierunek przepływu cieczy dla typowego
przedziału pracy przekładni pokazuje strzałka P.

,Kształt kręgu cyrkulacji 10 określony jest w
układzie współrzędnych utworzonych przez oś y
pokrywającą się z linią środkową 13, prostopadłą es
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do osi przekładni 9 i będą^ osią symetrii we¬
wnętrznego toru 12 i części zewnętrznego toru 11
kręgu cyrkulacji 10, oraz oś x pokrywającą się
z osią przekładni 9. Fig. 2 przedstawia kształt
przynależnego do wirnika pompy 1 zewnętrznego
toru lla kręgu cyrkulacji 10 i wewnętrznego toru
12a kręgu cyrkulacji 10. Kształt 12a określony jest
przezywa promienie tu r2, których stosunki współ¬
rzędnych środków do promienia R powstałego w
wyniku przecięcia części toru lla z linią środkową
13, w układzie współrzędnych prostokątnych x—y,
wynoszą w przykładowym wykonaniu odpowiednio:

dla r, 0,00521 i 0,72556
dla r2 0,00135 i 0,71091

a stosunki promieni rt, r2 do promienia R wynoszą
odpowiednio 0,151 i 0,16072. Kształt lla określony
jest także przez dwa promienie r3, r4, których
stosunki współrzędnych środków do promienia R
wynoszą odpowiednio:

dla r8 0,03872 i 0,58435
dla r4 0,01136 i 0,63712

a stosunki wartości promieni r8, r4 do promienia
R wynoszą odpowiednio 0,41744 i 0,35913. Ponadto
na fig 2 pokazano inne wymiary odniesione do
promienia R potrzebne do wykonania czasz wir¬
nika pompy 1. Fig. 3 pokazuje kształt przynależ¬
nego do wirnika turbiny 4 zewnętrznego toru llb
i wewnętrznego toru 12b kręgu cyrkulacji 10, a
także pozostałe wymiary odniesione do promienia
R potrzebne do wykonania czasz wirnika turbi¬
ny 4.

Kształty torów 12b i llb odpowiadają podanym
przy opisie fig. 2 kształtom torów 12a i lla. Fig. 4
pokazuje kształt przynależnego do wirnika kierow¬
nicy 7 zewnętrznego toru lic d wewnętrznego toru
12c, oraz pozostałe wymiary odniesione do pro¬
mienia R potrzebne do wykonania czasz wirnika
kierownicy 7. Kształt 12c określony jest przez pro¬
mień r5, którego stosunki współrzędnych środka do
promienia R w układzie współrzędnych x—y wy¬
noszą 0,0 i 0,70356, a stosunek długości promienia
r5 do promienia R wynosi 0,15843. Kształt toru
lic określony jest przez dwa promienie r6, r7 o
tej samej długości, których stosunek do promienia
R wynosi 0,36585, przy czym stosunki współrzęd¬
nych środka promienia r6 do promienia R wy¬
noszą 0,0 i 0,0598, a promienia r7 0,01042 i 0,6598,
a środek tego promienia przesunięty jest po osi
x w kierunku przeciwnym do kierunku przepływu
dieczy P dla typowego przedziału pracy przekładni.

Zastrzeżenia patentowe

1. Przekładnia hydrokinetyczną składająca się z
wirników, przy czym co najmniej jeden z nich
zwany wirnikiem pompy połączony jest z wałem
napędowym, co najmniej jeden inny zwany wirni¬
kiem turbiny połączony jest z wałem napędzają¬
cym i co najmniej jeden jeszcze inny zwany wir¬
nikiem kierownicy połączony jest z nieruchomą
częścią przekładni lub mechanizmem wolnego koła
pozwalającym na swobodny obrót w jednym kie¬
runku znamienna tym, że w przekroju uzyskanym
przez przecięcie przekładni płaszczyzną przecho¬
dzącą przez oś (9), kształt wewnętrznego toru (12)
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kręgu cyrkulacji (10) jest symetryczny do linii
środkowej (1&) prostopadłej do osi przekładni (9),
przy czym każda z dwu symetrycznych części we¬
wnętrznego toru (12) określona jest przez trzy
promienie (r^, (r2), (r6), a stosunki współrzędnych
środków promieni (rt), (r2), (r6) do promienia (R)
o długości równej odległości punktu, powstałego
w wyniku przecięcia części toru zewnętrznego (Ha)
z linią środkową (13), do osi przekładni (9), w u-
kładzie współrzędnych prostokątnych utworzonym
przez oś (x) pokrywającą się z osią przekładni (9)
i oś (y) pokrywającą się z linią środkową (13),
zawarte są w granicach odpowiednio:

dla (r^ 0,000—0,006 i 0,71—0,73
dla (rg) 0,000—0,006 i 0,70—0,73
dla (r5) 0,000 i, 0,70—0,73

a stosunki długości promienia (rj, (r^), (r6) do
promienia (R) zawarte są w granicy 0,15—0,17.

2. Przekładnia hydrokinetyczna według zastrz. 1,
znamienna tym, że część toru zewnętrznego przy¬
należna do wirnika pompy (Ha) jest symetryczna
względem linii środkowej (13) do części toru ze¬
wnętrznego przynależnego do wirnika turbiny (llb)
i kształt każdej z tych części określony jest przez
dwa promienie (r8), {tJ, a stosunki współrzędnych

6

środków promieni (r8), (r4) do promienia (R) w
układzie współrzędnych prostokątnych (x—y) za¬
warte są w granicach odpowiednio:

dla (r8) 0,01—0,04 i 0,45—0,66
5 dla (r4) 0,01—0,04 i 0,55—0,66

a stosunki długości promieni (r8), (r4) do promie¬
nia <R) zawarte są w granicy 0,35—0,45.

3. Przekładnia hydrokinetyczna według zastrz. 1
i 2, znamienna tym, że kształt części kręgu ze¬
wnętrznego (lic) jest określony przez dwa pro¬
mienie (r6), (r7) o tej samej długości, a stosunek
długości promieni <r6) i (r7) do promienia (R) za¬
warty jest w granicy 0,35—0,45.

w 4. Przekładnia hydrokinetyczna według zastrz. 1
i 3, znamienna tym, że stosunek współrzędnych
środka promienia (r6) do promienia (R) -zawarty
jest w granicach 0,0 i 0,55—0,66, a stosunek współ¬
rzędnej promienia (r7) na osi (x) do promienia (R)

2Q zawarty jest w granicy 0,0—0,02 i środek pro¬
mienia (r7) jest przesunięty w stronę przeciwną do
kierunku krążenia cieczy w typowym zakresie pra¬
cy przekładni (P), a stosunek współrzędnej środka
promienia (r7) na osi (y) do promienia (R) zawarty

2$ jest w granicach 0,55—0,66.
x
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Fig. 1
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Fig.2
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Fig.3



101 006


	PL101006B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


