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(54) Nat4dec{ mechanizmus znadkovade rozmérngeh trubek

ficelem vyndlezu je vyfedeni ped-
statného zkréaceni doby oznadovani tru-
bek riiznych prﬁdérﬁ nékolikaf d&dkovou
znadkou,

Uvedeného tudelu se dosdhne vytvo-
foenim natifeciho mechanizmu ze svislého
suportu (4), spojeného pohybovym Srou-
bem vodorovnymi vedenimi (5), ve kterych
Jje suvnd uloZen vodorovn§ suport (6),
jenZ je spojen se svym silovym vilcem
(7). V suportu (6) je upevnéno loZisko

» (10, ve kterém je uloZen~nosny Sep (9)
svislé nosné desky (8), pevndé spojené

s fidfc{ tydf (11), jeZ svym dolnim
koncem prochédzf kulovym loZiskem (12),
uspofédanym v nosném tdlese (13), spoje-
ném se svym silovym valcem (14),
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Vynélez se tyka natédeciho mechanizmu znadkovade rozm&rnych
trubek ktery oznaduje trubky rdznych primérd nékclikarédkovou -
znadkou vylisovaneu do povrchu trubky.

( Jsou zndmy znalkovale, které oznaéuji rozmérné trubky n&ko-
likaFddkovou znadkou a které se musi pii znaleni jednotlivych
Fddek natodit tak, aby pracovni osa lisovacihe mechanizmu“sméfo-
vala do: osy tnubky.,Vzhledem'k tomu, ¥e trubka pri znadeni
apodivd dolni plochou na valniku, musi se pfi zmé&né& priméru trub-
ky zm&nit vyska znadkovactfho stroje, zménit polomér natéddeni
smroje & protoZe Pédky maji mit i pri rﬁzdydh primérech trubky
gtejnow rozted, musf se zm&nit i velikost uhlu natodeni znalkova-
ctho stroje pfi'pfesunu.od jednoho Fédku k druhému. Doposud se
u znalkovacich strojd musi v3echny tvto tfi rozméry nastavovat
semostatnymi mechanizmy. Za¥{zend je 1 pro ruéni nastavovént
pomdrnd slo?ité a nastaveni vyZaduje dlouhou dobu., PFi &asté zmd-
nmé primdru trubky jsou také konstruovéna riznéd automatickéd nas-
tavovaci zatizeni, kteréd vZak pro svou zna&nou kompllkovanost
jesou ndroénd na ddribu. .
Uvedené nevyhody odstranuje naté&eci mechanlzmms znaékovaée roz-
mérnych trubek, podle vynélezu, jehoZ podstatou je to, Ze sestava
ze sv1sleho suportulspoaeného pohybovym Sroubem s pohonem, ulo-
Zeného ve vedenich stojanu a opatfeného vodorovnymi vedenlml,_ve
‘kterych je suvné uloZen vodorovny suport, jenZ Jje spoaenwébym
gilovym vélcem. V suportu je upevnéno loZisko, ve kterém je uloZen
nosny &ep svislé nosmné desky pevn& spojené s ¥idici tydf, jeZ - -
"svym dolnim koncem prochézi ‘kulovym loZidkem, usporédenym v nosném
t&lese spojeném se svym silovym vdlcem. ProdlouZené osa kulového
loZiska je totoZnd s pfimkou dolni povrsky znalené trubky a osa



S0

| | 233 677
nosného déepu nosné desky je‘totoéné S horni povrdkou znafend trubky

| Vyhodou natddeciho mechenizmu podle vyndlezu je, Ze zmdna
v8ech tri parametrﬁ, to je vysSky stroje nad valnikem, poimérd naté-
gen{ a Uhlu natédeni se provadi soulasné jedinym nastavovscim
prvkem, &imZ je doba vlastniho nastaveni podstatné zkfécéna. Jinou

ptednosti je také jednodué&éi provedeni mechanizmu.

Prikladné provedeni natéddeciho mechanizmu podle vyndlezu je
znézornénona pripojeném vykresu,vkde obr. 1 je jeho ndrys, na obr. 2
pohled smérem -P- z obr. 1 a na obr. 3 Yez dvojitym hvdraulickym
vélcem. '

Naté¥ec{ mechanizmus podle vvndlezu sestévs ze svislého suportu,
opatfeného ‘pohvbovym Sroubem 2 8 pohonem 3 a uspofédaného na vede=-
nfch stojanu 1 . Svisly suport je opatren vodorovnymi vedenimi 2‘
ve kterych je suvné uloZen vodorovny suport 6 spojeny se svym dvo~
jitym silovym vélcem 7. Ve vodorovném suportu 6 je upevnéno loZisko
10,ve kterém je zasazen Sep § pripevnény ke svislé nosné desce 8.
Na nosné desce 8 je uchycena #idici tyc 1l, kterd dolnim kencem
zasghuje do otvoru v xulovém lozisku 1l2. Toto kulové:loZisko 1
je upevnéno v posuvneém telese 13, uloZeném ve vedeni 132 upevnéném
na stojanu 1. Posuvné teéleso 13 Jje spojeno se svym dvojitym silovym
vélcem 14. Kulové loZisko le je umisténo tak, aby horni rovina
valniku 16, které je toto¥né s dolni povrskou znadené trubky 17,
prochézela osou kloubu kulového lo¥iska 12. Oba dvojité silové
védlce 7, 14 jsou vytvoreny spojenim dvou dvojéinnych hydraulickych
vélcﬁ{l§,‘l§' se spolednym zadnim &elem 19. Konec jedné pistnice
20 je uchycen na svisly suport 4 respektive na stojan 1 a konec
druhé pistnice gg’ na vodorovny suport glrespektiVe na pesuvné te-
leso 13. Zdvih kazdé z pistnic 20, ggf’je totoZny s rezteci mezi
¥&dky znalky. Na nosné desce 8 je suvnd uchycen vlastni znalkovaci
stroj 22.

Sefizovéni znadkovaciho stroje 22 pfi zmé&né prim&ru trubkv
13 se provédi tak, aby osa nosného Zepu 9 ,kolem kterého se natddy
nosné deska 8(byla toto¥nd s horni povrdkou znalené trubky 23.

Oba hydraulické vélce 7, 14 Jjsou zapojeny tak, %e pri vysouvéni
pfstnic 20, gg'dvojitého silového vélce T vodorovného suportu )
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se zasouvaji pistnice 20, ggfdvbjitého silového vélce 14 posuv-
ného t&lesa 13. Nosn4 deska 8 se tak za pomoci ¥fdicf tyde .1l
naté&{ kolem podélne”osy trubky 23. Pri lisovéni pravého krajniho
rddku znalky jsou obé pistnice 20, 20 dvoglteho silového vélce

$ vodorovného suportu & vysunuty a obé& pfstnice 20, 20 dvogltého
silového vdlce 14 posuvného télesa 13 zasunuty. PPi lisovénf
levého krajnthe Fédku znadky, mé dvojity silovy vélec 7 vodorov-
ného suportu 6 ob& pistnice 20, 20  zasunuty a~dvojit? silovy
vélec 14 posuvného t&lesa 13 obé pistnice 20, 20 vysunuty.
 Vlastn{ znakovac{ stroj 22 se béhem lisovédni pohybuje ve sméru
polaméru znadeni trubky 23. Zdvih- znaékovacihO'stroje 22 je rdzny
i lisovéni krajnich a st¥edniho Fédku znalky a pri znadeni
trubek 23 rdzného priméru. Tato skutelnost se projevi malym kolf—
sénim rozteél pédku znadky, které v3sk nemé vliv’ na &itelnost '

znadky.

Matd&eciho mechanizmu podle tohoto vyndlezu lze pou%ft i
u jinych zarfzeni, kde je zapot¥ebi souasnd se zmdnou vydky -
ménit i polom&r natéeni zatizeni.
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'Natééeci mechanizmus znadkovade rozmérnﬁch trubek, vyznaeny
tim, Ze sestévd ze svislého suportu (4) spojenéhe pohvhovym Xrouhem
(2) s pohonem (3), uloZeného.ve vedenfch stojanu (1) a opat¥eného
vodorovnymi vedenimi (5), ve kterych je suvn& uloSen vodbrovmﬁ
suport (6), jenZ je spojen se svym silovym vélcem (7);2 v némz je
upevnéne loZisko (10), ve kterém je ulo%en nosny &ep (9) svislé
nosné desky (8) pevn& spojené s ¥{idict tydi (11), jez svjm do1nim
koncem prochdzi kulovym IoéiskemA(IZ), usporédanym v nosném tdlese
(13) spojeném se svym silovym vdlcem (14), pridemz prodlouZend osa
kulového loziska (12) jé totoZnéd s primkou dolni povréky znadené
trubky (23) a osa nosného &epu (9) nosné desky (8) je totoZns
s horni povrskou znalené trubky (23). \

-1 vykres
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