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Mechanismus pro presné snimdni
zékladnt polohy &asovych ukazateld kodem
#{zeného hodinového stroje je uspoiéddn
tak, Ze zékladni poloha vzta%ného ele-
mentu (3) je sniména pomoct dvou snime-
cich elementd, z nich% keZdy Jje opatien
skupinou ovlddadd (6, 8) pro ovlddédnt
dvou nezé4vislych spfnadd (7, 9). Dosafe-
ni zdkladn{ polohy vzteZného elementu
Je indikovéno soulasnym sepnutim obou
spinadi.

Mechanismus mi%e byt uspoiddén i
tek, %Ze ob& skupiny ovlddadd ovlédaji
Jeden spoledny spina&, ktery sepne toli-
ko v pf{ipad¥, %e na n¥ho soufasn® plsobf
po Jjednom oviddadi z prvni a druhé sku-
piny.

Mechanismus podle vyndlezu miZe byt
vyu¥it ve vSech aplikacfch, kde je t¥eba
8 velkou piesnost{ urdit zéklednf polohu
n& Jakého mechanického elementu. Mecha-
nismus tedy miZe byt uplatnin v jekém-
koliv polohovém servomechanismu.
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Vyndlez se tyké presného stanoveni zékledn{ polohy zobrezovacich elementd kodem
#{zeného hodinového stroje, ktery Je usporddén jeko ¥fslicovd Fizeny polohovy servome-

chanismus.

V prexi doposud pouz{vené hodinové stroje pracuji na principu mechanického Eitéhi
impulad, Informece o plynut{ &asu je tvolena po%tem na&itenych 1mpuls& a je zobragzena
budto pomoci Zesovych ukezateld (ruilek) na ciferniku, nebo g{slicovym zobrazovacim
ge¥{zenim. Zcela nové systémy hodinovych stroji Jjsou usporédény Jako &{slicovd #{zené
polohové servomechenismy. V tomto pripad& se prenééf, mfsto pouhych impulsd, uplnd
Sasové informace v kodové podobZ. V servomechenismu kodem iizenéﬁo hodinového stroje
miZ%e byt pro sniméni polohy ukezeteld vyufito prirtistkové metody a nebo primého snimdni
kodového Udaje ke kaZ%dé z rozlidovacich poloh. V pripadd pr{ristkové metody je poloha
gasovych ukaiatelﬁ stanovena nafiténim elementdrnich rozlidovaenych krokd, o které se
ukazatel oto&i od vztaZné polohy 00 hod. 00 min. Pro sprévnou funkci celého servomecha-
nismu hodinového stiroje s priristkovym sniménim polohy musi byt z&kladn{ poloha ukaza-
tele hodin stanovena 8 presnostl v&t3{ neZ 0,1°. Tomuto poZadavku vyhovuje mechanismus

podle vynélezu.

Problém presného sniméni zdkledni polohy asovych ukezeteld kodem #fzeného hodino-
vého stroje je Feden mechanismem podle vynélezu, Jjeho% podstata je v tom, Ze vztainy
element Je pres prvni mechanicky pievod épojen s prvnim snimacim elementem & pies
druhy mechanicky pfeved 8 druhyh enimec{m elementem. Prvni snimac{ element Je opatien
prvail skupinbu ovl4dedl, které ovléddaji prvni spine&. Druhy snimaci element je rovn¥%
opat¥en skupinou ovlddadl, které ovlddaji druhy spinad. Mechanismus mie bjt uspoBédédn
také tak, Ze Jeden spoledny spinel Jje uloZen mezi obéme skupinami ovlé&dadd.

Mechsnismus podle vynédlezu vyhodnoculje z&kladnt polohu vztainého elementu vyhodno-
cenim okem%ikd sepnuti dvojice spinadl, které Jjeou spinény v zévislosti na thlu otodeni
dvo jice snimecich elementt. Dosateni zdkladni polohy vztainého elementu je indikovéno
souasnym sepnutim obou spina&d, nebo sepnutim spinate ovlédaného obéha snimecimi
elementy sou¥asn&. Toto Fedeni umozni doséhnout velké piesnosti a rozlisovaci schopnosti
ve staveni zékladni polohy vztainého elementu. V nalem konkrétnim p¥ipad& Je qékladni
polohe hodinové ruiky stenovena s presnost{ lepd{ neZ 0,1°. '

Na pripojengch vykresech jsou znézornine rizné uspoiéddni mechanismu podle vynélezu,
xde na obr. 1 Jje mechanismus se dvéme spinali, na obr. 2 Jje mechenismus 8 Jednin
spolednym spineem & na obr. 3 Jje naznadeno uspofédéni'machanismu, ktery pracule
s jednim fotoelektrickym spinalem, pii¥emZ ovlidade prvni i druhé'skupiny jsou tvoleny

otvorem v kruhové clon& snimacfch elementd.

Konkretnf konstrukdni Pedeni mechenismu pro presné sniméni zékladni polohy
hodinovych ukazateld mi%¥e byt velmi rdznorcdé. Jeko spinate miZeme poufit sv8tlocitli~
v§ch prvkd, mechenickych kontektd, nebo prvkd citlivych na megnetické pole. Zvolenému
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typu spinale pak odpovidejf i oviddede, kterymi jsou opst¥eny snimect elementy. Pro
fotoelektricky spfna¢ mohou byt ovlddaele vytvo¥eny jako otvor v rotelni c¢loné, nebo
naopek Jjako néprﬁavitné kulisa na rotujfcim kotou%i. P¥i pouZiti mechenického spfnade
Jsou ovlsddsle tvoeny tieba vhodn¥ tvarovenymi vystupky ne kotoudi snimectho elementu.
Mechenismus, jehoZ konkretnf provedens Je déle popsédno, pouzivé fotoelektrického
spinafe e ovlddede, JeZ jsou tvodeny otvory v kotoudfch snimacfch elementl, Podet
ovlédelld je zredukovén tak, %e prvnf skupina je tvorena Jednfm otvorem v kotoudi prvnftho
snimactho elementu e druhd skupina je rovn&¥ tvoiena Jednim otvorem v kotoudi druhého
snimacfho elementu. Mechenismus (obr. 3) sestdvé ze dvou snfmecich kotou&d 20, 21,
Jejich¥ rotadnf pohyb je odvozen od spoleéného rotujfetho prvku 13. Phevody 14 a 15
Jsou voleny tak, aby se snimacf kotoude 20 a 21 otd¥ely ridznou rychlost{. V mechanismu
Je pouZito fotoelektrického spinade 46, ktery sepne v okamZiku, kdy je osv&tlen ze
zdroje svétla 17. Snimaci kotoule 20, 21 jsou opstfeny po jednom otvoru 18 a 19.

V zéklednf poloze mechenismu le¥{ tyto otvory 18 a 19 ns spojnici mezi zdro jem svétla
11.8 fotoelektrickym spinalem 46¢ V této poloze je spfnel v sepnutém stavu, Cely
mechenismus pracuje v krokovém re¥imu. Pomdr dhlovych rychlostf snimacich kotoudd 20,
2L Je volen tak, %e pomaleji rotujfcf kotoud se otod{ za 720 min. 20x, zatimeco rychleji
rotujfel kotoud se na tuté% dobu otod{ 21x. Snfmect otvory 18, 19 tedy zaujmou z&kladn{
polohu a spinel sepne vidy po prob&hnutf 720 minutovyeh kroki. Pomale j&1 kotoud se
otodf o 360° po 30ti minutovych kroéich. Pohyb tohoto kotoue je prendden na minutovy
ukazetel pres p¥evod 2:1 & na hodinovy ukazatel je tento pohyb Prené¥en pres pirevod 24:1,

Mechanismus pro sniménf{ zskladnf polohy zobrazovacich elementd kodem ¥{zeného
hodinového stroje mi%e byt pouZit pri komstrukci jakéhokoliv polohového servomechanismu,
ktery vyuZivé pro stenovent polohy &f{téni inkrementdi.

PREDME T VYNLKLEZU

1. Mechenismus pro piesné sniméni zékladnf polohy &asovych ukazatell kodem #fzeného
hodinového stroje, vyznadeny tim, %e vzteZny element (3) Je pres prvni mechanicky
Prevod (4) spojen s prvnim snfmecim elementem (1) a pfes druhy mechanicky prevod (5)
8 druhym snimacim elementem (2), p#idem? prvnt snimac{ element (1) je opat¥en prvnf
skupinou ovlédedd (6), které ovlddajf prvni spina& (7), druhy snimaci element (2) je
opatfen druhou skupinou ovldda&t (8), které ovlédajf druhy spinad (9).

2. Mechenismus pro presné sniménf z4kledn{ polohy Zasovych ukazateld kodem #{zeného
hodinového stroje podle bodu 1, vyznaleny tim, %e mechenismus Je opetien jednim
spinafen (11), ktery je ulofen mezi ovléda®i prvn{ 1 druhé skupiny.

1 vykres
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