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54)  ZUFUEHRVCORRICHTUNG

57) Die Erfindung dient der Manipulation von Werkstlicken und dem Zu- und Abfhren von
Verkstiicken. Es soll eine einfache Vorrichtung ohne Steuerung geschaffen werden, bei der die
iotwendigen Funktionen zwangslaufig stellungsabhangig erzeugt werden. Der Positioniergreiier
vird durch einen Arbeitszyiinder an einer entsprechenden Filhrung linear verschoben. In den
‘ndlagen sorgt ein System mechanischer Anschidge dafiir, daf sich die Greiferbacken offnen. Es
ind in beiden Endlagen unterschiedliche Offnungswinkel maglich.
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Pitel der Zriindung

Zufithrvorrichiung

-

inwendungsgebiet der srfindung:

Die Drfindun; dient der lagegenauen Zufilhrung von runden Herk-
stiicken aus einem liagezin zu einer lontagevorrichiung.

{haraiteristik der bekannten technischen Lisungen:

3 iat aine Vielzahl von Vorrichtungen und wenipulaioren ce-
kaant, die der verschisdenariigsten Handhatung von ‘/erkstlcken
dienen. In ihrer hichst ausrebildeten Form sind sie als sozn.

Indusirieroposer vielfdltig bvei der industriellien Lfﬁduﬁthﬂ

5:4 4]

im Zinsatz. Die bekaunten Zerdte zeichnen sicia meist durch

einen relativ hohen sufwand an Steuerelementen und zrofe Unl-
versalitit aus. Jadurch ist es moglich, sie den wechselnden

Produkien und Produkiionsbedingungen anzupassen. Charakteri-
stisch ist, daB fiir die Beweglichkelt in dea verschiedenen

iZbenen bzw. Achsen sowie zur 3etdtigung von Greifelementen,

Spannern und dgl. jeweils separate Antrisbselemente vorhenden
gind. Uamit erklirt sich der hohe Aufwand an 3etdiigungs- und
3teuerelementen bei den bekannten Vorrichtungen. Zinzweckvor-
richtungen milssen oft ebenfalls relativ viele Junktlonen aus-
iiben, ohne da3 ein grofer auiwand an Betitigungs~- und Steuer-

organen gerechifertigs wire.
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Ziel der drfindung:

Hit der Zrfindung soll eine Vorrichtung gescraffen werden, mit
der der technische Widerspruch zwischen der rorderung nach viel
f81l%tigen Hunkiionen bel geringem Aufwand an Antriebs- und Steu-
erungselementen geldst wird.

Darlegung des ‘esens der drfindung:

Die erfindungsgeindfe Vorrichiung dient der Zufihrun: von vor=-
wiegend rotetionssymmetrigchen Zeilen aus einem wagazin zu
einer 3Zearneitungs- oder llontagevorrichiung. 3s sind dabel
Werkstlicke iiber eine Strecke linear zu transporiieren.

Die Arfindung besteht im wesentlichen aus einem Zies?oprohr,
degsen ulnearbewevud durch einen Arbelitszylinder tekannter
deguart btewirit wird. Dag Teleskoprohr ist mit einem
usgeriigtet, der die Jerksilcke am Zuleren Unfang faldt. sriin-

(0

szemil3 werden an den IZadpunkien der Linearbewezung die

Jpann~ £zW. ZA5SDanNoperat e ¥l

mittels mechanischer 3aueler

bewirkt. Daricer hinaus werden die Greiferzangen an aen nd-
T

punkten der Lineartewegung unterschiedlich weit ze0finet. sel

[43]

der Aufnahme der Werkstilcke ist der foﬁungswinkel so grol
gewdhlt, daf die uerksticke in den Greiferzangencereich hinein-
rollen konnen. 3ei der Entnehmestellung werden die urelferbvacke
nur so weit zeliiftet, daBd die Verkstlicke in xichiung ihrer Ho=-
tationsachse herausgeschoben werden kOnnen. Dies wird dadurch
erreicat, da3 ein dle Creiferbewegung steuerndes Schiebvestiick
und das innere ieleskoprohr wechselweige durch Anschlige in
ihrer axialbewegung bezrenzt werden und somit gegemdber dem Hul
des Arteitszylinders einen geringeren ez zuilicklegen. Sin wel-
teres Jerkmal der 3riindun;: ist, dald der Anschlag des inneren
Teleskoprohres im AuBeren Teleskoprohr kulissenartiy gefihrt
wird. . |

Hittels des nur linearen Antriets durch einen arbeitszylinder
konnen somit von der Vorrichtung folgende Tunktionen durchge-~

fihrt werden:



Linearbewegung in zwei Richtungen der Teleskoprohrachse
. SchlieBbewegung des treifers

$ffnung des Greifers um einen relativ groden :inkel
Offnung des Greifers wa einen relativ kleinen ¥inkel

Die Abzabe von Impulsen zu Steuerungszwecken erfolgt zweckmiBfi-
zerweige liber Druckschalter im Kreislauf des Arbeitsmediums.

Ausfithrungzsbeispiel:

inhand der Piguren 1 bis 3 wird ein susilhrungsbelspiel der
erfindungsgemifen Vorrichitung veschrieben. In den vereinfach-
ten Prinzipdarstellungen wurde wegen grifimszlicher Deutlich-
xeit keine Riicksicht auf lkonstrukiive Gestaltun;snoltwendigikel-
ten genommen.

Pis. 1 zeizt die Vorrichitung mit elnem gespaunten Jerksilck

o 4 3 e e T PPIPIGEEC I JUE S 2. R | ~
Fii. 2 zeizt die Vorrichtuaz in Aufnahmesiellung

13 RIS T 2 A Ry T iy P e g

#lze 3 zeigt die Vorrichtung 1n lusgatestellung

e A omm Tt 3Ny - £74 T L SO Iy

¥i . 4 gine Veriante der dreifbackentetasizung

: '~ RN IR . . RS o - PP 1 1 - b [ TR . B
im Arbeitegzylinder 1 ist dag Zulers Teleskoprohr 2 58IeSTLT.
e < Yo 71 3 L . 3 o - ~n= -~ T - -4 . BN 3

Tn ihm gleitet das innere Celeslopronr O, wolel zusleica der
) 3 LI N 12 - ~ - FA SO i - - y . -
inechlag 4 in der iulisse 5 gefllhrd wird. Jie Holbtensianze 15

. e
v

dem wvrucksiiick 6, welches im inneren <elesikoprohr 3

aiten kann, vertunden. Jrucksiiick & und sSchiebestiick 7 kdnnen
sich bei Uberwindungz der durch die TFeder 8 erzeugten Zraft einzeln
oder gemeinsam im inneren releskoprchr um einen zegrenzten 3etrag
vergchieven. Stirhseitiﬂ gind am inneren [feleskoprohr die Grel-
ferbacken 9 und 10 gelenkig befesiigi. 3is werden mittels geelig-

neter bekannter .ittel, im vorliegenden Beisgpiel durch die Lagchen

11, vom Schiebestiick zangenartig zetifnet und zegchlossen.
Jie Fig. 1 zeigt, wie ein werkstlick 12 zefalt wird. Jie Spannkrai?l

swischen den Greiferbacken wird durch die reder 8 erzeugt. vabel
kxann das inunere Teleskoprohr 3 ohne Seeinflussung des Spannpro-
resses axizl verschoben werden. Jles ist in Richtung auf den ir-

vl

cniebegtiick

7 fest verbundenen inschlagtolzen 13 a und 13 b in fz. 2 auf die

heitszylinder 1 hin solange mSyplich, vis die mit dem

{



Anschlagfliche 14 des HuBeren ‘eleskoprohres treffen. 3Zeim weitl
ren Zinfahren der Xolbvenstange 15 in den Arbeitszylinder 1 komm
eg zu einer Relativbewegung zwischen innerem leleskoprohr 3 und
Schievesgtiick 7, da iber dns Druckstick 5 das imnere LelesLonron
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mivgenonnen wWird

der Hub im irbeitszylinder 1 vegrenzt wird oder der Anschlag 4
die Anschlagfliche 16 der Zulisse 5 erreicht. Jurch die Helativ
bewegung gzwischen innerem Telesgkoprohr 3 und Schiebestick 7 wer
den die Creiferbacken 9 und 10 zedffnet. Lurch die Lage der An-
gscilagfliche 16 der Xulisse 5 sowile durch die Linge der Anschla
bolzen 13 a und 13 b 1d8% sich der Offnungzswinkel der Greifer-
backen in weiten Grenzen variieren.

Dag Ausfahren des inneren Teleskonrchres-B in ¢ie andere ind-
lage wird dadurch begrenzt, dad der Anschlag 4 zemdl Fig. 3
an die Amschlagfliche 17 der Xulisse 5 zur Anlage kommt.

3eim weiteren ausfahren der Xolbenstange 15 wird durch das
Drucksiick 5 vei Uberwindung der Xraflt der rfeder 8 das Schie-

PR ’ L3

begtick 7 weiterzeschoven und offnet die Greiferiacken 9 und
10, Der Offnunsswinkel derselben igt abthingiz vom Verschiebe-
wez des Schicuestiickes 7 im inneren leleskoprohr 3 und entspre-

chend den woitwendigkeiten in weilten Grenzen variabel.

Zntsprechend den konstrukitiven 3egebenneiten und dem Gewicht
der ieristiicke kann es niitzlich sein, die Kulisse 5 und an-
sdhlag 4 mebhrfach anzubringen.

In #Mg. 4 ist eine andere Lidglichkeld der Greifsackenbetdti-
gung darzestéllt. Am schiebestiick 7 ist das iegelstiick 18 an-
gebracht. Die ureiferbacken 19 werden durch die Ringfeder 20
mit ihrem hinteren #nde auf das Zfegelsilick ¢ ed ckt.
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Zrfindungsansgpruch:

Zufuhrvorrichtung, bestehend aus einer an einem arveitszylinder
vefestisten Teleskopfihrung und einer mit dem beweglichen Teil
de“seloea ver bunde en a"ellelnTlthhng sowilie aus die Aalalue‘
wegung bebrenzeadea 4_Dcnla elementen zum Offnen der Greifer-
vacken, dadurch gekennzeichnet, daB ein Druckstiick (6) in Ver-
oindung mit der Xolbenstange (15) und dem inneren Teleskoprohr
{3) zur Betdtiguny des Greifmechanismus angeordnet ist und daf

' das Schiebestiick (7) mit Anschligen (13 a, 13 b) versehen ist,
welche mi% ihren freien Znden sowohl durch das Druckstiick (5)
viie such durch den 3oden des inneren feleskoprohres (3) hindurch-
reichen.

In Betracht gezogene Druckschriften:

DE 0S 251 9 782
DE AS 201 1544
CH PS 553 038
DD WP 136 714

Hierzu 4 Seiten Zeichnungen
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