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(64) Zafizeni pro automatické opalovani prasat

Vyndlez se tyké za¥izeni pro automatic-
ké opalovéni prasat plamenem s transportni-
mi nosftky. Transportni nosftka jsou p¥i-
pevnédna k transportnim Fet¥zlm dopravniku
a déle jsou opatfena pdrem vykyvnych
dvouramennych podpdr, piipevndnych k trans-
portnim Fet&zlm pomoci oto&né ndpravy
transportniho nositka.

Sestava pohyblivych ho¥éki je spojena
tdhlem s posuvnym Petdzovym dopravnikem.

V zal{zeni mohou byt umistdny dvé sesta-
vy -hofdkil.
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ho¥dkd s otevienym plamenem, kde h¥betn{ a bo¥nf 24st ke, urdend k t¥Zeni krupond, je
pred udinkem plsobeni plamend zcela chréndna. Vyndlez je zdvisly na AO 193 620 a Fedi
zm&nu uspofddént doprevniku a zmdnu uchycenf nositek k tomuto dopravniku, pfilemZ se
dosdhne vy33f spolehlivosti ochrany kruponi a sniZeni energetickych ndrokd pri zachovd-
n{ dosavadni funkce. ’

Na Tfzenf dle shora uvedeného patentu byla dvoupléé{ové podpdrnd ¥dst nositka
zavé$ena v rdmovém voziku, a to tak, %e jeden zdv&s byl oto¥n¥& uchycen na ndpravé voziku
a druhy ne nosniku posuvném na rozvorovych trubkdch voziku. PonévedZ hibety prasat,
ulofenych na podpdrnou ¥4st nositka a vlastn® i osy trupl sahaly pod rovinu rdmu vozi-
ku, musela byt jeho délka volena s ohledem na maximdlnf délku v Uvehu pfichdézejicich
prasat. Této délce musel byt p¥izphsoben rozchod ret¥zl dopravniku, &imZ se znalnd
Zv8t8ila 3{Ffka zaPfzen{. Tato okolnost ztd%ovala manipulaci s uklddénim prasat, které
museli pracovnici zajié%ovat v hlubokém predklonu, jinak zaPfzenf muselo byt vybaveno
dvojnésobnym podtem nositek vzhledem k technologicky nezbytnému podtu. Krom& toho
posuvny zdvés dvoupléé{ové podp&ry nosftka vlivem nadmdrného smykového tieni neumoZno-
val spolehlivé a pevné sevieni opalovanych prasat, zejména prasat o men3{ hmotnosti.
Rémové konstrukce nosftka také omezovala mo¥nost poufitf pohyblivych hoPfdkd zejména
v oblasti obvodu hlavy, takfe bylo t¥eba danou plochu povrchu souvisle pokryt v&t#im
po&tem pevnych hofdkl.

Shora uvedené nedostatky e8I tento vyndlez tim, Ze podp8rnd st nositka, kterd
nese opalovené prase a kterd soulasnd slouif Jjako ochranny 3tft proti Slehejicim plementm,
vytvofend dvojitym plechovym plé¥tdm, pfipevndnym na obou strandch k dhelnikovym tvaro-
vanym nosnfkdm, Jje pomoci nich podepfena na jedné strand dvdma svislymi podpéremi, vetknu-
tymi do transportnich ¥etdzd a na druhé bo¥ni stran¥ daldimi dvEma podpErami, spojenymi
s transportnimi Yet¥zy oto¥nd. Poloha - sklon t&chto vykyvnych podpdr Je volena tak, aby
se jejich horn{ konec piikléndl v zatiZeném stavu k ose koryta, tvofeného dvojitym ple-
chovym plé3tdm.

K opalovénf hlav je pouZito sestavy hoPékd, umistdnych na klikovém nosiéi, ktery
v pribdhu opalovéni hlavy vykond otéddku tam a zpdt. K opalovéni zadkl, noh a biicha
s hrudnikem je pou¥ito dald¥f sestavy hoPékd, které mohou byt umistény na voziku nebo
na pékovém mechanizmu, zajié{ujicim mo¥nost pohybu po obloukové dréze kolem zadku, pfe-
chézejic{ do sm&ru rovnobdzného se smdrem osy té&la.

TLm, %e je pladf nositka, nesouci opalované prase, umist¥n na podpdrdch a pohybuje
se nad tdrovni roviny dopravnich Fetdzd, s nimi%¥ Jjsou tyto podpdry spojeny, je moZné
podstatnd zmendit vzdjemnou vzddlenost dopravnich ¥etdz( na miru o ndco v3t%{, ne? &ini
délka podpdrného pléstd nosftka. Tim se dosdhne podstatného ziZeni zalizeni, takie se
zlepd! a usnadnf menipulace pri ukléddni prasat. ProtoZe zejména hlava prasete ponZkud
piednfvd mimo zaP{zeni a pohybuje se nad drovnf{ dopravnich ¥et¥zd je vytvorena moZnost
pro vyhodné pouziti pohyblivjch skupin hoPdkl, takZe je moZno podstatnd sniZit jejich
po¥et vidy na minimum odpovidajfci vykonu linky, do které je zafizeni projektovdno.

P¥iklad uspofédéni automatického opalovaciho zafizen{ podle tohoto patentu je zndzor-
ndn na obr. 1 af obr. 3. Na obr. | je zndzornin celkovy bo&ni pohled na zalfzenl; obr. 2
pPedstavuje uchyceni podpdr dvojitého podpérného pléitl nosftka ze strany, kde jsou
uloZeny zedky prasat se zndzorndnim vyztuZeni mezikruhovych tdsnicich segmentl. Na obr. 3
je ez opalovaci komorou, jeho% poloha je oznalena «-A na obr. 1. Z tohoto Fezu na obr. 3
je patrné umistdni skupin pohyblivyeh ho¥dkd a ulcueni nositek na retdzovém dopravniku.

Za¥fzeni pro automatické opalovéni prasat spracovévanych s nédslednym téZenim krupo-
nd, zndzorn¥né v celkovém bodnim pohledu na obr. 1, se skldd4d z nosného zdékladntho rému 1,
v n&m# jsou ulo¥eny pér hnacich Fetdzovych ko'. 2 a pdr hnanych Fetdzovych kol 3. Pohon
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zatlzenl nenf kreslen. V dutindch podéln& uspoiddanych vodicich koleji § thelnfkového
profilu (obr. 3) jsou uloZeny transportni Fetdzy 4 s vodicimi kladilkaemi. Na obvodu doprev-
nich Fetdzd ve stejnych roztednych vzdélenostech jsou pFipevnéna opalovaci nositka 9
(obr. 1). Nosftka jsou kolébkového tvaeru a jejich oba pllvdlcové pléstd se pohybuji na
své funk&ni drdze nad rovinou transportnich Fetdzd 4. K transportnim Petdzlim jsou
nositka p¥ipojena pomocf{ dvou pevnych podpér § ve tvaru L a pomoci daldfch dvou dvoura-
mennych vykyvnych podpédr J. Pevné podpsry § jsou pfipevné&ny k bokim transportinich retdzl 4
a v hornf ¥4sti jsou pevn& spojeny nosnikem 10 a tvo¥{ tak pevnou portdlovou sestavu.
Vykyvné podp¥ry 7 Jsou navléknuty oto¥nd na népravu 32, spojujici vzédjemnd oba transportni
tet¥zy. Vzddlenost této nédpravy od pevnych podpdr je volena tak, aby vykyvné podpdry
v zatiZeném stavu nosftka sviraly s Yetdzem ve smdru k nositku dhel mensf nez 90°, Obs
vykyvné dvouramenné podpdry jsou ve své horni ¥dsti rovn¥Z spojeny nosnfkem 11, ktery viak
dovoluje Zdsteln¥ nezdvislé udhlové natofeni obou vykyvnych podpdr. Krat3i ramena vykyvnych
podpér slou%f k nucenému rozevienf nositkea 9 v mistd vklddéni prasat tim, Ze se opiou
napt. o pllelipsové pdsové pru¥iny 12.

Vlastni nosnd #4st nositka 9, podpfrajici hi¥bety prasat a vnéjéi-pléé%, tvotric{ vzdu-
chovou izoladni mezeru je k nosnikim 10 a 11 otond pfipojena pomoci konzol 14 (obr. 2).
Dvojity plechovy plééi Je s tdmito kenzolami spojen pomoci vyztuZovacich nosnikd 13.

K utdsn¥nf mezikruhové klinové dutiny mezi zadky prasat a vnit¥nim plé3tdm nositka a mezi-
pléﬁiové dutiny je pouZito segmentového zévésu 16. Tento segmentovy zévds je na jedné stra-
n§ zavdlen otodnd na pevnd uchyceném Sepu k vyztufovacimu rosniku 15 a na druhé strand

na volném oto¥ném remeni vyvaXovaci pdky 19, uloZené na nosniku vykywnych podpér.'ﬁhel,
funkniho zdvihu této pdky Jje omezen zardZfkami. Segmenty zdvdsu Jsou pevnostnd vyztuZeny
kloubovymi nosniky 17 a jsou navzdjem oto¥n¥ spojeny Zepy 18. Vyztuhy segmentt a vlastni
segmenty jsou spojeny oto¥n& tak, Ze ve funkni poloze nositka je segmentovy zdvds Fetdzo-
v3 provi3en a pomoc{ vyvaZovaci dvouramenné pdky 19 pfitlafovén smérem vzhiru, zatimco

pfi vratném pohybu nositks, kdy se toto nachdzi v poloze o 180° obrdcené, nedovolujf
'propadeni klenby segmentd na opanou stranu.

V zadnf{ polovin& zaPfizeni Je nosny rém 1 obklopen sk#{novou opalovaci komorou 13
(obr. 1 a obr. 3), kterd je v dolni &dsti oteviend a v horni ¥dsti Je uzavi*ena stropem

s v&tracim ndkrufkem, kterym se odv4df zplodiny hofen{ do v&traciho komina. Uvnit¥ komory
jsou uloZeny sestava oto¥n& pohyblivych hoPfdkd 20, sestava posuvn® pohyblivych hofdkd 21

a hoPdk pevny 22.

Dopravntk Fetdzovy 4 se &ty¥mi opalovacimi nosfitky na obvodu pojiZdf v poZadovaném
pracovnim taktu linky tak, Ze prvni nosftko se zastavi v poloze rozevieni v mistd uklé-
déni prasat, zatimco druhé nositko s uloZenym prasetem je v daném okamZiku v prostoru
opalovaci komory 13. Jakmile nosftko zatiZené prasetem.sjede z dosahu pésové pruiiny 12,
dojde vlivem hmotnosti k pootoden{ a priklondni vyikyvnych podpdr I k t&¥lu prasete, &im¥
dojde k jeho Fédnému sevieni mezi vyztuZovacfmi nosnfky 15. &fm je objem prasete men3f,
tim dojde k v&t3fmu pFiklondni podpdr I, a tim také k relativnd v&t3{ pritlainé sile.
Tieti nositko se nachéz{ v poloze t&sn& po vyklopeni prégete ds 2, odSt&tinovaciho stro-
je, tedy na poddtku vratné drdhy dopravanfku a &tvrté nositko je soulasn® ochlazovédno
sprchovénim studenou vodou (sprchovaci soustava nenf kreslena). B¥hem procesu opalovén{,
kdy jsou nositka v klidu, se v opalovaci komofe 13 (obr. 3) zapdlf véechny skupiny hoitdkd
na plny vykon. Skupina hoPdkd oto¥n& pohyblivych 20 vykond kruhovy pohyb kolem hlavy pra-
sete 360° o vzép&tf se vrdti stejnou drdhou zpdt do vyhozf polohy. Druhd skupina hofd-
k8 21 se pomocnym ¥etdzovym pohonem 23 piesune nejprve ve svislém sm3ru kolem zadkl prase-
te a obloukem projede rovnobdfnd s bifichem a hrudf prasete po dréze 24 a za hoFeni hoidkd
plnym vykonem se vrdtf do pivodni vychozi polohy. Thetf hoidk 22, ktery je p¥ipevnén
nepohyblivé a pokryvéd plamenem zastin¥né mista vedenim dopravniku opalovaciho zelizeni.
Po vykonéni pracovnich zdvihl se intenzita plamene hofdki automaticky sniZ{ na dsporné
ninimum hodeni. U nepohyblivého ho¥dku 22 se toto sniZeni zajisti Zasovym relé po nasta-
veném Zase.
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Pro pfipad potifeby ssvydeni hodinového vykonu je moZno ob¥ sestavy hofdkd zdvojndso-
bit tek, jak je v obr. 3 zndzorn¥no tenkymi Zarami. .V tomto p¥ipad¥ oto¥n¥ pohyblivé
hordky 20 na dvouramenném klikovém nosi¥i vykonaj{ otdZku Jjen 180 % tam a zp&t. Psuvné po~
hyblivé hordky 21 vykonajf{ pohyb proti sobd @ v polovind své dréhy se setkajf a vrdt{ do °
pivodni vychozi polohy.

PREDMET VYINLLEZU

1. Zat{zen{ pro automatické opalovéni prasat plamenem s transportnimi nosftky, vyzna-
gené tim, %e transportni nosftka (9) jsou umfsténa nad transportnimi Fet¥zy (4) dopravni-
ku (23), k nim¥ jsou pfipevnine pomoci pdru pevnfch thlovych podpdr (6) pevn¥ zakotvenych
k 8lénkdm transportnich Fet8zd (4) a péru vykyvnych podpdr (7) dvouremennych, pFipevndngch
k transportnim Petdzim (4) oto¥n¥ pomoci népravy (5) transportnfho nositka (9).

2. Zarfzeni dle bodu | vyzna¥ené tim, %e volnd krat3f ramena vykyvnych podpsr (7)
v mist¥ ukldddni prasat ‘se opirejf o pruZnj ndjezdovy mechenizmus v podob¥ pésové pruiiny
(12),

3. Zarfzen{ dle bodu 1 a 2 vyznalené tim, Ze hoPfdky Jsou smontovény do pohyblivych
skupin, a to tek, %e ho¥dky oto¥nd pohyblivé (20) jsou na volném konci klikového ramene
se stbedem oté¥enf, ktery je pfibli%n¥ totoZny s osemi hlav prasat, ulofenych v nositku (9).

4,Zatizeni dle bodu 3 vyznadené tim, %e klikové rameno Je trubkové konstrukce, takZe
nosné trubky miZe byt pouZito Jjako pifvodu plynu nebo vzduchu k hoidlkim.

8. Zatizeni dle bodu 3 a 4 vyzna¥ené tim, Ze klikovy nosnik miZe byt dvouramenny se
dvima sestavami oto¥n¥ pohyblivych hordki.

6. Zaffzeni dle bodu | a 2 vyznalené tim, Ze sestava posuvn¥ pohyblivych hordkd (21)
je vedena drdhou (24) a tato sestava Je spojena téhlem s posuvnym Fetdzovym dopravnikem
(23).

7. Zatizeni dle bodu 6 vyzna%ené tim, Ze na spoledné vodici dréze (24) mohou byt
un{stény dvé sestavy hofdkd ovlddané jednfim pomocnym Fetdzovym dopravnikem (23) doplninym
automatickou reversaci chodu. '

3 vykresy
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