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Zapojeni gidel pro indikaci polohy a rychlosti
pohybujicich se piedméti

(57)Anotace:

Zapojeni tidel pro indikaci polohy a rychlosti pohybujicich se
pfedmét obsahuje fotoelektricky snimaé a pfevednik (1)
svétla na elektricky proud, ktery snimd svételny paprsek z
vysilagl (2) a (3) a je zapojen na vstup obvodu
identifikujiciho zménu vlastnosti paprsku (4). Nasleduje
vlastni registraéni a vyhodnocovaci zafizeni (5) s &asovou
osou tvofené v dnedni dobé vétiinou poditatem s pfisluénym
programovym vybavenim.
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Oblast techniky

Vynilez fedi zapojeni Cidel pro polohy a rychlosti pohybujicich se predméti.
Zapojenim Cidla podle vyndlezu lze uréovat polohu piedmétu v urditém misté a v ur&itém
Casoveém okamZiku bezkontaktné, tedy na uritou vzdilenost. Byla ovéfena aplikace urujici

pelohu motorovych vozidel na komunikaci.

Dosavadni stav techniky

Dosud zndma zapojeni ¢idel pro sniméni polohy a rychlosti pohybujicich se pledmeéta
zaloZend na principu pferudeni svételného paprsku jsou vybavena dvéma vysilaéi paprsku,
dvéma pfijimaci a vyhodnocovaci jednotkou. Jsou tedy dosti komplikovana a pom&ms slozité
se instaluji vterénu. Pongkud snadngj§i instalace je v piipadé pouziti téchto snimaéi ve

vyrobni lince,

Podstata vyndlezu

VySe uvedeny nedostatek zapojeni ¢idel pro snimani polohy a rychlosti pohybujicich
se pfedmétl je odstranén zapojenim ¢idel pro indikaci polohy a rychlosti pohybujicich se
pfedmétii podle vynalezu, jehoz podstata spoéiva v tom, %e dvéma vysilagi emitovanj'/ paprsek
» Y. dva paprsky jsou pfevedeny jednim snimadem na clektricky signal (pfipad od piipadu
riznou metodou, kterd neni predmétem vyndlezu) a tento signdl je veden do vlastniho
vyhodnocovaciho zafizeni, které poznd, zda piijimd pouze jeden nebo dva signaly. Toto

vyhodnocovaci zafizeni mbZe byt zaloZeno na riiznych fyzikalnich principech (které nejsou
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pfedmétem vynélezu). Toto vyhodnocovaci zatizeni detekuje okamZik zmény vlastnosti
pfijimaného paprsku (napf. kmito¢tu vstupniho signalu, energie vstupniho signalu, modulace
vstupniho signdlu apod.) v okamZiku prichodu pohybujiciho se predmétu mistem
definovanym geometrii obou paprski. Signal je potom veden na vyhodnocovaci a registraéni
zafizeni s Casovou osou (tvofené dnes vétsinon potitatem s patfiénym programovym
vybavenim schopnym vyhodnocovat asovy pribéh sledované velidiny). Vzhledem
k jednodus§imu zapojeni Cidel podle vyndlezu je detekce vzdilenych pohybujicich se
pfedmétii v ¢ase a prostoru spolehliv&jsi. Vlastni vyhodnocovaci zatizeni pro zménu vlastnosti

pfijimaného paprsku miZe byt realizovéno pfevazné softwarovym fesenim.

Pichled obrazkd na vykrese

Na vykrese je zndzorn&no blokové schéma zapojeni podle vynalezu.

Ptiklad provedeni vynalezu

Na vykresu je na Obr. naznaden piiklad zapojeni &idel pro indikaci polohy a rychlosti
pohybujicich se pfedméti podle vyndlezu. Fotoelektricky snima¢ a pievodnik svétla na
elektricky proud 1, ktery snimé vysilany signal z vysilacii 2 a 3, je zapojen na vstup obvodu
identifikujiciho zm&nu vlastnosti paprsku 4 , nasleduje vlastni registraéni a vyhodnocovaci
zatizeni s Casovou osou 5 tvofené v dnedni dob® vitdinou poditatem s pfislusnym
programovym vybavenim, v naSem konkrétnim piipadé je tvotené potitalem PC IBM
kompatibilnim nebo pocitatem tfidy PDA s programovym vybavenim vyhodnocujicim
Casovou zdvislost priib&hu obsazenosti dopravniho detektoru projizdéjicimi motorovymi

vozidly.

Primyslova vyuZitelnost

Zafizeni vyuZivajici zapojeni podle vynalezu se da pouZit univerzalné viude, kde se
vyhodnocuje na jistou vzdalenost, tedy bezkontaktng, piitomnost na uréitém mist, poloha a

rychlost pohybujicich se predméti.
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LATENTOVE NAROKY“
1. Zapojeni ¢&idel pro indikaci polohy a rychlosti pohybujicich se pfedméti podle—vyndderu
vyznadené tim, Ze fotoelektricky snimac a pfevodnik svétla na elektricky proud /1/ je zapojen
na vstup obvodu identifikujictho zménu vlastnosti paprsku /4/ , vysilaného vysilaci /2/ a /3/,
ktery je zapojen na vlastni registra¢ni a vyhodnocovaci zafizeni s asovou osou /5/ tvofené v
dnesdni dobg vétSinou potitatem s pfislusnym programovym vybavenim.
2. Zapojeni €idel pro indikaci polohy a rychlosti pohybujicich se pfedméti podle bodu 1.
vyznafené tim, ze obvod identifikujici zménu vlastnosti paprsku /4/ je tvofen programovym
vybavenim, které provadi vlastni identifikaci ¢asového okamziku zmény vlastnosti paprsku.
3. Zapojeni &idel pro indikaci polohy a rychlosti pohybujicich se pfedméth podle bodi 1. a 2.
vyznaCené tim, Ze dva vysilale svételného paprsku /2/ a /3/ , vlastni svételny paprsek a
fotoelektricky snimac /1/ jsou nahrazeny dvéma vysilagi ultrazvukovych vin /2/ a /3/, dvéma
smérovanymi paprsky ultrazvukového vinéni a jednim snimadem ultrazvuku /1/, na které jsou
zapojeny obvody /4/ a /5/ podle bodd 1. a 2.
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Obrazek pro anotaci
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