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Mechanizm rozciagajacy zezwoje o wstgpnym ksztalcie czétenko-
wym w zezwoje przygotowane do ulozenia w ztobkach elektrycz-
nych maszyn wirujacych
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest mecha-
nizm rozciggajacy zezwoje o wstepnym ksztatcie
czélenkowym w zezwoje przygotowane do uloZenia
w zlobkach elektrycznych maszyn wirujacych.

Znane dotychczas maszyny wzglednie urzadze-
nia do krepowania takich zezwojéw nie posiadajg
mechanizméw rozchylnych, uwzgledniajacych pra-
widlowe obsuwanie sie¢ prostych (zlobkowych)
czeSci zezwojow do S$rednicy na jakiej ukladane
sqg w zlobku zelaza czynnego stojana, przy zacho-
waniu osi petli na $§rednicy nominalnej.

Niedogodno$é ta eliminuje mechanizm wedlug
wynalazku zilustrowany przykladowo na rysunku,
na ktérym fig. 1 do fig. 3 przedstawiaj‘a przyklado-
wo ksztally zezwojéw uzyskane w kolejnych ope-
racjach krepowania na krepownicach dotychczas
stosowanych, przy czym fig. 1 przedstawia zezwo6j
rozciggniety z pierwotnej postaci czétenkowej na
urzadzeniu rozciggajgcym w plaszczyZnie prosto-
padlej do Srednicy D, po czym obydwie zlobkowe
czeSci zezwoju sg doginane na szablonie-matrycy,
fig. 2 — zezwo6j rozciagniety na urzgdzeniu roz-
ciggajacym po luku, a nastepnie proste czesci ztob-
kowe zezwoju doginane sg na szablonie-matrycy,
fig. 3 — zezw0j rozciggniety na urzadzeniu rozcia-
gajacym po luku z uwzglednieniem obnizenia sie
lewej czesSci zlobkowej zezwoju, po czym petle
zezwoju dogina sie do $rednicy nominalnej D, fig. 4
przedstawia zezwo6j rozciggniety z pierwotnej po-
staci cz6lenkowej na urzgdzeniu rozciggajacym
wedlug wynalazku, dzieki ktéremu wszystkie ele-
menty zezwoju znajdujg sie w prawidlowych po-
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lozeniach, fig. 5 — widok schematyczny mechaniz-
mu, a fig. 6 — wykres pomocniczy do nastawiania
mechanizmu, w zalezno$ci od wymaganego ksztal-
tu zezwoju.

Mechanizm wedlug wynalazku sklada sie z pio-
nowych prowadnic 4 ulozyskowanych dolnymi kon-
cami na wspélnej osi. Na prowadnicach tych
umieszczone sg suwliwie identyczne ughwyty 2,
w ktérych mocuje sie proste (zlobkowe) czeSci ze-
zwoju 1, o poczgtkowym ksztalcie czélenkowym.
Do ustawienia uchwytéw na odpowiedniej wyso-
kosSci uzaleznionej §rednicg nominalng D, na kt6-
rej nalezy usytuowaé o§ petli zezwoju stuzg Sru-
by 3. Uchwyty 2 sg podtrzymywane na prowadni-
cach ciegnami 5 i 7, przy czym gérne kornce cie-
gien sg zamocowane obrotowo w nakretkach Srub
pociggowych uchwytéw, za§ dolne korice w odpo-
wiednich otworach wspornika 8 i 6 o ksztalcie
odcinka tuku. Rozchylne prowadnice uchwytéw
sg od doltu polaczone ukladem dZwigniowym
z urzgdzeniem pociggowym, ktérym w podanym
przykladzie jest tloczysko cylindra pneumatyczne-
go 10. Skok tloczyska a zarazem i rozchylenie pro-
wadnic 4 regulowany jest odpowiednim mecha-
nizmem, jak na przyklad mechanizmem $rubo-
wym 9.

Nastawienie mechanizmu wedlug wynalazku od-
bywa sie za pomocg wykresu z fig. 6, ktéry na-
rysowany na przezroczystej kalce naklada sie na
rysunek zezwoju widzianego prostopadle do czola,
narysowanego w skali 1:1. Po nakryciu sie pio-
nowych osi wykresu i zezwoju oraz ustaleniu po-
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przecznej osi petli na linii ltukowej, odpowiada-
jacej §rednicy nominalnej D, odczytuje sie para-
metry potrzebne do nastawienia mechanizmu jak,
kat rozchylenia mechanizmu, numer
w ktérym nalezy zamocowaé lewe ciegno 7. Kat
rozchylenia lezy miedzy osiami symetrii, prze-
chodzacymi przez poprzeczne przekroje prostych
bokéw zézwoju przecinajgcych sie w punkcie 0.
Numer otworu dla ciegna prawego 5 odczytuje sig
na linii X w punkcie, w ktorym przecina jg krzy-
wa lukowa X’, znaleziona wielko$cig odcinka A’
odmierzonego na lewej osi symetrii przekroju po-
przecznego prostej czeSci zezwoju od najwyzej po-
tozonej krzywej X’. Wielko§é odcinka A’ jest réw-
na odcinkowi A przesunietemu do gérnej krzy-
wej X’. Odcinek A jak roéwniez odcinek B
odpowiada w przyblizeniu dlugoSci wewnetrz-
nego promienia r petli na fig. 4. Odczytany
numer otworu, odpowiada numerowi otworu mo-
cowania polozonego na tuku Y.

W czasie krepowania zezwoju o poczatkowej po-
staci czélenkowej w gotowy zezwoéj, prawe ciegno 5
obniza na prowadnicy uchwyt lewy o odcinek A4,
za§ lewe ciegno 7 obniza na prowadnicy uchwyt
prawy o odcinek B, przy czym o§ petli znajduje sie
na-wysokosci wyjsciowej.

Na wykresie (fig. 6) przedstawiono przykladowo
doczolowy widok zezwoju.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm rozciggajacy zezwoje o wstepnym
ksztalcie cz6lenkowym w zezwoje przygotowane do
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ulozenia w. zlobkach elektrycznych maszyn wiru-
jacych, znamienny tym, ze zawiera dwa identycz-
ne uchwyty (2) umocowane suwliwie na dwéch
prowadnicach (4) ulozyskowanych na wspblnej
osi, przeznaczone do mocowania prostych bokéw
(zlobkowych) zezwoju (1) o wstepnej postaci cz6-
tenkowej, ktére podtrzymywane sg na tych pro-
wadnicach ciegnami (5 i 7) zamocowanymi obro-
towo z jednej strony na $rubach (3), ustalajgcych
polozenie uchwytéw (2) w zaleznoSci od wymaga-
nej Srednicy otworu stojana silnika, z drugiej za$
strony w odpowiednio dobieranych otworach

- wspornikéw (8 i 6) o ksztalcie odcinka tuku, przy

czym otwory te dobiera sie najlepiej za pomocag
wykresu (fig. 6) zaopatrzonego w skale $rednic (D)
i skale katowa mnarysowanego na przezroczystej
kalce, a odwzorowujgcego kinematyke przyrzadu,
dla réznych nastawien, ktéry naklada sie na ry-
sunek zezwoju przygotowanego do ulozenia w zlob-
kach tak, iz po pokryciu sie pionowych osi wy-
kresu i osi zezwoju oraz poprzecznej osi petli z tu-
kiem zakreS§lonym promieniem na jakim petla ze-
zwoju ukladana jest w maszynie elektrycznej, od-
cinek (A) przeniesiony do krzywej lukowej (X’)
dolnym koncem wskazuje krzywag lukowsg, ktéra
W miejscu przeciecia sie z poziomg prostg (X—X)
okre§la numer otworu mocowania ciegna prawego
(5) na wsporniku (6), a przeniesiony do krzywej
tukowej {X”’) odcinek (B) dolnym koncem wskazuje
krzywag lukowsg, ktdéra po przecieciu sie z pozio-
mag (X—X) okre§la numer otworu mocowania
ciegna lewego (7) na wsporniku tukowym (8).
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