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ANCILLAIRE DE POSE D'UNE CUPULE POUR
HANCHE.

@ Ancillaire (1) comportant un manche (2) présentant
une téte de préhension (60) coopérant avec un organe de
préhension (3); un systéeme d'actionnement (4) comprenant
une poignée (40) pivotante selon un axe de pivotement (49)
sur le manche et un dispositif de transmission (7) compre-
nant une biellette incurvée (71) traversant la téte de préhen-
sion, ou la poignée (40) est montée pivotante et de maniere
amovible sur le manche (2) et I'organe de préhension (3) est
fixé de maniére amovible sur la biellette incurvée (71), afin
de permettre le démontage de la poignée (40) et du systéme
d'actionnement (4) hors du manche (2).
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La présente invention se rapporte a un ancillaire de pose d'une
cupule pour implant cotyloidien de prothése totale de hanche.

Elle se rapporte plus particuliérement a un ancillaire comportant :

- un manche de manipulation comprenant, d'une part, une partie distale
congue pour une saisie manuelle et présentant une surface d’impaction et,
d'autre part, une partie proximale incurvée se terminant par une téte de
préhension ;

- un organe de préhension propre a coopérer avec la téte de préhension pour
la préhension de la cupule ; et

- un systeme dactionnement comprenant une poignée mobile montée
pivotante selon un axe de pivotement sur le manche et un dispositif de
transmission mécanique reliant ladite poignée audit organe de préhension, ledit
dispositif de transmission mécanique comprenant une biellette incurvée guidée
en déplacement par la partie proximale du manche et traversant la téte de
préhension pour coopérer avec ledit organe de préhension ;

ou, pour déplacer 'organe de préhension, la poignée est actionnable entre :

- une position déployée de maniére a ce que l'organe de préhension soit
éloigné de la téte de préhension pour permettre un déverrouillage de la cupule
sur 'organe de préhension ; et

- une position rabattue de maniére a ce que I'organe de préhension coopére
avec la téte de préhension pour permettre un verrouillage de la cupule sur
'organe de préhension.

De maniere connue, la poignée est articulée sur le manche sans
possibilité de démontage de la poignée aisée et rapide, ce qui représente un
inconvénient pour les opérations ultérieures de nettoyage et de stérilisation,
sans compter que cette absence de possibilité de démontage de la poignée
permet une utilisation de I'ancillaire pour un seul type de cupule.

La présente invention a pour but de résoudre en tout ou partie les
inconvénients précités en proposant un ancillaire qui permet au chirurgien de
ressentir, durant la course de basculement de la poignée, le stade de
coopération entre la cupule et 'organe de préhension.

Un autre but de linvention est de permettre une utilisation d'un
méme manche avec plusieurs types de cupules, en remplagant uniqguement
tout ou partie du dispositif de transmission mécanique pour qu’il soit adapté a
'organe de préhension qui convient a la cupule concernée.
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A cet effet, elle propose un ancillaire de pose d’'une cupule pour
implant cotyloidien de prothése totale de hanche, du type comportant :

- un manche de manipulation comprenant, d'une part, une partie distale
congue pour une saisie manuelle et présentant une surface d’impaction et,
d'autre part, une partie proximale incurvée se terminant par une téte de
préhension ;

- un organe de préhension propre a coopérer avec la téte de préhension pour
la préhension de la cupule ; et

- un systeme dactionnement comprenant une poignée mobile montée
pivotante selon un axe de pivotement sur le manche et un dispositif de
transmission mécanique reliant ladite poignée audit organe de préhension, ledit
dispositif de transmission mécanique comprenant une biellette incurvée guidée
en déplacement par la partie proximale du manche et traversant la téte de
préhension pour coopérer avec ledit organe de préhension ;

ou, pour déplacer 'organe de préhension, la poignée est actionnable entre :

- une position déployée de maniére a ce que l'organe de préhension soit
éloigné de la téte de préhension pour permettre un déverrouillage de la cupule
sur 'organe de préhension ; et

- une position rabattue de maniére a ce que I'organe de préhension coopére
avec la téte de préhension pour permettre un verrouillage de la cupule sur
'organe de préhension ;

et ou cet ancillaire est remarquable en ce que la poignée est montée pivotante
et de maniére amovible sur le manche et I'organe de préhension est fixé de
maniére amovible sur la biellette incurvée, afin de permettre le démontage de
la poignée et du systéme d’actionnement hors du manche.

Ainsi, grace a ce caractére démontable de la poignée et du
systeme d’actionnement, il est possible de remplacer au moins en partie le
systeme d’actionnement, puis de le remettre en place sur la poignée et sur le
manche, afin de pouvoir s’adapter a un autre type de cupule.

Selon une caractéristique, le manche présente une bordure
inférieure et une bordure supérieure, et la poignée est articulée sur une partie
échancrée de ladite bordure inférieure, ladite partie échancrée étant délimitée
par deux parois en vis-a-vis, ou les deux parois présentent des encoches en
regard 'une de lautre, et la poignée présente, a une premiére extrémité
articulée sur le manche, deux ergots saillants réceptionnés dans les encoches
respectives, de sorte que, d'une part, lesdits ergots puissent pivoter a I'intérieur
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desdites encoches et, d'autre part, lesdits ergots puissent étre retirés hors
desdites encoches lors du démontage de la poignée et du systeme
d’actionnement hors du manche.

Grace a ces ergots et encoches, il est aisé de démonter la poignée
et de faire venir avec elle le systeme d’actionnement, pour 'adaptation au type
de cupule.

Avantageusement, chaque ergot présente une paroi périphérique
cylindrique tronquée sur deux cotés opposés pour définir deux faces planes
opposées et deux faces arquées opposeées, et chaque encoche est délimitée
par une paroi périphérique interne qui présente un fond arqué et deux faces
planes en regard formant une entrée rétrécie a l'intérieur de I'encoche, ou
ergot est introduit dans I'encoche correspondante en alignant les faces planes
de l'ergot avec les faces planes de I'encoche pour guider l'insertion de I'ergot
puis 'ergot est apte a pivoter dans I'encoche par contact au moins partiel entre
les faces arquées de l'ergot et le fond arqué de I'encoche, I'entrée rétrécie
empéchant une sortie de I'ergot hors de 'encoche.

De cette maniere, chaque ergot est bloqué et pivotant dans
encoche correspondante tant que les faces planes de l'ergot se sont pas
alignées avec les faces planes de I'encoche, garantissant un non démontage
lors de l'utilisation normale de I'ancillaire.

Selon une possibilité de linvention, la partie échancrée de la
bordure inférieure, entre les deux parois en vis-a-vis, traverse le manche
jusqu’a la bordure supérieure, afin de permettre a la biellette incurvée de
traverser le manche, en étant insérée du cété de la bordure inférieure, jusqu’a
ce que les ergots de la poignée soient réceptionnés a l'intérieur des encoches
prévus du cété de la bordure inférieure.

Selon une autre possibilité de l'invention, la bordure supérieure
présente une fente allongée s’étendant, le long de la partie proximale incurvée,
a partir de la partie échancrée débouchant dans |la bordure supérieure jusqu’a
la téte de préhension, ou la biellette incurvée est déplagable au moins
partiellement a lintérieur de ladite fente allongée, avec un guidage en
translation de la biellette incurvée a lintérieur de la téte de préhension quelle
traverse.

Dans une réalisation avantageuse, le dispositif de transmission
meécanique comprend en outre une biellette intermédiaire présentant deux
extrémités opposées comprenant une extrémité proximale articulée sur la
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biellette incurvée selon un premier axe de pivotement et une extrémité distale
articulée sur la poignée selon un second axe de pivotement, ou la biellette
intermédiaire présente un axe longitudinal qui relie le premier axe de
pivotement au second axe de pivotement, et en ce que la position déployée et
la position rabattue sont des positions stables aux extrémités d'une course
totale de basculement de la poignée dans laquelle est incluse une position
intermédiaire instable de la poignée correspondant a un point dur de
rebroussement vers la position déployée ou vers la position rabattue, ladite
position intermédiaire étant marquée par le passage de 'axe longitudinal de la
biellette intermédiaire sur I'axe de pivotement de la poignée.

Ainsi, grace a cet ancillaire, le chirurgien ressent un point dur entre
la position déployée et la position rabattue de la poignée, ou :

- lorsque la poignée est déplacée de la position déployée vers la position
rabattue, tant que le chirurgien n’a pas passé le point dur, la poignée tend
naturellement a revenir vers la position déployée sous l'effet du dispositif de
transmission mécanique et de la coopération entre I'organe de préhension et la
téte de préhension et, une fois qu’il a passé le point dur, la poignée tend
naturellement a aller vers la position rabattue a nouveau sous l'effet du
dispositif de transmission mécanique et de la coopération entre I'organe de
préhension et la téte de préhension ; et

- lorsque la poignée est déplacée de la position rabattue vers la position
déployée, tant que le chirurgien n’a pas passé le point dur, la poignée tend
naturellement a revenir vers la position rabattue sous l'effet du dispositif de
transmission mécanique et de la coopération entre 'organe de préhension et la
téte de préhension et, une fois qu’il a passé le point dur, la poignée tend
naturellement a aller vers la position déployée a nouveau sous leffet du
dispositif de transmission mécanique et de la coopération entre I'organe de
préhension et la téte de préhension.

De cette maniere, le chirurgien a un ressenti sur le niveau de
coopération entre 'organe de préhension et la téte de préhension, ainsi sur le
stade de verrouillage/déverrouillage de la cupule sur 'organe de préhension,
ce qui lui est d'une grande aide pour maitriser au mieux son geste chirurgical,
en particulier lors d'une pose quasiment a 'aveugle.

Il est a noter que ce dispositif de transmission mécanique avec la
bicllette intermédiaire, et donc avec le point dur, peut étre envisagée
indépendamment du caractere démontable ou amovible de la poignée, et peut
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ainsi étre envisagée avec une poignée montée pivotante et non amovible sur le
manche.

Selon une caractéristique, la poignée présente, a une premiére
extrémité articulée sur le manche, deux platines en vis-a-vis encadrant une
fente a lintérieur de laquelle est articulée l'extrémité distale de la biellette
intermédiaire selon un second axe de pivotement.

Selon une autre caractéristique, les ergots font saillie
extérieurement des deux platines respectives.

L’invention concerne également lune au moins des
caractéristiques suivantes :

- en passant de la position déployée vers la position rabattue, la poignée est
pivotée en direction de la surface d'impaction ; et

- dans la position intermédiaire de la poignée, l'extrémité proximale et
'extrémité distale de la biellette intermédiaire sont disposées de part et d’autre
de 'axe de pivotement de la poignée.

Dans une réalisation particuliére, la téte de préhension supporte
une platine conique, et 'organe de préhension comprend un palet expansible
présentant une surface d’appui propre a coopérer avec la platine conique, de
sorte que :

- dans la position déployée de la poignée, la surface d’appui du palet
expansible est éloignée de la platine conique afin que le palet expansible
occupe une configuration de repos non expansé pour permettre un
déverrouillage de la cupule sur le palet expansible ; et

- dans la position rabattue de la poignée, la surface dappui du palet
expansible est pressée contre la platine conique afin que le palet expansible
occupe une configuration expansée pour permettre un verrouillage de la cupule
sur le palet expansible par friction.

Selon une possibilité, le palet expansible se présente sous la forme
dun dbéme substantiellement hémisphérique en matériau élastiquement
déformable et présentant des rainures en longitude.

L’invention se rapporte aussi a un kit de pose de plusieurs types de
cupule pour implant cotyloidien de prothese totale de hanche, ledit kit
comprenant un ancillaire conforme a l'invention, et comprenant au moins un
autre organe de préhension associé a un autre systéme d’actionnement, cet
autre systéme d’actionnement étant adapté pour étre monté de maniére
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amovible sur le manche de lancillaire en lieu et place du systéeme
d’actionnement de I'ancillaire.

Ainsi, avec un tel kit, il est possible d’assurer la pose d’au moins
deux types de cupule, avec un manche commun et au moins un premier
ensemble organe de préhension/systéme d’actionnement adapté pour un
premier type de cupule, et un deuxieme ensemble organe de
préhension/systeme d’actionnement adapté pour un deuxieme type de cupule,
et ou le premier ensemble est monté sur le manche pour une utilisation avec le
premier type de cupule, et ce premier ensemble est démonté et remplace par
le deuxieme ensemble qui est alors monté sur le manche pour une utilisation
avec le deuxiéme type de cupule.

D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention
apparaitront a la lecture de la description détaillée ci-aprés, d'un exemple de
mise en ceuvre non limitatif, faite en référence aux figures annexées dans
lesquelles :

- lafigure 1 est une vue schématique de cété d’'un ancillaire conforme a
Iinvention, avec une tige de positionnement en place et avec la poignée
en position rabattue ;

- la figure 2 est une vue schématique de c6té de l'ancillaire de la figure
1, avec la poignée en position rabattue et avec 'organe de préhension
en place ;

- les figures 3 a 5 sont des vues schématiques respectivement de cété
(figure 3), de dessous (figure 4) et de dessus (figure 5) du manche seul
de l'ancillaire des figures 1 et 2 ;

- les figures 6 a 8 sont des vues schématiques respectivement de cété
(figure 6), en perspective de dessous (figure 7) et de dessous (figure 8)
du systéme d’actionnement seul de I'ancillaire des figures 1 et 2 ;

- lafigure 9 est une vue schématique en perspective de dessous de la
poignée seule du systéme d’actionnement de la figure 6 ;

- lafigure 10 est une vue schématique de cété de la platine conique et
de l'organe de préhension de type palet expansible pour I'ancillaire de la
figure 1 ;

- les figures 11 a 16 sont des vues schématiques de 'ancillaire de la
figure 1 lors d’étapes successives de montage de I'ancillaire, avec :
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- les figures 11 et 12 illustrent une premiére étape de montage au
cours de laquelle la biellette incurvée est insérée a travers la partie
échancrée du manche ;
- les figures 13 et 14 illustrent une deuxiéme étape de montage
au cours de laquelle la biellette incurvée est engagée dans la fente
allongée du manche et a travers la téte de préhension du manche,
avec un preé-positionnement des ergots de la poignée en face des
encoches concernées du manche ;
- lafigure 15 illustre une troisieme étape de montage au cours de
laquelle les ergots de la poignée sont engagés dans les encoches
du manche, et la poignée est actionnée vers la position rabattue
pour pouvoir fixer la platine conique sur la téte de préhension ;
- lafigure 16 illustre une quatrieme étape de montage au cours de
lagquelle la poignée est actionnée vers la position déployée afin de
pouvoir fixer 'organe de préhension sur I'extrémité proximale de la
biellette incurvée ;
- les figures 17 a 21 sont des vues schématiques en perspective de
I'ancillaire de la figure 1 lors de positions successives de la poignée en
partant de la position déployée (associée a un déverrouillage d'une
cupule) jusqu’'a la position rabattue (associée a un verrouillage de la
cupule), la cupule n’étant pas illustrée et chaque figure comprenant un
zoom en transparence sur la biellette intermédiaire, avec :
- lafigure 17 illustre la position déployée, qui fait directement suite
a la quatrieme étape de montage illustrée sur la figure 16, avec
l'organe de préhension (ou palet expansible) qui occupe une
configuration de repos non expanseé ;
- la figure 18 illustre une position entre la position déployée et la
position intermédiaire instable, apres que la poignée ait commencé
a étre rabattue et que donc 'organe de préhension ait commencé a
s’expanser par coopération avec le palet conique ;
- la figure 19 illustre la position intermédiaire instable de la
poignée correspondant a un point dur de rebroussement vers la
position déployée ou vers la position rabattue ;
- la figure 20 illustre une position entre la position intermédiaire
instable et la position rabattue, aprés que la poignée ait continué a
étre rabattue passé le point dur ; et
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- la figure 21 illustre la position rabattue, avec l'organe de

préhension qui occupe une configuration expansée.

En référence aux figures 1 a 10, un ancillaire 1 conforme a
invention comprend un manche 2 de manipulation, un organe de préhension 3
et un systéme d’actionnement 4.

Le manche 2 est réalisé d'un seul tenant dans un matériau
métallique et comprend une partie distale 5 congue pour une saisie manuelle et
présentant une surface d’'impaction 50 disposée a une extrémité distale 21 libre
du manche 2. Cette partie distale 5 s’étend selon une direction principale 59.

Le manche 2 comprend en outre une partie proximale 6 qui
prolonge la partie distale 5 jusqu’a une extrémité proximale 22 libre du manche
1. La partie proximale 6 est une partie incurvée se terminant par une téte de
préhension 60.

Cette partie proximale 6 comprend successivement, en partant de
la partie distale 5 :

- un premier trongon 61 courbé ;

- un deuxiéme trongcon 62 s’étendant selon une direction secondaire 69
formant un angle avec la direction principale 59 ; et

- un troisieme trongcon 63 s’étendant selon une direction parallele a la
direction principale 59 et se terminant par la téte de préhension 60.

Le deuxieme trongon 62 présente, a la jonction avec le premier
troncon 61, une surface de frappe secondaire 64 orthogonale a la direction
secondaire 69 pour pouvoir, si nécessaire, appliquer un impact selon cette
direction secondaire 69.

Dans la surface de frappe secondaire 64 est prévu un taraudage
pour pouvoir, si nécessaire, visser une tige de positionnement 65 (visible sur la
seule figure 1) alignée sur la direction secondaire 69 et prévue pour un contréle
de l'orientation de la téte de préhension 60 et donc de la cupule.

Le manche 2 présente une bordure inférieure 23 et une bordure
supérieure 24. La surface de frappe secondaire 64 est prévue sur la bordure
inférieure 23.

La partie distale 5 du manche 2 présente une partie échancrée 51
dans la bordure inférieure 23 et qui traverse la partie distale 5 de la bordure
inférieure 23 jusqu’a la bordure supérieure 24. Cette partie échancrée 51 forme
ainsi une fenétre traversant la partie distale 5 de la bordure inférieure 23
jusqu’a la bordure supérieure 24. Cette partie échancrée 51 présente ainsi une
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largeur réduite comparativement a la largeur de la bordure inférieure 23 et de
la bordure supérieure 24.

Cette partie échancrée 51 débouche sur la bordure inférieure 23
sous la forme d'une ouverture inférieure 513 et débouche sur la bordure
supérieure 24 sous la forme d’'une ouverture supérieure 514 ; cette ouverture
inférieure 513 et cette ouverture supérieure 514 étant communicante.

Cette partie échancrée 51 est délimitée par deux parois 52 en vis-
a-vis, ou chaque paroi 52 s’étend latéralement de la bordure inférieure 23 et de
la bordure supérieure 24.

Du c6té de la bordure inférieure 23, les deux parois 51 présentent
des encoches 53 en regard 'une de l'autre, de sorte que la partie distale 5 du
manche 2 présente deux encoches 53 en vis-a-vis et de part et d’'autre de la
partie échancrée 51, et en particulier de part et d’autre de 'ouverture inférieure
513.

En référence a la figure 3, chaque encoche 53 est délimitée par
une paroi périphérique interne qui présente un fond arqué 530 sur un secteur
angulaire supérieur a 180°, et deux faces planes 531 en regard formant une
entrée rétrécie a l'intérieur de I'encoche 53.

La bordure supérieure 24 du manche 2 présente une fente allongée
25 qui s’étend a partir de la partie échancrée 51 jusqu’a la téte de préhension
60. Cette fente allongée 25 prolonge ainsi la partie échancrée 51 du cété de la
bordure supérieure 24, et prolonge donc I'ouverture supérieure 514. Cette fente
allongée 25 présente ainsi une largeur réduite comparativement a la largeur de
la bordure supérieure 24, et présente notamment la méme largeur que la partie
échancrée 51. Cette fente allongée 25 est non traversante, ce qui signifie
gu’elle ne traverse pas le manche 2 et ne débouche donc pas dans la bordure
inférieure 23.

Cette fente allongée 25 s’étend ainsi tout le long de la partie
proximale 6 incurvée, jusqu’a un trou 68 traversant la téte de préhension 60.

Le systéme d’actionnement 4 comprend une poignée 40 mobile
montée pivotante selon un axe de pivotement 49 sur le manche 2. Cet axe de
pivotement 49 coincide avec les centres des fonds arqués 530 des deux
encoches 53.

La poignée 40 présente une premiére extrémité 41 articulée sur le
manche 2 et une seconde extrémité 42 sur laquelle agit un utilisateur pour
actionner/déplacer la poignée 40.
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La premiére extrémité 41 de la poignée 40 est une extrémité
fendue dans la mesure ou cette premiere extrémité 41 présente une fente 43
encadrée par deux platines 44 en vis-a-vis.

Cette premiére extrémité 41 présente deux ergots 45 saillants
extérieurement, et plus précisément en saillie extérieurement des deux platines
44 respectives. Chaque ergot 45 présente une paroi périphérique cylindrique
tronquée sur deux coétés opposés pour définir deux faces arquées 450
opposées et deux faces planes 451 opposées.

Ainsi, la poignée 40 peut étre montée pivotante et de maniere
amovible sur le manche 2, avec les ergots 45 qui sont réceptionnés dans les
encoches 53 respectives.

Chaque ergot 45 peut pivoter a lintérieur de lencoche 53
concernée par contact entre les faces arquées 450 de l'ergot 45 et le fond
arqué 530 de I'encoche 53. Lors du pivotement, les entrées rétrécies des
encoches 53 empéchent les ergots 45 de sortir hors des encoches et donc
empéchent un démontage inopiné de la poignée 40.

En outre, chaque ergot 45 peut étre introduit dans I'encoche 53
concerng, lors du montage de la poignée 40, en alignant les faces planes 451
de l'ergot avec les faces planes 531 de I'encoche pour guider linsertion de
'ergot 45 a l'intérieur de I'encoche 53. A l'inverse, chaque ergot 45 peut étre
retiré hors de I'encoche 53 concerné, lors du démontage de la poignée 40, en
alignant les faces planes 451 de I'ergot avec les faces planes 531 de 'encoche
pour guider la sortie de 'ergot 45 a l'intérieur de 'encoche 53.

La seconde extrémité 42 de la poignée 40 présente des ailes 420
pour faciliter la préhension.

Le systéme d’actionnement 4 comprend en outre un dispositif de
transmission 7 mécanique reliant la poignée 40 a 'organe de préhension 3.

Ce dispositif de transmission 7 comprend une biellette incurvée 71
et une biellette intermédiaire 72 articulées entre elles.

En situation, la biellette incurvée 71 est guidée en déplacement
dans la fente allongée 25 ménagée en partie sur la partie proximale 6 du
manche 2 et présente une extrémité proximale 73 traversant la téte de
préhension 60 pour coopérer avec lorgane de préhension 3. A ce titre,
'extrémité proximale 73 traverse le trou 68 traversant la téte de préhension 60
dans le prolongement de la fente allongée 25. Lors des
manipulations/actionnements de la poignée 40, la biellette incurvée 71 est
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guidée en translation a I'intérieur du trou 68 traversant ménagé dans la téte de
préhension 60. Autrement dit, I'extrémité proximale 73 est montée coulissante
a lintérieur de ce trou 68 selon une direction de coulissement paralléle a la
direction principale 59.

L’'organe de préhension 3 est fixé de maniére amovible sur
lextrémité proximale 73 de la biellette incurvée 71, afin de permettre le
démontage de la poignée 40 et du systéme d’actionnement 4 hors du manche
2.

La biellette incurvée 71 épouse sensiblement la forme de la fente
allongée 25 et donc de la partie proximale 6 du manche 2. La biellette incurvée
71 est recue au moins partiellement a l'intérieur de cette fente allongée 25. La
biellette incurvée 71 présente une extrémité distale 74 articulée sur la biellette
intermédiaire 72.

La biellette intermédiaire 72 présente deux extrémités opposées
comprenant une extrémité proximale 75 articulée sur I'extrémité distale 74 de la
biellette incurvée 71 selon un premier axe de pivotement 78, et une extrémité
distale 76 articulée sur la poignée 40 selon un second axe de pivotement 77.
L’extrémité proximale 75 et I'extrémité distale 76 de la biellette intermédiaire 72
sont reliées par un axe longitudinal 79 qui intersecte le premier axe de
pivotement 78 et le second axe de pivotement 77.

A ce titre, I'extrémité distale 76 de la biellette intermédiaire 72 est
articulée a l'intérieur de la fente 43 ménagée sur la premiére extrémité 41 de la
poignée 40. Ainsi, la biellette intermédiaire 72 s’étend en partie a I'intérieur de
cette fente 43, entre les deux platines 44 en vis-a-vis.

Comme visible sur la figure 9, le second axe de pivotement 77 est
matérialisé par deux orifices en vis-a-vis, prévus sur les platines 44 et propres
a supporter un axe matériel sur lequel est articulée I'extrémité distale 76 de la
biellette intermédiaire 72.

La téte de préhension 60 présente un manchon fileté 66 sur lequel
est vissée une platine conique 67 dont le diamétre externe est décroissant en
s’éloignant de I'extrémité proximale 22 du manche 2.

L’organe de préhension 3 comprend un palet expansible 30
présentant une surface d’appui propre a coopérer avec la platine conique 67.
Ce palet expansible 30 se présente sous la forme d’'un déme substantiellement
hémisphérique en matériau élastiguement déformable et présentant des
rainures 31 en longitude.
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Ce palet expansible 30 est propre a coopérer avec la téte de
préhension 60, et plus précisément avec la platine conique 67, pour la
préhension d’'une cupule (non illustrée) pour implant cotyloidien de prothése
totale de hanche.

La suite de la description porte sur le montage de l'ancillaire 1, en
référence aux figures 11 a 16.

Dans une premiére étape de montage illustrée sur les figures 11 et
12, la biellette incurvée 71 du systéme d’actionnement 4 est insérée a travers
la partie échancrée 51 du manche 2, comme schématisé par la fleche INS,
avec une insertion qui se fait du cété de la bordure inférieure 23 du manche 2.
Autrement dit, la biellette incurvée 71 est engagée a travers louverture
inférieure 513 et débouche ensuite a travers I'ouverture supérieure 514.

Dans une deuxiéme étape de montage illustrée sur les figures 13 et
14, la biellette incurvée 71 est rabattue dans la fente allongée 25 du manche 2,
comme schématisé par la fleche RAB, puis est glissée dans la fente allongée
25, comme schématisé par la fleche GLI, de sorte que son extrémité proximale
73 traverse la téte de préhension 60. A lissue de cette deuxiéme étape de
montage, les ergots 45 de la poignée 40 sont pré-positionnés en face des
encoches 53 concernées du manche 2.

Dans une troisiéeme étape de montage illustrée sur la figure 15, les
ergots 45 de la poignée 40 sont engagés dans les encoches 53 du manche 2,
et la poignée 40 est actionnée vers une position rabattue en étant pivotée selon
un sens de pivotement appelé par la suite sens de fermeture (sens horaire sur
les figures), en direction de la surface d’'impaction 50, comme schématisé par
la fleche PRA. A lissue de ce pivotement de la poignée 40, la platine conique
67 est vissée sur le manchon fileté 66, comme schématisé par la fleche VIP,
fixant ainsi la platine conique 67 sur la téte de préhension 60.

Dans une quatrieme étape de montage illustrée sur la figure 16, la
poignée 40 est actionnée vers une position déployée en étant pivotée selon un
sens de pivotement appelé par la suite sens d’ouverture (sens anti-horaire sur
les figures), opposé au sens de fermeture, comme schématisé par la fleche
PRD, ce qui conduit a ce que I'extrémité proximale 73 de la biellette incurvée
71 dépasse hors de la platine conique 67, permettant ainsi de fixer le palet
expansible 30 sur cette extrémité proximale 73, comme schématisé par la
fleche FIX.
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La suite de la description porte sur l'utilisation de I'ancillaire 1, en
référence aux figures 17 a 21.

La poignée 40 est actionnable en pivotement, dans les encoches
53, par l'utilisateur entre :

- la position déployée (visible sur la figure 17) dans laquelle la poignée 40
s’étend sensiblement perpendiculairement a la direction principale 59, de
maniére a ce que lorgane de préhension 3 soit éloigné de la téte de
préhension 60 de sorte que la surface d’'appui du palet expansible 30 est
éloignée de la platine conique 67 afin que le palet expansible 30 occupe une
configuration de repos non expansé pour permettre un déverrouillage de la
cupule sur le palet expansible 60 ; et

- la position rabattue (visible sur la figure 21) dans laquelle la poignée 40
s’étend sensiblement parallelement a la direction principale 59 en étant
rabattue contre la partie distale 6, de maniére a ce que 'organe de préhension
3 coopére avec la téte de préhension 60 de sorte que la surface d’appui du
palet expansible 30 est pressée contre la platine conique 67 afin que le palet
expansible 30 occupe une configuration expansée pour permettre un
verrouillage de la cupule sur le palet expansible 60 par friction.

En référence a la figure 17, lors du montage de la cupule sur
ancillaire 1, la poigné 40 est initialement dans la position déployée, autorisant
Iinsertion du palet expansible 30 dans la cupule. Dans cette position déployée,
comme visible sur le zoom de la figure 17, 'axe longitudinal 79 de la biellette
intermédiaire 72 se situe sur un cété proximal vis-a-vis de 'axe de pivotement
49.

En référence a la figure 18, pour verrouiller la cupule sur le palet
expansible 30, la poignée 40 est actionnée pour étre rabattue contre la partie
distale 5 du manche 2, en étant pivotée selon le sens de fermeture, comme
schématisé par la fleche PRA. Ce pivotement de la poignée 40 entraine alors
la translation de la biellette incurvée 71 en direction de I'extrémité distale 21 du
manche 2, autrement dit entraine un recul de la biellette incurvée 71, comme
schématisé par la fleche REC. Ainsi, le palet expansible 30 vient au contact de
la platine conique 67 et est pressé contre cette platine conique 67, contribuant
a 'expansion du palet expansible 30 et donc au verrouillage de la cupule. Le
palet expansible 30, pressé contre la platine conique 67, imprime alors un effort
(schématisé par la fleche EAV) qui tend a ramener la biellette incurvée dans la
configuration de la figure 17, autrement dit qui tend a faire translater la biellette
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incurvée 71 en direction de I'extrémité proximale 22 du manche 2, c’est-a-dire
a faire avancer la biellette incurvée 71. Cet effort EAV se traduit par un effort
qui tend a faire pivoter la poignée 40 selon le sens douverture, comme
schématisé par la fleche RPD, pour un retour de la poignée 40 dans la position
déployée. Au stade de pivotement illustré sur la figure 18, si l'utilisateur relache
son effort sur la poignée 40, celle-ci tendra a revenir naturellement vers la
position déployée du fait de I'effort EAV imprimé par le palet expansible 30.
Dans cette position de début de pivotement, comme visible sur le zoom de la
figure 18, 'axe longitudinal 79 de la biellette intermédiaire 72 se situe encore
sur le c6té proximal vis-a-vis de 'axe de pivotement 49.

En référence a la figure 19, la poignée 40 continue d’étre actionnée
par pivotement selon le sens de fermeture, comme schématisé par la fleche
PRA, de sorte que la biellette incurvée 71 subit un recul, comme schématisé
par la fleche REC. Le palet expansible 30 continue ainsi d’étre pressé contre la
platine conique 67, et imprime alors l'effort EAV qui tend a faire avancer la
biellette incurvée 71. Sur la figure 19, et comme visible en particulier sur son
zoom, la poignée 40, dans sa course totale de basculement de la position
déployée de la figure 17 vers la position rabattue de la figure 21, a atteint une
position intermédiaire instable qui correspond a un point dur de rebroussement
vers la position déployée ou vers la position rabattue, cette position
intermédiaire étant marquée par le passage de l'axe longitudinal 79 de la
biellette intermédiaire 72 sur l'axe de pivotement 49 de la poignée 40.
Autrement dit, dans cette position intermédiaire instable, I'axe longitudinal 79
intersecte l'axe de pivotement 49. Cette position intermédiaire instable
correspond a une position d’équilibre instable ou la poignée est a I'équilibre
malgreé l'effort EAV. Ainsi, si l'utilisateur relache son effort sur la poignée 40,
celle-ci reste dans la position intermédiaire instable. Par contre, cette position
d’équilibre est instable dans la mesure ou :

- comme expliqué précédemment en référence a la figure 18, avant cette
position d’équilibre instable, si 'utilisateur relache son effort sur la poignée 40,
celle-ci tendra a revenir naturellement vers la position déployée du fait de
l'effort EAV ; et

- comme expliqué ultérieurement en référence a la figure 20, apres cette
position d’équilibre instable, si I'utilisateur relache son effort sur la poignée 40,
celle-ci tendra a revenir naturellement vers la position rabattue du fait de I'effort
EAV.
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Ainsi, cette position intermédiaire instable correspond a un point
dur de rebroussement :

- vers la position déployée, si un actionnement, méme minime, est exercé sur
la poignée 40 pour la faire pivoter selon le sens de fermeture ;

- vers la position rabattue, si un actionnement, méme minime, est exercé sur
la poignée 40 pour la faire pivoter selon le sens d’ouverture.

En référence a la figure 20, la poignée 40 continue d’étre actionnée
par pivotement selon le sens de fermeture, comme schématisé par la fleche
PRA, de sorte que la biellette incurvée 71 subit un recul, comme schématisé
par la fleche REC. Le palet expansible 30 continue ainsi d’étre pressé contre la
platine conique 67, et imprime alors toujours l'effort EAV qui tend a faire
avancer la biellette incurvée 71. Cependant, a la différence de celle de la figure
18, la poignée se trouve cette fois apres la position intermédiaire instable ou,
comme visible sur le zoom de la figure 20, 'axe longitudinal 79 de la biellette
intermédiaire 72 se situe cette fois sur le cété distal vis-a-vis de l'axe de
pivotement 49 (autrement dit sur le cété opposé par rapport au cbté proximal
évoqué pour la figure 18). Ainsi, ayant passé le poigné dur, cet effort EAV se
traduit par un effort qui tend a faire pivoter la poignée 40 selon le sens de
fermeture, comme schématisé par la fleche RPF, pour un envoi de la poignée
40 vers la position rabattue. Au stade de pivotement illustré sur la figure 20, si
Iutilisateur relache son effort sur la poignée 40, celle-ci tendra a aller
naturellement vers la position rabattue du fait de I'effort EAV imprimé par le
palet expansible 30.

En référence a la figure 21, a la fin du montage de la cupule sur
lancillaire 1, la poigné 40 est dans la position rabattue, verrouillant ainsi le
palet expansible 30 a lintérieur de la cupule. Dans cette position rabattue,
comme visible sur le zoom de la figure 21, I'axe longitudinal 79 de la biellette
intermédiaire 72 se situe encore sur le coté distal vis-a-vis de l'axe de
pivotement 49. Ainsi, tout effort exercé sur la poignée 40 pour la ramener vers
la position déployée se verra opposé un effort qui tendra a la ramener, a
'opposée, vers la position rabattue, sécurisant ainsi la position rabattue durant
les manipulations, sans risque d’ouverture inopinée.
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REVENDICATIONS

1. Ancillaire (1) de pose d'une cupule pour implant cotyloidien de
prothése totale de hanche, du type comportant :
- un manche (2) de manipulation comprenant, d’'une part, une partie distale
(5) congue pour une saisie manuelle et présentant une surface d'impaction
(50) et, d'autre part, une partie proximale (6) incurvée se terminant par une
téte de préhension (60) ;
- un organe de préhension (3) propre a coopérer avec la téte de
préhension (60) pour la préhension de la cupule ; et
- un systéme dactionnement (4) comprenant une poignée (40) mobile
montée pivotante selon un axe de pivotement (49) sur le manche (2) et un
dispositif de transmission mécanique (7) reliant ladite poignée (40) audit
organe de préhension (3), ledit dispositif de transmission mécanique (7)
comprenant une biellette incurvée (71) guidée en déplacement par la partie
proximale (6) du manche (2) et traversant la téte de préhension (60) pour
coopérer avec ledit organe de préhension (3) ;
ou, pour déplacer 'organe de préhension (3), la poignée (40) est actionnable
entre :
- une position déployée de maniere a ce que l'organe de préhension (3)
soit éloigné de la téte de préhension (60) pour permettre un déverrouillage
de la cupule sur 'organe de préhension (3) ; et
- une position rabattue de maniére a ce que l'organe de préhension (3)
coopére avec la téte de prehension (60) pour permettre un verrouillage de la
cupule sur 'organe de préhension (3) ;
ledit ancillaire (1) étant caractérisé en ce que la poignée (40) est montée
pivotante et de maniére amovible sur le manche (2) et l'organe de
préhension (3) est fixé de maniere amovible sur la biellette incurvée (71),
afin de permettre le démontage de la poignée (40) et du systeme
d’actionnement (4) hors du manche (2).

2. Ancillaire (1) selon la revendication 1, dans lequel le manche (2)
présente une bordure inférieure (23) et une bordure supérieure (24), et la
poignée (40) est articulée sur une partie échancrée (51) de ladite bordure
inférieure (23), ladite partie échancrée (51) étant délimitée par deux parois
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(52) en vis-a-vis, ou les deux parois (52) présentent des encoches (53) en
regard I'une de l'autre, et la poignée (40) présente, a une premiére extrémité
(41) articulée sur le manche (2), deux ergots (45) saillants réceptionnés
dans les encoches (53) respectives, de sorte que, d’'une part, lesdits ergots
(45) puissent pivoter a l'intérieur desdites encoches (53) et, d’autre part,
lesdits ergots (45) puissent étre retirés hors desdites encoches (53) lors du
démontage de la poignée (40) et du systeme d’actionnement (4) hors du
manche (2).

3. Ancillaire (1) selon la revendication 2, dans lequel chaque ergot (45)
présente une paroi périphérique cylindrique tronquée sur deux cbtés
opposés pour définir deux faces planes (451) opposées et deux faces
arquées (450) opposées, et chaque encoche (53) est délimitée par une paroi
périphérique interne qui présente un fond arqué (530) et deux faces planes
(531) en regard formant une entrée rétrécie a lintérieur de I'encoche (53),
ou l'ergot (45) est introduit dans I'encoche (53) correspondante en alignant
les faces planes (451) de lergot (45) avec les faces planes (531) de
encoche (53) pour guider I'insertion de 'ergot (45) puis I'ergot (45) est apte
a pivoter dans I'encoche (53) par contact au moins partiel entre les faces
arquées (450) de lergot (45) et le fond arqué (530) de I'encoche (53),
I'entrée rétrécie empéchant une sortie de I'ergot (45) hors de I'encoche (53).

4. Ancillaire (1) selon les revendications 2 ou 3, dans lequel la partie
échancrée (51) de la bordure inférieure (23), entre les deux parois (52) en
vis-a-vis, traverse le manche (2) jusqu’'a la bordure supérieure (24), afin de
permettre a la biellette incurvée (71) de traverser le manche (2), en étant
insérée du cété de la bordure inférieure (23), jusqu’'a ce que les ergots (45)
de la poignée (40) soient réceptionnés a I'intérieur des encoches (53) prévus
du cété de la bordure inférieure (23).

5. Ancillaire (1) selon la revendication 4, dans lequel la bordure
supérieure (24) présente une fente allongée (25) s’étendant, le long de la
partie proximale (6) incurvée, a partir de la partie échancrée (51)
débouchant dans la bordure supérieure (24) jusqu’a la téte de préhension
(60), ou la biellette incurvée (71) est déplagcable au moins partiellement a
Iintérieur de ladite fente allongée (25), avec un guidage en translation de la
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biellette incurvée (71) a lintérieur de la téte de préhension (60) quelle
traverse.

6. Ancillaire (1) selon I'une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel le dispositif de transmission mécanique (7) comprend en outre
une biellette intermédiaire (72) présentant deux extrémités opposées
comprenant une extrémité proximale (75) articulée sur la biellette incurvée
(71) selon un premier axe de pivotement (78) et une extrémité distale (76)
articulée sur la poignée (40) selon un second axe de pivotement (77), ou la
biellette intermédiaire (72) présente un axe longitudinal (79) qui relie le
premier axe de pivotement (78) au second axe de pivotement (77), et ou la
position déployée et la position rabattue sont des positions stables aux
extrémités d'une course totale de basculement de la poignée (40) dans
laguelle est incluse une position intermédiaire instable de la poignée (40)
correspondant a un point dur de rebroussement vers la position déployée ou
vers la position rabattue, ladite position intermédiaire étant marquée par le
passage de l'axe longitudinal (79) de la biellette intermédiaire (72) sur 'axe
de pivotement (49) de la poignée (40)

7. Ancillaire (1) selon la revendication 6, dans lequel la poignée (40)
présente, a une premiére extrémité (41) articulée sur le manche (2), deux
platines (44) en vis-a-vis encadrant une fente (43) a l'intérieur de laquelle est
articulée l'extrémité distale (76) de la biellette intermédiaire (72) selon un
second axe de pivotement (77).

8. Ancillaire (1) selon les revendications 2 et 7, dans lequel les ergots
(45) font saillie extérieurement des deux platines (44) respectives.

9. Ancillaire (1) selon 'une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel, en passant de la position déployée vers la position rabattue, la
poignée (40) est pivotée en direction de la surface d'impaction (50).

10. Ancillaire (1) selon 'une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel la téte de préhension (60) supporte une platine conique (67), et
'organe de préhension (3) comprend un palet expansible (30) présentant
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une surface d’appui propre a coopérer avec la platine conique (67), de sorte
que :

- dans la position déployée de la poignée (40), la surface d’appui du palet
expansible (30) est éloignée de la platine conique (67) afin que le palet
expansible (30) occupe une configuration de repos non expansé pour
permettre un déverrouillage de la cupule sur le palet expansible (30) ; et

- dans la position rabattue de la poignée (40), la surface d’appui du palet
expansible (30) est pressée contre la platine conique (67) afin que le palet
expansible (30) occupe une configuration expansée pour permettre un
verrouillage de la cupule sur le palet expansible (30) par friction.

11. Ancillaire (1) selon la revendication 10, dans lequel le palet
expansible (30) se présente sous la forme d'un déme substantiellement
hémisphérique en matériau élastiquement déformable et présentant des
rainures (31) en longitude.

12. Kit de pose de plusieurs types de cupule pour implant cotyloidien de
prothése totale de hanche, ledit kit comprenant un ancillaire (1) conforme a
la revendication 2, et comprenant au moins un autre organe de préhension
associ€é a un autre systéeme dactionnement, ledit autre systeme
d’actionnement étant adapté pour étre monté de maniere amovible sur le
manche (2) dudit ancillaire (1) en lieu et place du systeme d’actionnement
(4) dudit ancillaire (1).
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