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Przewozne urzadzenie wyciggowe do jazdy

w rurze a zwlaszcza do kontroli obudowy i na- -

praw obudowy szybdéw goérniczych nie posiadajg-
cych tradycyjnego uzbrojenia w postaci prowa-
dnikéw linowych lub diwigaréw szybowych i pro-
wadnikéw sztywnych.

Znane sg urzadzenia wyciggowe przeznaczone
wylacznie do rewizji i napraw obmurza szybu dzie-
lace sie funkcjonalnie na 2 zespoly urzgdzen.

Jeden zesp6l sklada sie z maszyny wyciggowej,
liny przechodzacej przez kolo kierownicze osadzo-
ne na wiezy szybowej i naczynia szybowego, kt6-
rym najczeSciej jest klatka szybowa. Klatka
w czasie jazdy w szybie jest prowadzona na pro-
wadnikach sztywnych lub linowych i sluzy zar6-
wno do przewozu pracownikéw przepowadzajgcych
rewizje szybu jak réwniez do transportu miedzy
nadszybiem, a pomostem roboczym w szybie: pra-
cownikoéw, narzedzi i materialéw potrzebnych do
naprawy obmunza.

Drugi zesp6t jest przeznaczony wylgcznie do na-
prawy obmurza i sklada sie w najbardziej skré-
conym ujeciu z: pomostu roboczego zawieszonego
na linach w szybie, k61 kierowniczych i specjalne-
go kolowrotu przeznaczonego do przemieszczania
w pionie pomostu rcboczego w szybie.

Stosowane wyzej opisane urzgdzenia wyciggowe
sg dcbre dla szybéw wielofunkcyjnych, ale wyka-
zuja wiele wad w zastosowaniu do jednofunkcyj-
nych szybow goérniczych wylgcznie wentylacyjnych,
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a mianowicie: zbrojenie szybu oraz pomost robocsy
zmniejszajg przekroj uzyteczny szybu i zwigksZaja
opory przeplywu powietrza, ktbrego dopuszczalha
szybkos§é jest wigksza niz w szybach wielofunkcyi-
nych. Rozwigzanie tradycyjne wymaga =zainstaio-
wania wigkszej ilo§ci maszyn, réinych urzgdzef,
zabudowy uzbrojenia w szybie, przy ezym ciefar
napinaczy prowadnikéw linowych powaznie zwig-
ksza obcigzenie wiezy szybowej, a w sumie wszyst-
kie czynniki powoduja nadmierne zuiyecie stali,
zwiekszenie kcsztow zaréwno inwestyeyjnych jak
i konserwacji urzadzen, pomimo znanego faktu, Ze
urzadzenie wyciggowe jest wykorzystywane tylko
do okresowej rewizji szybu.

Przewozne urzgdzenie wyciggowe wediug wyna-
lazku przeznaczone do kolejnego szybkiego j
lcwania na coraz to innym szybie eliminuje,
ty.ko stacjonarne urzadzenie wyc1a,gowe na katdxm
szybie nieuzbrojonym lub czeSciowa Wm
ale réwniez eliminuje potrzebe: ciy wibroje-
nia rury szybowej na calej jego glebokoécl ub wy-
sokc$ci w przypadku kcminéw nadziemnych, pro-
wadnikéw oraz zespolu urzgdzen zwigZzanych z za-
instalowaniem pornostu robociego w rurzé szybo-
wej.

PrzewoZne urzgdzenie do jazdy w rurze, a zwia-
szcza kontroli i naprawy szybu wzglednie komina
wedlug wynalazku sklada sie z: zfffohtowaneéj na
platformie kolowej maszyny wycidgowef 28 z na-
winieta na beben ling 29, odfacznej gondol szy-
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bowej 1, wychylnych ramion prowadzacych 5 gon-
doli 1, w szybie 34 i jednej z odmian mechanizmu
wychylajagcego 6 ramiona 5.

Jeden z uzytecznych przykladéw urzgdzenia we-
dlug wynalazku jest przedstawiony na rysunkach
z ktérych Fig. 1 przedstawia w przekroju piono-
wym urzgdzenie do kontroli i napraw szybu, Fig. 2
i 3 przedstawiaja w widoku bocznym i z géry
gondole w szybie, Fig. 4 przedstawia wychylne
ramie prowadzgce gondoli, Fig. 5 i 6 przedstawia
mechanizm wychylajgcy z zastosowaniem $l.imaka
samohamownego, Fig. 7 i 8 przedstawia odmiane
mechanizmu wychylajacego z zastosowaniem S§$ru-
by i przekiladni zgpatej, Fig. 9 przedstawia odmia-
ne mechanizmu wychylajgcego z napedem hydra-
ulicznym, Fig. 10 przedstawia schemat hydrau-
liczny mechanizmu :wychylajacego.

W przekroju poziomym gondola 1 urzadzenia
wedtug wynalazku posiada ksztalt wedilug jednej
z podanych odmian to — jest kwadratowej, prosto-
katnej, wieloboczny lub kolowy. Gondola jest wy-
posazona po stronie gérnej w zawiesie 2, po stro-
nie dolnej w kolowsg plyte stotowag 3 wystajgca po-
za azurowg pobocznice kosza a posiadajaca zabez-
pieczenia w postaci kraweznika 4.

‘Gondola 1 ma przegubowo osadzone na ze-
wnatrz wychylne ramiona prowadzace 5 i jest wy-
posazona w mechanizm 6 do wychylenia ramion
oraz radiotelefon i urzgdzenie sygnalizacji szybo-
wej. Kazde wychylne ramie prowadzace 5 sklada
sie z preta prowadzacego 7 uchwytu 8, amortyza-
tora 9 koia prowadzacego 10, pretéw usztywmiaja-
cych 11 i suwaka 12.

Na pretach prowadzacych 7 przesunietych przez
suwaki 12 sg osadzone nieprzesuwnie w dolnych
konicach uchwyty 8, a w gérnych koncach amorty-
zatory 9 i kola prowadzgce 10. Kazda para pretow
usztywniajgeych 11 jest polaczona przegubowo dol-
nymi koticami z gondolg, a gbrnymi koficami z su-
wakiem 12,

Zmiana polozenia kazdego wychylnego ramienia
prowadzacego 5 jest wykonana niezaleznie od po-
lozenia pozostalych ramion wychylnych, wyls-
czmie za - pomocg mechanizmu wychylajacego 6,
ktéry réwnoczeSnie stabilizuje ramie wychylne
w zgdanym polozeniu.

Mechanizm wychylajacy 6 polgczony z pretem
prowadzacym 7 za pomocg uchwytu 8, a z gondolg 1
poprzez zlgcze 13 sklada sie z segmentu $limaczni-
cy 14 i §limaka samohamownego 15 wraz z kor-
ba 16. Odmiana mechanizmu wychylajacego 6 skta-
da sie ze §ruby 17 z nakretka i przekladni zeba-
tej 18 Sruba 17 jest ulozyskowana i prowadzona
w itulei 19 osadzonej w uchwycie 8 i przechodzi
przez gwintowany otwér 27 suwaka 12.

Druga odmiana mechanizmu wychylajacego 6
o dzialaniu hydraulicznym sklada sie z silownika
hydraulicznego 20 o jedno lub dwukierunkowym dzia-
taniu z tioczyskiem 25, przewodéw 22, zaworéw prze-
lewowych 23, zbiornika oleju 24. Korpus 26 silo-
-wnika hydraulicznego 20 jest polaczony z wychyl-
nym ramieniem prowadzacym 5, a ttoczysko 25
jest sprzegniete z suwakiem 12. Zbiornik oleju 24
i pompa 21 sg osadzone na gondoli 1.
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Zasada dziatania opisanego uzytkowego przykla-
du urzadzenia wedlug wynalazku. Dla przeprowa-
dzenia okresowej i doraZnej kontroli lub naprawy
rury szybowej 34 sprowadza uzytkownik przewoZne
urzadzenie wyciggowe dla ktérego wymogéw ma
przygotowany fundament 33 przed budynkiem
mnadszybia 32 i kolo kierujgce na wiezy szybowej 30.

Platforme kolowa ze zmontowang maszyng wy-
ciagows 28 kotwi si¢ do fundamentu 33 a nieod-
kretna line wyciggowa 29 przeprowadza sie przez
koto kierujace 30 i lgczy sie z dowieziong i ustawio-
na na klapach szybowych 31 gondolg 1 za pomoca
zawiesia 2. R6wnocze$nie lgczy sie przewody: tele-
foniczny i sygnalizacyjny gondoli 1 z odpowiedni-
mi obwodami elektrycznymi  wyprowadzonymi
z zestawu maszyny wyciggowej.

Po wejciu zalogi do gondoli 1 i sprawdzeniu po-
prawno$ci ustawienia wychylnych ramion 5 sy-
gnalista powoduje podniesienie gondoli i urucha-
mia mechanizm otwarcia klap szybowych 31 oraz
daje sygnal! maszyniScie wyciggowemu do opu-
szczania gondoli 1. Po przejSciu gondoli 1 przez
uszczelnienie szybu maszynista zatrzymuje jazde
ling, a zaloga gondoli 1 przy pomocy mechanizméw
do wychylania 6 ustawia wychy:ne ramiona 5 do
kontaktu z obudowg szybu i daje sygnal do kon-
tynuowania jazdy ling, podczas ktérej gondola 1
jest bezwstrzagsowo prowadzona w rurze szybowej
poprzez rolki prowadzace 10. Skutki drobnych nie-
réwnoS$ci obudowy szybu sg zlagodzone poprzez
amortyzatory 9 i przegubowe potaczenia pre-

tow 7 i 11

Zaloga gondoli 1 kontroluje stan obudowy szybu
podczas wolnej jazdy. Na sygnal z gondoli 1 za-
trzymuje maszynista jazde ling, a prowadzacy kon-
trole obudowy szybu w razie potrzeby przesuwaja
gondole 1 z osi szybu do obmurza, co osigga sie
przez cpuszczanie w d6t jednego wychylnego ra-
mienia 5 z réwnoczesnym podnoszeniem do géry
pozostalych ramion wychylnych 5. Kiedy plyta
stolowa 3 gondoli 1 oprze sie o obudowe szybu na-
stapi ustabilizowanie gondoli 1 w szybie.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala zblizyé
gondole 1 do dowolnego punktu szybu 34 celem do-
konania szczeg6lowych ogledzin lub naprawy. Po
zakonczeniu czynno$ci kontrolnych lub remonto-
wych przy obudowie szybu zaloga gondoli 1 usta-
wia ja w osi szybu i daje sygnal do jazdy w dbt
lub w gére. Wyprowadzenie gondoli 1 z szybu
przeprowadza sie w odwrotnej kolejnoSci niz to
mialo miejsce przy opuszczaniu.

Gléwng zaleta urzadzenia wedlug wynalazku jest
wyeliminowanie zbrojenia szybéw i obsluzenie wie-
lu szyb6éw przy pomocy jednego prostego przewoz-
nego urzadzenia wyciggowego przy czym maszyna
wyciggowa moze mie¢ naped elektryczny lub od
silnika spalinowego. Dodatkowsg korzy$cig jest to,
ze ani klatka ani przeciwwaga mnie wisi w szybie
w okresach pomigdzy kontrolg szybu, wobec cze-
go lina nie ulega korozji, a naczynie szybowe nie
stwarza dodatkowych oporé6w wentylacyjnych co
jest istotne przy zwiekszonych predkosciach prze-
plywu powietrza stosowanych w jednofunkcyjnych
szybach wentylacyjnych. -
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do kontroli i napraw ocbudowy ru-
ry zwlaszcza szybowej, ktora sklada sie ze zmonto-
wanej na platformie kolowej maszyny wyciggowej
z nawinietg ling nieodkretng i napedem elektrycz-
nym lub spalinowym znamienne tym, ze posiada
odlaczng gondole (1) wraz z plyta stolowa (3),
wychylnymi ramionami prowadzacymi (5) i me-
chanizmami (6) do wychylania ramion (5).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, ze
gcendola posiada od spodu kotowa plyte stolowsg (3)
wystajaca poza pcbocznice kosza zakonhczong kra-
weznikiem (4), oraz Ze umieszczone na zewnatrz
kosza wychylne ramiona prowadzgce (5) sa pola-
czcne przegubcwo z gondolg (1) i sprzegniete z gon-
dolg (1) za pcmocg mechanizmu wychy.ajgcego (6).

3. Urzgdzenie wedtug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, ze kazide wychylne ramie prowadzace (5)
sklada sie z preta prowadzgcego (7), pretobw uszty-
wniajgcych (11), uchwytu (8), amortyzatora (9), ko-
la prowadzgcego (10), suwaka (12) przy czym prety
usztywniajace (11) sg gbérnymi koficami polaczone
przegubowo z suwakiem (12), a na precie prowa-
dzgcym (7) przesunietym przez suwak (12) jest osa-
dzony w dolnym konicu uchwyt (8) dla mecha-
nizmu wychylajgcego (6), a w gbrnym koricu amor-
tyzator (9) i kolo prowadzgce (10).
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4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 2 i 3 znamienne
tym, ze mechanizm wychylajacy (6) sklada sie
z segmentu Slimacznicy (14) i §limaka samohamo-
wnego (15) wraz z korba (16) przy czym segment
Slimacznicy (14) jest polaczony z pretem prowa-
dzacym (7) wychlnego ramienia (5) za pomocs
uchwytu (8), a $limak samohamowany (15) jest
osadzony na gondoli (1) za pomoca zlgcza (13).

5. Urzadzenie wediug zastrz. 1, 2 i 3 znamienne
tym, ze odmiana mechanizmu wychylajgcego (6)
sklada sie ze $ruby (17) z nakretkg i przekladni
zebatej (18) przy czym Sruba (17) jest ulozyskowana
i prowadzona w tulei (1) osadzonej w uchwycie (8)
oraz przechodzi przez gwintowany otwér (27) su-
waka (12) a w koncu S$ruby przeciwnym- do na-
gwintcwania (17) jest sztywno osadzone kolo ze-
bate wchodzagce w sklad przekladni zebatej (18).

6. Urzadzenie wediug zasirz. 1, 2 i 3 znamienne
tym, ze odmiana mechanizmu wychylajacego (6)
o dzialaniu hydraulicznym sklada sie z silownika
hydraulicznego (20), o jedno lub. dwu kierunko-
wym dzialaniu, z tloczyskiem (25), pompy (21),
przewod6éw (22), zaworéw przelewowych (23), zbior-
nika cleju (24) przy czym zbiornik oleju (24) i pom-
pa (21) sg osadzone ma gondoli (1) natomiast kor-
pus (26) silownika hydraulicznego (25) jest pola-
czeny z wychylnym ramieniem prowadzacym (5),
a tloczysko (25) jest sprzegniete z suwakiem (12).
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