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Urzadzenie z tlokami wirujgcymi
. Patent dodatkowy do patentu nr 48 080

Patent trwa od dnia 26 kwietnia 1962 r.

Przedmiotem patentu gléwnego nr 48 080 jest
urzadzenie, ktérego wirnik z czterema przegu-
bowo ze sobg polgczonymi ramionami obraca sie
wewnatrz cylindra o przekroju stanowigcym
krzywa réwnolegla od krzywej, ktérg zakreSla
wierzcholek czworoboku opisanego na kole i wi-
rujgcego wokoél Srodka tego kola w- ten sposoéb,
ze Srodki ciezkosci jego ramion poruszaja sie po
obwodzie kola. Urzadzenie to moze mieé przy
tym zastosowanie jako silnik hydrauliczny lub
spalinowy, sprezarka lub pompa albo tez jako
urzadzenie sterujace.

Przedmiotem niniejszego patentu dodatkowe-
go jest urzadzenie z tlokami wirujgcymi, sprze-
zonymi z urzgdzeniem sterujgcym wedlug pa-
tentu gléwnego nr 48 080.

Znane sa urzadzenia z tlokami wirujagcymi w
postaci promieniowych ‘lopatek, polgczonych za
pomocy uktadu sterujgcego przegubowo zwigza-
nych diwigni i obracajacych sie w cylindrze o
przekroju kolowym, ktére zblizajac sie lub od-
dalajac od siebie tworza przestrzenie robocze o
zmiennej objetosci, umozliwiajace sprezanie i
rozprezanie gazéw, a tym samym prace urzg-

dzenia w postaci silnika lub sprezarki. Jednak
ze wzgledu na duze obcigzenia dynamiczne ukla-
du sterujacego oraz trudno$ci technicznego roz-
wigzania, urzadzenie to nie znalazlo dotychczas
szerszego zastosowania.

Znane sg takze urzadzenia z wirujgcymi w
okraglym cylindrze tlokami, w postaci czterech
promieniowych lopatek, z ktérych dwie naprze-
ciwlegle sg polaczone z walem, a dwie pozostate
sterowane za pomocg ukladu kol zebatych, two-
rza przestrzenie robocze o zmiennych objetos-
ciach. Jednak wada tych urzadzen jest ograni-
czenie szybko$ci obrotowej wirnika spowodowa-
ne obcigzeniami dynamicznymi wynikajacymi z
przyjetego ukladu kinematycznego mechanizmu
sterujgcego z kolami zebatymi-oraz trudnoscia
wewnetrznego chlodzenia tlokéw, wskutek cze-
go moglyby one znaleZé zastosowanie wylacznie
jako silniki spalinowe matej mocy.

Powyzsze wady i niedogodno$ci usuwa urza-
dzenie wedlug wynalazku, ktérego cztery wiru-
jace wewnatrz cylindra tloki sg polgczone z
ukladem sterujgcym wedlug patentu gléwnego
nr 48080 w ten spos6b, ze odlegloSci miedzy ni-
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mi zmniejszajg sie i zwiekszajg, tworzac prze-
strzenie mignnej obntpsg warunkujgce pra-
ce urzadzenid jako 'sﬁnika lub sprezarki. Urza-
dzenie sterujace moze by¢ ponadto wykorzysta-
ne jako pompa cieczy chlodzacej lub sprezarka
do wstepnego sprezania mieszanki.

Wynalazek jest wyjasniony na zalgczonym ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia przyklado-
we rozwigzanie konstrukcyjne urzadzenia za-
opatrzonego w dwa symetryczne uklady steru-
jace wedlug patentu nr 48080 — w przekroju
osiowym, fig. 2 — to samo urzadzenie w prze-
kroju wzdluz linii lamanej.AB na fig. 1, fig. 3 —
przekréj przez urzadzenie sterujgce wzdtuz linii
CC na fig. 1, fig. 4, 5, 6, T — schemat urzadze-
nia z tlokami wirujgcymi w czterech kolejnych
polozeniach roboczych, a fig. 8,9, 10, 11 — od-
powiadajace im poloZenia urzadzenia steru-
.jacego.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawione
na rysunku, sklada sie z zespolu roboczego oraz
- 'dwéch symetrycznych zespoléw sterujacych. Ze-
sp6l roboczy urzadzenia stanowi cylinder 1 o
przekroju okraglym, wewnatrz ktérego wirujg
oparte o zewnetrzng powierzchnie walu 4 dwie
pary tlokéw 2 i 2’ oraz 3 i 3. Cylinder 1 jest
z obydwu stron zamkniety za pomocg dwudziel-
nych czolowych tarcz 5 z komorami chlodzacy-
mi 6. Ttoki 2, 2’ i 3, 3 majag w przekroju po-
przecznym ksztait trapezéw, zaopatrzonych w
otwory do osadzenia sworzni 7, z wydrgzenia-
mi 8, taczacych je z zespolem sterujgcym. Sworz-
nie 7 kazdej z par naprzeciwleglych tlokéw 2
i 2’ oraz 3 i 3 wchodzg w dopasowane otwory 9
jednej z tarcz 5 drugiej z tarcz 6 oraz w podtuz-
ne wyciecia 10, wskutek czego mogg w stosun-
ku do tej tarczy wykonywaé miewielkie ruchy
wahadtowe.

Zesp6l sterujgcy, stanowi urzadzenie wedtug
patentu gidwnego nr 48080, zlozone z czterech
promieniowych lopatek 11, osadzonych prze-
suwnie w tulei 12 zaklinowanej na wale 4 i po-
laczonych ze sobg przegubowo za pomocg ra-
mion 13, zwigzanych z tlokami 2 i 2’ oraz 3i 3
za poSrednictwem osadzonych w nich obrotowo
sworzni 7. Eopatki 11 s3 ponadto zaopatrzone
w elemernty S$lizgowo-uszczelniajace 14, przesu-
wajace sie po powierzchni cylindra 15. Przekréj
poprzeczny tego cylindra stanowi krzywa réw-
nolegla od krzywej, kt6érg zakrefla wierzcholek
czworoboku opisanego na kole i wirujgcego wo-
két Srodka tego kola w ten spos6b, ze Srodki
ciezko$ci jego ramion poruszajg sie po obwodzie
kola. ™

' powierzchniami czolowymi

Zespoly sterujace mogg byé ponadto wyko-
rzystane jako sprezarki do wstepnego sprezania
tadunku cylindra albo tez jako pompy do cie-
czy chbodzacej, ktéra doprowadzona jest za po-
moca przewodow przedstawionych na rysunku
liniami przerywanymi — do elementéw chlo-
dzonych zespolu roboczego.

Dzialanie urzadzenia wediug wynalazku opi-
sano ponizej.

Obrét watu 4 powoduje w kazdym z zespoléw
sterujagcych — wirowanie, zwigzanych z nim za
pomoca topatek 11 ramion, 13, tworzgcych czwo-
roboczng, przegubowo polaczong rame.

Slizganie sie wierzcholtk6éw lopatek 11 po ob-
wodzie uksztaltowanego w wyzej opisany spo-
s6b cylindra 15, powoduje takie ruchy ramion
13, ze punkty lezace w polowie dilugo$ci ramion -
13, w ktérych osadzone sg sworznie 7, uzyskuja
wzgledem osi obrotu walu 4 predkosci katowe
okresowo zmienne; te okresowo zmienne pred-
ko$ci, przenoszone na tloki 2 i 2’ oraz 31 3’ ze-
spolu roboczego, powodujg kolejne okresowe
zmniejszanie i zwiekszanie odlegloSci miedzy
tych tlokéw. Uzy-
skane w ten spos6b przestrzenie robocze o
zmiennej objetoSci umozliwiajg prace urzadze-
nia jako silnika lub sprezarki.

W polozeniu zespolu sterujgcego’ przedstawio-
nym na fig. 8 — powierzchnie czolowe zwigza-
nych z ramionami 13 — tlokéw 2 i 3 oraz 2’ i &
zespolu roboczego (fig. 4), znajdujg sie w naj-
mniejszej wzgledem siebie odleglo$ci. Po obro-
cie walu 4 i potgczonych z nim ramion 13 zespo-
lu sterujgcego o kat 45° (w polozenie przedsta-
wione na fig. 9) zesp6l roboczy przyjmie poto-
zenie  (przedstawione mna fig. 5), w kto6-
rym odlegto$ci miedzy powierzchniami czolowy-
mi ttokéw 2 i 3 oraz 2’ i 3’ zostaly odpowiednio
zwiekszone, powodujgc na przyktad zassanie do
zawartej miedzy nimi przestrzeni roboczej czyn-
nika roboczego, na przyklad mieszanki paliwo-
wej. Po obrocie walu 4 i zespolu sterujacego
(o kat 45° — fig. 10) odleglosci miedzy powierz-
chniami czolowymi wsp6lpracujgcych ze sobg
tlok6w 2 i 3 oraz 2’ i 3’ osiggng warto§¢ maksy-
malng, ktérej odpowiada najwigksza objetosé
utworzonych miedzy nimi przestrzeni roboczych
(fig. 6), po czym dalszy obré6t zespotu sterujace-

-go (fig. 11) powoduje zmniejszenie odleglosci

miedzy wspolpracujgcymi powierzchniami czo-
lowymi tlokéw (fig. 7) i sprezanie zawartego
miedzy nimi os$rodka (na przyklad mieszanki).
W przypadku pracy urzadzenia jako silnika, ci-
énienie ladunku osigga warto§é maksymalng w



polozeniu najmniejszej odleglo§ci miédzy tltoka-
mi (fig. 4), przy czym wywolany w znany spo-
s6b zaplon mieszanki paliwowej w tym poloze-
niu, powoduje rozprezanie zawartych w prze-
strzeni roboczej gazéw spalinowych, ktére ci-
sngc na czolowe powierzchnie wspoélpracujg-
cych tlok6éw, na przyklad 2 i 3 lub 2’ i 3’, powo-
duja ich rozsumiecie. Rozsuniecie tloké6w wywo-
luje za poSrednictwem wyzej opisanego zespoltu
sterujgcego ruch obrotowy walu 4. Powstajacy
przy tym moment obrotowy przenoszony jest za
pomocg sworzni 7 na ramiona 13 zespolu steru-
jacego, a nastepnie za posrednictwem lopatek 11
i tulei 12 na wal 4. :

Po rozprezeniu gazéw spalinowych, ktéremu
odpowiada rmaksymalna objeto§é przestrzeni
miedzy powierzchniami roboczymi tlokéw —
dalszy obrét zespolu sterujgcego powoduje
zmniejszanie tych przestrzeni i wypychanie
przez ttoki gazéw spalinowych do ukladu wyde-
chowego. )

Urzadzenie wedlug wynalazku moze znaleZé
zastosowanie jako sprezarka lub silnik spalino- 3
wy, a takze jako pompa lub silnik hydrauliczny.

Zastrzezenia patentowe

. 1. Urzadzenie z tlokami wirujacymi, ktére zbli-
zajac lub oddalajgc sie od siebie tworzg prze-
strzenie robocze o zmiennej objetosci, umo-
zliwiajgce prace urzadzenia w postaci spre-
zarki lub silnika, znamienne tym, ze jest za-
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opatrzone w uklad sterujgcy wedlug patentu
gléwnego nr 48080, ktérego ramiona (13) zwig-

zane z walem (4) za po$redniciwem lopatek
(11) osadzonych przesuwnie w zaklinowanej
na wale tulei (12) — sg polaczone z tlokami
(2, 22 i 3, 3’) zespolu roboczego, za pomoca
sworzni (7) osadzonych obrotowo w $rodku
ciezkoéci ramion (13), dzieki czemu zmiany
potozenia tlokéw (2, 2’ i 3, 3’) wynikajace z
dzialania ukladu sterujacego, powodujg wy-
stepowanie okresowej zmiennoSci objetosci
komér roboczych, zawartych pomiedzy czo-
lami tlokéw (2, 2’ i 3, 3’).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

Zze jego zesp6! sterujacy stanowi réwnocze-
§nie sprezarke, sprezajgcg wstepnie mieszan-
ke paliwowa doprowadzang do cylindra (1)
zespolu roboczego, lub pompe cieczy chlodza-
cej, ktréa doprowadzana jest wydrazeniami
(8) sworzni (7) do chlodzonych elementéw ze-
spotu roboczego.

Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze z obydwu stron zespolu roboczego s3a
umieszczone dwa symetryczne zespoly steru-
jace, dzieki czemu uzyskuje si¢ réwnowage
sil dzialajgcych na elementy ijczace (7) ze-
sp6t roboczy z zespolami sterujgcymi.
Oskar Weinberger
Zastepca: inz. Zbigniew Kaminski
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