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Uktad kompensacyjny do pomiaru pod obciazeniem opornosci
czynnych uzwojen transformatoréow i maszyn wirujacych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad kompensa-
cyjny do pomiaru pod obcigzeniem opornosci czyn-
nych uzwojen transformatoré6w i maszyn wiru-
jacych.

W literaturze znane sg uklady pozwalajgce na
pomiary pod obcigzeniem oporno$ci czynnych
uzwojen transformatoréw 1 maszyn wirujacych,
jednak ukiady te majg ograniczony zakres stoso-
wania. Najbardziej rozpowszechniony jest uklad
w ktérym opornos$é¢ czynng wyznacza sie na pod-
stawie wskazan miernika pradu stalego plyngcego
przez badane uzwojenie i miernika spadku ma-
piecia wywolanego tym pradem na badanym
uzwojeniu. Oba mierniki sg zabezpieczone za po-
moca specjalnych filtrow. Uklad ten znajduje za-
stosowanie glownie w przypadku uzwojen poig-
czonych w gwiazde z wyprowadzonym punktem
Zerowym. ‘

Dla uzwojen za$ polgczonych w tréjkat koniecz-
ne jest wyposazenie ukladu pomiarowego w do-
datkowe wysokonapieciowe elementy filtrujace,
co jest wadg ukladu. Poza tym odczyt jednego
miernika odbywa sie z cdleglosci ze wzgledu na
mozliwo§é¢ porazenia.

Znane sa tez uklady mostkowe, np. ukiad we- °

diug patentu polskiego Nr 43719, jednak zakres
pomiarowy i zakres stosowania tych ukladéw jest
ograniczony, co wynika z zasady dzialania
mostkow.
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Uklad pomiarowy wedlug wynalazku, w odréz-
nieniu od znanych ukladéw, umozliwia dckladne
badania pod obcigzeniem uzwojen posiadajgcych
zaro6wno bardzo matlg, jak rowniez duzg oporno$é,
przy czym uklad polgczen uzwojen moze byé do-
wolny. -

Istota wynalazku polega na polgczeniu znanego
kompensatora K pradu stalego z bocznikiem R,
i bpadanym uzwojeniem o oporno$ci R, poprzez fil-
try F; i F,, kiérych zadaniem jest z jednej strony
ochrona kompensatora przed uszkodzeniem, a z
drugiej strony ochrona wykonujgcego pomiary
przed porazeniem.

Filtry F, i F, skladajg sie z lgczonych w szereg
z opornikiem kompensacyjnym kompensatora K
dlawikéw Dj;, Dy, D; i Dg, Dy, Dg, Dy, ktorych uzwo-
jenia sg mawiniete przewodem o opornosci czynnej
zaleznej od temperatury, oraz z laczonych réwno-
legle kondensatoréw ©C;, C, i C;, C,, przy czym
liczba dlawikow i kondensatorow w poszczegbl-
nych filtrach zalezy od wielkosci napiecia prze-
miennego panujgcego na boczniku i' na badanych
uzwojeniach, -a sumaryczne opornosci czynne dla-
wikéw w filtrach F; i F, sg ograniczone tylko
wzgledami czuto$ci ukladu.

Sposéb zasilania ukladu pradem pomiarowym
nie rézni sie zasadniczo od sposob6éw spotykanych
w literaturze. Schemat ukladu kompensacyjnego
do pomiaru pod obcigzeniem opornosci czynnych
uzwojen polgczonych w;.gwiaide bez" wyprowadzo-
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nego punktu zerowego uwidoczniony jest na ry-
sunku. Uklad pomiarowy w niczym sie nie zmieni,
jesli uzwojenia bedg posiadaly wyprowadzony
punkt zerowy, lub je$li beds polaczone w zygzak
lub tréjkat.

Pomiar oporno$ci czynnych za pomocg uktadu
wedlug wynalazku polega na doprowadzeniu prag-
du statego do badanych uzwojen polaczohych
w szereg z bocznikiem o znanej opornosci R,
i mierzeniu dowolnym kompensatorem K pradu
statego spadku hapiecia U, na boczniku oraz spad-
ku napiecia U; ma badanych uzwojeniach, przy
czym kompensator K lgczy sie z zaciskami ma-
pieciowymi bocznika oraz z zaciskami napieciowy-
mi a i b badanych uzwojen poprzez filtry F, i F,.
Zrodlem pradu stalego jest bateria prgdu stalego
B dotgczona do punktéw ¢ i d poprzez wylgcznik
W,;, opornik regulacyjny R,, dwa diawiki D; i D;
i wylgcznik W,. Obwoéd pradu statego jest odcie-
ty od zrodia pradu przemiennego RST zasilajacego
badane uzwojenia za pomocg kondensatoréw C,,
wlgczonych do trzech faz (dla zachowania symetrii
obcigzenia). Poprzez kondensatory przepltywa pel-
ny prad obcigzenia, jednak wywolane ma nich
spadki napiecia, przy odpowiednim doborze po-
jemno$ci kondensatoréw sg niewielkie. Izolacja
kondensatoréw wzgledem ziemi jest dobierana za-
leznie od wielkosci napiecia panujgcego na bada-
nych uzwojeniach. Kondensatory C, mozna zabez-
pieczaé za pomocg odpowiednio dobranych od-
gromnikow.

Pomiary przeprowadza sie po zamknieciu wy-
lgcznikow W; i W, i otwarciu wylgcznika Wi.

W

10

15

23

30

4
Opornoéé czynng uzwojen okresla sie z zalez-

X

nosci Ry = R, W przypadku uzwojen polgczo-

T7
nych w gwiazdg R, jest oporno$cig czynng sze-
regowo polaczonych dwoch faz, a w przypadku
uzwojen polgczonych w trojkat R, jest opornoscig
zastepcza wynikajacg z potgczenia réwnolegtego
opornoéci jednej .fazy oraz opornosci szeregowo
potaczonych dwoch pozostalych faz.
Uklad samego kompensatora jest dewolny.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad kompensacyjny do pomiaru pod -obcig-
zeniem opornosci czynnych uzwojen transfor-
matoréw i maszyn wirujgcych znamienny tym,
ze znany kompensator (K) pragdu stalego jest
potgczony poprzez filtry (F;) i (F;) z bocznikiem
(R, i badanym uzwojeniem o opornosci (R,),
przez Ktore przeplywa ze zrédia pradu przemien-
nego prad roboczy, a z baterii pradu stalego (B)
prad pomiarowy.

2. Uktad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze filtry
(Fy) i (F,) zawieraja laczone w szereg z oporni-
kiem kompensacyjnym kompensatora dlawiki
(D3), (Dy), (D5), i (Dg), (D7), (Dg), (Dy), ktorych
uzwojenia sg nawiniete przewodem o opornosci
czynnej zaleznej od temperatury, oraz lgczone
réownolegle kondensatory (C;), (C») i (C;), (C,),
przy czym liczba dilawikéw 1 kondensatoréow
w poszczegblnych filtrach zalezy od wielkosci
napiecia przemiennego panujgcego na boczniku
i na badanych uzwojeniach, a sumaryczne opor-
no$ci czynne diawikow w filtrach (F;) i (Fy) sg
ograniczone tylko wzgledami czultosci ukltadu.
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