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Keksintd tarkoittaa patenttivaatimuksen johdannossa esitetyn kaltais-
ta laitetta.

Yleisesti on todistettu, ettd sivukalteva maastoajo rasittaa kovasti
tdllaisen ajoneuvon kuljettajaa, koska tdmZn selkdranka joutuu pakostakin
vinoasentoon, varsinkin kun tdhdn liittyy vield maaston epdtasaisuudesta
johtuva sekd ajoneuvon oma tdrind. Tavanomaisten maastoajoneuvojen toisena
varjopuolena voidaan lisiksi mainita, ettd niiden on vaikeaa ja joskus suo-
rastaan ylivoimaista pddstd korkeampien maastossa esiintyvien esteiden yli
tai liikkua paksussa lumikinoksessa, koska niiden maavara on suhteellisen
pieni, jolloin ajoneuvon pohja jarruttaa sen liikkumista. Sitidpaitsi erilai-
silla lisdlaitteilla varustettujen tavanomaisten maastoajoneuvojen kokonais-
korkeus saattaa aiheuttaa vaikeuksia eri tyodpaikkojen vililld tapahtuvissa
kuljetuksissa.

Kaikki edelld mainitut haitat voidaan joko kokonaan eliminoida tai
niitd voidaan ainakin vihentdd patenttivaatimuksessa 1 esitetyilld rakenne-

piirteilld varustetun keksinnon mukaisella laitteella.
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Keksintdd selostetaan lihemmin seuraavassa viittaamalla oheisiin pii-
rustuksiin, joissa

kuvio 1 on kaaviomainen sivukuva keksinndn mukaisella laitteella va-
rustetusta maastoajoneuvosta, joka liikkuu maastossa sivukaltevassa asen-
nossa,

kuvio 2 esittdd samaa ajoneuvoa takaapdin katsottuna, jolloin sen
etuosa on asian yksinkertaistamiseksi Jatetty kokonaan pois kuvasta,

xuvio 3 on periaatekaavio ajoneuvon automaattisesti tapahtuvasta oi-
kaisenisesta vaaka-asentoon, ja

kuvio 4 on muunnelma kuvion 3 esittédmisti kaavakuvasta.

Ajoneuvon rungossa on haarautuva takaosa.

Taaksepdin nousevan rungon 1 etuosassa on moottori konepellin 2 si-
sélléd. Runkoa kannattavat ajoneuvon etupdissd etuakseliin 33 kiinnitetyt pyu-
rdt 3. Rungon etuosa ki#ntyy takaoeaan nihden pitkittdisakselinsa ympéri
varaasti pisteessid la. Rungon ylGspidin suuntautuvassa kulmataivekohdassa
on kahden sivuvarren 4 ja 5 toiset pH##t laakeroitu pisteeseen 6 ao0. puolel-
ie runkoa l. Sivuvarsien toiset pi#idt on kuvan esittdmissi tapauksessa taas
laakeroitu pisteisiin 7 ja 8, jotka sijaitsevat telaketjupydridparien 11 ja
12 telitangoissa 9 ja 10. Rungon yldp#&hin on akseliin 13 laakeroitu kanna-
tin- 1. pohjalevy 14 etuosastaan. Rungossa olevan akselin 15 ja levyn 14
takapdissi olevan akselin 16 viliin on sijoitettu kaksi hydrauliikkalaitet-
ta, joista vain toinen 17 n#kyy kuvassa 1. Akseliin 16 on lisdksi laakeroi-
tu hydrauliikkalaitteiden 18 ja 19 toiset pé&t, ja niiden toiset pidit on
laakeroitu kumpikin omalla puolellaan pisteisiin 20 Ja 21.

Kuvion esittédmiéissd tapauksessa pohjalevyyn 14 on asennettu silta 22,
Jonka kddntokehd on myss pohjalevyssd 14. Sillan takapdidssd on nosturi-
varren kiinnityspiste 23. Nosturinvarsi on esitetty kuviossa 1 vain varrella
24 ja hydrauliikkalaitteella 25 varustettuna. Sillalle 22 (kuvio 2) on nos-
turinvarren toiselle puolelle sijoitettu ohjaamo 26 sekd siihen kuuluvat ko-
teloidut nosturinvarren kiyttslaitteet 27 ja pohjalevyn kddntdmekanismi.
Varren toisella puolella on polttoaine- ja 8ljysdilitille tarkoitettu laa-
tikkorakenne 28. Ohjaamoon on sijoitettu kaukosiitslaitteet nosturinvartta
sekd ajoneuvon hallintalaitteita varten. Nosturin asemesta voidaan luonnolli-
sesti kidyttdd myds muita lisdlaitteita.

Eri sidtsjohdot ja niihin 1liittyvdt ohjauslaitteet on kuvioiden 1 Jja
2 celventéimiseksi jdtetty kokonaan pois.

Kuviot 1 ja 2 esittévdt maastoajoneuvoa sivukaltevassa liikkeessa.
Sivukaltevuus kompensoidaan hydrauliikkalaitteella 18, jolloin pydr#pari
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11 laskeutuu riittdvin alas, niin ettd pohjalevy 14 ja sen pd&lld oleva
ohjaamo 26 erilaisine laitteineen pysyvdt vaakasuorassa asennossa, kuten
kuvista ndkyy. Rungon etuosan sivukallistumalla ei taas olekaan merkitysti.
Pybrdparin 12 asento vastaa ajoneuvon (rungon) normaalia tydkorkeutta. Kun
ajoneuvo liikkuu verrattain tasaisessa maastossa tai paksussa lumessa, mo-
lemmat hydrauliikkalaitteet 18 ja 19 vaikuttavat yhdensuuntaisesti, niin
ettd koko ajoneuvon runko nousee ylospdin etuakselissa 3a. Kun ajoneuvoa kédy-
tetdsdn kuljetukseen, hydrauliikkalaitteet painuvat taas kokoon, niin ettid
runko laskeutuu alaspdin etuakselissa 3a, Jjolleoin mySs pohjalevy 14 ja sii-
hen sijoitettu ohjaamo ym. laitteet laskeutuvat vastaavasti alaspédin.

Ajoneuvon liikkuessa yléd- tai alaméked hydrauliikkalaite 17 tasaa
korkeuseron, niin ettd pohjalevy 14 pysyy tédlldinkin vaakasuorassa.

Koordinoimalla toisaalta ajoneuvon sivukallistusta ja toisaalta ylé~-
ja alamien sille aiheuttamaa kallistusta ohjaavat hydrauliikkalaitteiden
toiminnot, kuljettava voi aina istua vaakasuorassa ja mukavassa tydasennos-
sa. Jottei kuljettajan kuitenkaan jatkuvasti tarvitsisi kiinnittdd huomiota
ajomaastossa esiintyviin vaihteluihin, voidaan léhinnd telihydrauliikka-
lajitteiden kdsisddtslaitteet tdydentdd yksinkertaisella automaattilaitteis-
tolla. Kuvioiden 3 ja 4 esittdmissé periaatekaavioissa nihddén tdstd yksi
esimerkki.

Suojattuun paikkaan ajoneuvon runkoon kiinnitetdédn sektorinmuotoinen
sdilis 29 siten, ettid sen pdddyt ovat ajoneuvon pituussuuntaan. S&ilisn yld-
osaan on laakeroitu vapaasti liikkuvana akseli 30, johon on taas yhidistetty
kiinteisti kaksi vartta 31. Niiden alaosaan on kiinnitetty levy 32. S&ilis
29 on ainakin osittain tdytetty nesteelld, jolla vaimennetaan varsien 31 jJa
levyn 32 muodostaman heilurin liikkeet., S&ilidn ulkopuolelle tydntyvissd
akselin 30 pidissd 33 on vipuvarsi, Joka vaikuttaa sdsitdlaitteen 36 ohjaus-
tankoon 35. Kuviossa 3 laite esitet#ién pumppuun 37 ja 61jyséilison 38 (ei=
vat nidy kxuvassa) yhdistettynd ja siind on molempien kaksoisvaikutteisten
hydrauliikkalaitteiden 18 ja 19 tulo- ja poistoaukot. Kuljettaja voi myds
ohjata si#tslaitetta 36 kuvassa symbolisesti esitetystd vivusta 39, joka
liittyy tankoon 40 ja niveleeseen 4l. Kun ajoneuvo liikkuu sivukaltevassa
maastossa, heiluri 31,32 tekee vastaavan poikkeaman ja muuttaa ilman kul-
jettajan suorittamas sditvd siidtdlaitteen siten, ettd sen systts vastaa ajo-
neuvon oikaisemista vastaavaa hydrauliikkasddtsd. S&ilidsséd olevan heilurin
nestevaimennuksen tarkoituksena on suojella heiluria sellaisissa tapauksissa,
joissa esim. hetkellisten kallistusten tai sysidysten aikana hydrauliikka ei

ehdi aivan heti reagoida.
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Kuvio 4 esittdd erddn vaihtoehdon kuviossa 3 nikyville automaattiselle
sivukallistuksen estolaitteelle, joka on tdysin mekaaninen ja merkitty pis-
teviivoilla. Tissd tapauksessa (kuv, 4) heilurin vipuvarsi 34 vaikuttaa
jompaankumpaan raja-asentokatkaisijaan 42 ja 43 aina sen mukaan, mille puo~-
lelle ajoneuvo kallistuu, jolloin vastaava séhkdvirtapiiri sulkeutuu tunne-
tulla tavalla siitslaitteeseen 36 vaikuttavan magneetti-kiddmin systtdmisek-
si.

Vastaavanlaista heilurisysteemii voitaisiin myds kidyttdd pohjalevyn
14 vaakasidtdd varten yld- ja alaméked ajettaessa, jolloin levyyn liittyvidt
hydrauliikka laitteet 17 saataisiin toimimaan automaattisesti.

Keksints ei ole rajoitettu edelld esitettyyn rakennemuotoon, vaan
alan ammattimiehet huomaavat siin#d mahdollisuuksia moniin muunnelmiin, ni-
menomaan nyt mainittujen osien korvaamiseen muilla, samanarvoisesti toimi-
villa osilla. Etenkin kuviossa 3 esitetyn heilurin asemesta voidaan kdyttdd
jotain muuta tasapainoelintd ajoneuvon sivukallistuman kompensoimiseksi au-

tomaattisesti.
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Patenttivaatimukset:

1. Kallistumisentasauslaite ohjaamolla (26) ja takaosastaan haarautuvalla
rungolla varustettuun maastoajoneuvoon, jossa haararungon muodostavaa ajoneuvon
runkoa (1) kannattaa edessd etupy®rien akseli (3a) ja jossa haarat muodostavia
sivuvarsia (4,5) kannattavat ao. pidissd telitangon (9 ja 10) taka-akselit (7 ja 8),
tunnettu siitd yhdistelmistd, ettd ajoneuvon runko toimii takapddlldin
tySlaitteiden kiinnittdmistd varten olevan k&intyvén pohjalevyn (14) laakerituke-
na, ja molemmat sivuvarret (4,5) ovat sindnsd tunnetulla tavalla laakeroidut (koh-
dassa 6) kddntyvdsti kohdakkain rungon kummallekin puolelle, jolloin erikseen oh-
jattava hydrauliikkalaite (18 ja 19) muodostaa seisovan, pituussuunnassa sdddet-
tdvén kantotangon kummankin varren (4,5) ja levylld (14) olevan pisteen (16) v&lil-
le taka-akselien (7,8) yksildllisen noston ja laskun mahdollistamiseksi seki kdin-
tyvén levyn (14) oikaisemiseksi yhdessd toisten rungon takapdin ja levylld (14) ole-
van pisteen (16) vdliin sijoitettujen hydrauliikkalaitteiden (17) kanssa, minkd li-
sdksi etupySrdakselia (3a) kannattava rungon etuosa on (kohdassa 1a) vapaasti kdin-
nettdvissd pituusakselinsa ympdri, minkd kaiken tarkoituksena on toisaalta saattaa
ajoneuvo tukilevyineen pystyasentoon kaltevassa maastossa ja toisaalta varmistaa
maastoesteiden yksinkertainen ja pehmed ylittdminen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunne t t u siitd, etti tuki-
levy (14) on varustettu kddnttlaakerilla tai kd&nt®kehdlld levylld olevien tyd-
laitteiden ojentamiseksi levyn tasossa, jolloin itse tukilevy (14) tai tdmin kan-
nattama silta (22) muodostaa alustan djaamolle (26) ja véhint&in yhdelle seuraavis-
ta yksik&istd: nosturinvarsi (24,25) esim. puidenkaatolaitteita tai ty®stdkoneis-
toja varten, kdytttlaite nosturin varusteita ja/tai levyn (14) tai sillan (22)
kddntdd varten, sekd polttoaine- ja 61jysdilist (28) kaikkea kdyttdd varten, jol-
loin ohjaamo on varustettu sekd tydlaitteiden ettd ajoneuvon ohjaamiseen tarvit-
tavilla kaukosddtdlaitteilla.
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Patentkrav:

1. Stabiliserande anordning vid terréingfordon med f8rarhytt (26) och baktill
grenat ramverk, dér den grenstammen bildande fordonsstommen (1) framtill uppbdrs
av en frémre hjulaxel (3a), och de avgreningarna bildande sidoarmarna (4,5) i sina
respektive dndar uppbdrs av var sin bakaxel (7 resp. 8) f&r boggistang (9 resp. 10),
kdnnetecknad av den kombinationen att fordonsstommen med sin bakre &n-
de tjdnar som lagerstdd f8r en svdngbar fundamentplatta (14) f&r upptagande av ar-
betsutrustning, och de bida sidoarmarna (4,5) pd i och fdr sig kdnt sdtt &r svdng-
bart lagrade (vid 6) mitt f&r varandra pd var sin sida av stommen, varvid ett se-
paratmandvrerat hydrauldon (18 resp. 19) bildar en stdende, ldngsreglerbar bdrstang
mellan vardera armen (4,5) och en punkt (16) pd plattan (14) f¥r att m3jliggdra in-
dividuell h&jning och sinkning av bakaxlarna (7,8). samt uppriktning av den svédngba-
ra plattan (1) i samverkan med ytterligare, mellan stommens bakénde och en punkt
(16) pa plattan (14) inlagda hydrauldon (17), varjimte den frémre, framhjulsaxeln
(3a) uppbidrande delen av stommen &r (vid 1a) fritt svdngbar kring sin léngdaxel,
allt i syfte att dels rdta upp fordonet med fundamentplatta vid sidolut i terréngen
och dels sikerstélla enkel och mjuk forcering av markhinder.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k annetecknad ddrav, att fun-
damentplattan (14) 4r férsedd med vridlager eller vindkrans for inriktning av ar-
betsutrustning p& plattan i dennas plan, varvid fundamentplattan (14) sjdlv eller
en av denna uppburen plattform (22) bildar underlag for forarhytten (26) och minst
en av f3ljande enheter: kranarm (24,25), exempelvis fOr trddfdllare eller uppar-
betningsaggregat, drivmotor fér kranutrustning och/eller plattans (14) respektive
plattformens (22) vridning, samt brénsle- och oljetankar (28) for all drivning, var-
vid férarhytten &r férsedd med fjdrreglage for savdl arbetsredskapens som fordonets

mandvrering.
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