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Ukiad ram dia maszys pracjezdaych

Przedmiotem wynalazku jest ukiad ram dla maszyn
przejezdnych cigzkich wymagajacych poziomowania w
czasic pracy, zwlaszcza agregatéw wiertniczych i
dZwigbw.

Znane ramy maszyn przejezdnych stanowia jedng
sztvwng konstrukcje, pa ktdrej osadzone sg zespoly robo-
cze oraz zespoly jezdne maszyny. Wypoziomowanie
maszyny w nierébwnym terenie wymaga podnoszenia w
gore wszystkich zespoldw roboczych i jezdnych umie-
szczonych-na jednej sztywnej ramie. Pociaga to za sobg
konieczno$é uzywania duzych energii do podnoszenia
oraz stosowania mocnych i cigzkich konstrukcji ramy i
sifownikéw.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie koniecznosci
podnoszenia zespoddw jezdnych maszyny w czasie jej
poziomowania. Uklad wedlug wynalazku skiada si¢ z
ramy noénej sztywno polaczone) z zespolami jezdnymi
maszyny, ramy ruchomej z osadzonymi na niej zespolami
roboczymi maszyny, oraz prowadnic, silownikéw i ele-
mentow centrujacych wzajemne polozenic ram. Rama
no$na posiada prowadnice pionowe oraz stozek centru-
jacy lub pierciefi §lizgowy. Rama ruchoma lezaca na
ramie nofnej posiada pierscief §lizgowy lub stoZek cen-
. trujacy oraz silowniki podpierajace. Stozek centrujacy i
pierscient §lizgowy majg wspolng os symetrii w central-
nym punkcie ram.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykiadzie
wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 — przedstawia
ukiad ram w pozycji jezdnej maszyny, fig. 2 —uklad ram

B

w pozycji roboczej maszyny a fig. 3 — eclementy centru-
Jace i wzajemne polozenie ram. '

Uklad zbudowany jest z ramy nosnej 3 sztywno pola-
czonej z zespolami jezdnymi 1 oraz z ramy ruchomej 4z
umieszczonymi na niej zespotami roboczymi 2. Rama 3
posiada prowadnice pionowe 8 i stozek centrujacy 7.
Rama ruchoma lezjca na ramie no$nej posiada pierscien
$lizgowy 8 oraz silowniki podpierajace 6.

W czasie poziomowania na niecréwnym terenie sifow-
niki 6 unosza w gér¢ ram¢ ruchomg 4 wraz z umieszczo-
nymi na niej zespotami roboczymi 2. Rama noéna 3 wraz
z zespolami jezdnymi 1 nie zmienia w tym czasie swego
polozenia. Po zakoiriczonej pracy silowniki 6 opuszczajy
w d6t ram¢ ruchomg 4 wraz z umiesaczonymi na niej
zespolami roboczymi 2. Pierscief §lizgowy 8 przesuwajac’
si¢ po powierzchni stozka centrujacego 7.naprowadza
ram¢ ruchomg 4 w polozenic centryczne wzgledem ramy
nosnej 3. Prowadnice pionowe S ustalaja ram¢ ruchomg 4
wzgledem ramy no$nej 3 w ich osi podiuimej. Po osadze-
niu ramy ruchomej 4 na ramie nofnej 3 i catkowitym
wsunigciu si¢ tloczysk silownikéw 6, maszyna gotowa jest
do przejazdu na nowe miejsce pracy.

ZastrzezZenie patentowe
Ukiad ram dla maszyvn przejezdnych posiadajacy rame
no$ng i silowniki podpierajace, aamienmy tym, Zc na

ramic noénej (3) sztywno polaczonej z zespolami jezd-
nymi (1) wyposazonej w prowadnice (5) i sto2ek centru-
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4
jacy (7) usytuowana jest rama ruchoma (4) wyposazona czvm stozek centrujacy i pierScien §lizgowy maja wspolna
v (@) wy o ¢ ' ' !
Jw:}c;;iersiciel'1 slizgowy (8) i sifowniki podpicrajace (6), przy 0s$ symetni w centralnym punkcie ram

Prac. Pohigrae. UP PRI . Nakkul §20 epz.
Cena 100 /]
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