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(B4) Zarizeni pro traversovani méfici aparatury s
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Vyndlez se tyka zatizen! pro traversova-
ni rdznych meéricich aparatur kolem méfe-
nych modelt. Zafizeni je konstruovdno tak,
aby slouZilo pro velky rozsah typll roz-
méri modeld. v

Ne&které méereni je tieba provddét na mo-
delech tak, aby na jedné strang modelu byla
vysilaci Cdst a ma druhé strané prijimaci,
nebo odeditact ¢4st méFici aparatury. Nap¥i-
klad laserdoplerovskou anemometril lze v
hydraulickém modelu méfit rychlostni pole
pomoci laseru a potfebné optiky na jedné
strang a fotondsobitl na druhé strané mo-
delu. Mérné misto je vSak dano prostorem,
ktery vznikd k¥iZenim laserovéhc paprsku,
které je relativné objemné. Vyslednd rych-
lost je tedy v podstatd zastFedémd velifi-
na v prostoru, daného ki¥iZeni paprsku. To
predstavuje ur€itou nevyhodu p¥i stanovo-
vani rozdé&leni rychlosti pobliZ pevnych ne-
bo i pohyblivich stén, na rozhrani fézi a
vSude tam, kde je velky prirfistek rychlos-
ti. MoZnosti zmenSeni této nevyhody jsou
pouze ve zvétSeni méritka experimentdlni-
ho zafizeni.

Komeréné vyrdbénd a vyrobci dodavand
traversovaci zafrizeni k laserovému anemo-
metru vyuZivajl k dosaZeni zmény polohy
mégiici aparatury vici experimentdlnimu za-
IFizeni dvou pricipidlng& odliSnych zafizenl.
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Jednim je optickd lavice, na kterou se po-
moci pFichytek pfipojuji vlastni laser, op-
tika a fotondsobife. K tomu se doddva sou-
Fadnicovy podstavec, ktery posunuje celou
optickou lavici ve vodorovné roviné v po-
mérnd malém rozsahu pomoci rufné ovié-
danych mikrometrickych 3roubfl. Nosnik,
ktery tvoii optickcu lavici, nutné prochdzi
pod vlastnim experimentdlnim zafizenim a
znemoZiiuje vertikdlni pohyb méfici apara-
tury. Dalsi nevyhodou tohoto uspoFfadani je
ndchylnost k vibracim, nebot optickd lavi-
Ce s pristroji je velmi t&€Zka a mohutnd ve
srovndni s rozméry podstavce. Toto zarFizeni
je zrejmé& urfeno pouze pro méreni rych-
lostniho pole ve velmi malych modelech, kde
v8ak rozméry mérného bodu nejsou zaned-
batelné a tudiZ rozdéleni rychlosti t8sné u
stén je neméritelné. Traversovaci zafizeni s
optickou lavici nemiZe spliicvat ani poZada-
vek umiversdlnosti pro rozmanité hydraulic-
ké modely, jako potrubi a kandly, rdzné lo-
kality; napriklad rozsifeni, zuZeni, zakfive-
ni, systémy potrubi se svislou osou, prouds-
ni ponoreného paprsku, obtékdni, mezni
vrstvy, michané nddeby a kclony. Kromé to-
ho by prenos paprsku do méfFicich mist ve
velkych modelech nebyl vhodny.

Dalsi znamé zarizeni je zaloZeno na prin-
cipu pevného uloZeni viastni méfici apara-
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tury na pevné podloZce a kolem modelu se
posunuje systém hranolfi, které prevadsji
paprsek do mérnych mist. Pohyb v jednotli-
vych smérech je moZnc programové Fidit.
Toto zafizemi sice umoZiiuje vyuZiti ane-
mometru pro vetSi modely neZ optickd la-
vice, av3ak celkové se stdle jednd o stol-
ni modely, u nichZ hraji dané rozméry mér-
ného mista rozhodujici roli. Pohyb hrano-
10 na dréze tddové 1 m by vyZadoval mo-
hutné zarizeni, aby bylo dosaZeno dostated-
né presnosti. Konstrukce je pomérné slabé
a pfi posunu méfici aparatury v daldich
smérech, napfiklad pomoci traversovaciho
zatizeni zminéného v§8e, by nebylo moZné
vyloutit vibrace. Ani pfesnost posunu neod-
povidd potfebam méiFeni v oblastech s vel-
kym pFirdstkem rychlosti.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zafizeni pro
traversovani meéfici aparatury vyPeSeného
podle tohoto vyndalezu. Jeho podstata spodi-
va v tom, Ze se sklddd z pojizdného zéklad-
miho ramu ve tvaru U, v jehoZ obou rame-
nech je uloZen vodorovny kuliCkovy Sroub
8 krokovymi motory a vodorovnd vodici
ty&, kterd mnese prosifednictvim matice a
kulitkového pouzdra desku pchyblivého ra-
mu a mezi kazdou deskou a hlavou je upevné-
na dvojice svislych vodicich ty&i, na nichZ
je prostfednictvim kulitkovych pouzder na-
vleteng Celo s matici ovladanou svislym ku-
litkovym Sroubem pohdnénym krokovymi
motory uloZenymi v desce a hlavé, pri¢emZ
jsou obé& hlavy spojeny spojnikem, a obé Ce-
la nesou vo3tinovou desku ve tvaru U, na
jejiZ obou ramenech jsou vysuvné desky po-
suvné ve sméru podélné csy vostinové des-
Kky.

V alternativnim provedeni miiZe se kazZda
deska a hlava jeSté spojit vostinovou st&-
nou. Kromé toho do voStinové konstrukce
vogtinové desky z lehkych slitin se mus{ za-
budovat vloZky z plného materidlu pro vy-
vrtdni otvord nebo zavitd. Je vfhodné, aby
kaZdéd posuvnéd deska msla na okraji m&¥it-
ko a aretadni zatizen! a by jejich horni plo-
cha byla opatfena magneticky vodivou vrst-
vou.

Zafizeni pro traversovédni meéfFici aparatu-
ry zhotovené podle tohoto vyndlezu mé pre-
dev&im znatnou vyhodu, Ze bylo tvarovdno

do pismene U, takZe mezi jeho ramena lze -

snadno zasunout objemné&jdi maodel, napki-
klad o priméru 100 cm, pii€emZ neni napfe-
kaZku -stoji-li model na zemi. V dasledku
tohoto- se stdva zaFizeni universédlni, nebot
lze mérit modely riiznych tvardt a velikos-
ti. Navic lze vzdédlenost mezi rameny mé-
nit pomoci vysuvnych desek, na kterych lze
méfici aparaturu upevnit magneticky. Vy-
hodné je rovnéZ moZnost rufniho nastave-
ni mé&rného bodu. Soufasné viak umoZiiuje
koncence zalizeni napojeni na automaticky
program meéfeni a zpracovdni vysledkll na
poditati.

Zarizenl pro traversovdni mérici aparatu-
ry je podle tohoto vyndlezu znédzornéno na
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¢tyfech vykresech. Obr, 1 predstavuje svis-
1y Tez zafizeni, obr. 2 phdorys zafizeni bez
pohyblivéhe ramu, obr. 3 bodni $ast zafii-
zenl bez voStinové stény a obr. 4 phdorys
vostinové desky stolu s vysuvnymi deskami.
Zatizent pro traversovani mé¥Fici aparatu-
ry je v prikladném provedeni sloZeno ze
zdkladniho rdmu 8, na némZ je uloZen po-
hyblivy rdm 7, ktery nese vostinovou desku
1. Zakladn! rdm 8 umoZiiuje vodorovny po-
hyb pohyblivého rdmu 7 a pohyblivy rém 7
umoZiiuje svisly pohyb vostinové desky 1.
Zakladni zafizeni tvofi svafovany ocelovy
zdkladni rdm 8 ve tvaru U. Pomoci t¥i kol 14
na zékladnim rdmu 8 stdva se zaiizeni po-
jlzdnym. Na misté urfeni se pomoci stavé-
cich Sroubit 15 za¥izeni zvedne a ustavi do
vodorovné polohy. V kazdém rameni zédklad-
niho rdmu 8 je uloZena vodorovnd vodici
ty¢ 3 a vodorovny kulitkovy Sroub 6 pohé-
nény ma obou stramdch krokovymi motory
4. Tyto vodorovné vodici tySe 3 a kulifkové
Srouby 6 zajidtuji vodorovny pohyb pohybli-
vému rédmu 7, ktery je na nich uloZen pro-
stfednictvim dvou desek 20, které jsou s vo-
dorovnymi vodicimi tyfemi 3 spojeny pro-
stfednictvim kulitkovych pouzder 12 a kte-
ré jscu posunovany vodorcvnymi kulifkovy-
mi Srouby 6 prestfednictvim matic 16. V
kazdé desce 20 jsou zabudovany dvé svislé
vodici tyfe 2 a jeden svisly kulifkovy Sroub
5, ktery je pohdn&n dvéma krokovymi mo-
tory 18, z nichZ jeden je uchycen v desce 20.
Druhy krokovy motor 18 je upevnén v hla-
vé 21, kde jsou upevnény také obg& svislé
vodici tyfe 2. V hlavé 21 je upevnén také
spojnik 23, ktery speviiuje ob& hlavy 21.
Kromé& toho je kazdd hlava 21 prostiednic-
tvim voStinové stény 22 spojena a tim i
spevnéng s deskou 20. Mezi ob&ma péary
svislych vodicich ty8i 2 je umistdna vosti-
novd deska stolu 1 ve tvaru U. Jeji €ela 19
maji kulitkovd pouzdra 12, kterymi jsou ve-
dena na svislych vodicich ti¥ich 2. Uprostied
Cel 19 jsou matice 17, které na Cela 19 p¥e-
né31 pchyb od svislych kulitkovych Sroubi
5. VoStinova deska 1 méa vniténi vodtinovou
konstrukci z f6lie z lehkych kovQ, nap¥i-
klad z hlinika a je po obou strandch uza-
viena nalepenymi duralovymi deskami. V
mistech, kde se pPedpokladd, Ze bude tfe-
ba do vosStin vyvrtat otvor €i zAavit se pki
lepeni voStin vlepi vloZka z plného materia-
In. Tvar U vostincvé desky 1 poskytuje tu
vyhodu, Ze do prostoru mezi vyénivajici ra-
menda je moZno vsunout méfeny piredmét,
napriklad hydraulicky model a na ramenou
stoji meérici souprava. Podle velikosti méfe-
ného predmé&tu nebo podle vykonu méficiho
pfistroje je nékdy zapctfebi zmé&¥Fit vzdale-
nost mériciho zafizeni od méFeného pred-
meétu. Proto je na konci kaZdého ramene u-
misténa posuvnd deska 19, 11, kterd méd na
okraji méiitko pro presné nastaveni polo-
hy a aretaci pro zaji$téni polohy. Horni plo-
cha posuvnych desek 10, 11 je opatiema oce-
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lovym plechem, aby se na ném jednotlivé
g4sti mérici soupravy mohly ustavit pomoci
magnett.

Zarizeni pro traversovani méFici aparatu-

ry umoZiiuje svym tvarem snadné umisténi

méfeného predmsdtu, a to i do vétdich roz-
mérit mezi ramena zdkladniho rdmu 8 a
vostinové desky 1. Nastaveni soufadnic mé-
Fici aparatury je umoZnén vodorovymi vo-
dicimi tyfemi 3 a kulickovymi Srouby 6, po
kterych se pohyblivy rdm 7 pohybuje ve vo-
dorovné roving. Pohyblivy rém uuoZiiuje
svisly pohyb vostinové desky 1.

Zatizeni podle vynédlezu je vhodné pro
rtizné druhy m&Feni, na priklad rychlesti,
koncentrace &dstic v tekutiné apod. Na vy-
suvné desky 10 a 11 je moZno upevinit na-
pfiklad zari¢, ultrazvukovy generator, laser
s optikou a fotondsobitem, nebo jiné mérici
pristroje podobného charakteru s detek&nim
zatizenim. Zatrizeni pro traversovani méfici
aparatury se napfiklad uplatnilo p¥i méfe-
ni laser- dopplerovskym principem rychlost-
niho pole v hydraulickych modelech typu:

6
potrubf a kandly; lokality — rozsifeni, zd-
Zeni a zakiiveni;
systémy potrubi — prevdZné se svislou

osow; proudéni ponofeného paprsku, obté-
ké&ni, mezni vrstvy; michané naddoby a kolo-
ny. Zarizeni podle vyndlezu je kromé& ane-
mometrie moZno pouZit pro stanoveni pev-
mych &astic a plynovych bublin v kapali-
nach, pevnych a kapalnych Céstic v plynech,
dédle pFi m&Feni homogennosti materidly,
defektoskopii pfi pouZiti rentgenové, nebo
vltrazvukové metody. Zafizeni je pouZitelné
viude tam, kde vyZaduje vysokd pFesnost
pii velkém posuvu ve vodorovném a svis-
lém sméru. Pohon je v nejjednodudsim pii-
pad& moZno zajistit runim posunem pomo-
¢! ozubenych kol a fet&zh 13. V p¥ipads si-
lového ovladani pomoci krokovych motord
4 a 18 je moZno pouZit bud pouze tlacitko-
vého panelu, nebo i Fizeného ovlddani poti-
tatem v prfimé vazbé. Silové ovlddéani vyZa-
duje ovladact a synchronizatni jednotky a
programové Fizenf navic interfrakce pro ko-
munikaci s potitatem.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni pro traversovani méFici apa-
ratury, obsahujici zdkladni rdm, na kterém
jsou uloZeny vzdjemnd k sob& kolmé vodici
Srouby pro k¥iZovy posuv nosife mérici a-
paratury, vyznafené tim, Ze se sklada z po-
jizdného zakladntho rdmu (8) ve tvaru U,
v jehoZ obou ramenech je uloZen vodorovny
kuli¢kovy Sroub (6) s krokovymi motory
(4] a vodorovnd vodici ty¢ (3), které nesou
prostfednictvim matice (16) a kuli¢kového
pouzdra (12) desku (20) pohyblivého ra-
mu (7), a mezi kazdou deskou (20} a hla-
vou (21) je upevngna dvojice svislych vodi-
cich ty¢i (2), na nichZ je prostfednictvim
kulickovych pouzder (12) navlefeno Celo
(19) s matici ('17) ovladanou svislym Kkuli¢-
kovym Sroubem (5) pohdnénym krokovymi
motory (18) uloZenymi v ¢esce (20) a hlavd
(21), pFritemZ jsou ob& hlavy (21} spojeny
spojnikem (23), a ob& Cela (19) nesou vo-

dorovnou vodtinovou desku {1) ve tvaru U,
na jejichZ obou ramenech jsou vysuvné des-
ky (10, 11) posuvné ve sméru podélné osy
vostinové desky (1).

2. Zafizeni pro traversovani méficll apa-
ratury podle bodu 1, vyznatené tim, Ze kaZ-
da deska (20) a hlava (21) jsou jeSté spo-
jeny vostinovou sténou (22].

3. Zafizeni pro traversovdni méfici apa-
ratury podle bodu 1, vyznaCené tim, Ze do
vostinové konstrukce voStinové desky (1) z
lehkych slitin jsou zabudovany vloZky z pl-
ného materidlu pro vyvrtdni otvord, nebo
zaviti. ;

4. ZafFizeni pro traversovani mérici apara-
tury podle bodu 1, vyznafené tim, Ze kaZdd
posuvnd deska (10, 11) ‘'mé na okraji m&fit-
ko a aretatni zarizeni a jejich horni plocha
je oOpatfena magneticky vodivou vrstvou.

4 listy vykresit
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